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(57) Resumo: BRACADEIRA DE ARTICULACAO. Uma bragadeira
tem um atuador energizado que inclui um brago movendo-se entre
uma primeira e uma segunda posi¢do. Um mecanismo de articulagao
tem uma ligacdo e uma base. A ligacdo e a base sé&o conectadas
pivotavelmente uma & outra. A ligagado acopla com o brago do cilindro.
O suporte acopla com o atuador e a base. O suporte € movivel ao
longo da base para ajustar a abertura do angulo entre a ligagéo e a
base.
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Relatério Descritivo da Patente de Invencao para:
“BRAGADEIRA DE ARTICULAGAO”.

Referéncia Cruzada a Pedido Relacionado

Este pedido reivindica o) beneficio do Pedido
Provisdério US n® 61/410.487, depositado em 5 de novembro de
2010. A divulgagdo total do pedido acima é incorporada ao
presente documento por referéncia.

Campo da Invengdo

A presente divulgacdo refere-se a bracadeiras e, mais
particularmente, a uma bracadeira de forga em estilo
aberto.

Antecedentes da Invencdo

As Dbracadeiras de forca no passado incluiram um
alojamento encerrando a estrutura de aperto. Assim, as
bracadeiras podem ser utilizadas para uma operacgdo Unica.
Embora as bracadeiras trabalhem satisfatoriamente para seu
fim pretendido, elas s&o incapazes de serem modificadas
para serem usadas em varios tipos de operacgdes.

A presente divulgag¢do prové uma bragadeira que tem um
dngulo de abertura ajustavel que possibilita que a
bracadeira seja usada em numerosas operacgdes. Um cilindro
pode ser posicionado em uma base de articulagdo e montado
em varias posicgcdes ao longo da base para prover angulos de

abertura diferentes. A presente divulgac&o possibilita que
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pecas 1iguais sejam usadas com numerosos cillindros com
didmetros diferentes. A presente divulgagdo pode ser
utilizada com um acionador 1linear elétrico. Sensores sao
posicionados sobre a bracadeira de modo dque eles sao
protegidos contra choque e respingos durante as operacgdes
de soldagem. As bracadeiras podem ser montadas uma com a
outra para prover angulos de abertura maiores.

Sumdrio da Invencdo

De acordo com um objetivo da presente divulgagdo, uma
bracadeira compreende um atuador, tal como um cilindro
pneumdtico ou hidrdulico ou acionador linear elétrico. O
atuador é acoplado com wuma articulag¢gdo para mover uma
ligacdo entre uma primeira e segunda posicgdo. O atuador
inclui um suporte que é seguro sobre uma base de
articulacido. A base ¢ acoplada de forma mbével com a
ligacdo. O suporte é ajustivel ao longo da base para variar
a posicdo do atuador que, por sua vez, ajusta o &angulo de
abertura da ligacgéo com respeito ao atuador. Uma
pluralidade de atuadores de tamanhos diferentes pode ser
utilizada com a mesma articulagdo. Um sensor é posicionado
entre a ligacdo e a base para sensoriar o Aangulo de
abertura. O sensor é fixado pelo menos no comprimento da
base. Adicionalmente, um par de pinos de captagdo de

sensores & fixado ao comprimento ou & base. Os pinos ativam
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o0 sensor para determinar a primeira e segunda posigéo
aberta. Um dos pinos de sensor é fixado na posigdo e o
outro & ajustdvel ao longo do comprimento da base.

De acordo com um segundo aspecto da divulgagido, uma
bracadeira compreende um atuador de forga incluindo um
bragco movendo-se entre uma primeira e segunda posigdo. O
atuador pode ser um cilindro pneumético, cilindro
hidrdulico ou um atuador linear elétrico. Um mecanismo de
articulacdo inclui um par de 1ligagdes. As ligagdes sdao
pivotdveis conectadas uma com a outra. Uma primeira ligagédo
& acoplada com o brago do atuador de forga. A segunda
ligacdo ¢ acoplada com o atuador. O atuador de forga ¢é
mével ao longo da segunda ligacgdo para ajustar um angulo de
abertura entre o par de ligagdes. Uma pluralidade de
atuadores de tamanhos diferentes pode ser utilizada com a
mesma articulac¢do. Um sensor é posicionado entre a ligacgéo
e a base para sensoriar o angulo de abertura. O sensor é
fixado pelo menos no comprimento da base. Adicionalmente,
um par de pinos de captagdo de sensores ¢é fixado ao
comprimento ou & base. Os pinos ativam o sensor para
determinar a primeira e segunda posigdo. Um dos pinos de
sensor é fixado na posicdo e o outro é ajustédvel ao longo
do comprimento da base.

OQutras &reas de aplicabilidade tornar-se—&o aparentes
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a partir da descrigdo provida no presente documento. A
descrigédo e exemplos especificos neste sumdrio s&o
pretendidos para fins de ilustragcdo somente e nado sé&o

pretendidos para limitar o escopo da presente divulgacgédo.

Desenhos

Os desenhos descritos no presente documento s&o
somente para fins ilustrativos das modalidades selecionadas
e ndo todas as implementagdes possiveils, e ndo devem ser
pretendidos para limitar o escopo da presente divulgacgdo.

A figura 1 é uma vista em perspectiva de uma montagem
de bracadeira.

A figura 2 é uma vista em perspectiva de uma montagem
de bracadeira.

A figura 3 é uma vista explodida das figuras 1 e 2.

A figura 4 é uma vista em sec¢do transversal do sensor
indicando uma posicdo fechada.

A figura 5 é uma vista em secgdo transversal do sensor
indicando uma posig&o aberta.

A figura 6 é uma vista em perspectiva de uma montagem
de bracadeira adicional.

Descricdo Detalhada

Voltando as figuras, uma montagem de bracadeira é
ilustrada e projetada com o numero de referéncia 10. A

montagem de bragadeira 10 inclui um atuador 12 e uma
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articulagdo 14. O atuador 12 pode ser um cilindro do tipo
hidrédulico ou pneumdtico como ilustrado. Adicionalmente, um
acionador linear elétrico pode ser utilizado como o atuador
12.

O atuador 12 inclui um alojamento 16 com uma haste 18
estendendo-se do alojamento 16. Embora ndo mostrado, a
haste 18 é conectada a um émbolo que se move em resposta a
pressdo fluida dentro do alojamento 16 como é bem conhecido
no campo. Uma manilha 19 inclui um par de orelhas 20, 22,
ambas incluindo orificios 24 para receber um pino de
manilha 26. A haste do émbolo 18 do mesmo modo inclui uma
manilha 28 com orelhas 30, 32 que incluem orificios 34 para
receber um pino de manilha 36.

A articulacdo 14 inclui um membro de ligagdo 40 e um
membro de base 42. O membro de ligacdo 40 inclui uma
manilha 44 com orelhas 46, 48. As orelhas incluem orificios
50 gue recebem um pino de manilha 52. Pelo menos uma das
orelhas 50 i1inclui wuma pluralidade de aberturas 60. As
aberturas 60 recebem um pino que se comunica com um Sensor
como descrito no presente documento.

A ligacdo 40 tem uma porgdo de corpo retangular total
62 estendendo-se com a manilha 44. A porgdo de corpo
retangular 62 inclui uma pluralidade de orificios roscados

64. Os orificios 64 possibilitam a conexdo com uma base
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adicional 42, como ilustrado na figura 6, para prover
dngulos de abertura maiores. Os orificios roscados 64 séao
alinhados com os érificios sobre a base 42. Uma porgdo de
guia 66 estende-se do corpo 62. A porgdo de guia 66 pode
ter uma forma em U total. A porgdo de guia 66 assegura que
a porgdo do corpo 62 estd na mesma diregdo e ndo se move
para a esquerda ou direita. A porg¢do de guia 66 compensa as
tolerdncias das pegas.

A base 42 inclui um corpo 70 com uma porg¢do de bracgo
estendendo-se 72. O corpo 70 tem uma forma retangular total
com uma pluralidade de orificios roscados 74. Os orificios
roscados possibilitam gque a base 42 seja segura com um
suporte. O brago 72 inclui uma abertura 76 que recebe o
pino 52. O brago 72 conecta pivotavelmente a base 42 com o
membro de ligacdo 40. O membro de ligacdo 40 e a base 42
pivotam com respeito um ao outro. O corpo 70 inclui um guia
71 que coopera com a porcdo de guia 66 para assegurar o
posicionamento apropriado do membro de ligagdo 40 e da base
42.

Um suporte 80 é seguro ao corpo de base 70 e no
cilindro 12. O suporte 80 inclui uma porcdo de corpo 82 e
uma porcdo de braco 84. A porgdo de corpo 82 inclui um par
de orificios 86 gque recebe os prendedores roscados 88. Os

prendedores 88 seguram o suporte 80 sobre o corpo 70
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através dos orificios roscados 74. O brago 84 inclui um
orificio 90 gque recebe o pino de manilha 26. Assim, a
bracadeira 80 segura de modo mével o cilindro 12 com a base
42. A pluralidade de orificios roscados 74 possibilita que
o suporte 80 seja alinhado em posig¢gdes diferentes ao longo
do eixo longitudinal do corpo 70. Assim, isto possibilita
que o atuador 12 seja alinhado em varias posigdes ao longo
da base 42 para trocar o angulo de abertura do membro de
ligacdo 40 com respeito a base 42.

Um sensor 100 é posicionado sobre o brago 72 da base
42. O sensor 100 é posicionado entre o membro de ligacgdo 40
e a base 42. 0O sensor 100 é protegido contra choque e
respingos de um ambiente de soldagem. O sensor 100 &
conectado com um controlador para sensoriar o sensor de
abertura 101 e o sensor de fechamento 103 da ligagdo com
respeito & base 42. Um pino adicional 102 é posicionado
através das orelhas 46 e 48 da manilha para prover uma
posicdo de parada para a articulacgédo 14, como mostrado na
figura 4. O outro pino 104 ¢é posicionado em um de uma
pluralidade de orificios 60 para indicar uma abertura
posicionada na articulagdo 14 que deve ser indicada pelo
sensor 100, como mostrado na figura 5. Como um atuador 12 é
posicionado em varias posig¢des ao longo do corpo 70 da base

42, o pino 104 ¢é posicionado em uma da pluralidade de
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orificios 60 sobre a manilha. Assim, como o &ngulo de
abertura da articulagdo é trocado, o pino de sensoriamento
104 também deve ser trocado na pluralidade de orificios 60
de modo que o sensor sinta quando a articulagdo estd em uma
posicdo aberta. O pino de fechamento 102 sempre permanece
em uma posigdo sobre a manilha 44.

Varios tamanhos de cilindros podem ser utilizados com
a mesma articulacdo 14, como ilustrado. Assim, cilindros
maiores ou menores podem ser acoplados com a articulacgdo
contanto gue eles incluam uma manilha em seu alojamento.

Como ilustrado na figura 6, os orificios 74, 64 da
base e os membros de ligacédo 42, 40, respectivamente,
incluem o mesmo padrdo. Isto possibilita que a base 42 seja
alinhada com e posicionada sobre a 1ligagdo 40, como
ilustrado na figura 6. Isto possibilita que um segundo
atuador seja posicionado sobre um primeiro atuador a fim de
alcancar um angulo de abertura maior.

A descricdo da divulgagcdo é meramente exemplar por
natureza e, assim, variagdes gue ndo saem da esséncia da
divulgacgdo sdo pretendidas para estarem dentro do escopo da
divulgacdo. Tais variagdes ndo devem ser consideradas como

uma saida do espirito e escopo da divulgagé&o.
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Reivindicacgdes

1. Bracgadeira caracterizada pelo fato de compreender:

um atuador energizado incluindo um bra¢o movendo-se
entre uma primeira e uma segunda posigdo;

um mecanismo de articulacdo incluindo uma 1ligagdo e
uma base;

a ligacdo e a base s8o conectadas pivotavelmente uma
com a outra, a ligacdo é acoplada com o brago do atuador de
forca;

um suporte acoplado com o atuador e a base; e

o suporte sendo mével ao longo da base para ajustar a
abertura do angulo entre a ligagdo e a base.

2. Bracadeira, de acordo com a reivindicacdo 1,
caracterizada pelo fato de compreender ainda um sensor
posicionado entre a ligagdo e a base para sensoriar o
angulo de abertura.

3. Bracadeira, de acordo com a reivindicacgdo 1,
caracterizada pelo fato de compreender ainda uma
pluralidade de atuadores de tamanhos diferentes dque pode
ser usada com o mecanismo de articulacgéo.

4., Bracadeira, de acordo com a reivindicacado 2,
caracterizada pelo fato de gque pelo menos um pino de
captacdo de sensores é fixado a ligag¢do ou base para ativar

O sensor.
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5. Bracadeira, de acordo <com a reivindicacdo 1,
caracterizada pelo fato de gque o atuador de forgca pode ser
um cilindro pneum&tico, cilindro hidrdulico ou atuador
linear elétrico.

6. Bracadeira, de acordo com a reivindicac&o 4,
caracterizada pelo fato de que um par de pinos de captagéo
de sensores ativa o sensor para determinar a primeira e
segunda posigédo.

7. Bracadeira, de acordo <com a reivindicacdo 6,
caracterizada pelo fato de gque um do par de pinos de
captacdo de sensores é fixado na posigdo e o outro é
ajustdvel ao longo da ligacdo ou base.

8. Bracadeira caracterizada pelo fato de compreender:

um atuador energizado incluindo um bra¢o movendo-se
entre uma primeira e uma segunda posigdo;

um mecanismo de ligacg¢do incluindo um par de ligagdes;

as ligagdes s&o conectadas pivotavelmente uma com a
outra, uma primeira ligacdo ¢é acoplada com o brago do
atuador de forca, a segunda ligacdo ¢é acoplada com o
atuador; e

o atuador de forca ¢é movivel ao 1longo da segunda
ligacdo para ajustar um &ngulo de abertura entre a ligacéo
e a base.

9. Bracadeira, de acordo com a reivindicacdo 8,
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caracterizada pelo fato de compreender ainda um sensor
posicionado entre a ligagcdo e a base para sensoriar o
angulo de abertura.

10. Bracadeira, de acordo com a reivindicacdo 9,
caracterizada pelo fato de que pelo menos um pino de
captacdo de sensores é fixado a 1ligagcdo ou a base para
ativar o sensor.

11. Bracadeira, de acordo com a reivindicacdo 10,
caracterizada pelo fato de que um par de pinos de captacgéo
de sensores ativa o sensor para determinar a primeira e a
segunda posicgéo.

12. Bracadeira, de acordo com a reivindicacdo 11,
caracterizada pelo fato de que um do par de pinos de
captacdo de sensores ¢é fixado na posigdo e o outro é
ajustavel ao longo da ligagdo ou base.

13. Bracadeira, de acordo com a reivindicacdo 8,
caracterizada pelo fato de compreender ainda uma
pluralidade de atuadores de tamanhos diferentes que pode
ser utilizada com o mecanismo de articulacéo.

14. Bracadeira, de acordo com a reivindicacdo 8,
caracterizada pelo fato de que o atuador de forga pode ser
um cilindro pneumdtico, um cilindro hidrdulico ou atuador

linear elétrico.






2/8




3/86

g __/h__ ) ) 19

26












10

Resumo da Patente de Invengdo para: “BRAGADEIRA DE
ARTICULAGAO” .

Uma bracadeira tem um atuador energizado que inclui um
braco movendo-se entre uma primeira e uma segunda posicgéo.
Um mecanismo de articulagdo tem uma ligagdo e uma base. A
ligacdo e a base sdo conectadas pivotavelmente uma & outra.
A ligacdo acopla com o braco do cilindro. O suporte acopla
com o atuador e a base. O suporte é movivel ao longo da
base para ajustar a abertura do angulo entre a ligagédo e a

base.
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