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Patenttivaatimukset

1. Jarjestelma tybdajoneuvon kayttamiseksi (10), joka jarjestelm& koostuu:

komponentista (22), joka on konfiguroitu laskeutumaan alaspéin ensimmaiseen
asentoon ja nousemaan ylos toiseen asentoon;

lineaarisesta séhkdisesta toimilaitteesta (30, 30a, 30b), joka on konfiguroitu
siirtdmaan komponentin (22) osion (26, 26a, 26b) sen ollessa ensimmaisessé tai toisessa

asennossa, ja

virtalahteesta (56), joka sy6ttéa virtaa lineaariseen séhkdiseen toimilaitteeseen (30,
30a, 30b) likuttamaan osiota (26, 26a, 26b), jossa virtalahde (56) sy6ttda virtaa sen ollessa
latauksessa ensimmaisessé asennossa ja ilman latausta sen ollessa toisessa asennossa,

mastoista (20), joissa komponentti (22) on konfiguroitu laskeutumaan alas

ensimmaiseen asentoon ja nousemaan ylds toiseen asentoon mastoihin (20) néhden;

tunnettu siitd, etta se kasittéa lisaksi:
virransyéttojarjestelman (44), virran vastaanottojarjestelman (46) seka
virransyoéttéjariestelman (44) ja virran vastaanottojarjestelman (46) vélisen lukon (70), missa
virransyoéttojarjestelma (44) ja virran vastaanottojarjestelma (46) lataavat virtaldhdetta (56) ja
missa virransyéttojarjestelma (44) sijaitsee kiinteésti ensimmaisessa ja toisessa asennossa
ja virran vastaanottojarjestelméa (46) liikkuu komponentin (22) mukana ja missa
virransyoéttojariestelmaa (44) ja virran vastaanottojarjestelmaa (46) voidaan liikuttaa yhdessa

ensimmaiseen asentoon, kun lukko (70) on kaytossa.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen jarjestelma, jossa lineaarinen séhkdinen
toimilaite (30, 30a, 30b) on ensimmainen lineaarinen sahkoéinen toimilaite (30a), joka on
konfiguroitu liikuttamaan kuormausalueen (22) ensimmaisté kérkea (26a) ja joka lisaksi
kasittda toisen lineaarisen séhkdisen toimilaitteen (30b), joka liikuttaa kuormausalueen (22)
toista karkea (26b).

3. Patenttivaatimuksen 1 mukainen jarjestelma, jossa virransyoéttdjarjestelma
(44) on lisdksi konfiguroitu tuottamaan virtaa virran vastaanottojarjestelmalle (46) suoran

kaapeliyhteyden valitykselld, kun lukko (70) on kaytdssa.

4. Patenttivaatimuksen 1 mukainen jarjestelma, joka lisaksi kasittdd jousen
(76), johon ainakin jompikumpi joko virransyéttéjariestelma (44) tai virran

vastaanottojarjestelma (46) on kiinnitetty.
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5. Patenttivaatimuksen 2 mukainen jérjestelma, jossa ensimmainen ja toinen
lineaarinen sahkodinen toimilaite (30a, 30b) on vastaavasti konfiguroitu liikuttamaan

ensimmaisté ja toista karkea (26a, 26b) lAhemmaksi toisiaan tai kauemmaksi toisistaan.

6. Patenttivaatimuksen 2 mukainen jarjestelma, jossa virtaléhde (56) on
ensimmainen virtalédhde (56), joka lisaksi kasittéa toisen virtalédhteen (56), joka tuottaa virtaa
toiselle lineaariselle sahkoiselle toimilaitteelle (30b) osion (26, 26a, 26b) siirtdmista varten ja
jossa toinen virtalahde (56) tuottaa virtaa silloin, kun se on latauksessa ensimmaisessa
asennossa ja tuottaa virtaa ilman latausta, kun se on toisessa asennossa, jossa
ensimmainen ja toinen virtaldhde (56) on vastaavasti kiinnitetty ensimmaiseen ja toinen

virtalahde toiseen lineaariseen sahkoéiseen toimilaitteeseen (30a, 30b).

7. Patenttivaatimuksen 6 mukainen jarjestelma, joka lisaksi kasittda langattoman
viestintalaitteen (35), jossa langatonta viestintalaitetta (35) voidaan kayttda ensimmaisen ja

toisen virtalahteen (56) hallintaan.

8. Patenttivaatimuksen 1 mukainen jarjestelma, jossa komponentti (22) on
kuormausalue (22) ja jossa osio (26, 26a, 26b) kasittda kuormausalueen (22) ensimmaisen
ja toisen karjen (26a, 26b) ja jossa ensimmainen ja toinen karki (26a, 26b) on konfiguroitu

likkumaan erikseen toisistaan riippumatta.

9. Patenttivaatimuksen 1 mukainen jarjestelma, jossa komponentti (22) on
kuormausalue (22) ja jossa osio (26, 26a, 26b) sisaltda latausalueen (22) ensimmaisen ja
toisen karjen (26a, 26b) ja jossa ensimmainen ja toinen karki (26a, 26b) on konfiguroitu

likkumaan yhdessa, jolloin ensimmaisen ja toisen karjen valiin jdd symmetrinen tila.

10. Menetelma haarukkanostimen (10) karkien (26, 26a, 26b) liikuttamiseksi, joka
menetelma kasittaa:

virran sy6tén virransyottjarjestelmasta (44) virran vastaanottojarjestelmaan (46),
joka virransyéttojarjestelma (44)kasittda ensidékadamin (52) ja joka virran
vastaanottojarjestelmasté (46) kasittaa toisiokda&min, jossa virta siirtyy séhkémagneettisen
induktion kautta ensié- ja toisiok&&min (52, 54) valilla ja jossa virtaa syétetdan, kun
virransyoéttojarjestelma (44) on virran vastaanottojarjestelman (46) laheisyydessa
ensimmaisessé asennossa; ja

akkujen (40, 40a, 40b) lataamisen virran vastaanottojarjestelmasté (46) sen ollessa

ensimmaisessa asennossa, tunnettu siitd ettd menetelma kasittaa liséksi virransyoétén
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akkujarjestelman (40, 40a, 40b) avulla ensimmaiseen ja toiseen lineaariseen séhkdiseen
toimilaitteeseen (30a, 30b), jotka on vastaavasti konfiguroitu liikuttamaan ensimmaisté ja
toista karkea (26a, 26b), ja

kytkeméaan lukon (70) virransyéttdjarjestelmén (44) ja virran vastaanottojarjestelman
(46) valilla niin, etta virransyéttdjarjestelma (44) ja virran vastaanottojarjestelma (46) voidaan

siirtéd& yhdessa ensimmaiseen asentoon lukon (70) ollessa kytkettyna.

11. Patenttivaatimuksen 10 mukainen menetelma, joka liséksi k&sittaa

ensimmaisen ja toisen karjen (26a, 26b) liikuttamisen erikseen toisistaan riippumatta.

12. Patenttivaatimuksen 10 mukainen menetelma, joka liséksi k&sittaa
ensimmaisen ja toisen karjen (26a, 26b) yhdessa liikuttamisen, jolloin ensimmaisen ja toisen

karjen (26a, 26b) valiin jad symmetrinen tila.

13. Tybajoneuvo (10), joka kasittaa:

rungon (12) ja pyérien (14) varassa olevan ohjaamon (16);

rungon (12) varassa olevat mastot (20);

mastojen (20) varassa olevan kuormausalueen (22), jossa on ensimmainen ja toinen
karki (26a, 26b); ja

latausjarjestelman (42), joka kasittéa virransyottojarjestelman (44) ja virran
vastaanottojarjestelman (46), missa virransyoéttdjarjestelmé (44) on konfiguroitu tuottamaan
virtaa virran vastaanottojarjestelmalle (46), kun virransydéttéjarjestelma (44) on virran
vastaanottojarjestelman (46) laheisyydessa ensimmaéisessa asennossa, jolloin
kuormausalue on alaspain mastoihin (20) néhden, tunnettu siita, ettd tydajoneuvo (10)
liséksi kasittdd ensimmaisen ja toisen lineaarisensahkéisen toimilaitteen (30a, 30b)
ensimmaisen ja toisen karjen (26a, 26b) liikuttamista varten;

akkujarjestelman (40, 40a, 40b), joka on konfiguroitu tuottamaan virtaa
ensimmaiselle ja toiselle lineaariselle sahkoiselle toimilaitteelle (30a, 30b), joissa virran
vastaanottojarjestelma (46) on ollessaan ensimmaisessa asennossa konfiguroitu lataamaan
akkujarjestelmaa (40, 40a, 40b);

toisen asennon, jossa kuormausalue (22) on yldspain mastoihin (20) n&hden ja jossa
virransyoéttojarjestelma (44) on etddmpéna virran vastaanottojarjestelmésta (46) eika enda
tuota virtaa virran vastaanottojarjestelmaan (46), kun lukko (70) on kytkettyn&; ja

virransyoéttojarjestelman (44) ja virran vastaanottojarjestelman (46) valilla sijaitsevan
lukon (70) niin, etta virransyoéttdjarjestelma (44) ja virran vastaanottojarjestelma (46) voidaan

siirtéd& yhdessa ensimmaiseen asentoon, kun lukko (70) on kytkettyna.
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