cs 268599 Bl

CESKOSLOVENSKA 4
soemusrccs | POPIS VYNALEZU |268 599
REPUBLIKA
(19 -
) K AUTORSKEMU OSVEDCENIU | ¢V
CooTTm ) (13) B1
(21) PV 2552-88.N (51) Int. C1*
(22) Prihldasené 14 04 88 &02 P 3/06
FEDERALNI URAD (40) Zverejnené 14 08 89
PRO VYNALEZY (45) Vydane 31 07 90
(75) BIES RUDOLF, NOVE MESTO NAD VAHOM,
Autor vyndlezu Crlmansk? STANISLAV, KRAKOVANY,
STULLER ALoJZ, NOVE MESTO NAD vAHoM
(54) Zapojenie dvojokruhového dynamického
brzdiaceho zariadenia asynchronneho
brzdového elektromotora
4
(57) 0%etom zapojenfa je okamffté zaste- .
venie asynchronnej montéinej Llinky, kto=- ) 2
ré je potrebné po jef odpojeni od siefo- 4 [:::TJ
vého napiitia, aby nedodlo k strate in- g :
foradcii o medzioperainej doprave, Pod- Y )
stata rielenia spoliva v tom, %e po stra~ q

te nap¥tia sa k statoroyému vinutiu a
k vinutiu brzdy asynchronneho brzdového

elektromotora pripojené nabité kapacitné ;”“'rﬁ Someee j:ﬁk—m -
batérie, L7
= .z
» 5 & .
[} P 2 2
’J I /"
=5 o ] ~ G 4
P —. Y
D’Jo i \5\.——:.:_
# : : a7
. - . _ — e S —




e

€S 268 599 B1 1

Yyndlex sa tyka zapojenifa dvojokruhového dynamického brxdiaceho zariadenia asyn=-
chronneho brrdového elektromotora pri jeho odpoeni od sietového napitia.

boteraz zndme pohonové jednotky pohéﬂané brzdovymi elektromotormi nie sG pri vy=-
pnuti elektrického pridu dimenzované na zastavenie pohénanej fasti stroja s velmi krat-
kym dobehom, ktory je potrebny pri zastavovan{ montiéinych Liniek. Nevyhodou pr{ vypnu=-
t4 siefového napitia je strata informdcit o medzioperalnej doprave na monthinej Linke.

VySiie uvedent nevyhody odstranuje a technicky problém riedi zapojenie dvojokruho=-
vého dynamického brzdiaceho zarfadenie asynchronneho brzdoveho elektromotora pod{a vy~
n&lezu, ktorého podstatou je, %2e na striedavé napltie s0 prostrednictvoa spinacich kon-
taktov ovliddacieho prvku pripojend jednak statorové vinutie asynchranneho brzdového
elektromotora s pripojenyn usmernovalom vinutia brzdy. Na striedavé nap¥tie je pripo~
jend 8§ kapacitné batéris statorového vinutis asynchronneho brzdového elektromotora
cex obmedzovacie odpory a trojfdzovy usmernoval a tie? kapacitnd batéria vinutia brzdy
asynchrénneho brzdového elektromotora cez ochranny odpor, jednofézovy usmernoval a transe-
formdtor, Prostrednictvom rozpinacich kontaktov ovliddacieho prvku je k statorovému vi-
nutiu asynchrénneho brzdového elektromotora pripojenéd jednosmerné napKtie z kapacitnej
batérie statorového vinutia asynchrénneho elektromatora, Vinutie brzdy je pripojent
na kapacitnG batérfy vinutia brzdy asynchronneho brzdového elektromotora,

Zapojenim dvojokruhového dynamického brzdiaceho zariadenia asynchronneho brzdového
eloektromotoras sa docieli velmi rychle zastavenie montdinej lLinky pri strate sietového
napitia, Tym sa zamedzi strate informdcii o medzioperalnej doprave na montdinej linke,

Na pripojenom vykrese je prikladne nakreslend obvodovd schéma zapojenia dvojokru-
hového dynamického brzdifaceho zarfadenia asynchrénneho brzdového elektromotora,

Zapojenie dvojokruhového dynamického Przdiaceho zar{fadenia asynchrdnneho brzdového
elektromotora pozostiva z aaynchrénneho brzdového elektromotora ], ktorého statorové
vinutie 3 je pripojené prostrednictvom spinacich kontaktov 14 ovlddatieho prvku 2
na striedavé nap¥tie, prifom na statorové vinutie 3 je pripojeny usaernovad 4 vinutia
brzdy 2. Na striedavé napitie je pripojensd aj kapacitnid batéria ¢ statorového vinutia 3
asynchronneho brzdového elektromotora ] cez obmedzovacie odpory § a trojfézovy usmerna=-
val 7 a tie: kapacitnd batéria ]2 vinutia brzdy 5 asynchronneho brzdového elektromotora
1 cez ochranny odpor 11 jednofézovy usmernovatd 10 a transformdtor 2, Prostrednictvonm
rozpinacich kontaktov 13 ovlAdacieho prvku 2 je k statorovému vinutiu 3 asynchrdnneho
brzdového elektromotora | pripojené jednosmerné napltie 2 kapacitnej batérie § stato-
rového vinutia 3 asynchronneho brzdového elektromotora Je Vinutie brzdy 5 je pripojentd
na kapacitnG batériu 12 vinutia brazdy 5 asynchronneho brzdového elektromotora 1.

Pri vybudeni oviddacieho prvku ¢ se zapni spinacie kontakty 14 s striedavé napltie
sa privedie na statorové vinutie 3 asynchrénneho brzdového elektromotora ] a cez usmer~
noval 4 na vinutie brzdy 5. Zdroven sa cez trojfhzové usmernovale L a obmedzovacie od=~
pory 8 nabije kapacitnid batéria ¢ statorového vinutia 3 asynchrénncho brzdového elektro~-
motora ] a z transformétora § cez jednotfszovy usmernoval 10 a ochranny odpor 11 kapa-
citnd batérfia 12 vinutia brzdy 5 asynchronneho brzdového elektromotora 1.

Po vypnuti ovléddacieho prvku ¢ sa jeho rozpinacimi kontaktami 13 pripoji kapacit-
nd batéria ¢ k statorovému vinutiu J a:ynchrénnehonbrzdového elektromotora ], kde vy~
tvori stojaté magnetické pole a jednak kapacitnd batérfa ]2 vytvori magnetické pole
vo vinuti brzdy 5, ktoré podporf brzdiaci G&inok 2abudovaného permanentného magnetu,
Tym sa dosfahne krétkodobého intenzivneho brzdfaceho Ulinku v magnetickoa obvode asyn-
chronneho brzdového elektromotora 1 § v magnetickom obvode jeho brzdy.

lapojenie pod{a vynadlezu je vhodné pre pouiitie pohonu asynchrénnych sontdinych
Liniek, kde sa javi potreba okamiitého zastavenia pri ich odpojeni od siefového nap8-

tia,
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PREDMET VYNALEZU

Zapojenie dvojokruhového dynamického brzdiaceho zarfadenia asynchronneho brzdového
elektromotora pozostdva 2 kapacitnej batérie statorového vinutia asynchrénneho brzdového
elektromotora a z kapacitnej batérie vinutia brzdy asynchronneho brazdového elektromotora
a z kapacitnej batérie vinutia brzdy asynchrénneho brzdového elektromotora vyznalujuce
sa tym, Ze na svorku striedavého nap¥tfa s4 prostrednictvom spinacich kontaktov /14/
ovliaddacieho prvku /2/ pripojené jednak statorové vinutia /3/ asynchronneho brzdového
elektromotora /1/ s pripojenym usmernovalom /4/ vinutia brzdy /5/ a jednak kapacitna
batéria /4/ statorového vinutia /3/ asynchronneho brzdového elektromotora /1/ cez ob=
medzovacie odpory /8/ a trojfhzovy usmernovad /7/ a tiei kapacitnéd batéria /12/ vinutia
brzdy /5/ nsynchrénneho brzdového elektromotora /1/ cez ochranny odpor 711/, jednofazo~
vy usmernoval /10/ a transformAtor /9/, prifom prostrednictvom rozpinacich kontaktov
/13/ ovlddacieho prvku /2/ je k statorovému vinutiu /3/ aaynchrénneho brzdového elektro~-
motora /1/ pripojens svorka s jednosmernym nap¥tiem z kapacitnef batérie /6/ statorové~
ho vinutia /3/ asynchronneho brzdového elektromotora /1/, zatial %o vinutie brady /5/
je pripojené na kapacitni batériu /12/ vinutia brazdy /5/ asynchrénneho brzdového elektro-

motora /1/.

1 vykres
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