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+

_ Vyndlez se tfkéd za¥izen{ pro automatické zakldddni v¥robkd do ost¥ihovaci zépustky,
zejména plochych vykovki,

Ost#ihovac{ operace se provdd{ zpravidla pomoci exeentrickfch 1lisd, Do estFihovaci
zéﬁustkw g8 vykovek s vyronkem vklédé ru3nd a na povel pracovnika se provedes ost¥ih,
Pokrokem v této Sinnosti p¥i svySeni bezpelnosti prdce je pouZit{ otodného stolu, ne n3m¥
Jo umist&no po obvodu ndkolik ost¥ihovacich zépustek, Pracovnfk vklédd rudnd vykovek ne
ost#ihovaci zdpustku a po otofen{ stolu se pod beransm lisu vironek ostFihne, Timto zpi-
sobem e zamezl drazim, zlepsi se pracovni poloha obsluhujicfho a Zdsteiné i zrychll
cyklus, Nevyhodou je stdld p¥itomnost lidské obsluhy s monotonni &innosti,

Tuto nevfhodu odstranuje za¥fzen{ pro automatické zaklédén{ virobkd do ost¥ihovac{
Zépustky, Jeho podstata spolivd v tom, ¥e nad ostiihovaci zdpustkou je suvnd uloZens
plodina pohybovand tekutinovym motorem, opat¥end bodnimi liitami, na jedné strand nardZ-
kou a na druhé strand vodici dré¥kou pro technologické vystupky vyrobkd, pFidem¥f nad plo~
Sinou Je jednak umistén elektromagnet pohybovany tekutinovym motorem a jedmak zabudovédn
senzor pro indikaci polohy vyrobku na plo&ind, Dald{ podstatou vyndlezu je, %o na p&vné
848ttt rédmu zaifizeni pro automatické gakldddni vyrobkd je proveden pFedni doraz a zadni
doraz pro f£ixaci polohy v¥robku zdviZfeného nad plodinu elektromagnetem,
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' Pokrok dosafeny vyndlezem spodiv& v tom, ¥o je umoindno rychlé automatické zalo-
fen{ vyrobku do ost¥ihovaci zdpustky bez lidské obsluhy a Sinnosti. Dociluje se toho
pFi¥azenf{m manipulétoru - zakladade k lisim b¥#né konstrukce s bezdotykovou indikaci
virobku, Manipuladni dréhy Jsou krdtké, tim i Sas k vykondni uvedené operace, takie Je

mo¥no gpracovat 15 = 20 vyrobkd ga minutu,

Vynélez je zobraszen na vikresech, kde na obr,l principidlni schema za¥fzeni pro
automatické zakldddn{ do ost¥ihovaoci zépustky v gékladni{ poloze, na obr., 2 saFf{zen{
8 vikovkem na pioéin‘ v Selnfm pohledu, na obr, 3 zaF{sen{ s vikovkem p¥itafenym magne=-

tem a na obr, 4 zaF{zen{ s odsunutou ploﬁinpu a vikovkem v zépustoe,

Zni-iuni pro automatiské gzakldddn{ do ost¥ihovaci zdpustky tvo¥i plodina 2, po-
suvné prost¥ednict™m tekutinového motoru 13 po “valivych télesech 23 vedenych ve vedeni,
Na plo¥ind 2 je provedena nardfka 3, o kterou se opiré pFedni 348t vykovku 1 a v dréd¥oce
plofiny 2 je veden teBhnologicky vystupek 4 pro vodoni zadn{ 34sti vikovku 1. Na plo=-
§iné 2 Jsou pro?edeny bodn{ .liity 5. V pFfsunové dréze vikovku ) je zabudovéna klapka §,
kterd brénf zpétnému pohybu vykovku ], Veden{ a fixovédn{ vikovku 1 na plo¥ind 2 mife
bft provedeno také Jinak podle tvaru a charakteru vikovku )., V pevné Sdsti rému 7 Je
gabudovédna reflexn{ pneumatickd tryska &ili sengor 8 pro indikacd polohy v¥kovku }
na plo#ind 2, Nad plodinou 2 Je zavdfeno na pistu tekutinového motoru 17 téleso elektro=
magnetu ll, které se pohybuje ve vedenioh 18 po val:!.vich télesech 22 a do jehoZ vinut{
10 je saveden p#{ivody 3 proud, Téleso oleEtmmagnetu 11 jJe uvnit¥ opatFeno kandlky j2,
ke kterym jsou p¥ipojeny hadice 13, 14, Nad plo¥inou 2 je ddle proveden piedn{ doraz 15
a zadni dorss 16, upevndné na pevné Sdsti rému ] pro fixaci vikovku ] p¥i jeho piitae-
fen{ elektiromagnetem 11, Nad ploSinou 2 je otodny stdl 20 s ost¥ihovacimi zdpustkami 2],

Orientovany vikovek 1 klfe je podén na plodinu 2, kde se sarazf pFednf 3dst{
o nardiku 3, Zadn{ ¥dst vikovku 1 je vedena technalogickfm vystupkem 4 ve vodicf drdi.
ce 24, Navic je vikovek 1 veden bodnimi li¥tami 53, Zp¥tnému odrafen{ vykovku } bréni
klapka 6 v jeho p¥isunové drdse, Senzor § indikuje polohu vykovku ] v pFedepsané poloze
(obr,2) a dévéd povel k dalid{ Ginn‘oati saf{zenf, Na povel senzoru § je pﬂvody 9 zave-
den proud do vinuti 10 elektromagnetu ll, ten po impulsu pFitédhne vikovek 1 k sobd
(obr.3) tek, ¥e se cely nachdz{ nad ploSinou 2, Sprédvné polohs vikovku 1 je p¥i p¥ita-
fen{ elektromagnetem 1] fixovéns p¥ednim dorazem 15 a zadn{m dorazem 16, Kyn{ je dén
povel k odsunuti{ plodiny 2 pomool tekutinového motoru 19 smdrem doszadu, t.j. smérem
vné od otolného stolu 20 s ost¥ihovacimi gzédpustkemi 21, Tim se uvolni prostor nad
gdpustkou 21, pFes koncovy epinad (nezakreslen) je dén povel a pist tekutinového mofo-
ru 17 klesne doll (obr.4) a poloZi vykovek ) pFesnd do ost¥ihovao{ zépustky 21, Po do-
safenf doln{ krajnf{ polohy pistu tekutinového motoru 17 s tim 1 elektromagnetu 1l
8 vikovkem ] Jje elekiromagnet 1l uvolndn, je odmagnetovdn, pist tekutinového motoru LT
se vraci do horni polohy, po jejim dosafenf{ se do pfedn{ krajn{ polohy vrac{ plo¥ina 2
pomoci pistu tekutinového motoru 19, Tim je mechanizmus za¥fzen{ v zékladn{ poloze,
schopen pFijmout dald{ vfkovek a celf cyklus se po ot®3eni stolu 20 se zdpustkami 2]
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o jednu rozted opakuje,

Vzhledem ke krédtkym manipulainim drahém a tedy krdtkému Easu pot¥ebnému k vyko-
nén{ uvedené operace, je mo#né zpracovdvat 15 a%¥ 20 vyikovkd za minutu bez lidské obslu~
hy. P¥i &tyFech af Sesti ostiihovacfch zépustkéch na otodném stole Je moZno coyklus,
sestdvajic{ ze zaloZeni vykovku a otofen{ stolu o 1 rozted t.j. o 60 = 90°, uskutednit
za dobu krat3f ne% 4 sek,

PREDMET VYNALEZU

1, ZaPizeni pro automatické zaklddén{ vyrobkd do ost¥ihovaci zdpustky vyznadené t{m,
%e je tvo¥eno pevnym rdmem (7) a suvnd vi3i ndmu uloZenou ploSinou (2) opatFenou
bodnimi 1listami (5), na jedné strand nardZkou (3) a na druhé strand vodfei drédZkou
(24) pro technologické vistupky (4) vjrobkd (1), p¥iem¥ nad plojinou (2) je jednak
unistdn elektromagnet (1l), pohybovany tekutinovym motorem (17), a jednak zabudovén
senzor (8) pro indikaci polohy vyrobku (1) na plosind (2),

2, Zatizeni podle bodu 1. vyznalené tim, Ze na pevné &4dsti rdmu (7) nad ploSinou (2)
Je proveden pFedni doraz (15) a zadn{ doraz (16) pro fixaci polohy vyrobku (1),

4 vykresy
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