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(54) Nosi& na upnuti podiouhlych pfedméti

1

Vynélez se tyké nosile na upnuti podlouhlych piedmé&tl na podpérnou plodinu, majici
podlouhlou truhlikovou konstrukei montovatelnou na spodku, na vrdku, &i vedle nosné plochy,
nap*iklad podvozku, vozového mistku a podobn&, ve sméru v podstatd kolmém na podlouhly pied-
mét, prifem? nosi¥ mé na svych krdtkych koncich nejménd jednu konzolu pro svislé vzpéry a
je otevieny nejmén& na jednom krdtkém konci, kde konzola &i konzoly jsou tek umistény, Ze
ziistdvé volny vstup do nosiZe, a nosi¥ je tak vytvoren, Ze upinaci prosifedek miZe byt za-
veden do ndho a 2z ndho vytalen, a miZe v ném byt zajidtén. ‘

Nosi& podle vyndlezu mé napinaci a upinaci prostfedky, v dal3im jen upinaci prost¥e-
dek, aby se naloZeny materidl mohl na nosiéi upnout.

Nosie na dbevo, napiikled typu podvalniku, jsou u? zndmy i s upinacim prost¥edkem.
Maji dutou rémovou konstrukei, v ni% je pevn& zamontovén upinaci prostredek, napfiklad
pneumaticky &i hydraulicky vélec, jehoZ pohyblivé Zést je spojena s kabelem, Fetézem &i
podobnym &lenem, ktery se miZe ovinout kolem naloZeného materidlu a mife se na n&m upnout.
Takové podvalniky na dievo byveji zpravidla provedeny jeko samostatné jednotky, namontované
pod vozovym mistkem &i podobnym ¥lenem dopravniho vozidla, Aby se materidl mohl naloZit,
musi se vozidlo opatiit kromd podvalniku na d¥evo také vzp¥remi a z praktickych ddvodd
se podvalniky montuji vedle vzpér.

G&elem vyndlezu je vytvorit podvalnik na difevo, ktery slouZi jako nosi& pro vzpdry
vozidla, &im%Z se ziskajl ndkteré vyhody, krom& jiného vyhoda kompaktndjsi konstrukce s men-
%im po¥tem souldsti ne¥ dosud znémd ustroj{ tohoto druhu. Vzpdry a podvalnik lze snedn&ji
montovat, Lze pouZit vozového mistku bez jakychkoliv otvord pro vzpéry, takZfe vozidlo s ta-
kovym vozovym mistkem lze pou?ft bez jakéhokoliv zvlé3tniho vybaveni i pro dopravu piskﬁ
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enebo jakéhokoliv jiného sypkého materidlu atd. Vyndlez mé teké daldi uZel, e to vytvorit
dstroji, u n&ho% lze podvelniku na d¥evo pou¥ft jako nosi¥e pro vzpdry a u n&ho% lze pod-
valnik v pfipad¥ potieby opatfit upinacim prosiredkem, ktery lze rychle a snadno zasunout
do truhlikového nosi&e vzp&r podvalniku s jeho jednoho bodniho okraje, pak se upinaci pro-
st¥edek uzavie svérkou, kterd drZi vzpdru. Zvlddtni montd? upinaciho prostiedku, jak shora
uvedeno, uﬁoﬁﬁuje pek, sby se podvalniku dalo pouZit bud s uvedenymi upinacimi prost¥edky
nebo bez nich, a tyto upinaci prostiedky se mohou snadno odmontovet pro udribu, opravu atd.

U upinacich prostfedkt pro podvalniky na d¥evo atd. vyskytuje se &asto problém spo&i-
vajicl v tom, Jjek U¥inn& a bezpeind zsjistit upinaci &len, napfiklad kabel &i Petdz tak,
aby zGstaly napnuté a pevn& upnuté, i kdyZ z jakéhokoliv divodu nastane porucha v tlakovém
Ustroji hydraulického &i pneumatického servomotoru. ¥Vyndlez se proto také zabyvd zvldStnim
zajislovacim zebizenim pro upinaci prost¥edek, task provedenym, Ze pisobl jednak jako zévér
pro upinaci prost¥edek, jednak jako drZék. Celé upinaci zarizeni tvori tedy pevnou celist-
vou jednotku umoZnujici jednoduchou vyrobu a montd: upinaciho zafizeni, Jjednoduchou menipu-
laci s nim a jeho d&innou funkei.

Nosi¥ podle vyndlezu se vyznad¥uje tim, Ze upinaci prostfedek noside md prvni rohatko-
vou ty&¢ tvaru pismene U, nahoie otevienou a nesouci osové pisobici motor, ktery je svou
pohyblivou ¥ésti spojen se zdpadkou pripojenou k upinacimu prost¥edku, prilem% pohyblivd
g4st je v zdbdru s hornimi okraji a s rohatkemi prvni rohatkové tyZe, a kterd pri spudtdni
motoru je uvedena do pohybu a je uloZena do zérezd vytvoPenych na hornich okrajich stran
prvni rohatkové tyle, a nosi mé teké druhou rohatkovou ty¢ s profilem tvaru U, nahafe
otevienou umist¥nou osov¥é blizko k prvni rohatkové ty¥i, kde tato druhé rohatkovéd ty& je
podélné& pohyblivé vzhledem k prvni rohatkové tydi a jejf horni okraj je ve stejné urovni
'jako horni okraj prvni rohatkové ty¥e a mé del¥i zdfezy pro zdpadku, odpovidaejici svym tva-
rem, velikosti a rozte¥{ zérezim v prvni rphatkové tydi, pridemZ daldi zdiezy maji jednu
Sikmou prot&j3{ hranu a proti ni umistdnou zdv&rnou hranu pro vytladeni zdpadky ze zdbdru
v zéiezech pfi pohybu druhé rohatkové ty¥e ve sm&ru proti Bikmym protdjsim hrandm.

Upinaci prostifedek Je vyhodnd opat¥en upinacim ¥lenem, pripojenym k zdépadce a vedenym
dold smérem k rohatkovym tydim, pro zatladen{ zépadky dolt do zdb&ru s hornimi okraji a
zéPezy obou rohatkovych tyéi,

U  Jjiného provedeni mé nosi& pro navijeni upinaciho &lenu na svém otev¥eném konci
kladku, JjejiZ nejniZ8i bod je umistén niZe neZ zépadka.

Druhé rohatkové tye je u dal3iho vyhodného provedeni spoﬁena pfes ovlédaci ty& a kli~-
kové remeno s pri¥nym h¥idelem ovldédanym klikou pro pohyb druhé rohatkové ty¥e mezi prvni
polohou, kde zéiezy prvni rohatkové tye a-dalZi zdtezy druhé rohatkové tyée Jjsou uloZeny
proti sob&, a druhou plochou, kde tyto zdPfezy jsou uloZeny vedle sebe, takZe prvni rohatko-
véd ty¢ a druhd rohatkovd ty& spolu vytvéireji vodorovnou kluznou plochu pro zédpadku.

Osové plsobici motor je vyhodné& pevné& spojen s prvni rohatkovou ty¥i na jejim konci
laZicim proti vstupnimu otvoru nosile a je uYolnitelné pfipojen k &dsti nosile vytvorené
jako montéZni t¥men.

U daldiho provedeni je s pohyblivou druhou rohatkovou tyd{ spojen ventil pro semodin-
né odpojeni motoru, kdyZ je druhdé rohatkovéd ty& v uvolnovaci poloze pro zépadku, a pro sa-
modinné uvedeni motoru pod tlak, kdy% Jje druhd rohatkovd ty& v zévérné poloze pro zdpadku,
v ni% zédtezy a daldi zdrezy Jsou uloZeny presnd vedle sebe, )

Daldi vyzneky vyndlezu vyplynou z podrobného popisu odvoldvajicfho se na vykresy.

Obrs 1 ukazuje v perspektivnim pohledu jednotku noside podlouhlého materidlu podle
vyndlezu provedeného jako podvalnik na dfevo, obr. 2 znézornuje schematicky v perspektivnim
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pohledu n¥které dileZité &dsti upinactho prostiedku pro takovy podvalnik na dfevo, obr. 3

je stlafeny pohled na p¥i¥ny ¥ez podvalnikem podle obr. { a obr. 4 je odpovidajici pohled
na vodorovny fez stejnym podvalnfkem. )

Zarizeni zndzorndné na vykresech obsahuje obecnd podlouhly podvalnikovy nosi¢ 1 na
dfevo, ktery mé na obou svych konecich konzoly 11, 12 pro montdZ vzpdr 3. Podvalnik je tak
konstruovén, Ze se v ném miZe uloZit podlouhly upinaci prostredek 4.

Nosi& 1 na dfevo je vytvoren jeko truhlik se spodkem 3 s bolnicemi 6. Nahofe miZe byt
otevieny. Aby se kmen dfeva vyztuZil, je spojen pomoci hornich trubek 1 na hornich okrajich
a pomoc{ spodnich trubek 8§ na spodnich okrajich.

Ve znézorn¥ném provedeni jsou ob¥ konzoly 11, 12 vytvofeny jeko sverky s vnit#ni pil-
kou 9, kterd je pevnd zemontovéna v truhliku nosile 1 na dPevo a se samostatnou vnEjsi
pilkou 10, kterou lze obvyklym zpisobem pi#idroubovat k vnit¥ni pilce 9.

Nosi¥ | md dv¥ dvojice konzol na ka?dém konci, totiZ horni konzolu 1l na hornim okraji
n0316e la spodni konzolu 12 na spodnim okraji nosile 1. Mezi ob&ma konzolami 11 a 12 miZe
nosid 1 byt otevieny nejméné na jednom svém krétkém konci. ProtoZe nosid 1 je otevreny,

Jak shora uvedeno, lze upinaci prostbedek 4 snadno vsunout do noside 1 a z n&ho vytdhnout,
a je v ném zaJjidtdn tim, Ze vzpéry 3 jsou pPisroubovény. Na jednom konci Jje nosié 1 opatfen
kladkou 13, kolem ni% je ovinut upinaci &len 14, vytvoireny nap¥iklad jeko Fetdz ¥&i podobny
&len, kterym se naloZeny materidl upne, Na jednom konci je upineci ¢len 14 piipojen k po-
hyblivé &ésti upinacfho prost¥edku 4 a protilehly konec 16 upineciho &lenu 14 lze pripojit
ke kterékoliv Zdsti nosile ] nebo vozidla, na némZ se nosil mé namontovat. Tedkované &dry
na obr. 1 ukezujf, jek lze nosi& | namontovat napiiklad na spodni plochu vozového mistku
17 vozidla. Nejmén& jedna bo¥nice 6 nosiZe 1 je opatfena prichozim otvorem 18, do n&hoZ

se nasadf klika 19, ji%¥ se ovlddd pohyblivé &ést upinaciho prostfedku 4, jak bude v daldim
je&t& podrobndji popséno.

Upinaci prost¥edek 4 lze voln& nasadit uvnit# nosile 1, jelikoz Je zajistén namonto-
vanymi vzpéremi 3, ale v ndkterych p¥ipadech je vyhodndjsi zajistit p¥imo upinaci{ prostie-
dek 4. Toho 1lze doséhnout tim, Ze konec nosi¥e 1, ktery leZi proti konci, na ném¥ se upi-
naci prostfedek do nosile } zavddi, je opatfen montédinim timenem 20, v némZ lze zachytit

odpovidajic{ t¥men 21 ovlddaciho motoru upinaciho prost¥edku 4 pomoci Zepu 22 &i podobného
&lenu, zavedeného shora.

Vzpsry 3 mohou byt jakéhokoliv obvyklého typu a montuji se v nosidi 1 a tim ve vztehu
k vozidlu pomoci konzol 11 a 12.

Upinaci prostiedek 4 md osovd pisobici hydraulicky nebo pneumaticky motor 23 namonto-
veny v prvni rohatkové tydi 24, kterd tvodi spojujici a nosnou &d4st upinacfho prostiedku
4. Pohyblivd ¥dst 25 motoru 23, v. daném pFipad® pistovéd ty%, Jje pfipojena jhem 26 a spojo-
vacim depem 2] k zdpadce 28, kterd je zase pfipojena k upinacimu &lenu 14, vedenému od zé~
‘padky 28 kolem kladky 13 ze spodu. Prvni rohatkové ty¢ 24 mé tvar pismene U a je nahofe
oteviena., V blizkosti hornich okraji maji jeai ob& strany 29 n&kolik zd¥ezd 30 pro zdpadku,
upravenych podle tvaru a velikosti zépadky 28, kterd md stejnou Ei¥i nebo je 3irsi nez
{zddlenost mezi obdma stranami 29 prvni rohatkové ty¥e 24. Zdpadka 28 kluzn& zabird s hor-
nimi okraji prvni rohatkové tyde 24, tekie miZe zapadnout do zdfezd 30. Kladka 13 pro upi-
naci &len 14 je tak namontovéne, Ze se upinacimu prostfedku 4 udili svisle dold sm&rujici
silové sloZka, &imZ se zdpadka 28 pii zébéruistéhne dold do zaji3t&né polohy v zdfezu 30
a je v této poloze udrZovéna,

Ve vn&j31 prvn{ rohatkové tydi 24 je pohyblivé zamontovéna druhd rohatkovéd tyd 3l,
kterd mé také tvar pismene U a je nahofe oteviend. U znézorndného prikladu je druhé rohatko-
vé ty& 31 podeptene ndkolika podp&rnymi Zepy 32. Druhd rohatkovéd ty¢ 3L je na svém hornim
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konci opetfena daldimi zd¥ezy 33 pro zdpadku 28, jejichf tvar, velikost a rozte& odpovide-
Ji tvaru, velikosti e rozte¥i zé¥ezd 30 prvni rohatkové tyZe 24. Druhé rohatkovd ty¥ 31 je
na svém jednom konci 34 spojena s ovlddaci ty¥f 35, kterd je na svém dpaéném konci pripoje-
na k vnéjsimu konci klikového remene 36, jehoZ pri¥ny hifdel 37 je oto¥n& namontovén

v strandch 29 prvni rohatkové tyde 24. PP{&ny h¥idel 37 je vytvo¥en s klinovou dréZkou
nebo podobnym prostiedkem pro ovlddaci kliku 19 vychdzejici z otvoru bo¥nice § nosiZe 1.

Klikové rameno 36 mé takovou &innou délku, Ze se druhd rohatkové tyd 31 pii oté&eni
ovlddaci kliky 19 miZe posunout o vzddlenost odpovidajfci nejménd rozte¥i zdé¥ezd 30 a dal-
§ich zérezl 33. Druhé rohatkovéd ty& 31 Jje montovéna na takové urovni v nosidéi 1, Ze zdrezy
30 a del3i zdéfezy 33 jsou na stejné urovni. Proto zdpadka 28 v zdv&rné poloze spolupracuje-
se zérezy JO prvni rohatkové tyle 24 a s daldimi zd¥ezy 33 druhé rohatkové tyZe 31. Zévér-
né hrana 38 daldich zdfezd J3 je svisld nebo pod¥iznutd, kdefto prot¥j3f hrana 39 je seBik-
mena, aby mohla zépadku 28 vytla¥it ze zéfezd, kdyZ druhd rohatkovd ty& 31 Jje pohybovéna

v uvolhujicim sm&ru ovlédaci klikou 19,

Nosi¢ 1 se miZe montovat na jakékoliv vhodné misto, napfiklad na spodek vozového mist-

ku 17.

Pouzivé-1i se nosid 1 bez upinacich prostiedkd, jsou ob& vzpéry 3 nemontovény pomoci
konzol 11 a 12. Je-1li v3mek nosi& ] opat¥en upinacim prostiedkem, zavede se tento prostiedek
do nosile ] dibive,neZ se namontuje levé vzpéra 3, jak zndzorn&no na vykresu. Pek se upina-
el &len 14 ovine kolem kladky 13, vzpéra se namontuje a ob% konzoly 11, 12 se nadroubujf.
Vzddlen&js{ konec motoru 23 se miZe zajistit v montdinim t¥menu 20.

Druhd rohatkové ty& 31 Jje normdéln& ve vnit¥ni poloze, kde deldi zd¥ezy 33 jsou vyrov-
nény se zéiezy J0 prvni rohatkové tyle 24. KdyZ se motor 23 uvede v chod a stédhne pohybli-
vou &&ést 25 motoru, v daném pPipadd pistni ty&, zdpadke 28 pohybuje se p¥es vodorovné &dsti
prvni rohatkové tyfe 24 a druhé rohatkové tyle 31 a zaskodi postupn& do jednoho ze zéiezd
30 a daldich zd¥ezd 33, a pak do dal¥ich, a% je upinaci ¥len 14 dostate¥nd napnuty¥. Kdyz
je zdpadka ulo¥ena v zdPezech J0 a dal8ich zd¥ezech 33, je upinaci &len 14 zaji¥t¥n proti
pohybu a je napnuty, i kdyZ motor 23 neni pod tlakem.

Mé~1i se upinaci &len 14 uvolnit, &im% se také uvolni néklad upnuty na nosiéi 1 upine-
cim &lenem 14, zavede se ovlddaci klika 19 do klinové dréZky p¥i&ného hridele 3J7, otdlenym
ve smdru proti rudiékdm hodinovym, jak zndzorn¥no na vykresech., T{m se druhd rohatkovéd tyZ
3! stdhne do leva a jeji seZikmend prot&js8i hrana 39 pohybuje zépadkou 28 nahoru, aZ Jeji
spodni hrana Jje na stejné urovni jako horni strena rohatkovych ty&{ 24, 31. Teto poloha je
zndzornéna na obr, 2, KdyZ se tlakové prostredi vyprazdﬁuje z motoru 23, uvolni se upinaci
&len 14 a nalofeny materidl nédkladu se miZe také uvolnit.

fasto byvé nuiné napnout upinaci &len ndkolika postupnymi kroky, a to je také ﬁﬁdouci,
aby se zmen3ila délka motoru 23 a prisludnych &dsti, Aby se mohlo zJjistit, kdy dosdhl mo-
tor 23 své kone&né polohy, miZe se vystrainy spine¥ 40 ovlddeny remenem 41, ktery Je sou-
%dsti upinaciho prostfedku, nemontovat na kteroukoliv pohyblivou &dst. Tento vy¥straZny
spina¥ 40 pak semodinng indikuje, kdy motor 23 provedl plny zdvih. Motor 23 se tim uvolﬂu1
je, Jjak shora uvedeno, a spojovaci protilehly konec 16 upinaciho &lenu 14 se miZfe znovu
spojit v upnutd;jsi poloze. Motor 23 se psk znovu uvede v chod a napind upinaci &len l14.
Upravu a del3{ napinéni upinectho &lenu 14 lze teké provést tiﬁ,-ie se druhd rohatkovéd tye
31 pohne na levo, takZe zépadka 28 se uvolni. Tim se p¥ed novou Zinnost{ motoru 23 nevrétdi
druhd rohatkovd ty& 31 do své normdlni zaji3t&né polohy pootofenim ovlddaci kliky 13.

Pro uvedeni motoru 23 ,pod tlak a pro vypust&ni tlakového prost¥edi pouZivd se venti-
lu 42, spojeného pfes vedeni 43 s prednim koncem motoru 23. Ventil 42 je ovldddn ty¥i 44,
kterd jednim svym koncem spojena s ovlddacim &lenem ventilu 42 a svym ope&nym koncem Je-
spojena s dvouramennou pékou 45, ovlddanou okem 46 uloZenym na konci druhé rohatkové tyle
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31. Péka 45 a oko 46 jsou tek provedeny a upraveny, ¥e ventil 42 vyprazdﬁuje motor 23,
kdy# druhdé rohatkové ty& 31 dosdhla své krajni polohy, naznafené tetkovend na obr. 3.
V této poloze vytéhne se zdpadka 28 z dal¥ino zdrezu 33. '
d

Kdyz se klikou }9 otéd{ tak, %e se druhd rohatkovd ty¢ 31 pohybuje vlevo, jek zndzor-
néno na vykresech, zdpadka 28 se vytladi z dal¥ich zdPezd 33 druhé rohatkové tyde 3l e kdy%
tato dosdhne své levé krajnf polohy a zépedka 28 se uvolnila z daldich zd¥ezd 33, zrudi
se také tlak motoru a upineci &len 14 se uvolni. .

Kdy% se pak klikou 19 otdéi ve sméru rudidek hodinovych, jak zndzorn&no na obrezech,
vrdti se druhd rohatkovd tyd 31 do své zaji3t¥né polohy, kde zéPezy 30 prvni rohatkové ty-
%e 24 a del¥f zdFezy 33 druhé rohatkové tyZe 31 Jsou vzdjemnd vyrovnény rovnobé&in&. Soulas-
né umoZnuje oko 46 stazeni pdky 45 a tim uvedeni ventilu 42 v chod, takZe motor 23 se dosté-
vé4 pod tlak. Tim se samo&inn& napne upinaci Zlen 14, jekmile druhé rohatkovd tyé 3! a prvni
rohatkovd ty& 24 jsou vzdjemné zajistEny.

Shora uvedeny podrobny popis provedeni vyndlezu vysvétluje pouze vyhodné p¥iklady,
které lze v rémei pripojené definice predmétu vyndlezu riznd obménit.

PREDMET VYINLLEZU

1. Nosi# na upnuti podlouhlych pfedm&tl na podpérnou plodinu, majici podlouhlou truhli-
kovou konstrukei montovatelnou na spodku, na vrdku, &i vedle nosné plochy, nap¥iklad pod-
vozku, vozového mistku a podobn&, ve sméru v podstatd kolmém na podlouhly predmét, piilem’
nosi& mé na svych krétkych koncich nejméné jednu konzolu pro svislé vzpéry a Jje otevieny
nejménd na jednom krdtkém konci, kde konzola ¥i konzoly jsou tek umistdny, Ze zlistévé volny
vstup do nosile, a nosil je tak vytvoren, %e upinaci prost¥edek miZe byt zaveden do n&ho
a z ndho vytaZen, a miZe byt v n¥m zaji¥tén, vyznaleny tim, %e upinaci prost¥edek (4) no-
si%e (1) mé prvni rohatkovou ty¥ (24) tvaru pismene U, naho¥e otevienou a nesouci osové
pasobici motor (23), kter§ je svou pohyblivou &dsti (25) spojen se zépadkou (28) piipojenou
k upinacimu prostiedku (4), p¥ilem% pohyblivd Zdst (25) je v zébdru s hornimi okraji a
s rohatkemi prvni rohatkové tyle (24) a kterd pri spusténi motoru (23) Jje uvedena do pohybu
a je uloZena do zdfezl (30) vytvorenych na hornich okrajich stran (29) prvni rohatkové tyle
(24), a nosi& (1) mé také dal3di druhou rohatkovou ty& (31) s profilem tvaru pismene U, na-
hote otevienou a umist&nou osovd blizko k prvni rohatkové ty&i (24), kde tato druhé rohatko-
vé ty¢ (31) je podéln¥ pohyblivé vzhledem k prvni rohatkové ty¥i (24) a jeji horni okraj
je ve stejné uUrovni jeko horni okraj prvni rohatkové tyle (24) a md dal3{i zéPezy (33) pro
zépadku (28), odpovidajici svym tvarem, velikost! & rozte&i zdrezim (30) v prvni rohatkové
ty&i (24), pridem? zéFezy (33) majf jednu Sikmou prot&jsl hrenu (39) a proti ni umisténou
2évérnou hranu (38), pro vytlafeni zépadky (28) ze zdbéru v zérezech (30, 31) p#i pohybu
druhé rohatkové tyde (31) ve smdru proti 3ikmym prot&j¥im hrandm (39).

2, Nosid podle bodu 1, vyznaleny tim, Ze upinaci prostfedek (4) je opatten upinacim
¥lenem (14), piipojenym k zépadce (28) a vedenym dolil, smérem k rohatkovym ty&im (24, 31),
pro zatladeni zdpedky (28) dold do zébéru s hornimi okraji a zétezy (30, 33) obou rohatko-
vyeh tydf (24, 31).

3. Nosi& podle bodd 1 nebo 2, vyznaleny tim, Ze pro navijeni upinaciho ¥lenu (14) md
ne svém otevreném konci kladku (13), jejiZ nejniZ3f bod je umistén niZe neZ zdpadke (28).

4, Nosidé podle bodd | a% 3, vyznadeny tim, Ze druhd rohatkovd ty& (31) je spojena pPes
ovlddaci ty: (35) a klikové rameno (36) s pfi¥nym h¥idelem (37) ovlddenym klikou {(19) pro
pohyb druhé rohatkové ty&e (31) mezi prvni polohou, kde zéFezy (30) prvnf rohatkové tyle
(24) a dalsi zdtezy (33) druhé rohatkové tyde (31) jsou uloZeny proti sob&, a druhou polo=
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hou, kde zdrezy (30, 33) jsou uloZeny vedle sebe, tek%e prvni rohatkové ty& (24) a druhg
rohatkovd ty& (31) spolu vytvdrejf vodorovnou kluznou plochu pro zépadku (28),

5. Nosi& podle bodd 2 a% 4, vyznaleny tim, %e osov& plisobic{ motor (23) je pevn& spo-
Jjen s prvni rohatkovou ty&i (24) na jejim konci le¥icim proti vstupnimu otvoru nosiZe (1)
a Je uvolnitelnd pifipojen k &dsti nosile (1) vytvorenéd jako montd¥ni timen (20),

6. Nosi¥ podle bodd 2 a% 5, vyznaleny tim, %e s pohyblivou druhou rohatkovou ty¥i (31)
Jje spojen ventil (42) pro samodinné odpojeni motoru (23), kdy% je druhé rohatkovd ty& (31)
v uvolnovaci poloze pro zdpadku (28), a pro samoZimnné uvedeni motoru (23) pod tlak, kdy% je
druhd rohatkovd ty& (31) v zdvdrné poloze pro zépadku (28), v ni% zdezy (30) a daldi z4-
tezy (33) Jjsou uloZeny presnd vedle sebe.

2 vykresy
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Severografia, n. p., MOST
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