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(54) СПОСОБ УПРАВЛЕНИЯ ЭЛЕКТРОВЕНТИЛЯТОРОМ

(57) Формула изобретения
1. Способ управления электровентилятором, содержащим электродвигатель и

электронные схемы для управления упомянутым электродвигателем, причем
электронные схемы управления содержат по меньшей мере один микроконтроллер и
силовые электронные устройства для сообщения электродвигателю скорости V
вращения, содержащий следующие этапы:

- установки первого значения V1 скорости V вращения электродвигателя;
- установки максимальной пороговой температуры T3M силовых электронных

устройств;
- установки максимальной пороговой температуры T3D микроконтроллера,
- установки первой пороговой температуры T1D микроконтроллера, более низкой,

чем максимальная пороговая температура T3D микроконтроллера;
- отслеживания температуры TD микроконтроллера;
- отслеживания температуры TM силовых электронных устройств;
причем упомянутый способ отличается тем, что содержит следующие этапы:
- установки первой пороговой температуры T1M силовых электронных устройств,

более низкой, чем максимальная пороговая температура T3M силовых электронных
устройств;
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- установки второго значения V2 скорости V вращения электродвигателя, более
низкого, чем первое значение V1;

- подготовки счетчика для заранее заданного времени X;
- запуска упомянутого счетчика, если температура TD микроконтроллера или

температура TM силовых электронных устройств превышает соответствующуюпервую
пороговую температуру T1D, T1M;

- понижения скорости V вращения электродвигателя до второго значения V2, если
по истечении заранее заданного времени X температура TD микроконтроллера или
температура TM силовых электронных устройств превышает соответствующуюпервую
пороговую температуру T1D, T1M.

2. Способ по п. 1, в котором скорость V вращения электродвигателя возвращают к
первому значению V1, если как температура TDмикроконтроллера, так и температура
TM силовых электронных устройств становится ниже соответствующей первой
пороговой температуры T1D, T1M.

3. Способпоп. 1 или 2, в котором скоростьVвращения электродвигателя возвращают
к первому значениюV1, если как температура TDмикроконтроллера, так и температура
TM силовых электронных устройств становится ниже соответствующей первой
пороговой температуры T1D, T1M, уменьшенной на коэффициент безопасности Y,
предпочтительно составляющий от 2 до 8°C.

4. Способ по любому из пп. 1-3, причем упомянутый способ содержит следующие
этапы:

- установки второй пороговой температуры T2D микроконтроллера, более низкой,
чем максимальная пороговая температура T3D микроконтроллера, и более высокой,
чем первая пороговая температура T1D микроконтроллера;

- установки второй пороговой температуры T2M силовых электронных устройств,
более низкой, чем максимальная пороговая температура T3M силовых электронных
устройств, и более высокой, чем первая пороговая температура T1M силовых
электронных устройств;

- понижения скорости V вращения двигателя до второго значения V2, если в течение
заранее заданного времени X температура TD микроконтроллера или температура TM
силовых электронных устройств превышает соответствующую вторую пороговую
температуру T2D, T2M.

5. Способ по любому из предыдущих пунктов, в котором первую скорость V1
вращения изменяют до нуля, т.е. останавливают электродвигатель, если температура
TDмикроконтроллера или температура TM силовых электронных устройств превышает
соответствующую максимальную пороговую температуру T3D, T3M.

6. Способ по любому из предыдущих пунктов, в котором счетчик сбрасывают, если
как температура TD микроконтроллера, так и температура TM силовых электронных
устройств ниже соответствующей первой пороговой температуры T1D, T1M.

7. Способ по любому из предыдущих пунктов, в котором счетчик сбрасывают, если
как температура TD микроконтроллера, так и температура TM силовых электронных
устройств становится ниже соответствующей первой пороговой температурыT1D, T1M,
уменьшенной на коэффициент безопасности Y, предпочтительно составляющий от 2
до 8°C.
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8. Способпо любому из предыдущихпунктов, в которомвторое значениеV2 скорости
вращения устанавливают равным первому значению скорости V1, уменьшенному на
постоянную процентную долю D, т.е.

V2=V1-D%.
9. Способ по п. 8, в котором значение постоянной процентной доли D составляет от

3 до 8, т.е.
3≤D≤8.
10. Способ по любому из предыдущих пунктов, в котором заранее заданное время

X составляет от 2 до 5 минут, т.е.
2 минуты ≤ Δt ≤ 5 минут.
11. Способ по любому из предыдущих пунктов, в котором максимальная пороговая

температура T3M силовых электронных устройств выше или равна 160°C и ниже 165°C,
т.е.

160°C ≤ T3M < 165°C.
12. Способ по любому из предыдущих пунктов, в котором максимальная пороговая

температура T3D микроконтроллера выше или равна 155°C и ниже 160°C, т.е.
155°C ≤ T3D < 160°C.
13. Способ по любому из предыдущих пунктов, в котором первая пороговая

температура T1D микроконтроллера выше или равна 145°C и ниже 150°C, т.е.
145°C ≤ T1D < 150°C.
14. Способ по любому из предыдущих пунктов, в котором первая пороговая

температура T1M силовых электронных устройств выше или равна 150°C и 155°C, т.е.
150°C ≤ Т1М < 155°C.
15. Способ по п. 4, в котором вторая пороговая температура T2Dмикроконтроллера

выше или равна 150°C и ниже 155°C, т.е.
150°C ≤ T2D < 155°C.
16. Способ по п. 4, в котором вторая пороговая температура T2M силовых

электронных устройств выше или равна 155°C и 160°C, т.е.
155°C ≤ T2M < 160°C.
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