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Okolem vynélezu je vyredit konstrukci
tohoto zefizeni tak, aby byla zajiSt&na spo-
lehlivost spojeni v¥vodd 2z rotorového vinu-
t{ s lemelami komutédtord. Zarizeni podle

vynédlezu v podstat#

gse dvime kyvnymi rameny nesoucimi elektro-
dy, které Jsou pritlafovény k lemele komu-
tétoru Sroubovymi pruZinemi. V hornim kyve
ném remenu je zhotovena podélnd drdZke,

v ni¥ je kywné& uloZen Zep nesouci téhla,ne
ie ichZ druhém konci na Zepu jsou umisténa
o

iska, kterd jsou
upevnén§
uloZenym na sanich.
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(54) Zafizeni pro elektrické pfivdfeni konct drati rotorového vinuti

k lamelam komutétoru

tvor{ bodovd svérelka

v zébéru s vyst¥ednikem
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Vyndlez se tykd zafizeni pro elektrické piivéfeni konch drétd rotorového vinuti k la-
meldm komutdétoru elektrickych stroji todivyeh.

Dosavadni provedeni zaffzeni k elektrickému privéieni koncd drétd rotorového vinuti
maji obd svéreci elektrody upevnéné v ramenech, z nichi alespon jedno se pohybuje vertikdl-
n& a piimodate k ose komutdtoru. Rameno je ovlddéno pfimo vystfednikem, podobn¥ jako tomu
je u vystfednikového lisu, jen s tim rozdilem, %e pritlafeni ramen a elektrod na komutédtor
je provedeno proti plsobeni pruZiny.

Nevyhodou tohoto provedeni{ je, Ze je pracné a elektrody nedosedaji{ kolmo na vyvody
z rotorového vinutf, které Jsou uloZeny na dn& dréZky vyhloubené v lamele komutétoru ob-
vykle kotoulovou frézou, tedy 3ikmo k ose komutdtoru. .

‘ Jsou zndmé i provedeni, u nich% ramena, tvoienéd jednoramennou pdkou @ nesouci elektro-
dy, jsou k lameldm komutétoru pi¥itledovéna pru¥inemi a naopak odtlalovéna otd¥ejicim se vy-
st¥ednikem pdsobfcim proti tlesku pruZin.

Vzhledem ke skutefnosti, %e ramena nesouc{ elektrody jsou orientovéna kolmo k ose ko-
mutdtoru, vykezuje i toto provedeni nevyhody uvedené jif vpredu.

Uvedené nevyhody do znaéné miry odstrenuje vynélez, ktery spolivé v tom, Ze zafizeni
pro elektrické privéPent koncl drdtd rotorového vinutf k lameldm komutdtoru sestdvajfci
ze sani, t¥menu, tdhel, dvou ramen s elektrodemi na jejich koncich a vy¥stiedniku uloZeného
v lo%iscich nesenych t¥menem md v hornim kyvném ramenu zhotovenu dréZku, v nif jsou kyvn¥,
napt. pomoci &epu p¥ipevn¥na téhla na jejichZ druhém konci na ¥epu jsou umist¥ne loZiska,
kterd jsou v zédbdru s vyst¥ednikem upevnénym na h¥ideli nesenym timenem suvn& uloZenym na
sanich.

Vyhodou re3eni podle vyndlezu je, Ze pomdrné jednoduchym zplisobem lze m&nit zdvih ra-
mene nesouciho elektrodu, p¥ifem# elektroda je p¥itlalovéne kolmo na konec vyvodu z vinuti
ulo¥eného v drd¥ce zhotovené v lamele komutdtoru.

Okolem vynélezu je vyre3it konstrukci zefizeni pro pfivé¥eni koncd drétd rotorového
vinut{ ulofenych v dréZce zhotovené kotoudovou frézou a pPitom zajistit kvalitni svér, pii
zachovédni mo¥nosti privdfeni drétd k lemeldm komutétord o rizném priméru.

Pr{iklad provedeni vyndlezu je zndzorn¥n na priloZengch vykresech, kde obr. ! predstavu-
je zarfzeni k elektrickému p¥ivdFeni koncl drdtd rotorového vinut{ k lameldm komutétoru
podle vynélezu v nérysu, pr¥ilem# pro vyndlez nepodstatné tdsti zaXfzenf jsou zakresleny Jen
schematicky. ’

V obr. 2 je pak zndzorn&na vzdjemnd poloha komutdtoru, konce drétu a svéfeci elektrody
pri privdrenf konce drdtu k vinutf.

2, které je kyvn& uloZeno ne Zepu 3 upevnéném ve sto-
jindeh 4. Remeno 2 tvof{ tak dvoursmennou pdku, na Jjejim? jednom konci se nelézd elektroda
1 a na druhém je zhotovena podélnd dréZka 2; j1% prochdzi Zep & spojujici tdhla 7. V dolni
%4sti tdhel T je umfst¥n Zep 8, na n¥m? jsou upevnéna loZiska 9 odvalujlci se po vyst¥edni-
ku 10 zhotoveném na h¥fdeli 11 uloZeném v loZiskdéch 12 nesenych tfmenem 13. Trmen 13 Je ulo-
%en na senich 14 tak, aby jim bylo moZno posunovat v rozmezi odpovidajicim délce drdiky 3.
Na rameno 2 s elektrodou 1 pomoci kolfku 15 pisobl Zroubovéd pruZina 16 a piitladuje elektro-
du 1 k lemele komutdtoru 17 v Jeji% drdZce, zhotovené obvykle kotoudovou frézou, je zasu-
nut vyvod 18 z rotorového vinut{. Mezi remeno 2 a kyvn¥ uloZené rameno 19 je vzep¥ena Zrou-
bové pruzina 20 pritlefujici rameno 19 s elektrodou 21 k lamele komutdtoru 17. Potfebny své-
feci proud Je elektrodou 1 a 21 pFivdd&n z transformétoru 22. Elektrody 1 a 21 a komutdtor
17, uloZeny v prismatické stavitelné podp&fe 23 je chlazen tlakovym vzduchem vystupujicim

2 trysek 24.

Elektroda ] je upevnena v remenu 2
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Postup prdce a &innost zarizenf podle vyndlezu Je nésledujici. Do prismatické stavi-
telné podp¥ry 23 se vloif rotor s vinutim a komutétorem 17, v jeho’ lemeldch kotoulovou fré-
zou byly zhotoveny dré¥ky a v nich uloZeny konce vyvodd z rotorového vinuti. Na povel ob-
sluhy zarizeni elektromotor otod{ h¥idelem 11 & tim i vyst¥ednikem 10, po n&émZ se odvalujl
loZiske 9 upevniné na Zepu 8 spojujicim téhla 7. Excentricky pohyb vy¥stfedniku 10 sleduji
,lo%iska 9 a prendseji jej na tdhla 7 a kyvné rameno 2. Zp&tnf§ pohyb ramena 2 zabezpeluje
odpruleny kolik 15. Na kaZdou otolku vystfedniku 10 provede rameno 2 s elektrodou 1 jeden

vikyv a elektroda 1| Jje pritlalena k lamele komutdtoru 17 tlakem, ktery odpovidd tleku vyvi-

nutému 3roubovou pruZinou 16.

Jak patrno z obr. 2,hrot elektrody 1 vykondvéd pohyb po krufnici R a v okemZiku pritisk-
nutl elektrody 1| ke konci drdtu z vinutl a k lamele komutdtoru 17 je osa elektrody 1 ke kon-
c¢i drdtu z rotorového vinuti e dnu drdfky zhotovené v lamele komutdtoru 17 prfibli¥n& kolmd.
Plisobenim elektrického proudu piivddEného 2z trensformétoru 22 a prestupujiciho z elektrody
1 pfes konec drdtu z vinutf do dna a st¥n drdZky v leamele komutétoru 17 dochéz{ k pfivafeni
konce drdtu z vinut{ k lemele komutédtoru 17. Zdvih ramena 2 s elektrodou 1 lze nastavit po-
souvdnim t¥menu 13 na sanich 14 a tim i Zepu § v drd¥ce 5. Doba svdfeni miZe bt urdena
elektronicky nebo povelem obsluhy zefizeni. Dobu silového pisobent élektrody 1 urduje oté-
Sen{ vystredniku 10.

PREDMET VYNLKALEZU

Zar{zen{ pro elektrické privéreni koncl drdtu rotorového vinutf k lamelém komutdtoru
sestdvajict ze sani, t¥menu, tdhel, dvou ramen s elektrodami na Jejich koncich a vystredni-
¥ku uloZeného v loZiscich nesenfch t¥menem, vyznefené tim, %e v hornfm kyvném ramenu (2) Je
zhotovena drdfke (5), v ni% jsou kyvn¥, nap¥ikled pomoci Zepu (6) pripevnéna téhla (7), na
jejich? konci na &epu (8) jsou umistdna loZiska (9), kterd Jsou v zébdru s v¥stFednikem
(10) upewvninym na h¥fdeli (11), nesenym t¥menem (13) uloZenym suvn& na senfch (14).

2 listy vykresi
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