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Hydrauliczna kroczaca obudowa gérnicza
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Wynalazek dotyczy hydraulicznej obudowy gor-
niczej, zlozonej z szeregu czlonéw kroczacych.

Czlony tej obudowy  zawierajg jeden lub kilka
stojakéw hydraulicznych oraz hydrauliczny prze-
suwnik stuzgcy do podsuwania czlona do ociosu
po zluzowaniu danego czlona z rozparcia miedzy
stropem a spagiem. Znane jest stosowanie przy ta-
kich czlonach obudowy przesuwnikéw dwustron-
nego dziatania, ktore sluzg tez do dosuwania prze-
no$nika §cianowego pod ocios, przy rozpartym czlo-
nie obudowy. Czlon zaopatrzony -w przesuwnik
dwustronnego dzialania wykonuje kolejno wymie-
nione czynnoS$ci, tj. rozparcie czlona miedzy stro-
pem i spagiem, podsuniecie przeno$nika dzialaniem
przesuwnika w jednym kierunku, zwolnienie roz-
parcia i dociagniqcie czlona w. oparciu o przeno$nik
Scianowy na skutek dzialania przesuwnika w od-
wrotnym kierunku. :

Przy'tego rodzaju czlonach obudowy, rozmiesz-
czonych jeden przy drugim w wiekszej iloSci
wzdluz ociosu, bylo konieczne do wykonywania-
wyzej wymienionej czynnoSci w odpowiedniej ko-
lejno$ci czlonéw zatrudnienie jednego pracownika
na kazdym czlonie do obstugi zaworéw. Niezalez-
nie od tego w’wielu wypadkach obslugiwanie za-
woréw na poszczegblnych elementach bylo czaso-
chlonne i wymagato duzego nakladu pracy ze
wzgledu ha ciasno§¢é i trudno$§é poruszania sie w
wyrobisku. Te ujemne strony hydraulicznej kro-
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czgcej obudowy zostaty ominiete dzieki zastosowa-
niu wynalazku.

Przedmiotem wynalazku jest hydrauliczna obu-
dowa kroczaca zlozona z wiekszej iloSci czlonéw
zaopatrzona w kazdym przypadku w urzadzenie
sterownicze do uruchamiania jednego ‘czlona
umieszczone na innym czlonie oraz dwa zrédia
cieczy hydraulicznej pod ci$nieniem, z ktérych
jedno zasila jedne czlony, a drugie inne.

Obudowa wedlug wynalazku umozliwia w kaz-
dym przypadku ujecie mniejszej lub wiekszej ilo§-
ci czionéw w jedng grupe tak, aby np. do podsu-
wania czlonéw ku ociosowi dzwignie obsulgowe
znajdowaly sie tylko na pierwszym czlonie danej
grupy i byly tam recznie obslugiwane. Podsuwa-
nie nastepnych czlonéw nastepuje dzieki urzgdze-
niu sterowniczemu umieszczonemu na poprzednim
cztonie. To urzadzenie sterownicze zostaje wiaczone
woéwcezas, gdy poprzedzajacy element zakonczyl
podsuwanie.

Uzycie dwéch oddzielnych Zrédet cieczy hydrau-
licznej pod ci$nieniem do zasilania nastepujacych
po sobie czlonéw obudowy, zapewnia wickszg pew-
nos$é ruchu niz pojedyncze Zrodio oraz przewody
o wiekszym przekroju. Szczegdlnie celowe jest za-
stosowanie dwéch pomp ci$nieniowych i dwoéch
przewodéw zasilajacych przebiegajacych wzdluz
calej grupy czlonéw obudowy, przy czym celowe
jest aby co drugi czion otrzyxhywal zasilanie z jed-
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nego rurociagu, a co drugi z drugiego. Przewod
powrotny dla cieczy hydraulicznej moze byé po-
jedynczy.

Korzystne jest takie ukszaltowanie rozwigzania
wedlug wynalazku, w ktéorym kazdy czlon ma
uklad zaworowy sterowany za poSrednictwem prze-
suwnika. Po dosunieciu czlona uklad ten Kkieruje
ciecz hydrauliczng do stojakéw w celu rozparcia
pod strop, a po osiggnieciu z géry przyjetej pod-
pornoSci powoduje w dalszym ciggu podsuwanie
ngstepnego cziona tej isamej grupy. Ten uklad

(Wworowy zawiera zawoér sterowany przesuwni-
kiem, ktéry przy wciagnietym tloczysku przesuw-
nika doprowadza ciecz pod ci$nieniem do dwdéch
zaworow wylotowych. Jeden z nich polgczony jest
z przewodem powrotnym oraz z wnetrzem stoja-
ka. Drugi polaczony jest z przesuwnikiem nastep-
nego czlona i z rurociggiem zasilajagcym.

Przyklad wykonania obudowy gorniczej wedlug
wynalazku opisany jest na podstawie rysunkéw,
ktérych poszczegdlne figury przedstawiajg sche-
matycznie uktady hydrauliczne poszczegdlnych czto-
néw, a mianowicie fig. 1 uklad hydrauliczny czlona
podczas podsuwania do ociosu przy poluzowaniu
stojakéw, fig. 2 uklad hydrauliczny tego samego
czlona po ukonczeniu dosuwania i po rozparciu
stojakéw, fig. 3 uklad hydrauliczny innego czlona
z tej grupy, a mianowicie nastepujacego po poka-
zanym na fig. 1 i 2 podczas podsuwania do ociosu
przy poluzowanych stojakach, a fig. 4 uklad tego
samego czlona co na fig. 3 po dociggnieciu i roz-
parciu stojakow. -

“Jak widaé z fig. 1, przewidziane sg dwa oddziel-
ne przewody ciénieniowe 10 i 11. Kazdy z nich
otrzymuje ciecz z odrebnej pompy nie uwidocz-
nionej na rysunku.

Czlon przedstawiony na fig. 1 i 2, opisywany w
dalszym ciggu jako czlon A, ma jeden lub wiecej
stojakéw, ktérych wewnetrzna przestrzen cisnie-
niowa oznaczona jest 13. Wlot 14 do tej przestrze-
ni zamkniety jest zaworem zwrotnym 15 a wylot
16 zaworem zwrotnym 17. Zawory zwrotne 15 i 17
sg tak ustawione, ze zawor zwrotny 15 przepusz-
cza ciecz ciSnieniowa jedynie w kierunku wnetrza
13, a zawor 17 jedynie wypuszcza ciecz z wnetrza
13. Czlon A posiada przesuwnik 18 dwustronnego
dzialania stuzacy zaréwno do podsuwania prze-
nasnika pod ocios jak i do dosuwania czilona do
przeno$nika jak to opisano powyzej.

Cylinder przesuwnika 18 ma polgczenia 19 i 20,
a na jego tloczysku znajduje sie wystep 21, ktéry
przy wciggnieciu tloczyska otwiera zawér 22, przez
ktory zostaje doprowadzona ciecz ci$nieniowa do
zaworéw pilotowych 23 i 28 zaopatrzonych w spre-
Zyny. Zawor pilotowy 23 ma polgczenia cieczowe
24, 25, 26, 27 a zawdr pilotowy 28 ma polgczenia
cieczowe 29, 30, 31. Czlon przedstawiony na fig. &
i 4 zwany w dalszym ciggu czlonem B, rézni sie
od czlona A tym, Ze polgczenie cieczowe 30 zawo-
ru 28 doprowadzone jest nie do rurociggu zasila-
jacego 10 tylko do rurociaggu zasilajagcego 11.

Przebieg pracy obudowy jest nastepujacy.

~Zaklada sig, Ze czlon A zostaje zasilany z ru-
rociggu zasilajacego 11 poprzez zawor 28 poprzed-
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niego czlona B, za pdérednicwem przewodu 32.
Do tego jest niezbedne, aby zawoér 28 poprzedzaja-
cego czlona B znajdowal sie w polozeniu przed-
stawionym na fig. 4, przy czym przesuwnik 18
czlona A na fig. 1, otrzymuje ciecz ci$nieniowa
tak, ze tloczysko zostaje woiggniete. Rownoczes-
nie przewodem 33 zawdr pilotowy 23 otrzymuje
ciecz ciS$nieniowg, ktoéra przesuwa jego tlok prze-
ciw dzialaniu sprezyny 23a, jak to przedstawiono
na fig. 1, co pozwala, aby ciecz z przestrzeni ci§-
nieniowej 13 stojaka czlona A poprzez zawor
zwrotny 17, przewdd 34 i przewod 35 odplywala
do przewodu powrotnego 12. Nastepuje wowczas
poluzowanie stojakéw cziona A i czion ten moze
byé dosuniety dziataniem przesuwnika 18 do prze-
noénika §cianowego.

Gdy tloczysko przesuwnika 18 zostanie calkowi-
cie wciaggniete uruchamia zawér 22 za pomocg wy-
stepu 21 jak to jest przedstawione na fig. 2, Po
otwarciu zaworu 22 przedostaje sie ciecz ci$nie-
niowa przewodem 27 do zaworu pilotowego 23 na
skutek czego jego tlok przyjmuje polozenie, w
ktorym polaczenie miedzy przewodami 34 i 35
zostaje przerwane, w wyniku czego wnetrze sto-
jaka B zostaje odciete od przewodu powrotne-
go 12.

W tym samym czasie przedostaje sie ciecz pod
ciSnieniem przez przewdd 36 i zawor zwrotny 15
do wnetrza 13 stojakow tegoz czlona obudowy,
powodujac ich rozparcie miedzy stropem a spagiem
Gdy ciSnienie we wnetrzu 13 osiggnie ustalong
warto$é, ciecz pod ci$nieniem plyngca przez prze-
wody 37 i 38 przesuwa tlok zaworu pilotowego
28 przeciw dzialaniu sprezyny 28a.

Tiok ten przyjmuje polozenie ,w ktérym ciecz
pod ciénieniem 2z rurociggu zasilajgcego 10 prze-
chodzi przewodami 39 i 32 do przeSuwnika na-
stepnego czlona B, czyli czlona odpowiadajgcego
fig. 3 i 4. wéwczas czton B w spos6b podobny jak
to podano w opisie fig. 1,2 zostaje uruchomiony
z tg roznicy, ze gdy przedstawiony na fig. 1, 2
czion A otrzymywal ciecz pod ci$énieniem z prze-
wodu zasilajgcego 11, czlon B przedstawiony na
fig. 3, 4 otrzymuje ciecz pod ciénieniem z rurocig-
gu 10.

Gdy czilon B zostanie calkowicie przesuniety,
tloczysko jego przesuwnika uruchamia zawér 22
w wyniku czego nastepny czlon w podobny spo-
sob jak opisano powyzej, zostanie przesuniety cie-
czg pod ci$nieniem z przewodu =zasilajacego 11
poprzez przewdd 39a, zawor 28 i przewdd 32.

Ten przebieg polegajacy na przesuwaniu cziona
w wyniku dzialania czlona poprzedniego powtarza
sie poprzez calg grupe czlonéw, az do ostatniego.
Aby umozliwié przesuwanie pierwszego cztona
grupy celowe jest umieszczenie na nim zaworu
obstugiwanego recznie lgczgcego przewdd 32 z jed-
nym z przewoddéw zasilajaecych 10 lub 11.

Jak poprzednio powiedziano, pojedyneze czlony
A i B jednej grupy sa na przemian polgqczone z
przewodami =zasilajgcymi 10 i 11 obslugiwanymi
przez dwie rézne pompy tloczgce. Co prawda jest
mozliwe zasilanie wszystkich czionéw A i B w
jednej grupie poprzez jeden przewodd zasilajgecy z
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jednej pompy ciénieniowej, jednakze zachodzi przy -

tym obnizZenie ci$nienia dzialajacego na zawér 28
z chwilg zasilania cieczg pod ci§nieniem nastepne-
go czlona.

W wyniku obnizZenia ci$nienia zawo6r 28 pozosta-
je przez krétki okres czasu zamkniety co powodu-
je zaburzenie prawidlowego dzialania obudowy.
Zastosowanie dwé6ch niezaleznych przewodéw za-
silajagcych odrebnymi pompami w celu zasilania

- pod ciénieniem czlonéw A i B wyklucza mozli-
wos$é tego rodzaju zaburzenia Srodkiem tarszym
niz np. zastosowanie do zasilania obu czlonéw A
i B jednego rurociggu przy znacznie wiekszej je-
go $rednicy i odpowiednio duzej pompie tloczacej

Dalsza korzy§¢ z ‘zastosowania odrebnych ru-
rociggéw zasilajgcych czlony A i B polega na tym,
ze zawor 28 moze byé nastawiony na dziatanie pod
nizszym ciSnieniem niz panujgce w przestrzeni
ci$nieniowej 13 stojakéw, przy osiggnieciu ich
pelnej podpornosci. Pozwala to na rozpoczecie prze-
suwania nastepnego czlona zanim czlon poprzedni
osiggnal pelng podporno$é.

Zastrzezenia patentowe

1. Hydrauliczna kroczaca obudowa goérnicza zto-
Zona z szeregu czlon6w, znamienna tym, ze
kazdy czion obudowy (A) ma urzadzenie steru-
jace do uruchbmienia nastepnego cziona obu-
dowy (B), przy czym zastosowane sg dwa Zréd-
ta cieczy ci$nieniowej, z ktérych jedno (11) stu-

- zy do zasilania jednych czlonéw obudowy (A),
a drugie (10) do zasilania innych cztonéw obpu-
dowy (B). ‘
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Obudowa wedlug zastrz. 1, znamienna tym, ze
zaopatrzona jest w dwie pompy tloczace ciecz
poprzez dwa przewody zasilajace (10, 11) prze-
biegajgce wzdiuz jednej grupy czionéw obu-
dowy, przy czym cze§é czlonéw (A) przylaczo-
na jest do jednego przewodu zasilajgcego aw),
a druga cze$é czlonéw (B) do drugiego przewo-
du zasilajgcego (10).
Obudowa wedlug zastrz. 2, znamienns tym, ze
wszystkie czlony obudowy (A, B) jednej grupy
przylgczone s3 do jednego przewodu powrot-
nego. ' : -
Obudowa wedtug zastrz. 2 i 3, znamienna tym,
ze kolejno po sobie nastepujgce czlony obudo-
wy jednej grupy sq na przemian przylgczone
do obu przewod6w zasilajgcych (10, 11).
Obudowa wedlug zastrz. 1—4, znamienna tym,
ze kazdy element obudowy zawiera uklad za-
worowy sterowany przez przesuwnik (18), kté-
ry po podsunieciu czlona wprowadza ciecz pod
ciSnieniem do przestrzeni ciénieniowych (13)
stojak6w, a po osiggnieciu przez nie zalozonej
podporno$ci powoduje podsuniecie nastepnego
lub innego cziona tejze obudowy.
Obudowa wedlug zastrz. 5,znamienna tym, ze
uklad zaworowy ma zawor (22) sterowany przez
przesuwnik (18), ktéry przy weciagnietym tlo-
czysku przesuwnika (18) kieruje doplyw cieczy
pod ci$nieniem do dwoéch zaworéw pilotowych
(23, 28), z ktérych jeden (23) jest polgczony z
przewodem powrotnym (12) i z przestrzeniami
stojakéw (13) danego czlona obudowy, a drugi
(28) z przesuwnikiem (18) nastepnego cziona
obudowy oraz z jednym sposSréd przewodéw
zasilajacych (10, 11).
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