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(67) Sammandrag:

En anordning (2) f6r hantering av borrstringskomponenter (10)
vid en borrigg (1), vilken anordning inkluderar: - griporgan
(9) fér gripning av en fbrsta borrstrangskomponent (10), som
ska ihopgangas med en andra borrstringskomponent (12), vilken
&r delvis inborrad i en bergsformation, - stddorgan (7) for
fastsdttning av anordningen pa borriggen (1), - en hanterings-
enhet (8), vilken ar rdérligt férbunden med ni&mnda stddorgan
(7), vilken innefattar n&mnda griporgan (9), och vilken ar
rérlig mellan ett borrstrangslédge (D) och ett lastningsl&age
(L) . Hanteringsenheten (8) innefattar hjdlpingreppsorgan
(117,11°7) fér att i borrstréngsliget (D) ingripa med ndmnda
andra borrstrangskomponent (12) och organ (17) £&r vinklings-
variation av nadmnda griporgan och ddrmed namnda gripna foérsta
borrstringskomponent (10) f£&r att i borrstrangsldget (D) medge
inriktning av borrstrangskomponenterna. Uppfinningen avser

dven ett férfarande och en borrigg.
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SAMMANDRAG :

En anordning (2) f&r hantering av borrstrangskomponenter (10)
vid en borrigg (1), vilken anordning inkluderar: - griporgan
(9) £6r gripning av en fdrsta borrstrangskomponent (10), som
ska ihopgangas med en andra borrstringskomponent (12), wvilken

ar delvis inborrad i en bergsformation, - stddorgan (7) £ér
fastsdttning av anordningen pa borriggen (1), - en hanterings-
enhet (8), vilken ar roérligt férbunden med nadmnda stéddorgan
(7), vilken innefattar nadmnda griporgan (9), och vilken &r
rérlig mellan ett borrstrangsldge (D) och ett lastningslige
(L) . Hanteringsenheten (8) innefattar hjdlpingreppsorgan
(117,11°7) fér att i borrstrangsliget (D) ingripa med ndmnda
andra borrstrangskomponent (12) och organ (17) £&é6r vinklings-
variation av ndmnda griporgan och ddrmed namnda gripna férsta
borrstrangskomponent (10) fér att i borrstrangsldget (D) medge
inriktning av borrstrangskomponenterna. Uppfinningen avser

aven ett férfarande och en borrigg.

Fig. 1.
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ANORDNING OCH FORFARANDE FOR HANTERING AV
BORRSTRANGSKOMPONENTER VID EN BORRIGG SAMT BORRIGG

UPPFINNINGENS OMRADE

Uppfinningen avser en anordning och ett fdrfarande

fér hantering av borrstrangskomponenter vid en borrigg, vilken

anordning inkluderar griporgan fér gripning av en fdérsta
borrstrangskomponent, som ska ihopgdngas med respektive
isdrgangas fran en andra, i en borrstring ingdende,
borrstrangskomponent, vilken &r delvis inborrad i en
bergsformation. Uppfinningen avser &ven en borrigg

inkluderande en dylik anordning.

BAKGRUND TILL UPPFINNINGEN

Hantering av borrstrangskomponenter i samband med
paskarvning av nya komponenter till en borrstrdng respektive
isdrtagning av en borrstrang sker i dagsléget i stor
utstrackning manuellt. Harvid inplaceras en ny
borrstrangskomponent, som ska paskarvas borrstrdngen i ett
borrstrangsldge, varefter den manuellt initialgingas fér att
sedan efterdras av borriggens rotatorutrustning. Det omvanda
férfarandet sker vid is&rtagningen av borrstrangen till
enskilda komponenter vid exempelvis byte av borrkrona eller
fardigstalld borrning.

Karnborrning i &ndamdl av prospekteringsborrning gdrs

ofta till mycket stora djup och med mycket langa borrhdl sasom
tusen meter eller langre. Enskilda borrstrangskomponenter, har
normalt borrdér, har normalt en ladngd av t ex 3 m. Eftersom
byte av borrkrona maste ske relativt frekvent kradvs en mycket
omfattande hantering av borrstrangskomponenterna i samband med
savél upptagning som nedsdnkning av borrstringen i borrhalet

vid byten av borrkronor.
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US 6634 443 Bl utgdr ett exempel pa teknikens bakgrund.
Denna skrift beskriver en hanteringsanordning for
borrstréngskomponenter, varvid borrstrdngskomponenter, som ska
paskarvas borrstrdngen, férflyttas mellan ett lastningsléage

och ett borrstrangslige.

UPPFINNINGENS ANDAMAL OCH VIKTIGASTE KANNETECKEN

Uppfinningen har som &ndamal att tillhandah&lla en
anordning och ett férfarande enligt ovan, vilka tilldter
sdkrare och mer a&ndamdlsenlig hantering av
borrstrangskomponenter vid en borrigg s& att i synnerhet hela
proceduren vid upptagning och nedsinkning av borrstrangen i
borrhalet kan géras mindre utsatt f&r uppkomna problematiska
situationer och darmed totalt sett en effektivare borrning kan
genomfdras.

Detta andamdl uppnds vid en anordning enligt ovan genom
att hanteringsenheten innefattar hjdlpingreppsorgan f&r att i
borrstrangslaget ingripa med n&mnda en i borrhilet delvis
infdérd andra borrstrangskomponent, att hanteringsenheten med
namnda hjdlpingreppsorgan &r utformad fér styrning av och
inriktning av ndmnda gripna férsta borrstrangskomponent till
vasentligen i linje med en axelriktning definierad av n&mnda
andra borrstréngskomponent, och att hanteringsenheten
innefattar organ fér vinklingsvariation av n&mnda griporgan
och darmed nédmnda gripna fdérsta borrstringskomponent i
foérhallande till n&mnda stddorgan fo6r att i borrstrangslaget
medge namnda inriktning.

Harigenom uppnds pa ett effektivt siatt att en fér
paskarvning avsedd férsta borrstringskomponent verkligen
inriktas med den &versta borrstringskomponenten i den i
borrhalet befintliga borrstrdngen s& att en i praktiken
inriktad ihopgdngning kan ske, vilket medfdr att

ihopgéngningen verkligen sker som avsett och att
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borrstrangskomponenternas kansliga gangpartier inte utsatts
fér onddig snedbelastning och d&rmed skada.

Det har namligen visat sig att det i manga driftsfall
uppkommer en vinkelavvikelse mellan ndmnda Oversta
borrstrangskomponent i den i borrhalet befintliga borrstréngen
och t ex matarbalken till borriggen. Denna bristande
inriktning mellan elementen kan vara mycket svar att upptécka
f6r en betraktare av riggen, men likval vara av en sadan
dignitet att férsék till ihopgdngning utgdende fran
matarbalkens riktning eller ndgon annan riktning i riggen
fallerar, wvilket kan leda till att en tillt&nkt ihopskarvning
misslyckas och/eller att borrstringskomponenternas gangor
skadas. I basta fall ar skadan s&dan att en ihopgdngning &nda
kan ske, men aven mindre skador medfdr fé6rkortad livslangd av
borrstrangskomponenterna och dédrmed onddiga kostnader.

Genom uppfinningen tillhandahdlls sdledes genom
hjalpingreppsorganen i kombination med organen f&r
vinklingsvariation méjlighet att inrikta den gripna foérsta
borrstrangskomponenten till i linje med eller &tminstone
vasentligen i linje med ett yttre omrdde av den andra
borrstrangskomponenten, vilken &r den &versta
borrstrangskomponenten i den i borrhalet befintliga
borrstrangen.

Genom att denna inriktning tillfdérsadkras genom
uppfinningen underlattas ihopgdngningen och undviks ovannamnda
problem med skador pd borrstrangskomponenterna respektive
fallerade ihopgdngningsférsdk.

Namnda hjalpingreppsorgan &r f£6r uppndende av god
effekt inrattade att ingripa med partier av den andra
borrstrangskomponenten beldgna pd ett axiellt avstdnd fran
varandra och i synnerhet f&redras att namnda
hjalpingreppsorgan utgdrs av tvd eller flera aktiverbara

klamorgan placerade pd avstand fran varandra. Hidrigenom uppnas
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att inriktningen kan ske med hdg grad av sdkerhet utan att
stora anlaggningskrafter resp. kladmkrafter behdéver utnyttijas.

Det foredras att namnda organ fér vinklingsvariation
omfattar ledorgan med spel mellan ingaende delar och speciellt
att namnda ledorgan ar utformade med spel i radiell led, sa
att avstand mellan tvad element a4r varierbara och/eller
eftergivlighet i vridled mellan de ingdende delarna, vilket
ger mdéjlighet till en enkel konstruktion, vid vilken namnda
avstand vid behov kan &ékas med enkla medel.

Harvid ar fdéretrddesvis ndmnda spel och
eftergivlighet mellan ingdende delar mot verkan av elastiskt
elastiska element.

Namnda stddorgan omfattar fdredraget en foér
fastsattning pa riggen avsedd fast stomme, vilken uppbér ett
vriddon i form av en svadngmotor f&ér vridning av
hanteringsenheten mellan borrstrangsldget och lastningsléget.

Det féredras att namnda hjdlpingreppsorgan och ndmnda
griporgan ar anbragta pd en gemensam barare, vilket i hdég grad
underlattar inriktningen. Denna b&rare deltar tillsammans med
namnda hjalpingreppsorgan och namnda griporgan i
vinklingsvariationen i férhdllande till n&mnda stomme.

Namnda griporgan innefattar lampligen rotationshjul
f6r gangningsrotation, varvid rotationen kan styras £oér
ihopgéngning eller is&rgdngning av respektive komponenter.

Namnda griporgan &r anordnade att fdérl&na en gripen
férsta borrstrangskomponent en axiell rdrelse i samband med
att den ska ihopgédngas med respektive isdrgdngas fran en andra
borrstrangskomponent sa att rotationen relateras till den
axiella rdrelsen f6r att anpassas till stigningen f&ér den
aktuella gangan.

Ett férfarande enligt uppfinningen f&ér hantering av
borrstrangskomponenter vid en borrigg, utmirks av att i

hanteringsenheten ingdende hjdlpingreppsorgan i
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borrstrangslaget bringas att ingripa med n&mnda andra
borrstrangskomponent, att ndmnda gripna férsta
borrstrangskomponent av namnda hjdlpingreppsorgan styrs och
inriktas till vésentligen i linje med en axelriktning
definierad av nadmnda andra borrstré&ngskomponent, och att
namnda griporgan och didrmed na&dmnda gripna foérsta
borrstrangskomponent medges ndmnda inriktning genom medgivande
av vinklingsvariation i férhdllande till nadmnda fasta stomme.

Férfarandesdrdrag motsvarande ovanndmnda underordnade
anordningssardrag ar aktuella vid och féredragna vid
underordnade fdérfarandekrav.

En borrigg enligt uppfinningen inkluderar en

uppfinningsenlig hanteringsanordning.

KORTFATTAD BESKRIVNING AV RITNINGAR

Uppfinningen ska nu narmare beskrivas mot bakgrund av
utféringsexempel och med ledning av bifogade ritningar, pa
vilka:

Fig. 1 och 2 visar en borrigg utrustad med en anordning
enligt uppfinningen i tva olika hanteringspositioner,

Fig. 3 visar borriggen i fig. 1 och 2 med vissa
komponenter borttagna foér tydlighets skull och med riggen i en
ny borrstrangskomponent infdérd i ett borrstringslége,

Fig. 4 visar en detalj av riggen i fig. 3 i fdrstorad
skala,

Fig. 5 visar organen fér vinklingsvariation i fdrstorad
skala och med vissa detaljer borttagna,

Fig. 6 och 7 visar riggar med alternativt placerade
hjélpingreppsorgan, och

Fig. 8 illustrerar en uppfinningsenlig férfarandesekvens.

BESKRIVNING AV UTFORINGSEXEMPEL
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Fig. 1 visar en av en stddstruktur S uppburen borrigg 1
foér kdrnhdlsborrning, vilken borrigg pd sedvanligt satt ar
utrustad med en matarbalk 3, en pa matarbalken fram och
dterdrivbar sladde 5 med en rotator £&r drivning och rotation
av en borrstrang med en &vre, andra borrstridngskomponent 12,
och en undre borrstrangshallare 6.

Med 7 indikeras ett stdédorgan utgdrande en stomme for
fastsattning av en anordning 2 £&r hantering av
borrstrangskomponenter (bendmnd hanteringsanordning) pa
riggen. Anslutningsbalkar 7' och 7” &r inréttade fér
fastsdttning av stdédorganet 7 i omrddena av matarbalkens 3
6vre respektive undre &ndar.

Stdédorganet 7 innefattar i det visade exemplet en
rorformig stomme, pa vilken en svanganordning &r anordnad,
vilken i sin tur omfattar en svangmotor 13 och en svangaxel
14. Svangaxeln ar ansluten till stddorganet 7 med hijilp av
fastdron med svanglager f&6r ndmnda svadngaxel 14. Den
rérformiga stommen utgdrande stddorganet ar fé&rlagd i sidled
av och (med en central axel) parallell med matarbalken.

Hanteringsanordningen 2 inkluderar griporgan (globalt
indikerade med 9) foér gripande av en fdrsta
borrstrangskomponent 10 som ska infdéras i ett borrstringslage
D i riggen eller &r avsedd att plockas ut frdn riggen foér
vidare placering i ett magasin.

Med hanvisningsbeteckning 29 avses ett stdd, vilket &r
fast anbringat i ett 6vre omrade av stddorganet 7 foér
assistans vid placeringen av den fdérsta borrstrangskomponenten
10 i det i fig. 1 visade l&get, vilket bendmns lastningslige
L.

Hanteringsanordningen 2 inkluderar ocksa
hjélpingreppsorgan (globalt indikerade med 11), vilka &r
avsedda att ingripa med en andra borrstradngskomponent 12, i

ett yttre omrade darav, foérefintlig &verst i den i berget
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inborrade borrstrangen i1 borrstrdngsldget D och nagot
utstickande fran rotatorn 4 pa ett s&tt som kommer att framgd
nedan.

I fig. 2 visas riggen 1 med hanteringsanordningen 2 i ett
andra lage, 1 vilket den fdérsta borrstrangskomponenten 10
befinner sig i borrstrangsldget D, dvs. i ett l&ge d& den
férsta borrstrangskomponenten 10 liksom den andra
borrstrangskomponenten 12 &verst i borrstrangen befinner sig i
borrstrangslaget D. I detta ladge har nu hjdlpingreppsorganen
(globalt indikerade med 11) kommit i ingrepp med den andra
borrstrangskomponenten 12.

Det pa figuren éversta, ytterst pd den befintliga
borrstrangen ingripande, fdérsta hjalpingreppsorganet benimns
11’, vilket visas ingripande med det partiet av
borrstrangskomponenten 12, som utsticker fran rotatorn 4. Med
11” indikeras ett andra hjalpingreppsorgan, vilket &r
positionerat fér att ingripa med den andra
borrstrangskomponenten 12 i ett utrymme mellan rotatorn 4 och
den undre hallaren 6. Vid aktivering av hjdlpingreppsorganen
11’ och 11” sker aktivt en inriktning av en langstrdckt, har
visad roérformig, hallare fér en hanteringsenhet 8, vilken
innefattar nadmnda hallare samt saval nadmnda hjdlpingreppsorgan
11’ och 11” som aven griporganen 9’ och 9”. Genom att
griporganen 9’ och 9” fortfarande &r i ingrepp med den fdérsta
borrstrangskomponenten 10 initieras harmed inbérdes inriktning
av borrstrangskomponenterna 10 och 12.

FOr att detta ska kunna vara mdéjligt féreligger vid
hanteringsanordningen 2 en eftergivlighet av ett parti, vilket
ligger emellan hdllaren fér hanteringsenheten 8, som uppbdr
och direkt samverkar med griporganen respektive
hjalpingreppsorganen, och namnda stdéddorgan 7 pd ett s&tt som

framgdr av nedanstdende redovisning.
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Aktivering av hjélpingreppsorganen 11’ och 11” kan p& sa
satt tillhandahalla en a&ndamdlsenlig inriktning av den fdrsta
borrstrangskomponenten 10 med den andra borrstridngskomponenten
12 f6r en efterfdljande ihopgdngningsoperation.

Fig. 3 visar riggen med matarbalken i ett ladge dar denna
ar vasentligen parallell med stddstrukturen S f&r riggen 1,
och varvid rotatorn, med fler element, f&ér tydlighetens skull,
ar borttagna fran laget mellan hjalpingreppsorganen 11’ och
11" fran det lége som indikeras med streckad pil vid
hanvisningsbeteckning 4.

Fig. 4 visar omraddet av griporganen 9’ och 9” respektive
hjalpingreppsorganen 11’ och 11” mer i detalj. Det framgdr att
varje griporgan 9’ och 9” inkluderar en fast klo och en rérlig
klo, vilken ar mandvrerbar fér &ppning respektive stangning
med hjalp av en respektive hydraulcylinder. Ytterst pa varje
klo finns rotationsrullar (ej visade pd de rdérliga klorna) och
i det inre av varje griporgan finns &ven ett rotationshjul 18’
respektive 18", vilka &r rotationsdrivna med hjdlp av en
respektive rotationsmotor 19’ respektive 19”.

I stangt l&dge av den roérliga klon till varje griporgan 9’
och 9” anligger den férsta borrstridngskomponenten 10 i tre
punkter mot respektive griporgan namligen mot
rotationsrullarna ytterst pa klorna samt mot rotationshijulet.
Detta medfdr att borrstrangskomponenten 10 kan roteras vid
initiering av rotationsmotorerna 19’ och 19” i andamdl av
ihop- respektive isdrgdngning av den fdérsta
borrstrangskomponenten 10 i férhadllande till den andra
borrstrangskomponenten 12.

Darutdver &r griporganen 9’ och 9” uppburna axiellt
roérliga i fdérhallande till hjalpingreppsorganen 11’ och 11”.
Griporganen 9’ och 9” &r namligen fast axiellt rérliga i

férhallande till en hallaraxel 16 via en hylsa 20. Denna
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hallaraxel 16 utgdr ovan ndmnda rdérformiga hdllare for
hanteringsenheten 8.

Med 17 indikeras globalt organ f&r vinklingsvariation,
vilka ar mellanliggande hallaraxeln 16 och vridaxeln 14.

Griporganen 9’ och 9” &r vidare uppburna via respektive
axiellt rdérliga hjdlphylsor pd ett ytterligare parallellt med
hallaraxeln férlépande stag, utgdrande en mellanaxel 15 fér
hanteringsanordningen 2. Sammantaget kan griporganen 9’ och 9”
parallellférflyttas i férhallande till hj&alpingreppsorganen
och férflyttningen drivas av en hydraulcylinder 19.

Aven vart och ett av hjdlpingreppsorganen 11’ och 11”
omfattar en fast och en rérlig klo, varvid de rérliga klorna
ar mandvrerbara med hjdlp av hydraulcylindrar.
Hjélpingreppsorganen omfattar till skillnad fran griporganen
inte ndgra rotationsrullar.

Mellan svangaxeln 14 och hallaraxeln 16 foér
hjapingreppsorganen 11’ och 11” samt griporganen 9’ och 9” &r
sdledes positionerad mellanaxeln 15, vilken i det wvisade
utférandet &r fast fdrbunden med hdllaraxeln 16 via vridarmar
23 positionerade pad axiellt avstdnd fran varandra. Mellanaxeln
15 férldper genom tvad pa axiellt avstadnd fran varandra
placerade eftergivliga nav, har bendmnda flexnav 22, uppburna
av ett respektive fast med svdngaxeln 14 fdérbundet vriddra 21.

Flexnaven 22 medger en radiell flex av mellanaxeln 15 i
forhallande till en stomme hos navet, medgivande
vinkelavvikelse mellan mellanaxeln 15 och svdngaxeln 14 och
darmed mellan hallaraxeln 16 fér griporgan respektive
hjélpingreppsorgan och stddorganet 7 och diarmed matarbalken 3
till riggen.

Utdver en radiell eftergivlighet medger flexnaven 22 &ven
en vridningseftergivlighet, vilket &r mot verkan av
fjaderorgan (ett visat och betecknat med 25 i Fig. 5) avsedda

att fédstas vid hdllare 26 mellan hallaraxeln 16 och
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mellanaxeln 15, vilka fjaderorgan &r borttagna pa fig. 4 fér
tydlighets skull.

Fig. 5 visar mer i detalj utformningen av organen 17 f&r
vinklingsvariation, varvid framgdr att ett flexnav 22 &ar
uppburet med en inre lagerkrans 27 uppburen via radiella
fjaderorgan 28 foérdelade i omkretsled inom en yttre lagerkrans
f6r medgivande av den radiella flexen f&r uppndende av att
hallaraxeln 16 i denna sektion kan foérflyttas en viss distans
i férhadllande till svéngaxeln 14. Vridning av mellanaxeln 15 i
férhallande till flexnaven 22 sker mot verkan av fjdderorgan
25, varvid centrumavstandet mellan hd&llaraxeln 16 och
svangaxeln 14 kan fdrandras ytterligare.

Uppfinningen kan varieras inom ramen f&r de efterfdljande
kraven. Salunda kan sdval griporganen som hjdlpingreppsorganen
vara utformade annorlunda och &ven vara utformade fdr att
ingripa med respektive borrstringskomponent pa& annorlunda
satt. Sdsom anges ovan fdredras att namnda hjélpingreppsorgan
utgdérs av tva eller flera aktiverbara klamorgan pa& avstand
fran varandra. Det utesluts dock inte att nagot eller samtliga
av hjdlpingreppsorganen utgdrs av styrorgan utan klamfunktion
i form av element med styrurtag f£&ér styrande ingrepp med och
inriktning med den aktuella borrstringskomponenten, t. ex. vid
pressning av hanteringsenheten i riktning av borrstrangslaget
sd att den gripna férsta borrstringskomponenten blir
vederbdérligen inriktad och sdker ihopgdngning kan ske. S&dana
styrutag kan ha U-form, V-form, L-form osv.

Uppfinningen har beskrivits mot bakgrund av kdrnborrning
med borrstrangskomponenter utgjorda av borrdr, men det ska
noteras att uppfinningen finner till&mpning &ven vid andra
typer av borrning dér en borrstrang bestdr av ihopgdngade
borrstrangskomponenter. Aven olika typer av

borrstrangskomponenter ingdende i en borrstring, s&som
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11

lyftpluggar m f1. element, kan givetvis hanteras av den
uppfinningsenliga anordningen.

Exempel pd annorlunda positionering av
hjalpingreppsorganen framgadr av fig. 6, varvid ett pd bilden
nedre eller framre hjalpingreppsorgan &r positionerat foér
ingrepp med den andra borrstringskomponenten framfédr den undre
hadllaren 6 under det att i fig. 7 visas positionering av den
framre eller pad bilden undre hjalpingreppsorganet 11” p& ett
mindre avstand fran, men intill det &vre hjédlpingreppsorganet
11’ pa den fran rotatorn 4 utstickande delen av den andra
borrstrangskomponenten 12. En férdel med arrangemangen enligt
Fig. 6 och 7 i férhdllande till det i Fig. 1, 2 etc. &r att en
djupare inborrning medges i dessa fall eftersom rotatorn kan
drivas anda fram till hdllaren 6.

Aven andra varianter kan komma ifraga, det vasentliga &r
att hjalpingreppsorganen 11’ och 11” &r inrdttade fér ingrepp
pa ett sid stort avstand fran varandra med den andra
borrstrangskomponenten 12 att &ndamalsenlig inriktning kan
komma ifraga. Darutdver &ar det givetvis vasentligt att det
foéreligger en flexibilitet i ihopkopplingen av den del av
hanteringsanordningen 2, vilken uppbdr griporganen respektive
hjélpingreppsorganen i férhdllande till riggen s& att en
omriktning enligt ovan till i linje med den reella riktningen
av den andra borrstrangskomponenten kan komma ifraga.

Fig. 8 illustrerar schematiskt en foérfarandesekvens,
varvid:

Position 30 indikerar sekvensens start.

Position 31 indikerar gripning med hjalp av griporgan av en
férsta borrstradngskomponent, som ska ihopgidngas med en andra,
i en borrstrdng ingdende, borrstréngskomponent, vilken &r
delvis inborrad i en bergsformation.

Position 32 indikerar mandévrering av en med ett stddorgan

rérligt foérbunden hanteringsenhet, vilken innefattar namnda
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griporgan, till ett borrstréngsldge (D), i vilket en gripen
férsta borrstréngskomponent &r positionerad f£6r ihopgdngning
med namnda andra borrstrangskomponent fran ett lastningslige
(L), i vilket en borrstrangskomponent kan infdéras till ndmnda
griporgan. Det fdredras att hanteringsenheten &r rérligt
férbunden med stddorganet genom en svadnganordning. Denna &r
féretradesvis utformad med en av stddorganet uppburen
svangmotor, vilken &r inrdttad att svéngdriva armar
férmedlande en svangningsroérelse till hanteringsenheten. Annan
relativ rdrelse mellan dessa element utesluts emellertid inte.
Position 33 indikerar att i hanteringsenheten ingdende
hjadlpingreppsorgan i borrstréngsldget bringas att ingripa med
namnda andra borrstrangskomponent.

Position 34 indikerar att nadmnda gripna férsta
borrstrangskomponent i av nédmnda hjdlpingreppsorgan styrs och
inriktas till vasentligen i linje med en axelriktning
definierad av ndmnda andra borrstra&ngskomponent.

Position 35 indikerar att namnda griporgan och dirmed namnda
gripna fdérsta borrstrangskomponent medges n&mnda inriktning
genom medgivande av vinklingsvariation i férh&llande till
namnda stdédorgan.

Position 36 indikerar sekvensens avslutning.

Stegen i positioner 33 - 35 sker 6verlappande.
Ytterligare steg sasom gangdrivning, &atdragning etc. &ar
aktuella vid verklig tillédmpning av en hanteringsanordning
enligt uppfinningen. Motsvarande sekvens &r tillamplig fér

uttagning av borrstrangskomponenter fran riggen.



10

15

20

25

30

13

PATENTKRAV :

1. Anordning (2) £6r hantering av borrstrangskomponenter (10)
vid en borrigg (1), vilken anordning inkluderar:

- griporgan (9) f&r gripning av en fdérsta borrstrangskomponent
(10), som ska ihopgéngas med respektive isédrgéngas fran en
andra, i1 en borrstrang ingdende, borrstrangskomponent (12),
vilken ar delvis inborrad i en bergsformation,

- stddorgan (7) fér fastsdttning av anordningen f&r hantering
av borrstrangskomponenter pd borriggen (1),

- en hanteringsenhet (8), vilken &r rérligt férbunden med
namnda stddorgan (7), vilken innefattar namnda griporgan (9),
och vilken ar rdérlig mellan ett borrstrangslége (D), i vilket
en gripen fdérsta borrstringskomponent (10) &r positionerad fér
ihopgdngning med och isdrgadngning fran namnda andra
borrstrangskomponent (12), och ett lastningslédge (L), i vilket
en borrstréngskomponent kan infdras till eller uttas fran
namnda griporgan,

kdnnetecknad av

- att hanteringsenheten (8) innefattar hjalpingreppsorgan
(117,1177) £ér att i borrstringsliaget (D) ingripa med ndmnda
andra borrstrangskomponent (12),

- att hanteringsenheten (8) med namnda hjalpingreppsorgan
(117,1177) &r utformad £6r styrning av och inriktning av
namnda gripna foérsta borrstriéngskomponent (10) till
vasentligen i linje med en axelriktning definierad av namnda
andra borrstrangskomponent (12), och

- att hanteringsenheten (8) innefattar organ (17) £or
vinklingsvariation av n&mnda griporgan och diarmed namnda
gripna fdrsta borrstraingskomponent (10) i foérhallande till
nédmnda stdédorgan (7) fér att i borrstrangsléget (D) medge

namnda inriktning.
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2. Anordning enligt kravet 1, k&nnetecknad av att namnda
hjélpingreppsorgan (117,11°°) 4r inrattade for att ingripa med
partier av den andra borrstringskomponenten (12) belagna pa

ett axiellt avstdnd fran varandra.

3. Anordning enligt kravet 1 eller 2, k#nnetecknad av att
namnda hjalpingreppsorgan (117,11°°) utgdrs av tva eller flera

aktiverbara klamorgan placerade pd avstand fran varandra.

4. Anordning enligt nagot av kraven 1 - 3, k#nnetecknad av att
namnda organ (17) £6r vinklingsvariation omfattar ledorgan

(22) med spel mellan ingdende delar.

5. Anordning enligt kravet 4, k&nnetecknad av att namnda
ledorgan (22) &ar utformade med spel i radiell led och/eller

eftergivlighet i vridled mellan de ingdende delarna.

6. Anordning enligt ndgot av kraven 4 eller 5, kidnnetecknad av
att namnda spel och eftergivlighet mellan ingaende delar &r
tillhandahdllet mot verkan av ett elastiskt eller elastiska

element.

7. Anordning enligt nagot av kraven 1 - 6, k#annetecknad av att
namnda stddorgan (7) omfattar en fast stomme, vilken uppbar
ett vriddon (13) fo6r vridning av hanteringsenheten (8) mellan

borrstrangsléget (D) och lastningslaget (L).

8. Anordning enligt ndgot av kraven 1 - 7, k#nnetecknad av att
namnda hjalpingreppsorgan (11°,11°°) och namnda griporgan

(97,977) &r anbragta p& en gemensam barare (16).
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9. Anordning enligt nagot av kraven 1 - 8, kénnetecknad av att
namnda griporgan (97,977) innefattar rotationshjul (187,18 ")

f6r gangningsrotation.

10. Anordning enligt nagot av kraven 1 - 9, kannetecknad av
att namnda griporgan (97,97 7)Aar anordnade att f&rlina en

gripen fdérsta borrstrangskomponent (10) en axiell roérelse i
samband med att den ska ihopgéngas med respektive is&rgingas

frdn en andra borrstrdngskomponent (12).

11. Foérfarande fér hantering av borrstridngskomponenter vid en
borrigg, inkluderande stegen:

- gripning med hjdlp av griporgan (9) av en fdrsta
borrstrangskomponent (10), som ska ihopgdngas med respektive
isargangas fradn en andra, i en borrstrdng ingdende,
borrstrangskomponent (12), vilken &r delvis inborrad i en
bergsformation,

- mandvrering av en med ett stddorgan rdérligt fdrbunden
hanteringsenhet (8), vilken innefattar n&mnda griporgan,
mellan ett borrstréngsladge (D), i vilket en gripen fdérsta
borrstrangskomponent &r positionerad f6r ihopgdngning med och
isargéngning fran nadmnda andra borrstringskomponent, och ett
lastningslédge (L), i vilket en borrstringskomponent kan
infdéras till eller uttas fran ndmnda griporgan,

kdnnetecknat av

- att i hanteringsenheten ingaende hjdlpingreppsorgan
(117,11°7) i borrstrangsléget bringas att ingripa med namnda
andra borrstrangskomponent (12),

- att namnda gripna fdérsta borrstrangskomponent (10) av ndmnda
hjalpingreppsorgan styrs och inriktas till visentligen i linje
med en axelriktning definierad av n&mnda andra
borrstrangskomponent, och

- att namnda griporgan och darmed n&mnda gripna fdrsta
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borrstrangskomponent medges nadmnda inriktning genom medgivande

av vinklingsvariation i férhallande till namnda stddorgan.

12. Forfarande enligt kravet 11, k&nnetecknat av att n&mnda
hjalpingreppsorgan (117,11"7) ingriper med partier av den
andra borrstradngskomponenten (12) beldgna pa ett axiellt

avstand fra&n varandra.

13. Férfarande enligt kravet 11 eller 12, kénnetecknat av att
spel och eftergivlighet mellan ingdende delar tillhandahdlls
av ledorgan (22) utgdrande ndmnda organ f£é&r att medge

vinklingsvariation.

14. Forfarande enligt kravet 13, k&nnetecknat av att namnda
spel och eftergivlighet mellan ingdende delar tillhandahdlls

mot verkan av ett elastiskt eller elastiska element.

15. Forfarande enligt ndgot av kraven 11 - 14, kannetecknat av
att hanteringsenheten (8) vrids mellan borrstréngslaget (D)
och lastningslaget (L) i férhdllande till n&mnda stdédorgan med

hjalp av ett vriddon (13).

l6. Fo6rfarande enligt ndgot av kraven 11 - 15, kannetecknat av
att en gripen fdérsta borrstraéngskomponent (10)
gangningsroteras och férlédnas en axiell rérelse i samband med
att den ska ihopgangas med respektive isdrgédngas fran en andra

borrstrangskomponent (12).

17. Borrigg inkluderande en bararenhet (S), en matarbalk (3)
samt en pa matarbalken fram och &tergdende
borrstrangsdrivanordning (4), k&nnetecknad av att den

inkluderar en anordning enligt nd&got av kraven 1 - 10.
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