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Urzadzenie do sterowania rgcznego wielobiegowych skrzynek predkosci
oraz skrzynek posuwow

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do sterowania rgcznego wielobiegowych skrzynek
predkosci oraz skrzynek posuwow, w szczeg6lnosci dla obrabiarek.

Znane s3 ogodlnie rozwigzania urzadzen do sterowania skrzynek prgdkosci oraz skrzynek
posuwlOw, w ktorych stosowane sa przekladnie z¢bate z kotami przesuwnymi, przy czym do
recznego sterowania tych skrzynek konieczne jest uzycie oprdcz elementdéw znajdujacych si¢
wewnatrz korpusu, takich jak krzywki walcowe, krzywki czotowe, dZzwignie, popychacze i inne,
rOwniez elementéw sterujacych umieszczonych bezposrednio na zewnatrz korpusu skrzynki w
miejscach tatwodost¢pnych dla umozliwienia wyrobu zadanej pre¢dkosci.

Jedno z rozwigzan konstrukcyjnych urzadzenia do rgcznego sterowania skrzynek wykorzy-
stuje tyle elementdw sterujacych, na przyklad dzwigni, ile jest przektadni z kotami przesuwnymi, a
przy wyborze zadanej predkosci korzysta si¢ z tabel poréwnawczych zawierajacych wszystkie
wartosci pregdkosci i odpowiadajace im potozenia dZwigni.

Inne urzadzenie zbudowane jest na takiej zasadzie, ze wszystkie wartosci pradkosci uzyski-
wane s3 poprzez sterowanie jednym elementem sterujacym, najczgsciej tarcza z naniesionymi na
niej warto$ciami pr¢dkosci, przy czym w takim rowiazaniu konieczne jest stosowanie dodatkowych
przektadni kinematycznych w celu umozliwienia sterowania t3 jedna tarcza wszystkimi przektadniami
z kotami przesuwnymi, co rozbudowuje samg skrzynkg i zwigksza jej koszt.

Znane s3 réwniez urzadzenia do r¢cznego sterowania wymienionych skrzynek lgczace w
sposOb kompilacyjny omdéwione rozwigzania.

Istota urzadzenia do sterowania rgcznego wielobiegowych skrzynek pr¢dkosci oraz skrzynek
posuwow wedlug wynalazku polega na tym, ze posiada ono dwie tarcze sterujace, z ktérych
pierwsza sprz¢zona jest z kotami przesuwnymi z nizszych grup przektadniowych i zaopatrzona jest
w oznaczenia iloSci jej potozen katowych, zas tarcza druga sprz¢zona jest z kotami przesuwnymi z
wyzszych grup przekladniowych i zaopatrzona jest w oznaczenia ilo$ci potozen katowych pierwszej
tarczy i wartosci liczcbowych predkosci skrzynki, przy czym liczba potozen katowych kazdej z tarcz
sterujacych réwna jest iloczynowi przetozen wynikajacych z poszczegélnych grup przektadniowych
nizszych i wyzszych. '
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Zaletg urzadzenia wedlug wynalazku jest wyeliminowanie wielu elementéw sterujacych i tabel
poréwnawczych przy sterowaniu dzwigniowym oraz dodatkowych przekladni kinematycznych
przy sterowaniu jedng tarcza.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przykltadzic wykonania na rysunku, pokazujgcym
schematycznie 16-biegowa skrzynke w przekroju podtuznym przez osie watkoéw ze stalymi kotami
zebatymi, walkow z przesuwnymi kotami z¢batymi oraz walcowych krzywek sterujacych z umie-
szczonymi na nich bezpos$rednio tarczami sterujacymi.

Urzadzenie do sterowania recznego skrzynek sktada si¢ z watka 1 z osadzonymi na nim
przesuwnymi kotami z¢batymi stanowiacymi dwie dwojki przesuwne 2i 3, watka 4z osadzonymi na
nim na state kotami z¢batymi 5, 6, 7, 8 i 9, watka 10 z osadzonymi na nim na state kotami zgbatymi
11i 12 oraz przesuwnymi kotami zgbatymi stanowigcymi trzecig dwojke¢ przesuwng 13, watka 14 z
osadzonymi na nim przesuwnymi kotami zgbatymi stanowigcymi czwartg dwdjk¢ przesuwng 15,
walcowych krzywek 16 i 17 z umieszczonymi na ich osiach tarczami sterujgcymi 18119, watkow 20 i
21 z osadzonymi na nich przesuwnie elementami 22, 23, 24 i 25 stanowigcymi popychacze két
przesuwnych. Walcowa krzywka 16 wraz z tarczg sterujaca 18 zwigzana jest popychaczami22i23z
dwiema dwdjkami przesuwnymi 21 3, a walcowa krzywka 17i tarcza sterujaca 19 popychaczami 24
i 25 z dwiema dwdjkami przesuwnymi 13 i 15, tak wigc ilo§¢ katowych potozen kazdej z tarcz
sterujacych 181 19 wynosi cztery. W ten sposob po wykonaniu jednego petnego obrotu jednej z nich
otrzymujemy cztery rozne pr¢dkosci na watku wyjSciowym.

W celu wybrania wszystkich 16 predkosci nalezy przyktadowo wykona¢ jeden pelny obrot
tarcza sterujaca 18 i cztery pelne obroty tarcza sterujaca 19 lub odwrotnie. Dla ulatwienia
sterowania skrzynka na tarczy sterujacej 19 oprécz wartosci liczbowej predkosci N1....N16 wpro-
wadzono oznaczenia literowe A, B, C i D, natomiast na tarczy sterujacej 18 wprowadzono tylko
oznaczenia literowe. Przy dowolnie wybranej pre¢dkosci wyst¢puje zgodnos$¢ tylko jednego z
czterech znakdéw literowych na obu tarczach. Wartosci liczbowe prgdkosci N1....N16 nalezy
nanosi¢ na tarczy 19 sterujacej dwodjkami przesuwnymi stanowiacymi przekladnie wyzszego
zakresu.

Uogolniajac, w sterowaniu r¢cznym wielobiegowych skrzynek prgdkosci i skrzynek przesu-
wow wedtug wynalazku, jedna z dwdch tarcz sterujacych zwigzana jest bezposrednio z walcowa
krzywka przesuwajaca przesuwne kota zgbate z nizszych grup przektadniowych, natomiast druga
zwigzana jest bezpos$rednio z walcowa krzywka przesuwajaca przesuwne kota z¢bate z wyzszych
grup przektadniowych.

Przy wyborze wszystkich pr¢dkosci nalezy wykona¢ jeden pelny obrét dowolnie wybrang
jedng z dwoch tarcz sterujacych, a druga odpowiednio obrocic tyle razy ile jest katowych potozen
pierwszej tarczy, przy czym liczba katowych potozen kazdej z nich réwna jest iloczynowi ilo$ci
przetozen wynikajacych z poszczegdinych grup przektadniowych uzvskanvch przez sterowanie
dang tarcza.

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie do sterowania r¢cznego wielobiegowych skrzynek pr¢dkosci oraz skrzynek posu-
woOw, znamienne tym, ze posiada dwie tarcze sterujace (18119), zkt6rych tarcza (18) sprzgzona jest z
kotami przesuwnymi z nizszych grup przektadniowych i zaopatrzona jest w oznaczenia iloci jej
potozen katowych zas$ tarcza (19) sprz¢zona jest z kotami przesuwnymi z wyzszych grup przektad-
niowych i zaopatrzona jest w oznaczenia ilo$ci potozen katowych tarczy (18) i wartosci liczbowych
predkosci skrzynki, przy czym liczba potozen katowych kazdej z tarcz sterujacych (18 i 19) réwna
jest iloczynowi przetozen wynikajacych z poszczegdlnych grup przektadniowych nizszych i
wyzszych.
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