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Réservoir comprenant des enceintes interne et externe ainsi qu'au moins un systéme de liaison linéaire

annulaire reliant lesdites enceintes.

@ Réservoir comprenant des enceintes interne et ex-
terne ainsi gqu’au moins un systéme de liaison linéaire an-
nulaire reliant lesdites enceintes

L'invention a pour objet un réservoir a double paroi com-
prenant au moins un systéme de liaison (26) reliant les en-
ceintes externe et interne (22, 24) et leur permettant de se
déplacer I'une par rapport a l'autre selon au moins une di-
rection longitudinale paralléle a un axe de déplacement
(DD} en fonctionnement, caractérisé en ce que le systéeme
de liaison (26) comprend une liaison linéaire annulaire entre
une premiere surface de contact (28) solidaire de 'enceinte
externe (22) et une deuxieme surface de contact (30) soli-
daire de I'enceinte interne (24), les premiere et deuxiéme
surfaces de contact (28, 30) étant disposées en vis-a-vis et
configurées pour étre en contact I'une avec l'autre le long
d’'un cercle de contact qui présente un centre (O) positionné
sur 'axe de déplacement (DD).

La liaison linéaire annulaire permet de limiter les risques
de coincement entre les premiére et deuxieme surfaces de
contact et de réduire les contraintes de flexion appliquées
sur ces surfaces.

Figure 3




Description

Titre de l'invention : Réservoir comprenant des enceintes interne et

externe ainsi qu’au moins un systeme de liaison linéaire annulaire
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reliant lesdites enceintes

La présente demande se rapporte a un réservoir comprenant des enceintes interne et
externe ainsi qu’au moins un systeme de liaison linéaire annulaire reliant lesdites
enceintes.

Selon un mode de réalisation visible sur la [Fig.1], un réservoir a hydrogene 10
comprend une enceinte externe 12, une enceinte interne 14 positionnée dans 1’enceinte
externe 12, une isolation thermique entre les enceintes externe et interne 12, 14 ainsi
que deux systemes de liaison 16, 16’ diamétralement opposés reliant les enceintes
externe et interne 12, 14. En fonctionnement, en raison de la température de stockage
de I’hydrogene a I’état cryogénique, 1’enceinte interne 14 se contracte beaucoup plus
que I’enceinte externe 12. Par conséquent, au moins un des deux systemes de liaison
16 est configuré pour autoriser un déplacement de I’enceinte interne 14 par rapport a
I’enceinte externe 12 selon une direction longitudinale parallele a un axe de dé-
placement DD. Généralement, un premier systeme de liaison 16’ (celui de gauche sur
la [Fig.1]) est rigide et ne permet aucun mouvement relatif entre les enceintes externe
et interne 12, 14 alors qu’un deuxi¢me systeme de liaison 16 (celui de droite sur la
[Fig.1]) autorise un mouvement relatif entre les enceintes externe et interne 12, 14
selon la direction longitudinale.

Comme illustré sur les figures 1 et 2, le deuxieme systeme de liaison 16 comprend un
manchon femelle 18.1 solidaire de I’enceinte externe 12 ainsi qu’un manchon male
18.2 relié a I’enceinte interne 14 par une liaison rigide et configuré pour coulisser dans
le manchon femelle 18.1. Ces deux manchons femelle et male 18.1, 18.2 présentent
respectivement des surfaces cylindriques intérieure et extérieure coaxiales qui ont des
axes confondus avec 1’axe de déplacement DD et sensiblement le méme diametre. Ces
deux manchons femelle et male 18.1, 18.2 forment ainsi une liaison de type pivot
glissant.

Ce mode de réalisation n’est pas pleinement satisfaisant en raison des risques de
coincement causés par les {rottements entre les manchons femelle et méle 18.1, 18.2
ainsi qu’en raison du caractere aléatoire des contacts entre les manchons femelle et
male 18.1, 18.2.

La présente invention vise a remédier a tout ou partie des inconvénients de 1’art
antérieur.

A cet effet, ’'invention a pour objet un réservoir comprenant une enceinte externe,
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une enceinte interne positionnée dans 1’enceinte externe ainsi qu’au moins un systéme
de liaison reliant les enceintes externe et interne et leur permettant de se déplacer I’une
par rapport a I’autre selon au moins une direction longitudinale parallele a un axe de
déplacement en fonctionnement.

Selon I’invention, le systéme de liaison comprend une liaison linéaire annulaire
comportant une premicre surface de contact solidaire d’un premier élément parmi
I’enceinte externe et I’enceinte interne ainsi qu’une deuxi¢me surface de contact
solidaire d’un deuxieme élément, différent du premier élément, parmi I’enceinte
externe et I’enceinte interne ; les premicre et deuxieme surfaces de contact étant
disposées en vis-a-vis et configurées pour €tre en contact ’une avec I’autre le long
d’un cercle de contact qui présente un centre positionné sur I’axe de déplacement.

La liaison linéaire annulaire permet de limiter les risques de coincement et autorise
un rotulage entre les premiere et deuxi¢me surfaces de contact, ce qui tend a limiter les
contraintes de flexion au niveau du systéme de liaison. Selon un autre avantage, le po-
sitionnement de la zone de contact entre les premicre et deuxieme surfaces de contact
n’est plus aléatoire.

Selon une autre caractéristique, la premiere surface de contact présente des sections
longitudinales constantes autour de I’axe de déplacement et des sections transversales
qui augmentent ou diminuent en s’écartant d’un plan transversal passant par le centre
du cercle de contact, la deuxieme surface de contact étant cylindrique et présentant un
axe de révolution confondu avec 1’axe de déplacement.

Selon une autre caractéristique, la premiere surface de contact présente des sections
transversales supérieures ou égales a celles de la deuxi¢me surface de contact et des
sections transversales qui augmentent en s’écartant du plan transversal passant par le
centre du cercle de contact.

Selon une autre caractéristique, le systeme de liaison comprend un premier manchon
cylindrique et relié¢ a I’enceinte externe ainsi qu’un deuxieme manchon cylindrique et
relié a I’enceinte interne, les premier et deuxieme manchons étant coaxiaux a I’axe de
déplacement et écartés 1’un de 1’autre de maniere a délimiter un logement annulaire
entre eux. En complément, le systeme de liaison comprend une bague positionnée dans
le logement annulaire et immobile par rapport a un premier élément parmi les premier
et deuxieme manchons, la bague comportant la premicre surface de contact, un
deuxieme €lément différent du premier élément, parmi les premier et deuxicme
manchons, comportant la deuxieme surface de contact.

Selon une autre caractéristique, le deuxieme manchon présente une surface ex-
térieure, coaxiale a I’axe de déplacement, qui comporte une zone positionnée dans le
premier manchon, ladite zone formant la deuxieme surface de contact. Le premier

manchon présente une surface intérieure comportant au moins un premier trongcon cy-
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lindrique, coaxial a I’axe de déplacement, positionné autour du deuxi¢me manchon et
présentant un diametre intérieur. En complément, la bague comprend une surface ex-
térieure cylindrique, de diametre extérieur sensiblement égal au diametre intérieur du
premier trongon du premier manchon, ainsi qu’une surface intérieure formant la
premiere surface de contact.

Selon une autre caractéristique, le systeme de liaison comprend des premicre et
deuxiéme butées reliées au premier manchon et positionnées de part et d’autre de la
bague selon la direction longitudinale pour I’immobiliser en translation selon la
direction longitudinale par rapport au premier manchon.

Selon une autre caractéristique, la deuxieme butée, la plus éloignée de I’enceinte
interne, est démontable.

Selon une autre caractéristique, la bague s’étend entre deux plans transversaux et
présente un plan de symétrie équidistant des plans transversaux.

Selon une autre caractéristique, le premier manchon traverse 1’enceinte externe et
présente une premicre extrémité ouverte et située a I’intérieur de I’enceinte externe
ainsi qu’une deuxieme extrémité ouverte et situ€e a I’extérieur de I’enceinte externe.

Selon une autre caractéristique, le systeme de liaison comprend un bouchon
configuré pour se positionner au niveau de la deuxieéme extrémité du premier manchon
et occuper un état monté dans lequel le bouchon obture la deuxieme extrémité du
premier manchon et un état démonté dans lequel le bouchon dégage la deuxicme
extrémité du premier manchon.

D'autres caractéristiques et avantages ressortiront de la description de ’invention qui
va suivre, description donnée a titre d'exemple uniquement, en regard des dessins
annexés parmi lesquels :

[Fig.1] est une représentation schématique d’un réservoir et d’un systeme de liaison
illustrant un mode de réalisation de 1’art antérieur,

[Fig.2] est une vue en perspective d’un systeme de liaison a I’€tat démont€ illustrant
un mode de réalisation de I’art antérieur,

[Fig.3] est une vue en perspective d’une partie d’un réservoir et d’un systeme de
liaison illustrant un mode de réalisation de 1’invention,

[Fig.4] est une coupe longitudinale d’une partie d’un réservoir et d’un systéme de
liaison illustrant un mode de réalisation de 1’invention,

[Fig.5] est une vue en perspective de la partie de réservoir et du systeme de liaison
visibles sur la [Fig.4] en cours de montage,

[Fig.6] est une vue en perspective d’une bague segmentée illustrant un mode de réa-
lisation de I’invention.

Selon un mode de réalisation visible sur les figures 3 a 5, un réservoir 20 comprend

une enceinte externe 22, une enceinte interne 24 positionnée dans 1’enceinte externe 22
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ainsi que des premier et deuxieme systemes de liaison 26, diamétralement opposés,
reliant les enceintes externe et interne 22, 24.

Selon une application, le réservoir 20 est adapté pour stocker de ’hydrogene a 1’état
cryogénique dans I’enceinte interne 24. Selon cette application, le réservoir 20
comprend une isolation thermique entre les enceintes externe et interne 22, 24.

Les enceintes externe et interne ainsi que 1’isolation thermique ne sont pas plus
décrites car elles peuvent étre identiques a celles de I’art antérieur.

Selon une premiere configuration, le deuxieme systéme de liaison est rigide et
identique au systeme de liaison rigide de 1’art antérieur. Selon une deuxieme confi-
guration, les premier et deuxieme systemes de liaison 26 sont identiques.

En fonctionnement, les enceintes externe et interne 22, 24 peuvent se déplacer I’une
par rapport a I’autre selon une direction longitudinale parallele a un axe de dé-
placement DD en raison des phénomenes de dilatation différents des enceintes externe
et interne 22, 24.

Pour la suite de la description, un plan transversal est un plan perpendiculaire a I’axe
de déplacement DD. Un plan longitudinal contient I’axe de déplacement DD.

Quel que soit le mode de réalisation, le réservoir comprend des enceintes externe et
interne 22, 24 ainsi qu’au moins un systeme de liaison 26 reliant les enceintes externe
et interne 22 et 24 et leur permettant de se déplacer I’une par rapport a ’autre selon au
moins une direction longitudinale parallele a un axe de déplacement DD en fonc-
tionnement.

Seule une partie du réservoir 20, celle comportant le premier systeéme de liaison 26,
est représentée sur les figures 3 a 5.

Le systeme de liaison 26 comprend une premiere surface de contact 28 solidaire d’un
premier élément parmi I’enceinte externe 22 et I’enceinte interne 24, une deuxicme
surface de contact 30 solidaire d’un deuxieme élément, différent du premier élément,
parmi I’enceinte externe 22 et I’enceinte interne 24, les premicre et deuxieme surfaces
de contact 28, 30 étant disposées en vis-a-vis et configurées pour €tre en contact I’une
avec |’autre le long d’un cercle de contact qui présente un centre O positionné sur I’axe
de déplacement DD. Les premicre et deuxieme surfaces de contact 28, 30 sont posi-
tionnées entre deux plans transversaux décalés 1’un par rapport a I’autre selon la
direction longitudinale.

Ainsi, le systeme de liaison 26 comprend une liaison linéaire annulaire entre les
enceintes externe et interne 22, 24 les immobilisant 1’une par rapport a I’autre dans un
plan transversal passant par le centre O et autorisant un mouvement de translation
selon I’axe de déplacement DD ainsi qu’un rotulage autour du centre O entre les
enceintes externe et interne 22 24. Les premiere et deuxieme surfaces de contact 28, 30

sont configurées pour Etre en contact I’une avec 1’autre le long du cercle de contact en
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I’absence de rotulage. Lorsqu’un rotulage se produit, il peut en résulter une légere dé-
formation du cercle de contact. Cette déformation est toutefois tres limitée dans la
mesure ol un rotulage maximum envisagé est de ’ordre d’environ 1 degré.

Le fait de prévoir un systeme de liaison 26 comportant une liaison linéaire annulaire
limite les risques de coincement et autorise un rotulage entre les premicre et deuxicme
surfaces de contact 28, 30, ce qui tend a limiter les contraintes de flexion au niveau du
systeme de liaison 26. Selon un autre avantage, la zone de contact entre les premiere et
deuxieme surfaces de contact 28, 30 n’a plus un positionnement aléatoire. Cette zone
de contact est toujours situ€e au niveau d’un cercle de contact de centre O positionné
sur I’axe de déplacement DD.

Selon un mode de réalisation, la premiere surface de contact 28 présente des sections
longitudinales (dans des plans longitudinaux) constantes autour de 1’axe de dé-
placement DD, en forme de U ou de V, et des sections transversales qui varient selon
un sens, parmi une diminution des sections transversales ou une augmentation des
sections transversales, en s’écartant d’un plan transversal passant par le centre O. La
premiere surface de contact 28 est sensiblement symétrique par rapport a un plan
transversal passant par le centre O.

En complément, la deuxieme surface de contact 30 est cylindrique et présente un axe
de révolution confondu avec 1’axe de déplacement DD.

Selon un agencement, la premiere surface de contact 28 est positionnée a 1I’extérieur
de la deuxieme surface de contact 30 et présente des sections transversales supérieures
ou égales a celles de la deuxieme surface de contact 30. La premiere surface de contact
28 présente des sections transversales qui augmentent en s’€cartant du plan transversal
passant par le centre O.

Selon une configuration, la premicre surface de contact 28 est solidaire de I’enceinte
externe 22 et la deuxieme surface de contact 30 est solidaire de 1’enceinte interne 24.

Selon un mode de réalisation, le systeme de liaison 26 comprend un premier
manchon 32 cylindrique reli€ a I’enceinte externe 22. Selon une configuration, le
premier manchon 32 comprend une premiere extrémité reli€e a I’enceinte externe 22 et
une deuxiéme extrémité orientée vers 1’enceinte interne 24, ladite premicre extrémité
étant obturée par 1’enceinte externe 22. Selon une autre configuration visible sur les
figures 3 a 5, le premier manchon 32 traverse I’enceinte externe 22 et présente une
premiere extrémité 32.1 ouverte, située a I’intérieur de I’enceinte externe 22 et orientée
vers I’enceinte interne 24, ainsi qu’une deuxieme extrémité 32.2 située a ’extérieur de
I’enceinte externe 22. La deuxieme extrémité 32.2 peut étre ouverte ou fermée. Selon
un agencement visible sur les figures 3 a 5, I’enceinte externe 22 et le premier
manchon 32 forment une unique piece réalisée d’un seul tenant. Selon un autre

agencement, I’enceinte externe 22 et le premier manchon 32 sont deux picces
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distinctes reliées par une liaison rigide.

En complément, le systeme de liaison 26 comprend un deuxiéme manchon 34 cy-
lindrique qui présente une premiere extrémité 34.1 reliée a I’enceinte interne 24 et une
deuxieme extrémité 34.2 orientée vers ’enceinte externe 22. Selon une configuration,
le deuxieme manchon 34 et I’enceinte interne 24 forment une unique picce réalisée
d’un seul tenant. Selon une autre configuration, le deuxieéme manchon 34 et I’enceinte
interne 24 sont deux pieces distinctes reliées par une liaison rigide 36 obtenue par
collage, soudage ou grace a des €léments de liaison comme des boulons ou des rivets
par exemple. Cette liaison rigide 36 n’est pas plus décrite car elle peut étre identique a
celle de I’art antérieur.

Selon une configuration, les premier et deuxieme manchons 32, 34 sont coaxiaux
entre eux et a ’axe de déplacement DD, écartés 1’un de I’autre de manicre a délimiter
un logement annulaire 38 entre eux. En complément, le systeme de liaison 26
comprend une bague 40 positionnée dans le logement annulaire 38 et intercalée entre
les premier et deuxieéme manchons 32, 34 ; ladite bague 40 étant immobile par rapport
a un premier €lément parmi les premier et deuxieme manchons 32, 34 et comportant la
premicre surface de contact 28, un deuxieme ¢élément, différent du premier élément,
parmi les premier et deuxieme manchons 32, 34, comportant la deuxieme surface de
contact 30 en contact avec la premicre surface de contact 28.

Selon un mode de réalisation, le premier manchon 32 est un manchon femelle dans
lequel est positionnée une partie du deuxieme manchon 34 qui forme un manchon
male. Selon ce mode de réalisation, le deuxieme manchon 34 présente une surface ex-
térieure S34, coaxiale a I’axe de déplacement DD, qui comporte une zone de contact
adjacente a la deuxieme extrémité 34.2, positionnée dans le premier manchon 32 et
formant la deuxie¢me surface de contact 30. La surface extérieure S34 présente un
diametre extérieur D34. Le premier manchon 32 présente une surface intérieure S32
comportant au moins un premier troncon 42 cylindrique, coaxial a I’axe de dé-
placement DD, positionné autour du deuxieéme manchon 34 et présentant un diametre
intérieur D42. En complément, la bague 40 comprend une surface extérieure 44 cy-
lindrique, coaxiale a I’axe de déplacement DD et de diametre extérieur sensiblement
égal au diametre intérieur D42 du premier trongon 42 du premier manchon 32, ainsi
qu’une surface intérieure 46 formant la premiere surface de contact 28 en contact avec
la zone de contact du deuxieme manchon 30. Selon un agencement, la bague 40
comprend deux parois latérales 48, positionnées approximativement dans des plans
transversaux, reliant les surfaces extérieure et intérieure 44, 46. En variante, les
surfaces extérieure et intérieure 44, 46 pourraient étre directement reliées entre elles.
Quelle que soit la variante, la bague 40 s’étend entre deux plans transversaux et

présente un plan de symétrie équidistant des plans transversaux.



[0044]

[0045]

[0046]

[0047]

[0048]

[0049]

[0050]

Selon un mode de réalisation, les premier et deuxieme manchons 32, 34 sont mé-
talliques ou réalisé€s en matériau composite. La bague 40 est réalisée en matériau
céramique ou en matériau métallique. La bague 40 est réalisée en un matériau
présentant une dureté élevée supérieure a celle du matériau du deuxieme manchon 34.

Selon un autre mode de réalisation, la bague 40 est métallique ou réalisée en matériau
composite. Les premier et deuxieme manchons 32, 34 sont réalis€s en matériau
céramique ou en matériau métallique. Le deuxieme manchon 34 est réalisé en un
matériau présentant une dureté élevée supérieure a celle du matériau de la bague 40.

Selon une premiere configuration visible sur les figures 3 et 5, la bague 40 est
continue et s’étend sur toute la circonférence du premier manchon 32. Selon une
deuxieme configuration visible sur la [Fig.6], la bague 40 est segmentée et comprend
plusieurs trongons 40.1 a 40.6 espacés entre eux et régulicrement répartis sur la cir-
conférence du premier manchon 32. Cette deuxieme configuration limite les transferts
de chaleur entre la bague 40 et le deuxieéme manchon 34, ce qui permet d’améliorer les
performances thermiques du réservoir.

Le systeme de liaison 26 comprend des premiere et deuxieme butées 50.1, 50.2
reliées au premier manchon 32 et positionnées de part et d’autre de la bague 40 selon la
direction longitudinale pour I’immobiliser en translation selon la direction longi-
tudinale par rapport au premier manchon 32. La deuxieme butée 50.2, celle la plus
éloignée de ’enceinte interne 24, est démontable.

Selon un mode de réalisation, la premiere butée 50.1 est positionnée au niveau de la
premiere extrémité 32.1 du premier manchon 32. Le premier manchon 32 et la
premiere butée 50.1 forment une unique picce réalisée d’un seul tenant. La premiere
butée 50.1 correspond a une collerette intérieure présentant un diametre int€rieur
inférieur a celui du diametre intérieur D42 du premier trongon 42. La deuxieme butée
50.2 est un écrou 52 se vissant dans le premier manchon 32. A cet effet, le premier
manchon 32 comprend un deuxiéme trongon 54 taraud€, configuré pour permettre le
vissage de I’écrou 52, qui s’étend entre la deuxieme extrémité 32.2 et le premier
troncon 42 du premier manchon 32. Le deuxiéme trongon 54 est coaxial au premier
troncon 42 et présente un diametre supérieur a celui du premier trongon 42.

Selon un mode de réalisation, le systeme de liaison 26 comprend un bouchon 56
configuré pour se positionner au niveau de la deuxieme extrémité 32.2 du premier
manchon 32 et occuper un état monté dans lequel le bouchon 56 obture la deuxicme
extrémité 32.2 du premier manchon 32 et un état démonté dans lequel le bouchon 56
dégage la deuxieme extrémité 32.2 du premier manchon 32. Le bouchon 56 et la
deuxieme extrémité 32.2 du premier manchon 32 sont configurés pour maintenir le
bouchon 56 a 1’état monté.

Le fait de prévoir un premier manchon 32 qui débouche a I’extérieur de 1’enceinte



externe 22 permet d’accéder aux €léments du systeme de liaison 26 sans avoir besoin
de démonter I’enceinte externe 22. A 1’état monté, le bouchon 56 permet d’assurer

I’étanchéité de la zone située entre les enceintes externe et interne 22, 24.



[Revendication 1]

[Revendication 2]

[Revendication 3]

[Revendication 4]

Revendications

Réservoir comprenant une enceinte externe (22), une enceinte interne
(24) positionnée dans I’enceinte externe (22) ainsi qu’au moins un
systeme de liaison (26) reliant les enceintes externe et interne (22, 24) et
leur permettant de se déplacer 1’une par rapport a I’autre selon au moins
une direction longitudinale parallele a un axe de déplacement (DD) en
fonctionnement, caractérisé en ce que le systeéme de liaison (26)
comprend une liaison linéaire annulaire comportant une premicre
surface de contact (28) solidaire d’un premier élément parmi 1’enceinte
externe (22) et ’enceinte interne (24) ainsi qu’une deuxi¢me surface de
contact (30) solidaire d’un deuxieme élément, différent du premier
élément, parmi I’enceinte externe (22) et ’enceinte interne (24), les
premiere et deuxieme surfaces de contact (28, 30) étant disposées en
vis-a-vis et configurées pour €tre en contact I’une avec I’autre le long
d’un cercle de contact qui présente un centre (O) positionné sur ’axe de
déplacement (DD).

Réservoir selon la revendication précédente, caractérisé en ce que la
premiere surface de contact (28) présente des sections longitudinales
constantes autour de I’axe de déplacement (DD) et des sections trans-
versales qui augmentent ou diminuent en s’écartant d’un plan
transversal passant par le centre (O) du cercle de contact et en ce que la
deuxieme surface de contact (30) est cylindrique et présente un axe de
révolution confondu avec 1’axe de déplacement (DD).

Réservoir selon la revendication précédente, caractérisé en ce que la
premiere surface de contact (28) présente des sections transversales su-
périeures ou €gales a celles de la deuxieme surface de contact (30) et des
sections transversales qui augmentent en s’€écartant du plan transversal
passant par le centre (O) du cercle de contact.

Réservoir selon 1’une des revendications précédentes, caractérisé en ce
que le systeme de liaison (26) comprend un premier manchon (32) cy-
lindrique et reli€ a 1’enceinte externe (22) ainsi qu’un deuxi¢me
manchon (34) cylindrique et reli€ a I’enceinte interne (24), les premier
et deuxieme manchons (32, 34) étant coaxiaux a 1’axe de déplacement
(DD) et écartés 1’un de I’autre de manicre a délimiter un logement
annulaire (38) entre eux et en ce que le systeme de liaison (26)
comprend une bague (40) positionnée dans le logement annulaire (38) et

immobile par rapport a un premier élément parmi les premier et
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deuxieme manchons (32, 34), la bague (40) comportant la premiere
surface de contact (28), un deuxieme élément différent du premier
élément, parmi les premier et deuxieme manchons (32, 34), comportant
la deuxieme surface de contact (30).

Réservoir selon la revendication précédente, caractérisé en ce que le
deuxieme manchon (34) présente une surface extérieure (S34), coaxiale
a I’axe de déplacement (DD), qui comporte une zone positionnée dans le
premier manchon (32), ladite zone formant la deuxi¢me surface de
contact (30) ; en ce que le premier manchon (32) présente une surface
intérieure (S32) comportant au moins un premier trongon (42) cy-
lindrique, coaxial a I’axe de déplacement (DD), positionné autour du
deuxieme manchon (34) et présentant un diametre intérieur (D42) et en
ce que la bague (40) comprend une surface extérieure (44) cylindrique,
de diametre extérieur sensiblement égal au diametre intérieur (D42) du
premier trongon (42) du premier manchon (32), ainsi qu’une surface in-
térieure (46) formant la premicre surface de contact (28).

Réservoir selon la revendication précédente, caractérisé en ce que le
systeme de liaison (26) comprend des premicre et deuxieme butées
(50.1, 50.2) reliées au premier manchon (32) et positionnées de part et
d’autre de la bague (40) selon la direction longitudinale pour
I’immobiliser en translation selon la direction longitudinale par rapport
au premier manchon (32).

Réservoir selon la revendication précédente, caractérisé en ce que la
deuxieme butée (50.2), la plus éloignée de I’enceinte interne (24), est
démontable.

Réservoir selon 1’une des revendications 4 a 7, caractérisé en ce que la
bague (40) s’étend entre deux plans transversaux et présente un plan de
symétrie équidistant des plans transversaux.

Réservoir selon I’une des revendications 4 a 8, caractérisé en ce que le
premier manchon (32) traverse I’enceinte externe (22) et présente une
premiere extrémité (32.1) ouverte et situ€e a I’intérieur de 1’enceinte
externe (22) ainsi qu’une deuxieme extrémité (32.2) ouverte et située a
I’extérieur de 1’enceinte externe (22).

Réservoir selon la revendication précédente, caractérisé en ce que le
systeme de liaison (26) comprend un bouchon (56) configuré pour se
positionner au niveau de la deuxieme extrémité (32.2) du premier
manchon (32) et occuper un état monté dans lequel le bouchon (56)

obture la deuxiéme extrémité (32.2) du premier manchon (32) et un état
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démonté dans lequel le bouchon (56) dégage la deuxieme extrémité
(32.2) du premier manchon (32).
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