
(57)【特許請求の範囲】
【請求項１】
　ガーメントハンガー（３）用フックなどの細線状物体（２）を供給する装置（１）であ
って、細線状物体（２）がそれに沿って搬送されるガイドレール（４）と、細線状物体（
２）が、その中に部分的に、あるいは、完全に受容されることができる溝（６）を有する
フィーダー要素（５）とを備え、前記フィーダー要素（５）は、前記溝（６）が前記ガイ
ドレール（４）に沿って移動するとき、前記溝（６）内に受容される細線状物体（２）が
前記ガイドレース（４）に沿って前記フィーダー要素（５）によって搬送されることが可
能なように、前記ガイドレール（４）に対して移動可能であり、そして、前記ガイドレー
ル（４）は、前記フィーダー要素（５）と前記ガイドレール（４）との間の間隔が、前記
装置（１）を通過する前記細線状物体（２）のサイズに調節されることが可能であるよう
に前記フィーダー要素（５）の方へ向って、そして、前記フィーダー要素（５）から離れ
て移動可能である、ガーメントハンガー（３）用フックなどの細線状物体（２）を供給す
る装置（１）。
【請求項２】
　前記フィーダー要素（５）は、回転可能に軸支され、そして、前記ガイドレール（４）
は、前記フィーダー要素（５）が回転するとき、細線状物体が、前記フィーダー要素（５
）によって前記ガイドレール（４）に沿ってアーク状態に搬送されるように湾曲したセク
ション（８）を有する、請求項１に記載の供給装置（１）。
【請求項３】
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　弾力性のある部材（９）は、前記ガイドレール（４）と協働するように配置され、その
ために、前記ガイドレール（４）が前記フィーダー要素（５）から離れて移動されるとき
、前記弾力性のある部材（９）がそれを前記フィーダー要素（５）の方へ向かって付勢す
るように前記ガイドレール（４）に作用する、請求項１または請求項２に記載の供給装置
。
【請求項４】
　前記弾力性のある部材（９）は、前記ガイドレール（４）が前記フィーダー要素（５）
から離れて移動されるとき圧縮されるように配置される、請求項３に記載の供給装置。
【請求項５】
　前記フィーダー要素（５）は、前記供給装置（１）の上流端部におけるエリア（１４）
をモニタするように配置される少なくとも一つのセンサ（１２）に接続される論理装置（
１１）によって制御されるアクチュエータ（１０）に動作可能なように接続され、そして
、細線状物体（２）の有無を前記論理装置（１１）に知らせ、そのために、前記アクチュ
エータ（１０）が、前記供給装置の上流端部に細線状物体（２）の有無を表示する前記セ
ンサ（１２）からの信号に応じて始動されるか、あるいは、止められることが可能である
、請求項１から４のいずれか一項に記載の供給装置。
【請求項６】
　前記論理装置（１１）は、それから細線状物体（２）が前記フィーダー要素（５）の前
記溝（６）によって係合されることが可能な前記供給装置（１）の上流端部の第一の位置
（１４）における細線状物体の有無をモニタするように配置される第一のセンサ（１２）
に接続され、そして、前記論理装置（１１）は、細線状物体（２）が前記フィーダー要素
（５）によって係合される位置にないとき、前記アクチュエータ（１０）を止めるように
プログラムされ、そして、第二のセンサ（１３）は、前記第一の位置（１４）の上流の第
二の位置（１５）における細線状物体の有無をモニタするように配置される、請求項５に
記載の供給装置。
【請求項７】
　前記溝（６）は、前記フィーダー要素（５）が一つの方向に移動するとき細線状物体（
２）に係合するが、前記フィーダー要素（５）が反対の方向に移動するとき細線状物体を
通り過ぎて滑走するように構成される輪郭を有する、請求項１から６のいずれか一項に記
載の供給装置。
【請求項８】
　ガーメントハンガー（３）用フック（２）などの細線状物体を供給する装置であって、
それは、細線状物体（２）がそれに沿って搬送される湾曲したセクション（８）を有する
ガイドレール（４）と、細線状物体（２）が、その中に部分的に、あるいは、完全に受容
されることができる溝（６）を有するフィーダー要素（５）とを備え、前記フィーダー要
素（５）は、前記溝（６）が前記ガイドレール（４）の前記湾曲したセクション（８）に
沿って移動するとき、前記溝（６）内に受容される細線状物体（２）が、前記ガイドレー
ル（４）の前記湾曲したセクション（８）に沿ってアーク状態に前記フィーダー要素（５
）によって搬送されることが可能であるように回転可能に軸支され、そして、前記ガイド
レール（４）は、さらにまた、前記湾曲したセクション（８）の上流のすぐ近くに位置さ
れる段状部（１７）を形成するセクションを有し、そのために、細線状物体（２）は、前
記溝（６）が前記湾曲したセクション（８）の上流端部に位置されるとき、前記溝（６）
内に受容されるために、前記フィーダー要素（５）の方へ向って前記段状部（１７）に沿
って搬送されることができ、そのために、細線状物体（２）は、それが前記溝（６）内に
部分的にのみ受容されることが可能なほどに大きいとき、前記細線状物体（２）の一部（
１８）は、前記段状部（１７）全体に、あるいは、前記段状部（１７）の一部に延在し、
そして、前記ガイドレール（４）は、さらにまた、前記フィーダー要素（５）の方へ向っ
て、そして、前記フィーダー要素（５）から離れて移動可能であり、そのために、細線状
物体（２）の一部（１８）が、前記段状部（１７）全体に延在するとき、前記細線状物体
（２）を前方へ搬送するための前記フィーダー要素（５）の回転により、前記細線状物体

10

20

30

40

50

(2) JP 3849941 B2 2006.11.22



（２）を前記段状部（１７）に押圧させ、前記ガイドレール（４）は、次に、前記フィー
ダー要素（５）と前記ガイドレール（４）との間の間隔が前記細線状物体（２）のサイズ
に調節されるように前記フィーダー要素（５）から偏向される、ガーメントハンガー（３
）用フックなどの細線状物体（２）を供給する装置。
【請求項９】
　弾力性のある部材（９）は、前記ガイドレール（４）と協働するように配置され、その
ために、前記ガイドレール（４）が前記フィーダー要素（５）から離れて移動されるとき
、前記弾力性のある部材（９）がそれを前記フィーダー要素（５）の方へ向かって付勢す
るように前記ガイドレール（４）に作用する、請求項８に記載の供給装置（１）。
【請求項１０】
　前記ガイドレール（４）は、フレーム（２０）に回転可能に軸支され、そして、前記弾
力性のある部材（９）は、前記フレーム（２０）に配置され、そして、接触部片（２１）
は、前記弾力性のある部材（９）と前記ガイドレール（４）との間に配置され、そのため
に、前記フィーダー要素（５）の前記溝（６）内に受容される細線状物体（２）が前記段
状部（１７）全体に延在するとき、前記フィーダー要素（５）の回転により、前記細線状
物体（２）を前記段状部（１７）に押圧させ、そのために、前記ガイドレール（４）は回
転され、それによって、前記弾力性のある部材（９）に前記接触部片（２１）を押圧し、
そのために、前記弾力性のある部材（９）が圧縮される、請求項８に記載の供給装置。
【請求項１１】
　ガーメントハンガー（３）を供給する装置（１）であって、それは、ガーメントハンガ
ー（３）用フック（２）がそれに沿って搬送される湾曲したセクション（８）を有するガ
イドレール（４）と、フック（２）が、その中に部分的に、あるいは、完全に受容される
ことができる溝（６）を有するフィーダー要素（５）とを備え、前記フィーダー要素（５
）は、前記溝（６）が前記ガイドレール（４）の前記湾曲したセクション（８）に沿って
移動するとき、前記溝（６）内に受容されるガーメントハンガーフック（２）が、前記ガ
イドレール（４）の前記湾曲したセクション（８）に沿ってアーク状態に前記フィーダー
要素（５）によって搬送されることが可能であるように回転可能に軸支され、そして、前
記ガイドレール（４）は、さらにまた、前記湾曲したセクション（８）の上流のすぐ近く
に位置される段状部（１７）を形成するセクションを有し、そのために、ガーメントハン
ガー（３）用フック（２）は、前記溝（６）が前記湾曲したセクション（８）の上流端部
に位置されるとき、前記溝（６）内に受容されるために、前記フィーダー要素（５）の方
へ向って前記段状部（１７）に沿って搬送されることができ、そのために、フック（２）
は、それが前記溝（６）内に部分的にのみ受容されることが可能なほどに大きいとき、前
記フック（２）の一部は、前記段状部（１７）全体に延在し、そして、前記ガイドレール
（４）は、さらにまた、フレーム（２０）に回転可能に軸支され、そのために、前記フィ
ーダー要素（５）の前記溝（６）内に受容されるフック（２）が前記段状部（１７）全体
に延在するとき、前記フィーダー要素（５）の回転により、前記フック（２）を前記段状
部（１７）に押圧させ、そのために、前記ガイドレール（４）は偏向され、そして、回転
され、弾力性のある部材（９）は、前記ガイドレール（４）と相互に作用するように配置
され、そのために、前記ガイドレール（４）が回転するとき、前記弾力性のある部材（９
）が伸ばされるか、あるいは、圧縮される、ガーメントハンガー（３）を供給する装置。
【請求項１２】
　ガーメントハンガーを搬送し、そして、供給するシステム（２２）であって、前記シス
テムは、第一のコンベヤセクション（２３）と、第二のコンベヤセクション（２４）と、
前記第一のコンベヤセクション（２３）および前記第二のコンベヤセクション（２４）の
間に位置される供給装置（１）とを備え、前記供給装置（１）は、それが前記第一のコン
ベヤセクション（２３）から前記第二のコンベヤセクション（２４）にガーメントハンガ
ー（３）を供給することが可能なように前記コンベヤセクションを接続するように配置さ
れ、前記供給装置（１）は、ガーメントハンガー（３）用フック（２）がそれに沿って搬
送されるガイドレール（４）と、ガーメントハンガー用フックが、その中に部分的に、あ
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るいは、完全に受容されることができる溝（６）を有するフィーダー要素（５）とを備え
、前記フィーダー要素（５）は、前記溝が前記ガイドレール（４）に沿って移動するとき
、前記溝（６）内に受容されるフックが前記ガイドレール（４）に沿って前記フィーダー
要素（５）によって搬送されることが可能なように、前記ガイドレール（４）に対して移
動可能であり、そして、前記ガイドレール（４）および前記フィーダー要素（５）は、前
記フィーダー要素（５）と前記ガイドレール（４）との間の間隔が、前記装置（１）を通
過する前記細線状物体（２）のサイズに調節されることが可能であるように互いに配置さ
れている、システム（２２）。
【請求項１３】
　前記ガイドレール（４）は、細線状物体（２）がそれに沿って搬送される湾曲したセク
ション（８）を有し、そして、前記フィーダー要素（５）は、前記溝（６）が前記ガイド
レール（４）の前記湾曲したセクション（８）に沿って移動するとき、前記溝（６）内に
受容されるフックが、前記ガイドレール（４）の前記湾曲したセクション（８）に沿って
アーク状態に前記フィーダー要素（５）によって搬送されることが可能であるように回転
可能に軸支され、そして、前記ガイドレール（４）は、さらにまた、前記湾曲したセクシ
ョン（８）の上流のすぐ近くに位置される段状部（１７）を形成するセクションを有し、
そのために、ガーメントハンガー用フックは、前記溝（６）が前記湾曲したセクション（
８）の上流端部に位置されるとき、前記溝（６）内に受容されるために、前記フィーダー
要素（５）の方へ向って前記段状部（１７）に沿って搬送されることができ、そのために
、フック（２）は、それが前記溝（６）内に部分的にのみ受容されることが可能なほどに
大きいとき、前記フック（２）の一部（１８）は、前記段状部（１７）の少なくとも一部
全体に延在し、そして、前記ガイドレール（４）は、さらにまた、フレーム（２０）に回
転可能に軸支され、そのために、前記フィーダー要素（５）の前記溝（６）内に受容され
るフック（２）が前記段状部（１７）全体に延在するとき、前記フィーダー要素（５）の
回転により、前記フック（２）を前記段状部（１７）に押圧させ、そのために、前記ガイ
ドレール（４）は偏向され、そして、回転される、請求項１２に記載のシステム。
【請求項１４】
　前記フィーダー要素（５）は、前記供給装置の上流端部におけるエリア（１４）をモニ
タするように配置される少なくとも一つのセンサ（１２）に接続される論理装置（１１）
によって制御されるアクチュエータ（１０）に動作可能なように接続され、そして、ガー
メントハンガー（３）の有無を前記論理装置（１１）に知らせ、そのために、前記アクチ
ュエータ（１０）が前記供給装置（１）の上流端部にガーメントハンガーの有無を表示す
る前記センサ（１２，１３）からの信号に応じて始動されるか、あるいは、止められるこ
とが可能である、請求項１２または請求項１３に記載のシステム（２２）。
【請求項１５】
　前記論理装置（１１）は、それからガーメントハンガー（３）用フック（２）が前記フ
ィーダー要素（５）の前記溝（６）によって係合されることが可能な前記供給装置（１）
の上流端部の第一の位置（１４）におけるガーメントハンガーの有無をモニタするように
配置される第一のセンサ（１２）に接続され、そして、前記論理装置（１１）は、フック
が前記フィーダー要素（５）によって係合される位置にないとき、前記アクチュエータ（
１０）を止めるようにプログラムされて、そして、第二のセンサが、前記第一の位置（１
４）の上流の第二の位置（１５）におけるガーメントハンガーの有無をモニタするように
配置されている、請求項１４に記載のシステム。
【請求項１６】
　ガーメントハンガー（３）用フック（２）などの細線状物体（２）を供給する方法であ
って、前記方法は、細線状物体（２）が、その中に部分的に、あるいは、完全に受容され
ることができる溝（６）を有するフィーダー要素（５）を提供するステップと、細線状物
体（２）がそれに沿って搬送されることが可能なガイドレール（４）を提供するステップ
と、前記細線状物体（２）が前記溝（６）内に部分的にのみ受容されることが可能なよう
に前記溝（６）のサイズよりも大きい大きさを有する少なくとも一つの細線状物体（２）
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を提供するステップとを備え、前記細線状物体（２）が、前記溝（６）内に部分的に受容
され、そして、前記細線状物体（２）の一部（１８）が、前記溝の外に延在するように前
記細線状物体（２）を前記溝（６）の方へ移動し、前記溝（６）内に部分的に受容される
細線状物体（２）が、前記ガイドレール（４）に沿って搬送されるように前記ガイドレー
ル（４）に沿って前記フィーダー要素（５）を移動し、そして、前記ガイドレール（４）
を前記溝（６）の外に延在する前記細線状物体（２）の一部（１８）の大きさに相当する
程度まで前記フィーダー要素（５）の方へ向って移動させるか、あるいは、前記フィーダ
ー装置（５）から偏向させる、方法。
【請求項１７】
　前記フィーダー要素（５）の動きにより、前記ガイドレール（４）を前記フィーダー要
素（５）の方へ向って移動させるか、あるいは、フィーダー要素から偏向させる、請求項
１６に記載の方法。
【請求項１８】
　複数の細線状物体（２）が提供され、前記細線状物体（２）の少なくとも一つが前記溝
（６）のサイズよりも大きい大きさを有し、そして、前記細線状物体（２）の少なくとも
一つが前記溝（６）のサイズを超えない大きさを有し、そのために、それが完全に前記溝
（６）内に受容されることが可能であり、そして、前記細線状物体（２）が前記ガイドレ
ール（４）に沿って次々と供給されるように代わるがわる前記細線状物体（２）に係合す
るように前記フィーダー要素（５）を移動する、請求項１７に記載の方法。
【請求項１９】
　前記細線状物体（２）が前記ガイドレールに近接する第一の位置に存在するかどうかを
調査するステップと、前記細線状物体がその前記第一の位置に存在しない場合前記フィー
ダー要素の動きを中断するステップを備える、請求項１８に記載の方法。
【発明の詳細な説明】
【技術分野】
【０００１】
　本発明は、細線状物体、特に、ガーメントハンガー用フックを供給する供給装置に関す
る。本発明は、さらに、ガーメントハンガーを搬送して、供給するシステムおよび細線状
物体を供給する方法に関する。
【背景技術】
【０００２】
　たとえば、ランドリーにおいて、ガーメントは、フック付きのガーメントハンガーで搬
送される。ガーメントハンガーの移送に関して、セパレータが、互いにガーメントハンガ
ーを分離し、そして、分離した個々のガーメントハンガーを前方に搬送するのに使用され
ている。上述のセパレータは、複数のガーメントハンガーから分離した個々のガーメント
ハンガーを選び、そして、そのガーメントハンガーを前方へ供給する。その分離した個々
のガーメントハンガーが前方へ供給されるとき、間隔が、個々のガーメントハンガー間に
生成されることがある。一般に、セパレータ、あるいは、供給装置は、ガーメントハンガ
ーのフックに係合する。上述の供給装置に対する問題は、異なるガーメントハンガーが変
化する大きさのフックを有することがあるということである。それらのフックは、円形の
円筒状メタルワイヤから形成されることが多く、そして、異なるフックは、異なる直径の
メタルワイヤから形成されることがある。それゆえ、供給装置は、変わる大きさ／異なる
直径のフックに係合することができる必要がある。デンマーク特許公報１６２９３２　Ｂ
には、セパレータ装置が、開示され、すなわち、異なる厚さのフックを収容することがで
きる。上述の公報による装置において、一つずつフックは、前方へ供給され、その間、前
方へ供給される次のフックは、適所に保持されている。
【発明の開示】
【発明が解決しようとする課題】
【０００３】
　本発明の目的は、ガーメントハンガー用フックなどの細線状物体のためにセパレータ装
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置を提供することである。本発明の追加の目的は、細線状物体を一つずつ前方へ供給する
ことが可能であり、そして、特に、異なる直径のメタルワイヤから作られるガーメントハ
ンガー用フックなどの変わる大きさの細線状物体を収容することができるセパレータ装置
を提供することである。さらに、本発明の目的は、ガーメントハンガーを搬送して、供給
するシステムを提供することである。さらにまた、本発明の目的は、ガーメントハンガー
用フックなどの細線状物体を供給する方法を提供することである。
【課題を解決するための手段】
【０００４】
　本発明の一つの態様によれば、ガーメントハンガー用フックなどの細線状物体を供給す
るセパレータ装置は、細線状物体がそれに沿って搬送されるガイドレールと、細線状物体
が、その中に部分的に、あるいは、完全に受容されることができる溝を有するフィーダー
要素とを備えている。そのフィーダー要素は、溝がガイドレールに沿って移動するとき、
溝内に受容される細線状物体がガイドレースに沿ってフィーダー要素によって搬送される
ことが可能なように、ガイドレールに対して移動可能であり、そして、そのガイドレール
は、フィーダー要素とガイドレールとの間の間隔が、装置を通過する細線状物体のサイズ
に調節されることが可能であるようにフィーダー要素の方へ向って、そして、フィーダー
要素から離れて移動可能である。そのフィーダー要素は、回転可能に軸支され、そして、
ガイドレールは、そのフィーダー要素が回転するとき、細線状物体が、フィーダー要素に
よってガイドレールに沿ってアーク状態に搬送されるように湾曲したセクションを有する
ことが好ましい。
【０００５】
　本発明の有利な実施例において、弾力性のある部材は、ガイドレールと協働するように
配置され、そのために、ガイドレールがフィーダー装置から離れて移動されるとき、その
弾力性のある部材がそれをフィーダー要素の方へ向かって付勢するようにガイドレールに
作用する。弾力性のある部材は、ガイドレールがフィーダー要素から離れて移動されると
き圧縮されるように配置されることができる。
【０００６】
　フィーダー要素は、論理装置によって制御されるアクチュエータに動作可能なように接
続されている。本発明の一つの実施例において、その論理装置は、供給装置の上流端部に
おけるエリアをモニタするように配置される少なくとも一つのセンサに接続され、そして
、細線状物体の有無を論理装置に知らせ、そのために、そのアクチュエータが供給装置の
上流端部に細線状物体の有無を表示するセンサからの信号に応じて始動されるか、あるい
は、止められることが可能である。特に有利な実施例において、その論理装置は、それか
ら細線状物体がフィーダー要素の溝によって係合されることが可能な供給装置の上流端部
の第一の位置における細線状物体の有無をモニタするように配置される第一のセンサに接
続され、そして、その論理装置は、細線状物体がフィーダー要素によって係合される位置
にないとき、そのアクチュエータを止めるようにプログラムされている。
第二のセンサは、さらに、論理装置に接続され、そして、第一の位置の上流の第二の位置
における細線状物体の有無をモニタするように配置されることが好ましい。
【０００７】
　溝は、フィーダー要素が一つの方向に移動するとき細線状物体に係合するが、フィーダ
ー要素が反対の方向に移動するとき細線状物体を通り過ぎて滑走するように構成される輪
郭を有することが好ましい。
【０００８】
　本発明の有利な実施例において、ガイドレールは、湾曲したセクションの上流のすぐ近
くに位置される段状部を形成するセクションを有し、そのために、細線状物体は、溝が湾
曲したセクションの上流端部に位置されるとき、溝内に受容されるために、フィーダー要
素の方へ向って段状部に沿って搬送されることができる。細線状物体は、それが溝内に部
分的にのみ受容されることが可能なほどに大きいとき、細線状物体の一部は、段状部全体
に、あるいは、段状部の一部に延在する。ガイドレールは、さらにまた、フィーダー要素
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の方へ向って、そして、フィーダー要素から離れて移動可能であり、そのために、細線状
物体の一部が、段状部全体に延在するとき、細線状物体を前方へ搬送するためのフィーダ
ー要素の回転により、細線状物体を段状部に押圧させる。ガイドレールは、次に、そのフ
ィーダー要素とガイドレールとの間の間隔が細線状物体のサイズに調節されるようにフィ
ーダー要素から偏向される。
【０００９】
　ガイドレールは、フレームに回転可能に軸支されることが好ましく、そして、弾力性の
ある部材は、フレームに配置され、接触部片は、弾力性のある部材とガイドレールとの間
に配置され、そのために、フィーダー要素の溝内に受容される細線状物体が段状部全体に
延在するとき、フィーダー要素の回転により、細線状物体を段状部に押圧させ、そのため
に、ガイドレールは回転され、それによって、弾力性のある部材に接触部片を押圧し、そ
のために、弾力性のある部材が圧縮される。別の方法として、弾力性のある部材は、ガイ
ドレールが回転するとき伸ばされるように配置されることが可能である。それゆえ、弾力
性のある部材は、ガイドレールと相互に作用することが可能であり、そのために、弾力性
のある部材は、ガイドレールが回転するとき伸ばされるか、あるいは、圧縮される。
【００１０】
　本発明は、さらに、ガーメントハンガーを搬送し、そして、供給するシステムに関する
。本発明によるシステムは、第一のコンベヤセクションと、第二のコンベヤセクションと
、第一のコンベヤセクションおよび第二のコンベヤセクションの間に位置される供給装置
とを備えている。その供給装置は、それが第一のコンベヤセクションから第二のコンベヤ
セクションにガーメントハンガーを供給することが可能なようにコンベヤセクションを接
続するように配置されている。本発明のシステムに使用される供給装置は、ガーメントハ
ンガー用フックがそれに沿って搬送されるガイドレールと、ガーメントハンガー用フック
が、その中に部分的に、あるいは、完全に受容されることができる溝を有するフィーダー
要素とを備えている。そのフィーダー要素は、溝がガイドレールに沿って移動するとき、
溝内に受容されるフックがガイドレールに沿ってフィーダー要素によって搬送されること
が可能なように、ガイドレールに対して移動可能であり、そして、そのガイドレールおよ
びフィーダー要素は、フィーダー要素とガイドレールとの間の間隔が、装置を通過する細
線状物体のサイズに調節されることが可能であるように互いに配置されている。適切な供
給要素は、独立して上記に記述された供給装置である。
【００１１】
　本発明は、そのうえ、ガーメントハンガー用フックなどの細線状物体を供給する方法に
関する。本発明の方法は、細線状物体が、その中に部分的に、あるいは、完全に受容され
ることができる溝を有するフィーダー要素を提供するステップと、細線状物体がそれに沿
って搬送されることが可能なガイドレールを提供するステップとを備えている。そのうえ
、その方法は、細線状物体が溝内に部分的にのみ受容されることが可能なように溝のサイ
ズよりも大きい大きさを有する少なくとも一つの細線状物体を提供するステップを備えて
いる。細線状物体は、その細線状物体が、溝内に部分的に受容され、そして、その細線状
物体の一部が、溝の外に延在するように溝の方へ移動される。フィーダー要素は、溝内に
部分的に受容される細線状物体がガイドレールに沿って搬送されるようにガイドレールに
沿って移動される。それによって、ガイドレールは、溝の外に延在する細線状物体の一部
の大きさに相当する程度までフィーダー要素の方へ向って移動されるか、あるいは、フィ
ーダー装置から偏向される。本発明の好ましい実施例において、それは、ガイドレールを
フィーダー要素の方へ向って移動させるか、あるいは、フィーダー要素から偏向させるフ
ィーダー要素の動きである。
【００１２】
　一般に、複数の細線状物体が提供され、その細線状物体の少なくとも一つが溝のサイズ
よりも大きい大きさを有し、そして、その細線状物体の少なくとも一つが溝のサイズより
も大きくなく、そのために、それが完全に溝内に受容されることが可能である。フィーダ
ー要素は、次に、細線状物体がガイドレールに沿って次々と供給されるように代わるがわ
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る細線状物体を係合するように移動される。
【００１３】
　本発明の方法は、細線状物体がガイドレールに近接する第一の位置に存在するかどうか
を調査するステップと、細線状物体がその第一の位置に存在しない場合フィーダー要素の
動きを中断するステップを備えることが好ましい。
【発明を実施するための最良の形態】
【００１４】
　図１を参照すると、本発明は、ガーメントハンガー３用フックなどの細線状物体２を供
給する装置１に関する。その装置１は、細線状物体２がそれに沿って搬送されるガイドレ
ール４と、細線状物体２がその中に部分的に、あるいは、完全に受容されることができる
溝６を有するフィーダー要素５とを備えている。そのフィーダー要素５は、溝６がガイド
レール４に沿って移動するとき、溝６内に受容される細線状物体２がガイドレール４に沿
ってフィーダー要素５によって搬送されることが可能なように、ガイドレール４に対して
移動可能であり、そして、ガイドレール４は、フィーダー要素５とガイドレール４との間
の間隔が、装置１を通過する細線状物体２のサイズに調節されることが可能であるように
フィーダー要素５の方へ向って、そして、フィーダー要素５から離れて移動可能である。
そのガイドレール４を移動させることによって、変わる大きさの細線状物体２は、セパレ
ータ／供給装置１によって供給されることが可能であるという利点を得る。
【００１５】
　本発明の好ましい実施例において、そのフィーダー要素５は、回転可能に軸支され、つ
まり、フレームに位置されるピボットピン７に適切に軸支され、そして、ガイドレール４
は、フィーダー要素５が、ピボットピン７のまわりに回転するか、あるいは、旋回すると
き、細線状物体が、フィーダー要素によってガイドレール４に沿ってアーク状態に搬送さ
れるように湾曲したセクション８を有する。別の方法として、フィーダー要素５は、ピン
７がそのフレームにおいて回転するとき、そのフィーダー要素が、ピン７と一緒に回転す
るか、あるいは、旋回するようにピン７に固定されることができる。
【００１６】
　弾力性のある部材９は、ガイドレール４と協働するように配置され、そのために、ガイ
ドレール４がフィーダー装置５から離れて移動されるとき、その弾力性のある部材９がそ
れをフィーダー要素５の方へ向かって付勢するようにガイドレール４に作用する。その弾
力性のある部材９は、ガイドレール４がフィーダー要素５から離れて移動されるとき圧縮
されるように配置されることが好ましい。その弾力性のある部材９は、コイルスプリング
であることが適切である。弾力性のある部材９を設けることによって、ガイドレール４は
、細線状物体２が供給装置１によって供給された後、自動的に戻ることが可能であるとい
う利点を得る。
【００１７】
　図１２に示されるように、フィーダー要素５は、供給装置１の上流端部におけるエリア
１４をモニタするように配置される少なくとも一つのセンサ１２に接続される論理装置１
１によって制御されるアクチュエータ１０に動作可能なように接続され、そして、細線状
物体２の有無をその論理装置１１に知らせ、そのために、アクチュエータ１０が供給装置
の上流端部に細線状物体２の有無を表示するセンサ１２からの信号に応じて始動されるか
、あるいは、止められることが可能である。
【００１８】
　その論理装置１１は、それから細線状物体２がフィーダー要素５の溝６によって係合さ
れることが可能な供給装置１の上流端部の第一の位置１４における細線状物体の有無をモ
ニタするように配置される第一のセンサ１２に接続され、そして、論理装置１１は、細線
状物体２がフィーダー要素５によって係合される位置にないとき、アクチュエータ１０を
止めるようにプログラムされている。第二のセンサ１３は、第一の位置１４の上流の第二
の位置１５における細線状物体の有無をモニタするように配置されることができる。細線
状物体の上流のソースからの細線状物体２の供給は、第二の位置１５に細線状物体のない
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ことを表示する第二のセンサ１３からの信号に応じて開始されることができる。センサ１
２および論理装置１１によって制御されるアクチュエータ１０を使用することによって、
供給装置１が空で作動しないという利点を得る。
【００１９】
　そのフィーダー要素５の溝６は、フィーダー要素５が一つの方向に移動するとき細線状
物体２に係合するが、フィーダー要素５が反対の方向に移動するとき細線状物体を通り過
ぎて滑走するように構成される輪郭を有することが有利な点である。
【００２０】
　本発明の好ましい実施例において、そのガイドレール４は、図９および図１１に最もよ
く示されるように、湾曲したセクション８の上流のすぐ近くに位置される段状部１７を形
成するセクションを有する。細線状物体２は、次に、溝６がその湾曲したセクション８の
上流端部に位置されるとき、その溝６内に受容されるために、フィーダー要素５の方へ向
って段状部１７に沿って、あるいは、段状部１７全体にわたり搬送されることができ、そ
のために、細線状物体２は、それが溝６内に部分的にのみ受容されることが可能なほどに
大きいとき、細線状物体２の一部１８は、段状部１７全体に、あるいは、段状部１７の一
部に延在し、そして、ガイドレール４は、さらにまた、フィーダー要素５の方へ向って、
そして、フィーダー要素５から離れて移動可能であり、そのために、細線状物体２の一部
１８が、段状部１７全体に延在するとき、細線状物体２を前方へ搬送するためのフィーダ
ー要素５の回転により、細線状物体２を段状部１７に押圧させる。そのガイドレール４は
、次に、フィーダー要素５とガイドレール４との間の間隔が細線状物体２のサイズに調節
されるようにフィーダー要素５から偏向される。ガイドレール４がフィーダー要素５によ
って偏向されるように供給装置１を配置することによって、供給装置５の回転は、フィー
ダー要素５から離れるガイドレール４の動きと連携されるという利点を得る。
【００２１】
　そのガイドレール４は、それがピン１６のまわりに、あるいは、ピン１６と一緒に、回
転するか、あるいは、旋回することが可能であるようにフレーム２０に回転可能に軸支さ
れ、そして、弾力性のある部材９は、フレーム２０に配置され、そして、接触部片２１は
、弾力性のある部材９とガイドレール４との間に配置され、そのために、フィーダー要素
５の溝６内に受容される細線状物体２が段状部１７全体に延在するとき、フィーダー要素
５の回転により、細線状物体２を段状部１７に押圧させる。これにより、そのガイドレー
ル４を回転させ、それによって、弾力性のある部材９に接触部片２１を押圧し、そのため
に、弾力性のある部材９が圧縮される。別の方法として、その弾力性のある部材９は、ガ
イドレール４が回転するとき伸ばされるように配置されることが可能である。それゆえ、
その弾力性のある部材９は、ガイドレール４と相互に作用することが可能であり、そのた
めに、弾力性のある部材９は、ガイドレール４が回転するとき伸ばされるか、あるいは、
圧縮される。それが回転することが可能なようにガイドレール４を軸支させることによっ
て、きわめて簡単で、信頼性のあるデザインの利点を得る。
【００２２】
　供給装置、あるいは、セパレータ１の作動は、図２乃至図７に例示されている。図２に
おいて、ガーメントハンガー３の小さい直径のフック２は、溝６に達し、そして、溝６内
に受容されている。大きな直径のフック２′は、上流の位置において待機している。図３
および図４において、フック２は、フィーダー要素５が反時計方向へ回転するとき装置１
によって供給される。フック２は、溝６内に完全に受容されるので、ガイドレール４は、
偏向されない。フィーダー要素５は、次に、それが溝６内に部分的にのみ受容されること
が可能な大きな直径のフック２′に係合するそのスタート位置に時計方向へ後戻りする。
フィーダー要素５が、もう一度反時計方向へ回転すると、フック２′は、ガイドレール４
を旋回させる段状部１７に押圧され、そのために、接触部片２１は、図６に示されるよう
に、スプリング９を圧縮するように移動される。
【００２３】
　たとえば、図１に示されるように、フレーム２０は、フィーダー５の上流のすく近くに
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セクション２５を有する。そのセクション２５は、細線状物体をフィーダー５の方へ前方
に搬送するのに使用される。すべての細線状物体、あるいは、フック２が、同じレベルで
フィーダー５に達することを確実にするために、そのセクション２５は、きわめて狭く作
られ、そして、幅が２ｍｍ以下であることが好ましい。フレーム２０は、さらに、たとえ
ば、図１に示されるように、ガイドレール４の下流にセクションを有する。フレーム２０
のその下流のセクションは、細線状物体、あるいは、フック２が滑走表面を前方に滑走す
ることが可能なように滑走表面を有する。
【００２４】
　図１３Ａおおよび図１３Ｂを参照すると、本発明は、さらに、ガーメントハンガーを搬
送し、そして、供給するシステム２２に関する。そのシステムは、第一のコンベヤセクシ
ョン２３と、第二のコンベヤセクション２４と、第一のコンベヤセクション２３および第
二のコンベヤセクション２４の間に位置される供給装置１とを備えている。その供給装置
１は、それが第一のコンベヤセクション２３から第二のコンベヤセクション２４にガーメ
ントハンガー３を供給することが可能なようにコンベヤセクション２３，２４を接続する
ように配置されている。その供給装置１は、それに沿ってガーメントハンガー３用フック
２が搬送されるガイドレール４と、その中にガーメントハンガー用フックが、部分的に、
あるいは、完全に受容されることができる溝６を有するフィーダー要素５とを備えている
。そのフィーダー要素５は、溝がガイドレール４に沿って移動するとき、溝６内に受容さ
れるフックが前記ガイドレール４に沿ってフィーダー要素５によって搬送されることが可
能なように、ガイドレール４に対して移動可能であり、そして、ガイドレール４およびフ
ィーダー要素５は、フィーダー要素５とガイドレール４との間の間隔が、装置１を通過す
る細線状物体２のサイズに調節されることが可能であるように互いに配置されている。
【００２５】
　本発明は、さらに、ガーメントハンガー３用フック２などの細線状物体２を供給する方
法に関する。その方法は、細線状物体２が、その中に部分的に、あるいは、完全に受容さ
れることができる溝６を有するフィーダー要素５を提供するステップと、細線状物体２が
それに沿って搬送されることが可能なガイドレール４を提供するステップと、細線状物体
２が溝６内に部分的にのみ受容されることが可能なように溝６のサイズよりも大きい大き
さを有する少なくとも一つの細線状物体２を提供するステップとを備え、細線状物体２が
溝６内に部分的に受容され、そして、細線状物体２の一部１８は、溝の外に延在するよう
に細線状物体２を溝６の方へ移動する。フィーダー要素５は、次に、溝６内に部分的に受
容される細線状物体２がガイドレール４に沿って搬送されるようにガイドレール４に沿っ
て移動され、そして、ガイドレール４を溝６の外に延在する細線状物体２の一部１８の大
きさに相当する程度までフィーダー要素５の方へ向って移動させるか、あるいは、フィー
ダー装置５から偏向させる。フィーダー要素５の動きにより、ガイドレール４を前フィー
ダー要素５の方へ向って移動させるか、あるいは、フィーダー要素から偏向させることは
適切である。
　一般に、複数の細線状物体２が提供されている。その細線状物体２の少なくとも一つが
溝６のサイズよりも大きい大きさを有し、そして、前記細線状物体２の少なくとも一つが
溝６のサイズを超えない大きさを有し、そのために、それが完全に溝６内に受容されるこ
とが可能である。フィーダー装置５は、細線状物体２がガイドレール４に沿って次々と供
給されるように代わるがわる細線状物体２に係合するように移動される。
【００２６】
　本発明の利点のある実施例において、その方法は、細線状物体２がガイドレール４に近
接する第一の位置に存在するかどうかを調査するステップと、細線状物体２がその前記第
一の位置に存在しない場合フィーダー要素の動きを中断するステップを備えている。
【００２７】
　本発明は、その細線状物体が同じ大きさでないときでさえ、ガーメントハンガー用フッ
クなどの細線状物体が、互いに確実に分離され、そして、前方へ供給されることが可能で
あるという利点をもたらしている。
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【図面の簡単な説明】
【００２８】
【図１】本発明による供給装置を示し、一つのガーメントハンガーが、供給装置によって
供給され、そして、もう一つのガーメントハンガーが、供給装置によって供給されるため
に待機している。
【図２】第一の大きさを有するフックが、供給装置によって供給されるときの供給装置の
作動を示している。
【図３】第一の大きさを有するフックが、供給装置によって供給されるときの供給装置の
作動を示している。
【図４】第一の大きさを有するフックが、供給装置によって供給されるときの供給装置の
作動を示している。
【図５】第二の大きさを有するフックが、供給装置によって供給されるとき、供給装置が
作動される方法を示している。
【図６】第二の大きさを有するフックが、供給装置によって供給されるとき、供給装置が
作動される方法を示している。
【図７】第二の大きさを有するフックが、供給装置によって供給されるとき、供給装置が
作動される方法を示している。
【図８】図１と同じ供給装置を示しているが、ガーメントハンガーを有していない。
【図９】図８に示される詳細より多少大きいスケールで示されている。
【図１０】線Ａ－Ａについての切断面における図８の供給装置を示している。
【図１１】図９に類似しているが、大きな大きさを有するフックが、供給装置に受容され
る方法を示している。
【図１２】アクチュエータに接続される論理装置が、供給装置の作動を制御するのに使用
されることが可能な方法を示している。
【図１３Ａ】本発明による供給装置を組み込むシステムを、斜視図で、上から示している
。
【図１３Ｂ】本発明による供給装置を組み込むシステムを、斜視図で、上から示している
。
【符号の説明】
【００２９】
　１　供給装置
　２　細線状物体　小さい直径のフック
　２′　大きい直径のフック
　３　ガーメントハンガー
　４　ガイドレール
　５　フィーダー要素
　６　溝
　７　ピボットピン
　８　湾曲したセクション
　９　弾力性のある部材
　１０　アクチュエータ
　１１　論理装置
　１２　第一のセンサ
　１３　第二のセンサ
　１４　第一の位置
　１５　第二の位置
　１７　段状部
　１８　細線状物体の一部
　２０　フレーム
　２１　接触部片
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　２２　システム
　２３　第一のコンベヤセクション
　２４　第二のコンベヤセクション
　２５　セクション

【 図 １ 】 【 図 ２ 】

【 図 ３ 】

【 図 ４ 】
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【 図 ５ 】

【 図 ６ 】

【 図 ７ 】

【 図 ８ 】

【 図 ９ 】 【 図 １ ０ 】
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【 図 １ １ 】 【 図 １ ２ 】

【 図 １ ３ Ａ 】 【 図 １ ３ Ｂ 】
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