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Przedmiotem wynalazku jest dwustopniowy me-
chanizm kierowniczy do pojazdéw gasienicowych,

przy ktérych obudowa mechanizmu réznicowego

zamyka w sobie dwa zmieniajgce ilo$¢ obrotoéw
walkéw mechanizmu réznicowego hamujgce kola
zebate dla kazdej strony pojazdu oraz dwa na sta-
te z kolami obiegowymi zwigzane kola zebate,

przy czym. przelozenie poszczegélnych par kot

wykonane - jest w ten sposOb, ze pojazd przez
zablokowanie jednego lub drugiego dajacego sie
hamowa¢ kola zebatego nawraca wok6l jednego
punktu lezacego miedzy gasienicami w poblizu
srodka  pojazdu lub wok6l jednego punktu lezq-
cego na zewnatrz gasienic.

Znane sa tego rodzaju dwustopniowe mechaniz-
. my kierownicze, prz'y ktérych mechanizm ro6zni-
cowy wykonany jest w formie stozkowego mecha-
nizmu rdznicowego i dajace sie hamowaé¢ kola
zebate oraz zazebiajace sige z nimi kola zebate,
polaczone z kolami obiegowymi, zbudowane sa
réwniez w postaci két zebatych stozkowych, Te
dwustopniowe mechanizmy kierownicze ze stez-

kowymi kotami zebatymi posiadaja te wade, ze
kola zebate stozkowe mechanizmu r6znicowego
oraz konieczne do kierowania pary kot stozko-
wych, dajacych sie hamowa¢, sa zbyt wrazliwe
i moga sie uszkodzi¢, poniewai wymagane dla
dokladnego dopasowania wktadki juz przy zniko-
mym uzyciu zmieniaja je tak dalece, ze nastgpi¢
moze zakleszczenie (zaci$niecie) lub zlamanie kot
zebatych stozkowych. :
Wedtug wynalazku mechanizm réznicowy, jak
réwniez kola zebate dajgce sie hamowa¢ oraz za-
zebiajgce sie z nimi kola zebate, polaczone z ko-
tami obiegowymi, z wymienionych poprzednio .
powoddéw wykonane sa w postaci kot zebatych
czotowych. Jest to korzystne, poniewaz frezowa-
nie kot zebatych czolowych kalkuluje sig taniej
niz ko6t zebatych stozkowych. Réwniez ustawienie
wedlug wlasciwego zazebiania kOl zebatych czo-

‘lowych jest mniej wrazliwe, anizeli takie usta-

wienie kot zebatych stozkowych. Uzycie mecha-
nizmu réznicowego waskiej budowy daje korzy-
$ci $cisnionej budowy. Przez to, ze dajgce sig



hamowa¢ kola czolowe oraz zazebiajqce'SiQ Z ni-
mi kota, polaczone z_ kolami obiegowymi, znaj-
duja sie wewngtrz obudowy mechanizmu rézni-
cowego osiagamy te korzy$¢, iz znajdujgce sie
na osiach két obiegowych kola czolowe moga by¢
utozyskowane dwustronnie. Na rysunku przedsta-

wiony jest dwustopniowy mechanizm kierowniczy"

dla pojazdéw gqsienicowych w wykonaniu' wg
wynalazku.

Na rysunkach fig. 1 przedstawia przekréj po-
ziomy przez caly uklad mechanizmu kierownicze-
go, fig. 2 — przekr6j poprzeczny mechdnizmu
réznicowego z kot czotowych po -linii A—A na

fig. 1, fig. 3 — utoZenie nasadzonych na walki kot

satelitowych k6t czotowych z odpowiadajacymi
kolami czolowymi i dajacych si¢ hamowaé¢ wal-
kéw w przekroju poprzecznym wg linii B—B
fig. 1.

W obudowie 1 na walkach 2 kot satelitowych
umieszczone s3 po dwa réinej wielkosci kota
czolowe 3, 4, ktére zazebiajg sie z odpowiednimi
kotami czotowymi 5 i 6 dwéch dajacych sie¢ ha-
mowac¢ waltkéw wydrazonych 9 i 10 wspéisrodko-
wych z watkami napedzajacymi 7 i 8.

Podczas jazdy z duza szybkoscia na zakrecie
o duzym promieniu przytrzymane zostaje koto

czolowe 5 walka wydrazonego 9 przez zablokowa-

nie, ‘zaleznie od kierunku jazdy, prawego lub
lewego bebna hamulcowego 11, tak ze przez koto
czotowe 3 na waltku 2 kola satelitowego i pfzez
obiegowy mechanizm réznicowy zostanie obrécony
jeden z dwoéch walkéw napedzajgcych 7 i 8 na-
przdd, a drugi do tytu. '

Podczas jazdy z mala szybkoscia na zakrecie
o malym promieniu przytrzymane zostaje koto
czolowe 6 walu wydrqzonego 10 przez zabloko-
wanie zaleznie od kierunku jazdy lewego lub pra-
wego bebna hamulcowego 12, tak, ze przez koto
czotowe 4 na walku 2 kola satelitowego i przez
obiegowy mechanizm réznicowy zostanie obro-
cony jeden z dwoéch walkéw napedzajacych 7 lub
8 naprzéd, a drugi do tylu. W drugim przypadku
nastepuje obrécenie naprzéd lub do tytu o znacz-
nie wigkszy kat anizeli w pierwszym przypadku.

Zastrzezenia patentowe

1. Dwustopniowy mechanizm kierowniczy pojaz-
déw gasienicowych, znamienny tym, Ze me-
chanizm réznicowy stozkowy przewidziany jest
z waskimi kotami czolowymi, przy czym na
watkach kot satelitowych’ umieszczone sa po
-dwa . réznej - wielkosci kota zebate czolowe,
ktére zazebiajg sie odpowiednio z kotami ze-
batymi czolowymi dwéch wspotsrodkowo leza- -
cych, dajgcych si¢ hamowa¢ watkéw drazo-
.nych. :

2. Mechanizm r6znicowy wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tym, ze tak mechanizm rdznicowy,
jak réwniez kola zebate czolowe, polaczone
z kolami obiegowymi oraz zazebiajace sig¢ z ni-
mi kota zebate czolowe, podlegajace hamowa-
niu, ulozone sa wewnatrz wspdlnej obudowy,
z ktorg polaczone jest kolo napedowe.
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