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69 Mécanisme de mise 2 ’heure pour montre.

@ Le pignon coulant (4) comporte 4 une extrémité un

logement a profil carré (4b) dans lequel s’engage le
carré (2a) de la tige de commande (2), puis un alésage
cylindrique de diamétre plus petit (4b) qui est traver-
sé par un prolongement axial (2b) de la tige. La bascu-
le (6), la tirette (3) et le renvoi de mise & I’heure (5)
sont situés sous la tige de commande (2) dont Pextré-
mité du prolongement axial (2b) présente une fente
enserrant D’extrémité (10a) d’un levier bascule (10)
qui peut porter un organe du mécanisme de mise a
Pheure. La tirette (3), la bascule (6) et le renvoi de
mise a I’heure (5) sont placéds a Popposé du cadran
par rapport a ’axe de la tige, ce qui permet de réduire
a la valeur (1) la distance entre 'axe de la tige et la
surface inférieure du cadran (21).
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REVENDICATIONS

1. Mécanisme de mise a ’heure pour montre, com-
prenant une tige de commande (2) montée rotativement sur
un bati (1), un pignon coulant (4) mobile dans le sens axial
par rapport a ladite tige de commande et un élément de
transmission (6) actionné au moment d’un déplacement axial
de la tige de commande et agissant sur le pignon coulant, ca-
ractérisé en ce que le pignon coulant (4) présente un dégage-
ment (4a) dans lequel ledit élément de transmission (6) est
engagé afin de déplacer axialement le pignon coulant, et un
logement profilé (4b) coopérant avec une partie (2a) de la
tige de fagon 4 réaliser un accouplement entre cette derniére
et le pignon coulant et en ce que ledit dégagement (4a) est
situé axialement au-deld de I'extrémité dudit logement (4b).

2. Mécanisme selon la revendication 1, caractérisé en ce
qu’un organe de support axial (8) est fixé au bati et supporte
rotativement par une de ses extrémités qui est libre le pignon
coulant et/ou la tige de commande.

3. Mécanisme selon la revendication 1, caractérisé en ce
que ledit logement profilé (4b) est un trou borgne carré mé-
nagé dans le pignon coulant et coopére avec un carré corres-
pondant (2a) que présente la tige.

La présente invention a pour objet un mécanisme de mise
a I’heure pour montre, comprenant une tige de commande
montee rotativement sur un biti, un pignon coulant mobile
dans le sens axial par rapport a ladite tige de commande et
un élément de transmission actionné au moment d’un dé-
placement axial de la tige de commande et agissant sur le pi-
gnon coulant.

Les mécanismes de ce genre sont connus depuis long-
temps dans la fabrication des montres de poche aussi bien
que des montres-bracelets. C’est ainsi que le brevet US
379 050 qui a été déposé le 18 avril 1887, décrit un mouve-
ment de montre de poche équipé d’une tige de commande
disposée radialement dans le mouvement et portant une cou-
ronne 4 son extrémité libre. Un déplacement de la couronne
et de la tige vers Pextérieur entraine par I'intermédiaire d’une
bascule, un déplacement du pignon coulant vers I'intérieur,
la bascule étant engagée dans une gorge que présente le pi-
gnon coulant. Ce dernier présente en outre un passage trans-
versal & profil polygonal, de préférence carré, grace auquel la
tige est accouplée au pignon coulant. Le passage profilé du
pignon coulant et la gorge périphérique s’étendent dans la
région du centre de la longueur du pignon coulant.

On sait qu’a I’heure actuelle, la tendance dans la cons-
truction des mouvements de montres-bracelets est de recher-
cher des dispositions permettant de réduire autant que pos-
sible I’épaisseur du mouvement. La présente invention a
pour but de perfectionner les mouvements connus en rédui-
sant leur épaisseur par une conformation particuliére des élé-
ments essentiels du mécanisme de mise 4 ’heure. On a cons-
taté en effet qu’il était essentiel d’agencer ce mécanisme de
fagon que P'axe de la tige reste autant que possible situé a mi-
hauteur de la montre et que I'agencement classique des mé-
canismes ne permettait plus de respecter cette régle.

Dans ce but, le mécanisme selon 'invention, du genre
mentionné au début, est réalisé selon les caractéristiques de
la revendication 1.

On va décrire ci-aprés, 4 titre d’exemple, un mécanisme
de mise a I’heure prévu pour une montre-bracelet & quartz
sans dispositif de calendrier, mais ayant une esthétique de
qualité élevée.
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Au dessin:

La fig. 1 est une vue en coupe longitudinale d’'un méca-
nisme de mise & I'heure de construction traditionnelle, com-
portant un pignon coulant,

5 la fig. 1 une vue en coupe d’une forme d’exécution du mé-
canisme selon 'invention,

la fig. 3 une vue en coupe d’une seconde forme d’exécu-
tion du mécanisme selon I'invention et

les figs. 4a et 4b sont des vues en coupe longitudinale et

10 transversale d’une troisiéme forme d’exécution de mécanis-
me selon I'invention.

On voit au dessin la platine 1 du mouvement de montre,
la tige de commande 2 qui présente un segment & profil carré
2a et un prolongement axial 2b ainsi qu’un segment plein 2¢

15 et, dans une des formes d’exécution, un logement 2e. La ti-
rette 3, le pignon coulant 4 avec sa gorge 4a et le passage qui
le traverse de part en part, sont également visibles au dessin.
Le passage 4b a traditionnellement un profil carré qui cor-
respond au segment & profil carré 2a de la tige. La denture
axiale du pignon coulant est désignée par 4c tandis que dans
plusieurs formes d’exécution, un alésage de support du pi-
gnon coulant est désigné par 4d. Le renvoi de mise a I’heure
5, la bascule 6 sont aussi des piéces traditionnelles. Dans une
forme d’exécution, une tige de support 8 munie d’une bride

s 8a, ainsi qu’une plaque de retenue 9 sont utilisées pour sup-
porter la tige de commande 2. Dans une autre forme d’exeé-
cution, un levier 10, une plaque 11 sont également prévus. Le
verre est désigné par 20. On voit également le cadran 21 et le
fond 22 du boitier. La distance 1 marque ’espacement entre
la surface inférieure du cadran et I'axe de la tige de comman-
de 2.

De fagon générale, dans toutes les formes d’exécution -
décrites, les fonctions de la tige 2, de 1a tirette 3, du pignon
coulant 4, du renvoi 5, de la bascule 6 et du ressort de tirette
7 correspondent a ce que I’on connait dans les montres tradi-
tionnelles et la manceuvre du mécanisme est la méme.

Alafig. 1, qui représente une disposition connue, la tiret-
te 3, le renvoi 5, la bascule 6 et le ressort 7 sont placés sur le
cdté cadran de la platine 1. De plus, le trou carré du pignon
40 coulant 4 traverse tout le pignon coulant, de sorte que le dia-

métre D du fond de la gorge 4a doit nécessairement étre plus
grand que le diameétre de la tige dans sa partie carrée 2a. Ces
éléments déterminent donc la distance en hauteur entre ’axe
de la tige 2 et la surface inférieure du cadran 21, cette distan-
as ce étant désignée par 1. Dans les réalisations pratiques, si on
considére les distances nécessaires pour le démontage de la
tige, la valeur de 1 est de 1,1 mm.
- En admettant que 1’épaisseur du verre 20 est de 0,8 mm,
que P’espace nécessaire pour I'aiguillage (distance n) est de
so 1 mm entre le verre et le cadran, que P’épaisseur du cadran
soit de 0,3 mm, que I’épaisseur totale pour le mouvement (p)
est de 2,4 mm, si ’on prend entre 1a surface inférieure du
mouvement 11a et la face externe 22a du fond une hauteur
totale de 0,5 mm, on obtient une épaisseur totale de 5 mm
ss pour la montre et la distance entre la face supérieure du ver-
re 20 et I’axe de la tige est de 3,2 mm. L’axe de la couronne
se trouve donc plus prés du fond que du verre. Le décalage
par rapport au plan médian m de la montre représenté en
traits mixtes a la fig. 1 est de 0,7 mm.

La présente invention propose un agencement particulier
de la tige et du pignon coulant qui a pour effet de remédier &
Pinconvénient découlant de ce rapport de dimensions et de
permettre de réaliser une montre d’épaisseur inférieure 4 ce
qui était connu jusque-la.

Comme on va le voir, ce perfectionnement est obtenu en
réalisant un pignon coulant dont le trou carré d’accouple-
ment au carré de la tige est décalé axialement par rapport &
la gorge dans laquelle la bascule s’engage.
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On voit 4 la fig. 2, une premiére forme d’exécution d’un
tel mécanisme. La tige de commande 1 présente toujours un
segment 4 profil carré 2a dont les flancs sont des facettes pla-
nes et un prolongement axial 2b de plus petit diamétre, les
parties 2a et 2b faisant suite 4 une zone pleine 2c dans la-
quelle est ménageée la gorge 2d pour I'engagement de la tiret-
te 3. Aulieu d’un segment a profil carré 2a, on pourrait éga-
lement prévoir sur la tige 2 une seule facette plane consti-
tuant un méplat. L’effet obtenu serait le méme. La partie
pleine 2c de la tige et Pextrémité du prolongement axial 2b
sont supportées dans des pergages de la platine 1 qui sont dé-
signés par la et 1b. Le pignon coulant 4 comporte un pas-
sage axial qui se divise en un logement 4b de profil carré cor-
respondant a celui du carré 2a de la tige et un alésage cylin-
drique correspondant au diamétre du prolongement 2b de la
tige. La gorge 4a prévue pour Pengagement de la bascule 6 se
trouve au droit de la partie du passage transversal qui forme
un alésage 4b ajusté au prolongement 2b de la tige. On voit
d’autre part, que la bascule 6 est située sous le pignon cou-
lant par rapport au cadran 21.

Le pignon coulant présente encore une denture axiale 4c
qui peut venir engrener dans la denture du renvoi de mise &
I’heure 5, lequel pivote sur un tenon de la platine 1 et est éga-
lement situé en dessous du prolongement axial 2b de la tige
par rapport au cadran 21. On note encore que I'extrémité du
prolongement 2b présente une fente dont la largeur est plus
petite que le diamétre inscrit au profil carré du segment 2a,
lequel cercle inscrit a approximativement le méme diamétre
que le prolongement 2b et cette fente est engagée sur un
partie coudée 10a du levier 10. :

Dans le cas otl la partie profilée 2a de la tige aurait un
seul méplat ou un petit nombre de méplats, le diamétre du
prolongement 2b est obtenu en doublant la plus petite dis-
tance entre I’un quelconque des méplats et I’axe de la tige.

Comme dans un mécanisme usuel, si ’on tire sur la tige
dans le sens de droite 4 gauche 4 la fig. 2, 1a bascule 6 se dé-
place de gauche a droite et entraine le pignon coulant dans
un déplacement transversal de méme direction et de méme
sens. L’alésage 4d du pignon coulant reste engagé sur le pro-
longement 2b de la tige. L’ensemble de la construction sera
réalisé de fagcon que engagement de la denture 4¢ du pignon
coulant dans la denture 5 du renvoi de mise & I’heure lors du
déplacement axial soit aussi régulier que possible.

De plus, comme on le voit 4 la fig. 2, la tirette 3, de méme
que le renvoi 5, qui permet la mise a I’heure des aiguilles au
moyen d’une liaison cinématique capable d’entrainer le
rouage du mécanisme de quantiéme, sont placés en dessous
de la tige par rapport au cadran, de méme que la bascule 6.
Le levier de mise d ’heure 10 qui présente, comme on I’a dit
plus haut, une partie coudée 10a engagée dans une fente de
I’extrémité libre du prolongement 2b de la tige pivote autour
d’une goupille 1c et porte au moins un renvoi (non représen-
té) qui vient en prise avec le mécanisme d’affichage lorsque la
tige est en position de mise a I’heure. Ce renvoi est disposé
sur le cOté cadran de la platine par rapport 4 la tige et ses
dimensions sont déterminées par celles du cadran 21.

La fig. 3 est une vue en coupe longitudinale d’une autre
forme d’exécution du mécanisme de mise a I'heure. La plati-
ne 1 porte un élément 1d en forme de U et jouant le réle de
potence supportant rotativement la tige 2. D’autre part, la
platine présente également vis-a-vis de la potence 1d une
gorge en U le a laquelle fait suite une gorge 1f de profon--
deur un peu plus grande, ces gorges étant destinées a fixer
une tige de pivotement 8 pourvue d’une collerette 8a a sa
base. La tige § et la collerette 8a sont engagées respective-
ment dans les gorges le et 1f et assujetties par une plaque 9
qui présente également des gorges en U 9b et 9c situées en
face des gorges correspondantes de la platine. La plaque 9
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est fixée & la platine 1 par des vis, par soudage, ou par tout
autre moyen.

Le segment & profil carré 2a de la tige de commande 2 est
situé a ’extrémité de cette derniére et A 'intérieur de ce seg-
ment est ménagé un logement cylindrique 2e dont le diameé-
tre est tel que ’extrémité libre de la tige de support 8 peut s’y
engager. La zone pleine de la tige 2 est désignée 4 la fig. 3 par
2c et la gorge 2d regoit également la tirette 3. Le pivotement
de la tige de commande 2 est réalisé, d’une part par la poten-
ce 1d dans laquelle est engagée la partie pleine 2¢ de la tige et
en partie par la tige de support 8 qui traverse un alésage 4d
du pignon coulant et s’engage dans le logement 2e. Lors d’un
démontage de la tige de commande 2, le pignon coulant 4
reste donc supporté par la tige de support 8 qui facilite égale-
ment la mise en place de la tige lors du montage, c’est-a-dire
lors de 'emboitage. Comme on le voit, la tige de support 8
est pratiquement coaxiale a la tige de commande 2 et grice &
Pengagement de la collerette 8a dans les gorges 1f et 9c, elle
est maintenue en place dans le sens axial. La tige de support
8 maintient en place le pignon coulant 4 et la tige de com-
mande 2 de fagon que ces deux éléments puissent coopérer,
mais la tige de commande peut étre retirée alors que le pi-
gnon coulant reste en place.

La tige de support 8 pourrait également étre fixée & la
platine, par exemple par soudage d’'un méplat formé sur cet-
te tige sur la face inférieure de la platine.

Le pignon coulant peut se déplacer sur la tige de support
8 sous l’effet de la bascule 6. 11 peut &tre sollicité en per-
manence en direction de la tige par un organe élastique. Le
logement 2e 4 fond 2f de la tige 2 permet ainsi les déplace-
ments axiaux du pignon coulant.

Dans une variante, on pourrait encore prévoir un méplat
sur la tige de support 8 et un méplat correspondant dans le
logement 2e, de sorte que la tige de commande 2 et la tige de
support 8 seraient accouplées. La collerette 8a pourrait dés
lors étre pourvue d’une denture ou d*un profil de came, de
sorte que la rotation de la tige pourrait entrainer par exem-
ple un mobile correcteur. Dés lors, le mécanisme de mise a
Iheure décrit pourrait étre utilisé dans une montre avec ca-
lendrier et servir également 4 la correction du calendrier.

Comme dans la fig. 2, on remarque que la tirette 3, la
bascule 6 et le renvoi de mise & I’heure 5 sont situés a Pop-
posé du cadran par rapport a I’axe de la tige. Le renvoi de
mise & I’heure 5 est en effet monté sur un tenon faisant saillie
de la plaque 9. On retrouve la distance 1 entre la face inté-
rieure du cadran 21 et ’axe de la tige de commande.

Une troisiéme forme d’exécution est représentée aux figs.
4a et 4b. Dans la platine 1, I’ouverture de longueur q est suf-
fisamment grande pour contenir le pignon coulant 4 et per-
mettre son déplacement. Dans le sens transversal, elle corres-
pond au diamétre maximum du pignon coulant.

Cet espace est limité en hauteur par la plaque 11 et laté-
ralement par les flancs de I'ouverture ménagée dans la plati-
ne. Le pivotement du pignon coulant 4 est ainsi assuré par
Pextérieur. La longueur axiale p est obtenue en ajoutant
PPamplitude du déplacement du pignon coulant 4 4 la lon-
gueur de ce pignon coulant lui-méme. Lors d’une mise &
I’heure manuelle, le pignon coulant 4 se déplace 4 partir de la
position de la fig. 4a jusqu’a ce qu’il entre en prise avec le
renvoi de mise 4 ’heure 5. Dans cette position avancée, le pi-
gnon coulant doit continuer a étre supporté entre le cadran
21 et la plaque 11 par la collerette qui forme la base de sa
denture axiale.

La tige de commande 2 ne présente pas de logement com-
me dans I’exécution de la fig. 3 et le pignon coulant ne pré-
sente pas d’alésage engagé sur la tige de support ou sur un
prolongement axial de la tige de commande. Par ailleurs, la
platine 1, la tirette 3, le renvoi 5, la bascule 6 et le cadran 21
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dran 21 et ’axe de la tige peut étre réduite dans une mesure
encore inconnue jusqu’a maintenant. En partant d’une mon-
tre-bracelet de 5 mm d’épaisseur, la distance entre la surface
supérieure du verre et ’axe de la tige est de 2,6 mm, ce qui

s est une valeur idéale pour une montre-bracelet d’épaisseur
réduite. Sans rien changer a ces avantages, le pignon coulant
peut actionner un levier ou un train d’engrenage correcteur.

Lors d’une réalisation pratique d’un mécanisme comme

présentent la méme disposition que dans les formes d’exécu-
tion précédentes et il n’est pas nécessaire de les décrire 4 nou-
veau. Le pignon coulant n’est donc guidé que par le cadran,
les flancs 1g de Pouverture de la platine et la surface de la
plaque 11.

Dans les formes d’exécution des fig. 2 4 4, le renvoi de
mise & I’heure 5 pivote sur un tenon solidaire de la platine ou
d’une piéce fixe. Le jeu du pignon 5 est déterminé par la pla-

que de couverture 11. Le pignon coulant est réalisé d’une
seule piece. Cependant, rien n’empéche de la fabriquer & par-
tir de plusieurs éléments assemblés.

Le point le plus important dans toutes ces formes d’exé-
cution décrites est que la tirette 3, la bascule 6 et le renvoi 5
se trouvent & 'opposé du cadran par rapport 4 ’axe de la
tige de commande. De plus, I’alésage 4b du pignon coulant
est décalé axialement & la partie 4b qui est profilée de facon &
correspondre au segment d’entrainement de la tige de com-
mande.

De ce fait, la distance entre la surface inférieure du ca-

celui de la fig. 2, on veillera 4 ce que le jeu entre le carré 2a de

10 la tige et le logement profilé 4b du pignon coulant soit égal

ou inférieur au jeu entre le prolongement 2b de la tige et
P’alésage 4d, afin d’éviter que le pignon coulant prenne une
position inclinée. De méme dans une exécution selon les figs.
4a et 4b, la position d’engagement du pignon coulant dans le

1s renvoi de mise a I’heure 5 pourra étre avancée de telle fagon

que la distance s devienne légérement inférieure 4 O. Cepen-
dant, I'angle © de la face frontale du bossage de la plaque 11
devra alors étre de 30° ou plus.

2 feuilles dessins
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