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(54) ‘ Lageausgleichseinrichtung fiir Schrauber

(57) Die Erfindung betrifft eine Lageausgleichseinrichtung fiir Schrauber, die vorzugsweise in automatisierten
Schraubeinrichtungen Anwendung findet. Das Ziel ist es, den Lageausgleich mit geringem Aufwand und
technologisch sicher auszufiihren, wobei die Aufgabe darin besteht, den Ausgleich radialer Achsabweichungen
unabhéngig von der Fligeposition zu gewahrleisten. Die Aufgabe wird dadurch geldst, daR die
Lageausgleichseinrichtung im wesentlichen aus einer mehrklauigen Kupplungsscheibe, die zwischen einem
Gegenkdrper und einem, an seiner Stirnseite als Gegenstlick zur Kupplungsscheibe ausgefihrten
Aufnahmegrundkdrper fir Schraubwerkzeuge besteht, wobei die vorgenannten Teile in einer Kegelhiilse
aufgenommen sind.
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Erfindungsanspruch:

Lageausgleichseinrichtung fur Schrauben, gekennzeichnet dadurch, daf die Lageausgleichseinrichtung im wesentlichen aus
einer an sich bekannten, mehrklauigen Kupplungsscheibe (1), die zwischen einem Gegenkérper (2) in Antriebsrichtung und
einem, an seiner Stirnseite als Gegenstlick zur Kupplungsscheibe (1) ausgefiihrten Aufnahmegrundkérper (3) fur
Schraubwerkzeuge angeordnet ist, besteht, wobei die Kupplungsscheibe (1), der Gegenkdrper (2) und der
Aufnahmegrundkérper (3) in einer Kegelhilse {(4) aufgenommen sind und daR weiterhin die Kupplungsscheibe (1) und der
Aufnahmegrundkérper (3) spielbehaftet zueinander angeordnet sind.

Hierzu 1 Seite Zeichnung

Anwendungsgebiet der Erfindung

Die Erfindung betrifft eine Lageausgleichseinrichtung fiir Schrauber und findet vorzugsweise in automatisierten
Schraubeinrichtungen Anwendung.

Charakteristik der bekannten technischen Losungen

Es ist bekannt, Achsabweichungen von der Fligelage durch aktive oder pssiv wirkende Lageausgleichseinrichtungen zu
korrigieren. Aktiv wirkende Lageausgleichseinrichtungen bedingen einen hohen gerétetechnischen Aufwand. Sie sind ebenso
wie passiv wirkende vorzugsweise zwischen Antrieb und dem Werkzeug bzw. Werkstlick angeordnet. Passiv wirkende
Lageausgleichseinrichtungen kénnen aus einem System diinner Biegestabe (USP 4098001, USP 4155169), z.B. aus Stahi
bestehen. Eine gleichartige Wirkung wird auch durch die Verwendung von Elastomeren erreicht. Derartige Ausfiihrungen sind
jedoch nur fiir relativ geringe Kréafte bzw. Kraftebereiche geeignet. Bekannt ist ebenfalls eine automatische Positionier- und
Fugevorrichtung (DDWP 200784) fur grol3e Fligekrafte, welche im wesentlichen aus mindestens dreimal zwei Gelenksystemen
besteht. Diese Vorrichtung ist, ebenso wie Kreuzgelenke, als zu trage wirkend fiir Schraubverrichtungen einzuschatzen. Zudem
kénnen unglinstige Momentiberlagerungen auftreten. Weiterhin bekannt ist eine Vorrichtung zum Eindrehen von )
Stiftschrauben geman DDWP 215961, die mit einem Ausgleichssystem versehen ist. Dieses besteht aus einer Gleitbuchse in
einem Fithrungsteil mit sich gegen die Gleitbuchse und das Fiihrungsteil abstiitzenden Druckfedern. Diese Druckfedern nehmen
Bolzen auf, die Riickkrafte werden durch PaRfedern aufgenommen. Das Ausgleichssystem ist ebenfalls aufwendig und nicht fiir
den Ausgleich von Achsabweichungen konzipiert.

Ziel der Erfindung

Das Ziel der Erfindung ist es, den notwendigen Lageausgleich beim Schrauben konstruktiv einfach und technologisch sicher
sowie automatisch auszufithren.

Darlegung des Wesens der Erfindung

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Lageausgleichseinrichtung fiir Schrauber zu schaffen, die einen Ausgleich von
Achsabweichungen (radial) unabhangig von der Fiigeposition und auch die Ubertragung hoher Drehmomente erméglicht.
Diese Aufgabe wird erfindungsgemaR dadurch geldst, da3 die Lageausgleichseinrichtung im wesentlichen aus einer, an sich
bekannten, mehrklauigen Kupplungsscheibe, die zwischen einem Gegenkorper in Antriebsrichtung und einem, an seiner
Stirnseite als Gegensttick zur Kupplungsscheibe ausgefiihrten Aufnahmegrundkorper fiir Schraubwerkzeuge angeordnet ist,
besteht. Die Kupplungsscheibe, der Gegenkdrper und der Aufnahmekaérper sind in einer Kegelhlilse aufgenommen. Die
Kupplungsscheibe und der Aufnahmegrundkérper sind spielbehaftet zueinander angeordnet. Die Kegelhiilse gewéhrleistet
sowohi den Zusammenhalt als auch die Zentrierung der Lageausgleichseinrichtung.

Es erfolgt ein Ausgleich radialer Achsabweichungen. Uberraschenderweise zeigte sich, da sich Schrauben mit einer begrenzten
Schrégstellung glnstiger als bei achsfiuchtender Lage automatisch verschrauben lassen, was die erfindungsgeméne, einfache
Konstruktion ermdglicht.

Ausfithrungsbeispiel

Die Erfindung soli nachstehend an einem Ausfiihrungsbeispiel an Hand einer Zeichnung naher beschrieben werden. Die
Zeichnung zeigt die Lageausgleichseinrichtung fur Schrauber in einer Prinzipdarstellung.

Die Lageausgleichseinrichtung besteht aus einer mehrklauigen Kupplungsscheibe 1, die zwischen einem Gegenkérper 2 in
Antriebsrichtung und einem, an seiner Stirnseite als Gegenstlick zur Kupplungsscheibe 1 ebenfalls mehrkiauig gestalteten
Aufnahmegrundkérper 3 fiir Schraubwerkzeug angeordnet ist. Dabei sind die Kupplungsscheibe 1, der Gegenkérper 2 und der
Aufnahmegrundkérper 3 in einer Kegelh(ise 4 angeordnet, wobei der Gegenkorper 2 mit der Kegelhiilse 4 verschraubt ist.
Zwischen der Kupplungsscheibe 1 und dem Aufnahmegrundkérper 3 besteht ein Spiel in der Gréf3enordnung der zulassigen
Achsabweichungen. Um auch in der Fligeposition waagerecht einen gesicherten Lageausgleich zu ermdglichen, ist in
Achsrichtung zusétzlich eine Zugfeder angeordnet. Das Drehmoment bieibt bei Achsabweichungen konstant.
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