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(54) Title: CONTACT-LENS INJECTOR DEVICE
(54) Titulo : DISPOSITIVO INYECTOR DE LENTES DE CONTACTO

5 (57) Abstract: Contact-lens injector device, which

device (1) comprises a hollow cylindrical body (2);
a cylindrical body (3) accommodated within the
hollow cylindrical body (2); a contact-lens receiver
(4); and a gripper (5), the arms thereof being
associated with the hollow cylindrical body (2),
which arms, by one of the ends thereof, terminate
in a slightly curved supporting element (6) such
that the cylindrical body (3), accommodated within
the hollow cylindrical body (2), has the contact-
lens receiver (4) at one of the end faces thereof, the
arms of the gripper (5) associated with the hollow
cylindrical body (2) terminating, via one of the
ends thereof, in a supporting element (6), whilst, at
the other end thereof, each of said arms is
connected rotatably to bands (8) via one of the
ends thereof and, via the other end thereof, is
connected to the cylindrical body (3), allowing the
simple opening of the eyelids and the positioning
of the contact lenses.

(57) Resumen: Dispositivo inyector de lentes de
contacto, cuyo dispositivo (1) comprende un
cuerpo cilindrico hueco (2); un cuerpo cilindrico
(3) alojado en el interior del cuerpo cilindrico
hueco

[Contintia en la pagina siguiente]
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(2); un receptor (4) de lentes de contacto, y; una pinza (5) con sus brazos asociados al cuerpo cilindrico hueco (2), cuyos brazos,
por uno de sus extremos se rematan en un soporte (6) ligeramente curvos, de forma que el cuerpo cilindrico (3), alojado en el
interior del cuerpo cilindrico hueco (2), presenta, en una de sus bases, el receptor (4) de lentes de contacto, quedando los brazos
de Ia pinza (5) asociados al cuerpo cilindrico hueco (2) rematados, por uno de sus extremos en un soporte (6), en tanto que por su
otro extremo se unen giratoriamente a sendos flejes (8) por uno de sus extremos y que por su otro extremo se unen al cuerpo
cilindrico (3), permitiendo Ia sencilla apertura de los parpados y colocacion de las lentes de contacto.
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DISPOSITIVO INYECTOR DE LENTES DE CONTACTO.-
OBJETO DE LA INVENCION.

La siguiente invencién, segin se expresa en el enunciado de la

presente memoria descriptiva, se refiere a un dispositivo inyector de
lentes de contacto, el cual es de utilidad para la colocacion de las lentes
de contacto en los globos oculares, estando concebido y realizado en
orden a obtener numerosas y notables ventajas respecto a otros medios
existentes de analogas finalidades.

Asi, el dispositivo tiene como objeto esencial que las lentes de
contacto queden debidamente sujetas al mismo y puedan ser colocadas
en los globos oculares, sin tener que manipular los parpados ni las lentes
con los dedos.

De esta forma, el dispositivo inyector de lentes de contacto
tiene como objetivo esencial abrir los parpados y colocar Ia
correspondiente lente de contacto en una maniobra simultanea.

Para ello el dispositivo inyector presenta un cuerpo de forma
general cilindrica hueca al que se unen giratoriamente unas pinzas de
apertura de los parpados y por cuyo interior es desplazable una pieza
cilindrica portadora, por una de sus bases, del receptor de la lente de
contacto y que por su otra base se fija giratoriamente a una pareja de
flejes que, por su otro extremo, se unen giratoriamente a un extremo de
las pinzas.

Asimismo, en una variante de ejecucién practica de la
invencion, el dispositivos inyector de lentes de contacto esta basado en
tres piezas unidas entre si, de manera que entre ellas queda fijada la lente
y a su vez podemos aplicarlas a los ojos.

CAMPO DE APLICACION.

El dispositivo inyector de lentes de contacto es de especial

aplicacién para la colocacion de lentes de contacto en los globos oculares
sin necesidad de manipulacion de los parpados ni las lentes.
ANTECEDENTES DE LA INVENCION.
Muchos son los usuarios de gafas que no pueden utilizar lentes

de contacto por dificultades o problemas en la vision al no aceptar las

lentes de contacto, por lo que la Unica posibilidad es continuar con gafas.
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Asimismo, no sélo podemos considerar este inconveniente sino
que también se presenta el inconveniente de que al colocar las lentes de
contacto con las manos se pueden trasladar un gran cantidad de bacterias
a los ojos lo que puede producir problemas en la visién.

Por otra parte, se conocen unos dispositivos o medios para
realizar la fijacion de la lente en el ojo pero en ninguno de ellos se resuelve
la apertura y fijacién del parpado.

Asi, como es conocido, el parpado es un musculo reflejo que
no se puede controlar, de forma que los dispositivos existentes,
unicamente, fijan la lente a una membrana para que quede esta sujeta al
aparato.

De esta forma, podemos considerar los documentos de Modelo
de Utilidad espaiioles U0234746, U0278057 y ES 1018997, de forma
que en el documento U0234746 se describe un “insertador para todo tipo
de lentes de contacto sobre la cornea”, constituido por un cuerpo tronco-
conico hueco provisto en su superficie lateral de un eje o vastago
rematado en una ventosa en la que se coloca la lente a colocar.

En el documento U0278057 se describe un “dispositivo para la
colocacion de lentillas de contacto sobre el ojo”, constituido por un cuerpo
cilindrico hueco que por uno de sus extremos dispone de soporte adaptado
para recibir una lentilla y que deja pasar la luz ambiente y cuya pared
interna es reflectante.

En el documento ES 1018997 se describe un “dispositivo
aplicador de lentillas”, constituido por un cuerpo monopieza alargado
provisto de un orificio axial respecto de una de sus bases dotada de una
expansion radial para la ubicacion de una lentilla y cuyo orificio axial se
prolonga de forma radial, en proximidad a la base opuesta a la de la
expansion para obtener el vacio.

Asimismo, podemos considerar la Patente de Invencién ES
2058022 en la que se describe un “aplicador-extractor de lentillas”, el
cual se constituye por un cuerpo con un lado cilindrico dotado de una
muesca que define sendos brazos con sus extremos libres en bisel y
dotados de una curvo concavidad y por su otro lado define un asidero.

Igualmente, podemos considerar los documentos DE
10021504 y FR 2710259, de forma que en el documento DE 10021504
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en el que se describe un dispositivo para la insercion de lentes de
contacto, el cual se constituye por un cuerpo tronco-cénico hueco en el
que se inserta un dedo y un elemento de ubicacién de la lentilla para su
colocacion, mientras que en el documento FR 2710259 se describe un
dispositivo para la insercion de una lente de contacto, constituido por un
cuerpo base, de forma general cilindrica, en cuyo interior se ha insertado
un miembro sobresaliente por ambas bases del cuerpo base, que por uno
de sus extremos presenta varias brazos con unas superficies de apoyo
sobre las que se ubica la lente.

Respecto a las pinzas de apertura de los parpados, existen
numerosos sistemas para tensar las pestafnas incluso diferentes elementos
medico clinicos que consiguen la sujecion de los parpados aunque no se
ha dado la solucion a hacerlo de una forma frontal puesto que los
elementos que existes son siempre soportes laterales.

DESCRIPCION DE LA INVENCION.
Con objeto de solventar los inconvenientes citados en la

presente memoria se describe un dispositivo inyector de lentes de
contacto que presenta una nueva estructura en base a la cual se consigue
que las lentes de contacto se fijen a los globos oculares con suma
eficacia, de manera sencilla y sin ningtn tipo de problema.

De esta forma, el dispositivo comprende:

¢+ un cuerpo cilindrico hueco;

¢ un cuerpo cilindrico alojado en el interior del cuerpo

cilindrico hueco;

¢ un receptor de lentes de contacto, y;

¢ una pinza con sus brazos asociados al cuerpo cilindrico

hueco, cuyos brazos, por uno de sus extremos se rematan
en un soporte ligeramente curvo.

En una ejecucion preferente de la invencién, el cuerpo cilindrico
alojado en el interior del cuerpo cilindrico hueco presenta, en una de sus
bases, el receptor de lentes de contacto.

Por otra parte, el cuerpo cilindrico hueco presenta en su
superficie lateral externa y en posicion axial dos parejas de orejetas
enfrentadas diametralmente a las que se unen giratoriamente los brazos

de la pinza por uno de cuyos extremos se rematan en el soporte
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ligeramente curvo y por cuyo otro extremo se unen, giratoriamente, a un
extremo de respectivos flejes que por su otro extremo se unen
giratoriamente al cuerpo cilindrico por la base opuesta al receptor de
lentes de contacto.

El receptor de lentes de contacto previsto en una de las bases
del cuerpo cilindrico alojado en el interior del cuerpo cilindrico hueco
presenta una superficie externa curvo-céncava.

La base provista del receptor de lentes de contacto del cuerpo
cilindrico queda en proximidad al extremo de los brazos de la pinza que se
rematan en un soporte ligeramente curvo.

De esta forma, con una lente de contacto en el receptor de la
correspondiente lente de contacto para su colocacién y con los soporte
ligeramente curvos de un extremo de los brazos de la pinza sobre los
parpados, al actuar sobre el otro extremo de los brazos se provocara la
apertura de las parpados y el simultaneo desplazamiento del cuerpo
cilindrico hasta posicionar la lente de contacto en el globo ocular.

De acuerdo con la ejecuciéon descrita en una misma maniobra,
es decir, al actuar sobre la pinza, se produce la apertura de los parpados y
la colocacion de la lente de contacto en el globo ocular.

En una variante de ejecucién practica de la invencién el cuerpo
cilindrico hueco presenta, en una de sus bases, el receptor de lentes de
contacto, el cual esta dotado de un orificio central comunicado con el
vaciado del cuerpo cilindrico hueco.

Asimismo, en esta ejecuciéon practica, el cuerpo cilindrico
alojado en el interior del cuerpo cilindrico hueco ejerce una presion
neumatica, similar al mecanismo de una jeringuilla, sobre Ila
correspondiente lente de contacto alojada en el receptor del cuerpo
cilindrico hueco.

En esta ejecucion practica, los brazos conformantes de la pinza
que por un extremo se rematan en soporte ligeramente curvo, por su otro
extremo, quedan desplazables axialmente por la superficie externa del
cuerpo cilindrico hueco de forma manual.

Con esta configuracién y con una lente de contacto en el
receptor de la correspondiente lente de contacto se extraera el cuerpo

cilindrico manteniendo la lente a presiéon en posicion, de forma que con los
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soporte ligeramente curvos de un extremo de los brazos de la pinza sobre
los parpados al actuar sobre los brazos de la pinza se provocara la
apertura de las parpados y a continuacion con el desplazamiento del
cuerpo cilindrico hasta posicionar la lente de contacto en el globo ocular y
posterior impulso del cuerpo cilindrico hacia el interior del cuerpo cilindrico
hueco se posicionara la lente en el globo ocular.

Asi pues, una vez colocada la lente de contacto en el receptor,
se acciona el cuerpo cilindrico (pulsador), segin un movimiento de
extraccion, que generara la presion suficiente como para crear un vacié
fijando la lente de contacto en evitacion de una libre caida.

Ademas, una vez que el dispositivo se encuentra en esta
disposicion se coloca el mismo frente al ojo, colocando los soportes
curvos simétricos sobre los parpados y al accionar el deslizador se fuerza
la apertura de los parpados a la vez que se consigue colocar la lente de
contacto en el ojo. Una vez en esta posicion, se acciona el pulsador en
sentido contrario a como se habia hecho para que la presion del aire fije la
lentilla en el globo ocular, esto es, introduciéndolo en el cuerpo tubular.

De acuerdo con esta ejecucion en una primera maniobra se
producird la apertura de los parpados y en una segunda maniobra se
producird la aproximacion de la lente de contacto al globo ocular vy,
finalmente, con la inserciéon del cuerpo cilindrico se posiciona y fija con
seguridad la lente de contacto.

Légicamente, el receptor de las lentes de contacto presenta un
orificio central comunicado con el orificio de desplazamiento del pulsador
para poder crear el vacio e impulsar la lente.

Para completar la descripcion que seguidamente se va a
realizar u con objeto de ayudar a una mejor comprension de las
caracteristicas del invento, se acompaifia a la presente memoria
descriptiva de un juego de plano en base a cuyas figuras se comprenderan
mas facilmente las innovaciones y ventajas del dispositivo objeto de la
invencion.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DISENOS.

Figura 1.- Muestra una vista en perspectiva del dispositivo

inyector de lentes de contacto constituido por un cuerpo cilindrico hueco

que aloja la pieza cilindrica portadora del receptor de la lente y que esta
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actuado por una pareja de flejes unidos a los brazos de una pinza.

Figura 2.- Muestra una primera vista en alzado de la figura
anterior en la que el dispositivo inyector presenta una pinza, en posicion
de reposo, que actian sobre el cuerpo portador del receptor de la lente de
contacto en su colocacion y que abren los parpados simultaneamente.

Figura 3.- Muestra una segunda vista en alzado de la figura 1
en la que las pinzas del dispositivo inyector se encuentran en la posicion
de apertura de los parpados y el cuerpo portador de la lente de contacto
se ha desplazado para colocar la lente en el globo ocular.

Figura 4.- Muestra una vista en perspectiva de una variante de
ejecucién practica del dispositivo inyector pudiendo observar el receptor,
definido por un elemento curvo céncavo, de ubicacién de una lente de
contacto y la pareja de soportes de apertura de los parpados a través de
un deslizador axial al cuerpo cilindrico hueco.

Figura 5.- Muestra una vista en alzado del cuerpo cilindrico
hueco, pudiendo observar el cuerpo cilindrico alojado en su interior, por
una de sus bases y por su otra base el receptor de la correspondiente
lente de contacto, asi como la pareja de soportes de apertura de los
parpados.

Figura 6.- Muestra una vista en planta del cuerpo cilindrico
hueco, pudiendo observar el receptor de la correspondiente lente de
contacto y la pareja de soportes de apertura de los parpados.

Figura 7.- Muestra una vista seccionada del cuerpo cilindrico
hueco, pudiendo observar el cuerpo cilindrico alojado en el orificio axial del
mismo.

Figura 8.- Muestra una vista en alzado lateral del dispositivo
con la pareja de soportes sobre los parpados para provocar su apertura al
actuar sobre el deslizador.

Figura 9.- Muestra una vista en alzado lateral del dispositivo
con la pareja de soportes sobre los parpados una vez provocada su
apertura y con la lente de contacto sobre el globo ocular.

DESCRIPCION DE UNA REALIZACION PREFERENTE.

A la vista de las comentadas figuras y de acuerdo con la

numeracion adoptada podemos observar como el dispositivo 1 se

constituye por un cuerpo cilindrico hueco 2, un cuerpo cilindrico 3 alojado



WO 2011/004045 PCT/ES2010/070461

10

15

20

25

30

-7-

en el interior del cuerpo cilindrico hueco 2, un receptor 4 de lentes de
contacto y una pinza b5 con sus brazos asociados al cuerpo cilindrico
hueco 2, cuyos brazos, por uno de sus extremos se rematan en un
soporte 6 ligeramente curvo.

De esta forma, en una ejecucion practica de la invencion el
cuerpo cilindrico 3 alojado en el interior del cuerpo cilindrico hueco 2
presenta, en una de sus bases, el receptor 4 de la correspondiente lente
de contacto.

Por otra parte, el cuerpo cilindrico hueco 2 presenta en su
superficie lateral externa y en posicion axial dos parejas de orejetas 7
enfrentadas diametralmente a las que se unen giratoriamente, a través de
eje 9, los brazos de la pinza 5 por uno de cuyos extremos se rematan en
el soporte 6 ligeramente curvo y por cuyo otro extremo se unen,
giratoriamente, a un extremo de respectivos flejes 8 que por su otro
extremo se unen giratoriamente al cuerpo cilindrico 3 por la base opuesta
al receptor 4 de lentes de contacto.

El receptor 4 de lentes de contacto previsto en una de las
bases del cuerpo cilindrico 3 alojado en el interior del cuerpo cilindrico
hueco 2 presenta una superficie externa curvo-céncava facilitando el
posicionamiento de las lentes de contacto.

La base del cuerpo cilindrico 3 provista del receptor 4 de lentes
de contacto queda en proximidad al extremo de los brazos de la pinza 5
que se rematan en el soporte 6 ligeramente curvo de apertura de los
parpados 10.

Partiendo de esta configuracién, con una lente de contacto en
el receptor 4 de la correspondiente lente de contacto 11 para su
colocacion y con los soporte 6 ligeramente curvos de un extremo de los
brazos de la pinza b sobre los parpados 10 al actuar sobre el otro extremo
de los brazos se provocarad la apertura de las parpados y el simultaneo
desplazamiento del cuerpo cilindrico 3 hasta posicionar la lente de
contacto en el globo ocular 12.

Asi, de acuerdo con esta configuracién, en una Gnico maniobra
se permitird la apertura de los parpados 10 y la colocacién de la lente de

contacto 11 en el globo ocular 12.
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En una variante de ejecucién practica de la invencién el cuerpo
cilindrico hueco 2 presenta, en una de sus bases, el receptor 4 de lentes
de contacto, el cual estd dotado de un orificio central 10 comunicado con
el vaciado 13 del cuerpo cilindrico hueco 2.

Asimismo, el cuerpo cilindrico 3 alojado en el interior del
cuerpo cilindrico hueco 2 ejerce una presién neumatica, similar al
mecanismo de una jeringuilla, sobre la correspondiente lente de contacto
11 alojada en el receptor 4 del cuerpo cilindrico hueco 2, provocando un
vacio y permitiendo que la lente de contacto quede en posicion en
evitacion de posibles caidas de la misma.

Los brazos conformantes de la pinza b que por un extremo se
rematan en un soporte 6 ligeramente curvo, por su otro extremo, quedan
desplazables axialmente por la superficie externa del cuerpo cilindrico
hueco 2, de forma que en su desplazamiento axial se produce la
apertura/cierre de la pareja de soportes 6.

Asi, con una lente de contacto 11 en el receptor 4 de la
correspondiente lente de contacto se extraera el cuerpo cilindrico 3
manteniendo la lente a presion en posicion al provocar un vacio.

De esta forma, con los soporte 6 ligeramente curvos de un
extremo de los brazos de la pinza 5 sobre los parpados 10 al actuar sobre
los brazos de la pinza 5 se provocara la apertura de las parpados 10 y a
continuacion con el desplazamiento del cuerpo cilindrico hueco 2 hasta
posicionar la lente de contacto en el globo ocular 12 y posterior impulso
del cuerpo cilindrico 3 hacia el interior del cuerpo cilindrico hueco 2 se
posicionara la lente 11 en el globo ocular 12.

Asi, en esta variante practica el dispositivo 1 inyector de lentes
de contacto se define por tres piezas acoplables entre si, definidas por un
cuerpo cilindrico hueco 2 (cuerpo tubular 2) con un cuerpo cilindrico 5
(pulsador), en cuyo cuerpo cilindrico hueco 2 se ha colocado un receptor 4
de lentes de contacto 11 y una pinza 5 con un soporte 6 en uno de sus
extremos para la apertura de los parpados 10.

Por una parte, en el interior del cuerpo cilindrico hueco 2
incorpora un mecanismo, cuerpo cilindrico 3 (pulsador), de presion
neumatica similar al mecanismo de una jeringuilla.

En la figura 4 relativa a una perspectiva isométrica del
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dispositivo 1 no se observa el cuerpo cilindrico 3 (pulsador) pero, el mismo
se observa en las figuras 5y 7.

Asi se puede observar como en el extremo opuesto al cuerpo
cilindrico 3 (pulsador) al cuerpo cilindrico hueco 2 se fija un receptor 4, de
superficie externa curvo céncava, para la colocacion de la correspondiente
lente de contacto 11. En la superficie lateral del cuerpo tubular 2, en
proximidad al extremo del receptor 4 de las lentes de contacto, presenta
una pareja de brazos, a modo de pinza, con un extremo provisto de un
soporte de configuracion curva y con un protector de material gelatinoso
con una apertura limitada, cuya funcién es colocarse sobre los parpados
10 y con una minima presién, abrir los parpados con un margen suficiente
aunque limitado e impedir que estos se cierren de manera automatica.

El receptor 4 de las lentes de contacto se podra incrustar
dentro del cuerpo cilindrico hueco 2 (cuerpo tubular) o fijar en superficie.

El dispositivo unitario relativo a la variante de ejecucion
practica relativa a las figuras 4 a 9, se conforma por tres piezas asociadas
entre si.

La pareja de soportes 6 se montan en la superficie externa del
cuerpo cilindrico hueco 2 en posicion simétrica y equidistantes, de forma
que el mecanismo de apertura se basa en un fleje limitado que condiciona
la apertura maxima.

Légicamente, el receptor 4 presenta un orificio central 10
comunicado con el vaciado 13 del cuerpo cilindrico hueco 2 por el que se
desplaza el cuerpo cilindrico 3 (pulsador con objeto de crear la presion

sobre la lente de contacto ubicada en él y su posterior impulsion.
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REIVINDICACIONES.
1%.- DISPOSITIVO INYECTOR DE LENTES DE CONTACTO,

caracterizado porque el dispositivo (1) comprende:

¢ un cuerpo cilindrico hueco (2);

¢ un cuerpo cilindrico (3) alojado en el interior del cuerpo
cilindrico hueco (2);

¢ un receptor (4) de lentes de contacto, y;

¢ una pinza (5) con sus brazos asociados al cuerpo cilindrico
hueco (2), cuyos brazos, por uno de sus extremos se
rematan en un soporte (6) ligeramente curvos.

2% - DISPOSITIVO INYECTOR DE LENTES DE CONTACTO,
seguin reivindicacion 12, caracterizado porque el cuerpo cilindrico (3)
alojado en el interior del cuerpo cilindrico hueco (2) presenta, en una de
sus bases, el receptor (4) de lentes de contacto.

3%.- DISPOSITIVO INYECTOR DE LENTES DE CONTACTO,
seglin reivindicaciones 17 y 27 caracterizado porque el cuerpo
cilindrico hueco (2) presenta en su superficie lateral externa y en posicion
axial dos parejas de orejetas (7) enfrentadas diametralmente a las que se
unen giratoriamente los brazos de la pinza (5) por uno de cuyos extremos
se rematan en el soporte (6) ligeramente curvo y por cuyo otro extremo se
unen, giratoriamente, a un extremo de respectivos flejes (8) que por su
otro extremo se unen giratoriamente al cuerpo cilindrico (3) por la base
opuesta al receptor (4) de lentes de contacto (11).

47 - DISPOSITIVO INYECTOR DE LENTES DE CONTACTO,
seguin reivindicacion 12, caracterizado porque el receptor (4) de lentes
de contacto previsto en una de las bases del cuerpo cilindrico (3) alojado
en el interior del cuerpo cilindrico hueco (2) presenta una superficie
externa curvo-céncava.

52.- DISPOSITIVO INYECTOR DE LENTES DE CONTACTO,
seglin reivindicacion 12, caracterizado porque la base provista del
receptor (4) de lentes de contacto del cuerpo cilindrico (3) queda en
proximidad al extremo de los brazos de la pinza (5) que se rematan en un
soporte (6) ligeramente curvo.

6°.- DISPOSITIVO INYECTOR DE LENTES DE CONTACTO,

seglin reivindicacion 12, caracterizado porque con una lente de
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contacto en el receptor (4) de la correspondiente lente de contacto para
su colocacion y con los soportes (6) ligeramente curvos de un extremo de
los brazos de la pinza (5) sobre los parpados (10) al actuar sobre el otro
extremo de los brazos se provocara la apertura de las parpados y el
simultaneo desplazamiento del cuerpo cilindrico (3) hasta posicionar la
lente de contacto (11) en el globo ocular (12).

7°.- DISPOSITIVO INYECTOR DE LENTES DE CONTACTO,
seglin reivindicacion 12, caracterizado porque el cuerpo cilindrico
hueco (2) presenta, en una de sus bases, el receptor (4) de lentes de
contacto, el cual estd dotado de un orificio central (9) comunicado con el
vaciado (13) del cuerpo cilindrico hueco (2).

82.- DISPOSITIVO INYECTOR DE LENTES DE CONTACTO,
seglin reivindicaciones 1? y 77 caracterizado porque el cuerpo
cilindrico (3) alojado en el interior del cuerpo cilindrico hueco (2) ejerce
una presién neumatica, similar al mecanismo de una jeringuilla, sobre la
correspondiente lente de contacto (11) alojada en el receptor (4) de lentes
de contacto del cuerpo cilindrico hueco (2).

9°.- DISPOSITIVO INYECTOR DE LENTES DE CONTACTO,
segun reivindicaciones 12, 7% y 82, caracterizado porque los brazos
conformantes de la pinza (5) que por un extremo se rematan en el soporte
(6) ligeramente curvo, por su otro extremo, quedan desplazables
axialmente por la superficie externa del cuerpo cilindrico hueco (2).

10°.- DISPOSITIVO INYECTOR DE LENTES DE CONTACTO,
segulin reivindicaciones 1% y 7% a 92, caracterizado porque con una
lente de contacto en el receptor (4) de la correspondiente lente de
contacto se extraera el cuerpo cilindrico (3) manteniendo la lente a presién
en posicion.

112.- DISPOSITIVO INYECTOR DE LENTES DE CONTACTO,
segulin reivindicaciones 1% y 72 a 10°, caracterizado porque con los
soportes (6) ligeramente curvos de un extremo de los brazos de la pinza
() sobre los parpados (10) al actuar sobre los brazos de la pinza (b) se
provocara la apertura de las parpados (10) y a continuacién con el
desplazamiento del cuerpo cilindrico (3) hasta posicionar la lente de

contacto (11) en el globo ocular (12) y posterior impulso del cuerpo
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cilindrico (3) hacia el interior del cuerpo cilindrico hueco (2) se posicionara

la lente en el globo ocular.
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