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Urzadzenie do podnoszenia i skladania wiezy
zurawia budowlanego

1

Wynalazek dotyczy urzadzenia do podnoszenia
i skladania wiezy zurawia budowlanego, dajgcego
sie w dogodny sposéb skladaé i przewozi¢ na spe-
cjalnym podwoziu kolowym.

Stosowane poawszechnie wiezowe zurawie bu-
dowlane sg przewozone na plac budowy zazwy-
czaj w podzespolach i dopiero na miejscu pracy
zostajg zmontowane.

Do transportu tych podzespoléw uziywa sie cigg-
nik6w z przyczepami, przystosowanymi do prze-
wozu ciezkich ladunkéw, a do montazu, w czasie
ktérego zwlaszcza przelinowanie lin mechanizmoéw
podnoszenia i zmiany wysiegu powoduje wiele
trudnosci, uzywa sie urzgdzen pomocniczych takich
jak dzwigi, kozly, bramki.

Opisany sposéb transportu i montazu zurawia
jest dlugotrwaly i pracochlonny, prowadzi do cze-
stych uszkodzen konstrukcji, wymaga korzystania
z wielu §rodk6w pomocniczych i w zwigzku z tym
powoduje znaczne koszty.

W celu unikniecia tych wad zaczetv stosowaé
w konstrukcjach zurawi wiezowych, roézne urza-
dzenia, umozliwiajgce ich montaz w stanie kom-
pletnym.

Na przyklad w rozwigzaniu wedlug patentu
NRF nr 1057763 zastosowano urzadzenie skla-
dajsce sie z ramienia obrotowego, lancucha i uch-
wytu, umieszczonych nad przegubem zamocowania
wysiegnika do wiezy. Urzadzenie to wumozliwia
opuszczenie wysiegnika do pionu i przelozenie go
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na $ciane boczng wiezy, a nastepnie skladanie
wiezy wraz z wysiegnikiem do polozenia transpor-
towego. Rozwigzanie to, stanowigc znaczne udo-
godnienie demontazu, ma te wade, ze wszystkie
czynnoSci odbywajg sie kolejno, a nie jednocze$-
nie i wymagajg pracy recznej, co przediluza cza-
sokres skladania zZurawia.

Znane jest juz z patentu NRF 1125616 urzg-
dzenie do skladania wiezy zZurawia i do zmiany po-
lozenia wysiegnika Zurawia wiezowego, skladajgce
sie z zainstalowanego u podstawy wiezy cylindra
hydraulicznego i urzgdzenia jarzmowego. Wieza
zamocowana jest do nadwozia za pomocg sworzni,
po wyjeciu ktérych mozna obracaé¢ jg wokodl osi
obrotu za pomocg cylindra hydraulicznego. Urzg-
dzenie to nadaje sie jednak jedynie do zurawia
niskiego i z krotkim wysiegnikiem. Do wysokich
zurawi podstawa wiezy musialaby byé masywna
i ciezka, poniewaz wieza podnoszona jest na calej
swej dlugosci.

Innym znanym urzgdzeniem (patent NRF nr
976 018) do podnoszenia wiezy wraz z wysiegni-
kiem jest wielokrgzek, ktory jest tak skonstruo-
wany, ze wylacza sie automatycznie, gdy poprzez
odpowiedni uklad lin wieza i wysiegnik osiggng
wymagane pionowe polozenie. Uklad z wielokrgz-
kiem nadaje sie jednak tylko do zurawia, ktérego
wieza nie jest lamana.
~W celu ograniczenia dlugo$ci wiezy zZurawia
w czasie jego transportu zastosowano takze zuraw
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z wiezg teleskopowa (patent NRF 1 126 093), skila-
dajgcy sie z dwéch czlondéw, z ktorych gérny za
pomocy weciggarki zostaje wpuszczony do czionu
dolnego. Wadg tej konstrukcji..jest trudnosé
w umieszczeniu wygodnej
w gornej czefci wiezy.

Wszystkich opisanych niedogodnosci nie ma roz-
wigzanie wedlug wynalazku.

Istota wynalazku polega na zastosowamu do la-
manej _dW\lCZQﬁCiO‘WGJ wiezy zurawia urzgdzenia
krzywkowego, :umozliwiajagcego dogodne;
czesne i automatyczne podnoszenie i skladanie
elementéw wiezy oraz wysiegnika.

Zuraw budowlany skladany konstrukeji wiezo-
wej wraz z urzgdzeniem wedlug wynalazku zo-
stal uwidoczniony na zalgczonych rysunkach, na
ktérych fig. 1 przedstawia zuraw na placu budowy,
gotowy do pracy, fig. 2 — poszczegblne fazy wzno-
_ szenia (skladania) zurawia i fig. 3 — Zuraw.ztozo-
" ny na podwoziu kolowym, gotowy do przewozu.

Na podwoziu 8 zaopatrzonym w zespét napedowy
dostosowany do jazdy zurawia po szynach znajdu-
je sie nadwoz'_ie ‘9, na ktérym umieszczone sg dwa
cylindry hydrauliczne 1, mechanizm 3 zmiany wy-
51egu i mechamzm 4 podnoszenia. Na podwoziu 9
Jest umocowana réwniez cze$é dolna 7 dwuczescxo-
wej wiezy zurawia.

Obie czeSci 6, 7 wiezy sg polgczone ze sobg

w znany sposéb za pomocg dwoch przegubow

sworzniowych. Do gérnej czes$ci 6 za pomocg Srub
zamocowane sg tarcze linowe mechanizmu krzyw-
kowego 2. Na tarcze nawiniete sg liny mechanizmu
krzywkowego 2, polgczone drugim koricem z ra-
mionami wylaéznikéuw przecigzeniowych umiesz-
czonych na ramie nadwozia 9. W linach mecha-
nizmu krzywkowego 2. inajduja sie Sruby rzym-
skie, stuzace do regulacji dtugosei lin. Kazdy Z.Wy-
lacznikéw  przecigzeniowych zaopatrzony " jest

w dzwignie dwuramienng, zamocowans przegubo-.

wo do ramy nadwozia 9. Do jednego konica tej
dzwigni zamocowana jest lina mechanizmu krzyw-
kowego 2, a drugi jej koniec jest wsparty na
sprezynie, powodujacej wstepny  nacigg liny. Na
koricu, na ktéorym umieszczona jest sprezyna, za-
montowana jest fruba regulacyjna za pomocg kt6-
rej uruchamlany jest wylgcznik krancowy elek-
tryczny, sterujacy automatycznie mechanizm 3
zmiany wysiegu. Do zdalnego sterowania pracg
zurawia z placu budowy jest przeznaczony.wlgcz-
nik przyciskowy 10. Zuraw moze byé rowniez ste-
rowany .z kabiny operatora. Zuraw jest przewo-
zony na dwéch ogumionych woézkach dwukoto-
wych 11, 12 za po$rednictwem ciggnika 14.
Sk}adame zuraw1a, znaJdUJacego sie w. pozycji
roboczej (fig. 1) za pomoca urzadzenia wedlug wy-
nalazku odhywa sie w okre§lonej. kolejnosci. Naj-

pierw nalezy wuruchomi¢ za pomocg wlacznika,

znajdujgeego sie -na nadwoziu 9 mechanizm 3
zm1a:ny wysiegu. i za pomoca liny biegnacej od
weciagarki poprzez zblocze i wierzchotek czeéci gér=
nej 6 wiezy do wysiegnika 5, wysiegnik ten opué-

ci¢ do molozema pionowego, .réwnolegle do- czeéci.

gbérnej 6 i dolneJ 7 wiezy. W tym polozeniu wy-
siegnik 5 zostaje zabezpieczony za pomocg specjal-
nych uchwyté6w znajdujacych sie ma jednym z ka-
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townikow czeSci goérnej 6 wiezy. Nastepnie nalezy
rozkreci¢ $ruby lgczgce obie czesci 6, ‘T wiezy.
Z kolei pod wplywem ruchu tloczysk cylindréw
hydraulicznych. 1, wumocowanych przegubowo
w uchach czeSci dolnej 7 nastepuje przechy! tej
czesei do pr'zod‘u. Jednoczes$nie zostaje uruchomio-
ny mechanizm 3 zmiany wysiegu i za pomocg oli-
nowania zmiany wysiegu spowodowany stopniowy
obrét czesci gérnej 6 wraz z umocowanym do niej
wysiegnikiem 5 do tylu. Ruch czeéci gérnej 6 do

. tytu jest prowadzony poczatkowo przez wciggarke

mechanizmu 3 zmiany wysiegu a nastepnie, po
przejéciu §rodka ciezko§ci zespotu czesci.gérnej 6
i wysiegnika 5 przez punkt obrotu — przez liny
urzgdzenia krzywkowego 2. ' .

W celu zabezpieczenia lin urzgdzenia krzywko-
wego 2 przed zerwaniem, w urzgdzemiu tym wbu-
dowany jest wylgcznik automatyczny, wylaczajgcy
pod wplyweém okreslonéj sily mechanizmu 3 zmia-
ny wysiggu. Z chwilg zaniku tej sity w linach urza-

- dzenia krzywkowego 2 wylacznik pod wplywem

sprezyny wlacza ponownie silnik elektryczny, po-
wodujgc dalszy przechyl czeSci 6 wiezy do tytu.
Ruch ten nastepuje az do momentu przejscia Srod-
ka ciezkosci. zespolu czeSci gérnej 6 wiezy i wy-
siegnika 5 poza punkt obrotu przegubu lgczgcego
obie czesci 6, 7 wiezy.

" Dalsze skladanie wiezy 6dxbywa sie automatycz-
nie, poniewaz obrot czeSci goéornej wiezy 6 naste-
puje na skutek zmiany dlugosci lin w urzgdzeniu
krzywkowym 2, zaleznie od stopnia przechylu czes-
ci dolnej 7 wiezy. Po przyjeciu przez cze§é¢ dolng 7
polozenia poziomego zostaje ona gérmym swym
konicem oparta i zamocowana' za pomocg sworz-
nia obrotowo do woézka dwukolowego 11. W tej po-
zycji zurawia usuwa sie ze skrzyni przeciwwagi
umieszczonej na nadwoziu 9 balast’'w postaci pias-
ku lub zwiru i za pomocag cylindréw hydraulicz-
nych 1 -unosi sie tyl podwozia 8 do géry podsta-
wiajac i zamocowujgc w odpowiednich uchwytach
tylny woézek dwukolowy 12. Po dokonaniu tych
czynnosci nalezy poziom podwozia 8 wyréwnaé za
pomocy cylindrow hydraulicznych 1 i pomiedzy
cze$é dolng 7 wiezy a podwozie 9 wstawié ciegno
13 zabezpieczajac podwozie 8 zurawia przed prze-
chylem. Po doczepieniu Zurawia do ciggmika 14
zuraw jest gotowy do transportu.

Montaz Zutawia budowlanego ~odbywa sie w od-
wrotnej kolejno$ci.

Zdalne kierowanie praca silnikéw elektrycznych
zurawia wedlug wynalazku odbywa sie w znany.
sposéb za pomoca bloku wlgeznikéw przycisko-
wych 10.

Zastrzezemnie patentowe

Urzadzenie do podnoszenia i skladania wiezy:
zurawia budowlanego, skladajgcego sie¢ z dwéch
potaczonych ze soba przegubowo czlonéw, zaopa-,
trzonego w dwa cylindry hydraulicane dwustron-
nego dzialenia i w urzadeenie do'zdalnego stero-
wania oraz przystosowanego do przewozu ma dwéch
woézkach, znamienne tym, Ze do czeSci gérnej (6)
wiezy zamocowane sg dwie tarcze linowe urzg-
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dzenia krzywkowego (2), na ktére nawiniete sg li-
ny polaczone drugim koncem z ramionami wy-
lagcznikéw przecigzeniowych, umieszczonych na
ramie nadwozia (9), przy czym kazdy z wylaczni-
kow zaopatrzony jest w dZzwignie dwuramienne,
zamocowane przegubowo do ramy nadwozia (9),

6
a do jednego konca tych diwigni zamocowane sg
liny mechanizmu krzywkowego (2), drugi za$ ich
koniec jest wsparty ma sprezynach, powodujgcych
wstepny nacigg lin i zaopatrzony jest w- $ruby
regulacyjne, stuzace do uruchomienia wylgcznikow
krancowych elektrycznych.
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