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REGULATOR DWUSTAWNY CISNIENIA I TEMPERATURY

Przedmiotem wynalazku jest reguletor dwustawny cisnienia i temperatury, przezmaczony
do pracy w ukZadach sterowania, regulacji i sygnalizacji w rdéznych dziedzinach przemysiu.

Znany jest z opisu wzoru uzytkowego nr Ru=-29437 regulator temperatury i cisnienia
zawierajgcy czujnik regulowanego parametru, mechanizm dZwigniowy, elektryczny tgcznik migowy
oraz sprezyng zakresowg 1 spreiyne réznicowg. Mechanizm dZwigniowy regulatora skiada sig z
dZwigni giéwnej i diwigni rdéinicowej, osadzonych na dwéch oddzielnych osiach w ukladzie
krzyiowym, przy czym dZwignia gidwna bezposrednio pod osig dZwigni réznicowej jest roz-
widlona. Impulsy z czujnika regulowanego parametru oddziatywujg na diZwignie gtéwng, ktdéra
z kolei poprzez jedno z rozgalezien oddziatywuje na Zgacznik migowy, natomiest poprzez drugie
rozgalezienie oddziatywuje na diwignie réiznicowg. Wychylenia dZwigni gXdéwnej Bsg regulowane
za pomoca sprezyny zakresowej, natomiast regulacje¢ zakresu Zgczen umozliwia dZwignia réz-
nicowa, ktéra stawia odpowiedni opdr wychyleniom diwigni g2éwnej w zaleznosci od napiecia
spresyny réznicowej. Napiecia sprezyny zekresowej i réznicowej sg regulowane za pomocg Srub
regulacyjnych.

Wadg rozwigzania tego regulatora jest duza pracochtonnosé jego wykonania, spowodowana
skomplikowanym ukiadem dwéch dZwigni ksztattowych, wymagajgcych znacznej precyzji wykonania
ich uzozyskowania ne osiach.

Celem wynalazku jest zmniejszenie pracochionnocsci i uproszozenie technologii wykonania
regulatoréw przez zmniejszenie ilosci i rdéznorodnosci stosowanych elementdw.

Cel ten osiggnieto przez zastosowanlie w regulatorach jako mechanizmu diwigniowego
dZwigni ptywajgcej.

Regulator dwustawny cisnienie 1 temperatury zawiersjacy czujnik regulowanego parametru,
mikrowytgcznik jednostabilny, mechanizm dzwigniowy oraz spreiyne do ustawiania wartosci
zadane] zatgczania mikrowyldcznika Jednostabilnego 1 sprezyne do ustawiania wartosci zadanej
wytgczania mikrowytgcznika jednostabilnego lub petli histerezy, wediug wynalazku charaktery-
zuje sie tym, ze mechanizmem dZwigniowym posredniczgcym w oddziatywaniu czujnike regulowanego
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parametru na mikrowytacznik jednostabilny jest dZwignia piywajaca z dwoma otworami, osadzo-
na ne dwéch wystepach korpusu regulatora.

DZwignia ta z jednej strony jest>polqczona z czujnikiem regulowanego parametru, nato-
miast z drugiej strony jest potgczona z mikrowytgcznikiem jednostabilnym poprzez Srube regu-
lacyjna oraz ze sprezynemi do ustawiania wartosci zadanych. Rdznica Srednic otwordéw w diwig-
ni ptywajacej i érednic wystepdéw xorpusu jest okreslona wielkoscia drogi niezbgdnej do prze-
taczania mikrowylacznika jednostabilnego.

W ukadzie symetrycznym regulatora, sprezyna do ustawiania wartosci zadanej wytgcza-
nia mikrowytacznika jednostabilnego i sprezyna do ustawiania wartosci zadanej zalgczania
mikrowyzacznika jednostabilnego sa potgczone z dZwignig ptywajgcg, kazda w jednej z dwéch
ptaszczyzn przechodzgcych przez osie wystepdéw i prostopadiych do ptaszczyzny przechodzgce]
jednoczesnie przez osie dwdéch wystepdw. Mikrowylacznik jednostabilny i czujnik regulowanego
parametru sg potgczone z diwignia piywajgca w plaszczyZnie symetrii rozstawienia wystepdw,
prostopadtej do piaszczyzny przechodzacej jednoczesnie przez osie dwéch wystepdw.

W uktadzie niesymetrycznym regulatora, sprezyna do ustawiania wartosci zadanej petli
histerezy jest polgczona z dZwignig plywajaca w ptaszczyZnie przechodzacej przez os jednego
z wystepéw i prostopadzej do piaszczyzny przechodzgce] jednoczesnie przez osie dwéch wyste-
péw, natomiast mikrowytgcznik jednostabilny jest potaczony z diwignig piywajgcg pomiedzy
ptaszozyznami przechodzgcymi przez osie wystepéw i prostopadiymi do ptaszczyzny przechodzag-
cej jednoczesnie przez osie dwdch wystepdw. Sprezyna do ustawiania wartosci zadanej zalg-
czania mikrowyZgcznika jednostabilnego i czujnik regulowanego parametru sg potgczone 2z
dZwignia ptywajgcg w ptaszczyznie przechodzgcej pomigdzy punktami przylgczenia aprezyny do
ustawiania wartos$ci zadanej petli histerezy oraz mikrowytacznika jednostabilnego do dZwigni
plywajgcej i prostopadiej do piaszczyzny przechodzgce] jednoczesdnie przez osie dwéch wystepdw.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przykiadach wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia schemat funkcjonalny regulatora w ukladzie symetrycznym, a fig. 2 przed-
stawia schemat funkcjonalny regulatora w uk*adzie niesymetrycznym.

Dzwignia pitywajaca 4 z dwoma otworami 10, osadzona na dwdch wystepach 5, 6 korpusu 1,

z jednej strony jest potgczona z czujnikiem 2 regulowanego parametru, natomiast z drugie]
strony jest poxgczona z mikrowyigcznikiem jednostabilnym 3 poprzez sSrube regulacyjng 9

oraz ze spresynami 7, 8 do ustawlania wartosci zadanych. Réznica Srednic otwordw 10 i Sred-
nic wystepdéw 5, 6 jest okreslona wielkoscig drogi niezbednej do przeisczania mikrowy*gcznika
jednostabilnego 3.

W uktadzie symetrycznym regulatora, sprgzyna 7 do ustawiania wartosci zadanej wytgcza-
nia mikrowylacznika jednostabilnego 3 i sprezyna 8 do ustawiania wartosci zadanej zalaczania
mikrowytgcznika jednostabilnego 3 sg poxgczone z dZwignig pywajgca 4, kazda w jednej z dwéch
ptaszczyzn przechodzgacych przez osie wystepdéw 5, 6 1 prostopadtych do pZaszczyzny przecho-
dzgcej jednoczesnie przez osie dwéch wystepéw 5, 6. Mikrowytgcznik jednostabilny 3 i czujnik
2 regulowanego parameiru sg poxtgczone z dZwignig piywajgcg 4 w piaszozyZnie symetrii rozsta-
wienia wystepéw 5, 6 prostopadie] do ptaszczyzny przechodzgcej jednoczesnie przez osie dwéch
wystepéw 5, 6. ’

W ukiadzie niesymetrycznym regulatora, sprezyna 7 do ustawiania wartosci zadeanej petli
histerezy, jest potgczona z diwignia piywajgcq 4 w plaszczyinie przechodzgce] przez os jednego
z wystepéw 6 i prostopadiej do ptaszczyzny przechodzgcej jednoczesnie przez osie dwéch wyste-
péw 5, 6 natomiast mikrowytqcznik jednostabilny 3 jest polaczony z diwignig piywajgcg 4 po-
miedzy piaszczyznami przechodzgcymi przez osie wystepéw 5, 6 1 prostopadiymi do plaszezyzny
przechodzgacej jednoczesnie przez osie dwdch wystepéw 5, 6. Spretyna 8 do ustawiania wartosei
zadane] zatgczania mikrowytgcznike jednostabilnege 3 i czujnik 2 regulowanego parametru
88 potgczone z diwignigq piywajacq 4 w plaszczyZnie przechodzgcej pomiedzy punktami przeigoze-
nia spreiyny 7 do ustawiania wartosci zadanej petli histerezy oraz mikrowytgcznika jedno-
stabllnego 3 do dZwigni piywajgqce] 4 i prostopadlej do pleszezyzny przechodzgcej jednoczesnie
przez osie dwéch wystepéw 5, 6. ‘
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Pod wpzywem zmian regulowanego parametru, czujnik 2 oddzlatywuje na dZiwignie piywa-
jacq 4 z sirg P, ktdre] przeciwdzisla sprezyna 8 z siZg P1 oraz sprezyne 7 z Sikg P2 w
uktadzie symetrycznym albo z sitg A P w ukladzie niesymetrycznym, przy czym P2 > P1.

Przy momencie od sity P mniejszym od momentu od sity P1, dZwignia ptywajaca 4 pod wpiywem
dziazania sprezyn 7, 8 oplers sig¢ o wystepy 5, 6 a mikrowyacznik jednostabilny 3 jest
zatgczony . Przy wzroscie momentu od sity P, w chwill zréwnowazenia z momentem od silty P,
nastgpuje poczatek obrotu dZwigni ptywajgcej 4 wzgledem wystepu 6. Komiec obrotu nastepuje
w chwili, gdy dZwignia ptywajaca 4 onrze sie o wyste: 5. Przv dalszym wzroscie momentu od
sity P, w chwili zrdwnowazenia z momentem od sity P2 w akXadzie symetrycznym albo od sumy sit
B, + /A P w ukladzie niesymetrycznym, nastepuje poczatek obrotu dZwigni piywajasce; 4 wzgle-
dem wystepu 5.

Koﬁiec obrotu nastepuje w chwill wytgczenia mikrowylgcznika jednostabilmego 2, poprze-
dzajgcego oparcie sig diwigni prywajgcej 4 o wystep 6. Przy apadku momentu o4 sity P, pod
wpiywem dziatania momentu od sity P2 w ukiadzie symetrycznym albo sumy sil P1+wAP w ukta-
dzie niesymetrycznym, diwignia piywajgca 4 obraca sig wzgledem rystepu 5 do chwili oparcia
gie o wystep 6. Przy dalszym spadku momentu od sity P, pod wpiywem dziaania momentu od
gizy P1 diwignia piywajaca 4 obraca gig wzgledem wystepu 6 do chwi’ - zatgczenia mikrowylgcz-
nika jednostabilnego. 3, poprzedzajacego cparcie sie diwigni piywaje:2j &% o wystep 5.

Zastrzezenis patentowe

1. Regulator dwustewny cisnienia i temperatury zawierajgcy czujnik regulowanego para=-
metru, mikrowyzgcznik jednostabilny, mechanizm dZwigniowy oraz sprezyne do ustawiania war-
tosci zadanej zatgczania mikrowytgcznika jednostabilnego i sprezyne do ustawiania wartosei
zadanej wytaczania mikrowyigcznika jednostabilnego lub pegtli histerezy, z n amienn y
t y m, Ze mechanizmem dZwigniowym, posSredniczacym w oddziazywaniu czujnika /2/ regulowanego
parametru na mikrowytgcznik jednostabilny /3/ jest dZwignia ptywajgca /4/ z dwoma otworami
/10/, osadzona na dwéch wystepach /5, 6/ korpusu /1/, ktéra z jednej strony jest polgczona
z czujnikiem /2/ regulowanego parametru, natomiaat z drugiej strony jest poiaczona z mikro-
wylacznikism jednostabilnym /3/ poprzez Srube regulacyjng /9/ oraz ze sprezynami /7, 8/ do
ustawiania wartosei zadanych, przy czym réinica srednic otworéw /10/ i édrednic wystepdw
/5,6/ Jest okreslona wielkoscig drogi niezbednej do przelaczania mikrowylgcznika jedno-
stabilnego /3/.

2. Regulator wedtug zastrz. 1, znamienny t ym, ze spreityna /7/ do ustawia-
nia wartodci zadanej wytgczania mikrowytgcznika jednostabilnego /3/ 1 sprezyna /8/ do usta-
wiania wartoscl zadanej zatgczania mikrowylgcznika jednostabilnego /3/ ss poiaczone z diwig-
nig ptywajacg /4/, kazda w jednej z dwdch ptaszczyzn przechodzgcych przez osie wystepdw
/5, 6/ 1 prostopadiych do paszczyzny przechodzgce] jednoczesnie przez osie dwéch wystepdw
/5, 6/, natomiast mikrowytacznik jednostebdbilny /3/ i czujnik /2/ regulowanego parameiru sg
potgozone z diwignig piywajacq /4/ w pisszczyinie symetrii rozstawienia wystepdéw /5, 6/,
prostopadtej do paszczyzny przechodzacej Jjednoczesnie przez osie dwdch wystepsw /5, 6/.

3. Regulator wedtug zastrz. 1, z2namienny tym, Ze sprezyna /7/ do ustawia-
nia wartosci zadane]j petli histerezy jest potgczona z dzwignls piywajgca /4/ w pltaszeczyi-
nie przechodzgcej przez od jednego z wystepdéw /6/ i prostopadtej do ptaszczyzny przecho-
dzgcej jednoczednle przez osie dwéch wystepdéw /5, 6/, mikrowytaczmik jednostabilny /3/ jest
potaczony z diwignig ptywajaca /4/ pomiedzy ptaszczyznami przechodzgcymi przez osie wys-
"tepéw /5, 6/ 1 prostopadiymi do ptaszczyzny przechodzace] jednoczesdnie przez osie dwdch
wystepéw /5, 6/, natomiast sprezyna /8/ do ustawiania wartosdci zadane] zaigczanis mikro-
wytgacznika jednostabilnego /3/ i czujnik /2/ regulowanego parametru sg potaczone z diwig-
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nig ptywajgca /4/ w ptaszczyinie przechodzgcej pomiedzy punktami przytgczenia do diwigni
ptywajacej /4/ sprezyny /7/ do ustawiania wartosci zadanej petli histerezy oraz mikro=-
wytacznika jednostabilnego /3/ 1 prostopadle] do ptaszczyzny przechodzgcej jednoczesSnie
przez osie dwdch wystepdw /5, 6/.
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