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Przedmiotem wynalazku jest sposéb automa-
tycznego przyciskania sprezyn tapicerskich oraz
przystawka przyciskowa automatycznej zwi-
jarki jedno- lub dwulejowych sprezyn tapi-
cerskich do stosowania tego sposobu.

Spreiyny takie wykonywane przez automa-
tyczng zwijarke maja okreSlony odstep miedzy
zwojami, lecz nie posiadaja wymaganej spre-
zystoéci, ktéra uzyskuje sie dopiero po ich $cis-
nieciu tak, aby zwoje przylegaly jeden do

drugiego, w wyniku czego przy dalszych S$cis-

kaniach wymiar jej wysoko$ci pozostaje niez-
miennym.

Czynnoéé¢ te mozna wykonaé reczme przez
Sciniecie sprezyny osadzonej na pionowy ko-

“), Wlasciciel patenti.l o$wiadczyl, ze wspoi- -

twércami wynalazku sg inzi. Zbigniew Lesiak,
ing. -Marian Lewczuk Ryszard Lebioda i Ja-
‘nusz Bator.

tek, za pomocag przycisku posiadajacego otwoér
dopasowany do $rednicy kotka. Praca ta wy-
maga duzego wysitku fizycznego i jest mato
wydajna. , ’ '

Znane jest rdwniez mechaniczne urzgdzenie
do sciskania sprezyn tapicerskich jedno- lub
dwulejowych, w ktérym sprezyne wklada sie
do rynny posiadajacej Scianke boczng z otwo-
rem dopasowanym do Srednicy kotka porusza-
jacego sie wzdtuz rynny ruchem posuwisto-
zwrotnym i posiadajacego pitytke dociskows.
Przy ruchu posuwistym kotka, na ktéry nato-
zona jest sprezyna, ptytka dociskowa przyciska
sprezyne do Scianki bocznej, stanowiacej cianke
oporowg. Podczas ruchu zwrotnego zdejmuje
sie recznie spreiyne z kotka i naklada nastep-
ng sprezyne. W tym urzadzeniu naktadanie spre-
zyn na kotek oraz ich zdejmowanie wymaga
obstugi, a wydajno$é tego urzadzenia jest takze
stosunkowo mata.



Istota wynalazku jest calkowite wyelimino-
wanie recznego przyciskania sprezyn tapicer-
skich przez zautomatyzowanie tego procesu.

Sposéb wedlug wynalazku polega na tym,
ze sprezyna, wychodzgca z automatycznej zwi-
jarki spreiyn, jest bezpoérednio nawijana na
jedno z kilku ramion glowicy obrotowej, kto-
ra jest obracana okresowo o kat odpowlada-
jacy ilorazowi okregu przez liczbe ramion, po
czym sprezyna ta jest $ciskana pomiedzy osa-
dzonym suwliwiz na tym ramieniu kotnierzem
oporowym a plytka dociskows, kolejno nasuwa-
na na wszystkie ramiona, a po dalszym obré-
ceniu glowicy sprezyna juz doci$nieta jest zsu-
wana z tego ramienia za pomoca wyzej wspom-
nianego kolnierza oporowego. C

Po kazdym kolejnym okresowym obrocie glo-
wicy nastepne jej ramie ustawia sie wzgledem
automatycznej zwijarki sprezyn, tak ze na to
ramie nawija sie kolejno wychodzaca z auto-
matycznej zwijarki spreiyna. W ten sposéb
proces przyciskania sprezyn przebiega automa-
tycznie. ) .

W celu lepszego zrozumienia istoty wyna-
lazku w dalszym ciggu opisu zostanie on omé-
wiony, mnie ogram&quc przy tym zakresu,
w przykladzie jego zastosowania z powolaniem
si¢ na rysunki, na ktéorych fig. 1 przedstawia
ogblny ukiad kinematograficzny, fig. 2 — szcze-
g6t gtowicy obrotowej w przekroju podiuznym,
fig. 3 — przekr6j plaszczyzng oznaczona linig
A — A na fig. 2, fig. 4 — szczegél wyrzutnika
w przekroju plaszczyzna oznaczong linia B — B
, na fig. 2, fig. 5 — szczegél mechanizmu prze-

rzutowego w widoku z boku, fig. 6 — tenze
mechanjzm w okresie przerzutu, fig. 7 — prze-
kr6j plaszczyzng oznaczong linia C — C na

fig. 5 i w czeSciowym widoku, fig. 8 — szcze-
g6t polaczenia dociskacza z wyrzutnikiem, a fig.
9 — szczegél dwuczesSciowej prowadnicy pier-
Scieniowej.

Na wale 1 osadzona jest glowica obrotowa
z czterema ramionami 2 (fig. 2, 3 i 4),'na ktére
natozone sg tuleje 3 z przymocowanymi do nich
kolnierzami oporowymi 4.

Do kadiuba 5 urzadzenia (fig. 4) przymoco-
wane sg na state po obu stronach gtowicy pro-
wadnice pierscieniowe 6 o 3/4 obwodzie kola.
Uzupehiajgcyg 1/4 obwiodu tych prowadnic sta-
nowiag prowadnice 7 przymocowane do suwa-
kéw 9 wyrzutnika, poruszajacych sie po pro-
wadnicach 10 umocowanych na kadlubie 5.
W kazdej prowadnicy dwuczesciowej 6 i 7 poru-
szaja sie cztery S§lizgacze 8 przymocowane na

state do tulei 3. ’

Suwaki 9 (fig. 2 i 4) s3 wprawiane w ruch
posuwisto-zwrotny za pomocy dfZwigien 11 i 12
(fig. 8), osadzonych sztywno na wspélnym wale
13: Dzwignia 12 jest napedzana korbowodem 14
poruszanym korba 15, osadzong na wale nape-
dowym 16 i obracang za pomoca silnika elek-

. trycznego poprzez przekladnie zebatg (fig. 3).

Wat 13 (fig. 3 i 8) jest ulozyskowany na wspor-
nikach 33, przy czym o$§ glowki korbowodu 14
porusza sie w jarzmie 34 diwigni 12, a diwig-
nie 11 sa zakoficzone zakrzywionymi jarzmami
35, w ktérych poruszaja sie osie suwakoéw 9.

Na konicu walu napedowego 16 (fig. 5 — 7)
zamocowana jest krzywka 17 mechanizmu prze-
rzutowego z dwoma pierscieniowymi rowkami
18 i 19 oraz z zebem 20, z wystepem 21 oraz
z garbem 22 znajdujacym sie na obwodzie
krzywki. Na koricu watu 1 zamocowane jest
koto przerzutowe 23 mechanizmu przerzutowe-
go z umocowanymi na nim czterema krazkami
24, toczacymi sie wewnatrz rowkdow. 18 i 19
krzywki przurzutowej 17. Na obwodzie kola
przérzutowego,zs wykonane sg cztery wreby 25,
wspélpracujgce z zapadkg 26 zamocowana na
kadtubie 5.

Na kadlubie 5 zamocowane sa réwniez pro-
wadnice 27, w ktérych umieszczony jest prze-
suwnie suwak 28. Do tego suwaka przymocowa-
na jest plytka dociskowa 29 z tuleja 30 nasu-
wajaca sie okresowo na jedno z ramion 2
w chwili, gdy znajduje sie ono w polozeniu
pionowym na gorze glowicy (fig. 3 i 8). Su-
wak 28 jest wprawiany wraz z plytkg docisko-
wa 29 w ruch posuwisto-zwrotny przy pomo-,
cy kiorby 15 poprzez korbowéd 16.

Urzadzenie wedlug wynalazku jest umieszezo-
ne bezpofrednio u wylotu 31 zwijarki sprezyn
(fig. 1), tak ze zwijany drut nawija sie bez-
poérednio na jedno z ramion 2 glowicy, znaj-
dujace sie w polozeniu poziomym od strony
zwijarki sprezyn. W czasie, gdy zwinieta z dru-
tu spreiyna 32 zostaje odcieta, zab 20 obraca-
jacej sie stale krzywki przerzutowej 17 naciska
na krazek 24 toczacy sie po rowku 19 i powo-
duje jego przerzucenie do rowka 18, a tym sa- '
mym obr6t kola przerzutowego 23 o kat 90°.
W tym potozeniu zapadka 26 wchodzi w jeden
z wreb6w 25 kola przerzutowego 23 unierucha-
miajac go. Garb 22 podnosi zapadke 26 do géry,
zwalniajgc koto przerzutowe 23 w momencie
nacisku zeba 20 na krazek 24 toczacy sie¢ w row-
ku 19, natomiast po obrocie kola przerzutowe-
go 23 o 90°, zapadka 26 wchodzi w nastepny
wreb 25 uniemozliwiajac obrét tego kota. Wraz
z kotem przerzutowym obraca sie réwniez o 90°
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glowica z ramionami 2; w wyniku czego po-
ziome ramie 2 wraz ze sprezyng 32 zajmie po-
lozenie pionowe na gérze glowicy. W tym po-
tozeniu na to ramie 2 nasuwa sie znajdujaca
sie¢ nad nim tuleja 30 wraz z plytka dociskowsg
29. ktéra dociska sprezyne 32 do koilnierza 4,
po czym tuleje 30 zsuwa sie z ramienia 2 i od-
suwa od niego. Nastepnie ramie 2 wraz z glo-
wica zostaje obr6cone o dalsze 90°. W tym
czasie ramie 2 przyjmuje polozenie poziome po
stronie przeciwnej od zwijarki. Wtedy diwignie
11 poruszane diwignia 12 powoduja,K odsunigcie
suwak6éw 9 wraz z prowadnicami 7 i znajduja-
cymi sie w nich §lizgaczami 8. Wraz ze S§liz-
gaczami 8 odsuwa si¢ przymocowana do nich
tuleja 3 z kolnierzem 4 (fig. 1 i 9), ktéry zsuwa
§ci$nieta w poprzednim poloZeniu spreiyne 32
z ramienia 2. Po zsunieciu sprezyny, dZwignia 12
powoduje powrét suwaka 9 wraz z tulejg 3
i kolnierzem 4 w polozenie zamykajace obwod
prowadnic pierscieniowych 6 i 7. Zakrzywienie
jarzem 35 dZwigien 11 powoduje unieruchomie-
nie suwakéw 9 w czasie obrotu glowicy. W ten
spos6b proces przyciskania spreiyn na opisa-
nej wyzej przystawce przebiega automatycznie.

Zastrzezenia patentowe

1. Sposéb automatycznego przyciskania sprezyn
tapicerskich, znamienny tym, ze spreizyna
wychbdzaca z automatycznej zwijarki spre-
zyn jest bezpoSrednio nawijana na jedno
z kilku ramion glowicy obrotowej, ktéra
jest obracana ogkresowo o kat, odpowiada-

jacy ilorazowi okregu przez liczbe ramion,
po czym sprezyna ta jest $ciskana pomiedzy
osadzonym suwliwie na tym ramieniu kot-
nierzem oporowym a plytka dociskows, ko-
lejno nasuwang na wszystkie ramiona, a  po
dalszym obréceniu glowicy sprezyna jest
zsuwana z ramienia za pomoca wyzej wspom-
nianego kolnierza oporowego, przy czym,po
okresowym obréceniu glowicy na kolejne
jej ramie nawijana jest nastepna sprezyna
wychodzaca z automatycznej zwijarki spre-
zyn, tak ze proces przyciskania sprezyn ta-

- picerskich przebiega automatycznie.
. Przystawka przyciskowa automatycznej zwi-

jarki sprezyn do stosowania sposobu wed-
lug zastrz. 1, znamienna tym, ze jest wypo-
sazona w glowice obrotowa z ramionami (2),
na ktére kolejno nawijane sa sprezyny (32)
wychodzace z automatycznej zwijarki spre-
zyn (31), oraz w przeznaczony do obracania
glowicy .mechanizm przerzutowy, skladajacy
sie z krzywki przerzutowej (17) oraz sprze-
gnietego z nig kola przerzutowego (23), na
ramionach za$ glowicy osadzone sg suwliwie
komimme oporowe (4), na ktérych sprezyny
(32) sa S$ciskane nasuwang kolejno na te
ramiona piytka dociskowa (29), a zsuwane
z nich s za pomocy kolnierzy oporowych (4).

Zaklady Przemyslowe
sKomuna -Paryska”

Zastepca: mgr inz. Aleksander Samujilo
rzecznik patentowy
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