
(19)中华人民共和国国家知识产权局

(12)实用新型专利

(10)授权公告号 

(45)授权公告日 

(21)申请号 201921824290.6

(22)申请日 2019.10.28

(73)专利权人 广东力源液压机械有限公司

地址 528000 广东省佛山市顺德区陈村镇

大都村工业区

(72)发明人 冯欣华　庞国达　欧天全　杨树金　

(74)专利代理机构 广州高炬知识产权代理有限

公司 44376

代理人 孙明科

(51)Int.Cl.

E02D 7/06(2006.01)

(ESM)同样的发明创造已同日申请发明专利

 

(54)实用新型名称

一种悬空自支撑式打桩机

(57)摘要

本实用新型公开了一种悬空自支撑式打桩

机，包括架桥机构、打桩机构、折叠机构，折叠机

构包括立柱支撑座、变幅卷扬机、第一滑动支座、

第二滑动支座、支撑架、变幅伸缩油缸、变幅滑轮

组，架桥机构包括第一主梁、第二主梁、前端支撑

联系梁，打桩机构包括立柱塔架、变幅导轨、转动

支座，立柱塔架通过转动支座与前端支撑联系梁

转动连接，架桥机构通过折叠机构驱动打桩机构

转动变幅。本实用新型提供的悬空自支撑式打桩

机，能够利用架桥机构对重型超长预制桩进行悬

空打桩，无需在架桥机构的前端提供支撑位，该

打桩机采用卷扬机设计，大幅提升了其行程和载

荷，满足在工程地质条件复杂或处于江海湖泊中

的桩基施工要求，节约施工成本，提高工程进度。
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1.一种悬空自支撑式打桩机，其特征在于，包括架桥机构、打桩机构、折叠机构，所述折

叠机构包括立柱支撑座、变幅卷扬机、第一滑动支座、第二滑动支座、支撑架、变幅伸缩油

缸、变幅滑轮组，所述架桥机构包括第一主梁、第二主梁、前端支撑联系梁，所述前端支撑联

系梁的两端分别与所述第一主梁、第二主梁的前端连接；所述打桩机构包括立柱塔架、变幅

导轨、转动支座，所述变幅导轨、转动支座分别安装在所述立柱塔架的后侧面上，所述变幅

导轨位于所述转动支座的上方；所述立柱支撑座、变幅卷扬机分别安装在所述前端支撑联

系梁的中部上方，所述立柱塔架通过所述转动支座与所述立柱支撑座转动连接；所述第一

滑动支座、第二滑动支座分别与所述变幅导轨滑动连接，所述第一滑动支座位于所述第二

滑动支座的上方，所述支撑架的上端与所述第一滑动支座铰接，所述支撑架的下端两侧分

别与所述第一主梁、第二主梁铰接；所述变幅伸缩油缸的两端分别与所述第一滑动支座、第

二滑动支座铰接；所述变幅滑轮组包括第一滑轮、第二滑轮，所述第一滑轮与所述第一滑动

支座铰接，所述第二滑轮与所述立柱支撑座铰接，所述变幅卷扬机具有变幅钢丝绳，所述变

幅钢丝绳缠绕在所述变幅滑轮组上。

2.如权利要求1所述悬空自支撑式打桩机，其特征在于，所述打桩机构还包括变幅油缸

固定座、活动插销，所述变幅油缸固定座安装在所述变幅导轨的下端，所述变幅伸缩油缸包

括活塞杆、缸筒，所述活塞杆与所述第一滑动支座铰接，所述缸筒与所述第二滑动支座铰

接，所述第二滑动支座通过所述活动插销与所述变幅油缸固定座转动连接。

3.如权利要求1所述悬空自支撑式打桩机，其特征在于，所述打桩机构还包括提升卷扬

机、提升钢丝绳、提升滑轮组、打桩锤、前部导轨，所述提升卷扬机、提升滑轮组分别安装在

所述立柱塔架的中部、顶端上，所述前部导轨安装在所述立柱塔架的前侧面上，所述打桩锤

与所述前部导轨滑动连接，所述提升钢丝绳的一端与所述提升卷扬机连接，所述提升钢丝

绳的另一端通过所述提升滑轮组与所述打桩锤连接。

4.如权利要求1所述悬空自支撑式打桩机，其特征在于，所述打桩机构还包括第一夹持

臂、第二夹持臂、第一夹持油缸、第二夹持油缸、第一夹持支座、第二夹持支座，所述立柱塔

架的两侧包括第一侧面、第二侧面，所述第一夹持支座、第二夹持支座分别安装在所述第一

侧面、第二侧面中部下端上，所述第一夹持支座、第二夹持支座分别位于所述立柱塔架的两

相对侧，所述第一夹持臂、第一夹持油缸的一端分别与所述第一夹持支座铰接，所述第一夹

持油缸位于所述第一夹持臂的后方，所述第一夹持油缸的另一端与所述第一夹持臂的中部

铰接，所述第二夹持臂、第二夹持油缸的一端分别与所述第二夹持支座铰接，所述第二夹持

油缸位于所述第二夹持臂的后方，所述第二夹持油缸的另一端与所述第二夹持臂的中部铰

接。

5.如权利要求1所述悬空自支撑式打桩机，其特征在于，所述支撑架为三角形桁架结

构，所述支撑架包括第一竖杆、第二竖杆，所述第一竖杆、第二竖杆的上端与所述第一滑动

支座铰接，所述第一竖杆、第二竖杆的下端分别与所述第一主梁、第二主梁铰接。

6.如权利要求5所述悬空自支撑式打桩机，其特征在于，所述折叠机构还包括第一底部

安装座、第二底部安装座，所述第一底部安装座、第二底部安装座分别安装在所述第一主

梁、第二主梁的底面上，所述第一竖杆、第二竖杆的下端分别与所述第一底部安装座、第二

底部安装座铰接。

7.如权利要求1至6任一项所述悬空自支撑式打桩机，其特征在于，所述架桥机构还包
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括斜拉索机构，所述斜拉索机构包括斜拉横梁、第一斜拉支撑柱、第二斜拉支撑柱、第一前

端斜拉索、第二前端斜拉索、第一后端斜拉索、第二后端斜拉索，所述第一斜拉支撑柱、第二

斜拉支撑柱的下端分别与所述第一主梁、第二主梁的中部连接，所述斜拉横梁的两端分别

与所述第一斜拉支撑柱、第二斜拉支撑柱的上端连接，所述第一前端斜拉索、第一后端斜拉

索的一端与所述第一斜拉支撑柱的上端连接，所述第一前端斜拉索、第一后端斜拉索的另

一端分别与所述第一主梁的前端、后端连接，所述第二前端斜拉索、第二后端斜拉索的一端

与所述第二斜拉支撑柱的上端连接，所述第二前端斜拉索、第二后端斜拉索的另一端分别

与所述第二主梁的前端、后端连接。

8.如权利要求7所述悬空自支撑式打桩机，其特征在于，所述架桥机构还包括第一起重

天车、第二起重天车，所述第一起重天车、第二起重天车的两端分别与所述第一主梁、第二

主梁的顶面滑动连接。

9.如权利要求7所述悬空自支撑式打桩机，其特征在于，所述架桥机构还包括第一前中

支腿、第二前中支腿、第一后中支腿、第二后中支腿，所述第一前中支腿、第二前中支腿的上

端分别与所述第一主梁、第二主梁的中部前端底面滑动连接，所述第一后中支腿、第二后中

支腿的上端分别与所述第一主梁、第二主梁的中部后端底面滑动连接。

10.如权利要求7所述悬空自支撑式打桩机，其特征在于，所述架桥机构还包括前支腿、

第一后支腿、第二后支腿，所述前支腿的顶面两端分别与所述第一主梁、第二主梁的前端底

面滑动连接，所述第一后支腿、第二后支腿的上端分别与所述第一主梁、第二主梁的后端底

面连接。
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一种悬空自支撑式打桩机

技术领域

[0001] 本实用新型涉及桩基施工领域，尤其涉及一种悬空自支撑式打桩机。

背景技术

[0002] 现有的公路、铁路、管线等高架桥的上部结构建设越来越多地采用工厂预制再运

至现场拼装的方法，架桥机就是在桥梁轨道上行驶，将预制好的梁片放置到预制好的桥墩

上去的设备，这种方法要求提前打好下部桩基，桩基需要独立施工方案先行施工。若工程地

质条件复杂或处于江海湖泊中，则桩基施工难度大、工程进展慢，采用打桩船、临时栈桥等

额外设施造价高昂。

[0003] 现有技术中，申请号为201811007101.6的中国发明专利公开了采用架桥机的打桩

方法及专用设备，该发明采用架桥机、打桩机进行施工；在架桥机前端的前后可伸缩臂上设

置可纵向伸缩、伸至地面的纵向支撑架，架桥机上装可沿架桥机上滑轨前后移动的引孔机、

搅拌机、打桩机中的至少一种。该发明还是存在有不足，采用该发明的施工方法需在架桥机

的前端不停的提供稳定支撑位，用于支撑伸至地面的纵向支撑架，还是无法悬空作业，特别

在江海湖泊中施工，架桥机的前端根本无法保证提供稳定的支撑位，造成施工困难。

[0004] 同时，现有的悬空打桩机伸缩臂等动力单元，多数采用液压设备，其行程和载荷都

受到较大的限制，无法完成重型、超长(100米及以上)的预制桩的打桩作业。

[0005] 因此，亟需开发一种能够完成重型超长预制桩的悬空打桩设备。

发明内容

[0006] 本实用新型的目的在于针对上述的不足，提供一种悬空自支撑式打桩机，能够利

用架桥机构对重型超长预制桩进行悬空打桩，无需在架桥机构的前端提供支撑位，满足在

工程地质条件复杂或处于江海湖泊中的桩基施工要求，节约施工成本，提高工程进度。本发

明的打桩机采用卷扬机设计，大幅提升了其行程和载荷，并利用折叠机构将打桩机构沿架

桥机构的前端变幅转动，实现打桩机构在架桥机构的前端竖向悬空打桩，操作方便，提高工

作效率。

[0007] 其技术方案如下：

[0008] 一种悬空自支撑式打桩机，包括架桥机构、打桩机构、折叠机构，所述折叠机构包

括立柱支撑座、变幅卷扬机、第一滑动支座、第二滑动支座、支撑架、变幅伸缩油缸、变幅滑

轮组，所述架桥机构包括第一主梁、第二主梁、前端支撑联系梁，所述前端支撑联系梁的两

端分别与所述第一主梁、第二主梁的前端连接；所述打桩机构包括立柱塔架、变幅导轨、转

动支座，所述变幅导轨、转动支座分别安装在所述立柱塔架的后侧面上，所述变幅导轨位于

所述转动支座的上方；所述立柱支撑座、变幅卷扬机分别安装在所述前端支撑联系梁的中

部上方，所述立柱塔架通过所述转动支座与所述立柱支撑座转动连接；所述第一滑动支座、

第二滑动支座分别与所述变幅导轨滑动连接，所述第一滑动支座位于所述第二滑动支座的

上方，所述支撑架的上端与所述第一滑动支座铰接，所述支撑架的下端两侧分别与所述第
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一主梁、第二主梁铰接；所述变幅伸缩油缸的两端分别与所述第一滑动支座、第二滑动支座

铰接；所述变幅滑轮组包括第一滑轮、第二滑轮，所述第一滑轮与所述第一滑动支座铰接，

所述第二滑轮与所述立柱支撑座铰接，所述变幅卷扬机具有变幅钢丝绳，所述变幅钢丝绳

缠绕在所述变幅滑轮组上。

[0009] 所述打桩机构还包括变幅油缸固定座、活动插销，所述变幅油缸固定座安装在所

述变幅导轨的下端，所述变幅伸缩油缸包括活塞杆、缸筒，所述活塞杆与所述第一滑动支座

铰接，所述缸筒与所述第二滑动支座铰接，所述第二滑动支座通过所述活动插销与所述变

幅油缸固定座转动连接。

[0010] 所述打桩机构还包括提升卷扬机、提升钢丝绳、提升滑轮组、打桩锤、前部导轨，所

述提升卷扬机、提升滑轮组分别安装在所述立柱塔架的中部、顶端上，所述前部导轨安装在

所述立柱塔架的前侧面上，所述打桩锤与所述前部导轨滑动连接，所述提升钢丝绳的一端

与所述提升卷扬机连接，所述提升钢丝绳的另一端通过所述提升滑轮组与所述打桩锤连

接。

[0011] 所述打桩机构还包括第一夹持臂、第二夹持臂、第一夹持油缸、第二夹持油缸、第

一夹持支座、第二夹持支座，所述立柱塔架的两侧包括第一侧面、第二侧面，所述第一夹持

支座、第二夹持支座分别安装在所述第一侧面、第二侧面中部下端上，所述第一夹持支座、

第二夹持支座分别位于所述主柱塔架的两相对侧，所述第一夹持臂、第一夹持油缸的一端

分别与所述第一夹持支座铰接，所述第一夹持油缸位于所述第一夹持臂的后方，所述第一

夹持油缸的另一端与所述第一夹持臂的中部铰接，所述第二夹持臂、第二夹持油缸的一端

分别与所述第二夹持支座铰接，所述第二夹持油缸位于所述第二夹持臂的后方，所述第二

夹持油缸的另一端与所述第二夹持臂的中部铰接。

[0012] 所述支撑架为三角形桁架结构，所述支撑架包括第一竖杆、第二竖杆，所述第一竖

杆、第二竖杆的上端与所述第一滑动支座铰接，所述第一竖杆、第二竖杆的下端分别与所述

第一主梁、第二主梁铰接。

[0013] 所述折叠机构还包括第一底部安装座、第二底部安装座，所述第一底部安装座、第

二底部安装座分别安装在所述第一主梁、第二主梁的底面上，所述第一竖杆、第二竖杆的下

端分别与所述第一底部安装座、第二底部安装座铰接。

[0014] 所述架桥机构还包括斜拉索机构，所述斜拉索机构包括斜拉横梁、第一斜拉支撑

柱、第二斜拉支撑柱、第一前端斜拉索、第二前端斜拉索、第一后端斜拉索、第二后端斜拉

索，所述第一斜拉支撑柱、第二斜拉支撑柱的下端分别与所述第一主梁、第二主梁的中部连

接，所述斜拉横梁的两端分别与所述第一斜拉支撑柱、第二斜拉支撑柱的上端连接，所述第

一前端斜拉索、第一后端斜拉索的一端与所述第一斜拉支撑柱的上端连接，所述第一前端

斜拉索、第一后端斜拉索的另一端分别与所述第一主梁的前端、后端连接，所述第二前端斜

拉索、第二后端斜拉索的一端与所述第二斜拉支撑柱的上端连接，所述第二前端斜拉索、第

二后端斜拉索的另一端分别与所述第二主梁的前端、后端连接。

[0015] 所述架桥机构还包括第一起重天车、第二起重天车，所述第一起重天车、第二起重

天车的两端分别与所述第一主梁、第二主梁的顶面滑动连接。

[0016] 所述架桥机构还包括第一前中支腿、第二前中支腿、第一后中支腿、第二后中支

腿，所述第一前中支腿、第二前中支腿的上端分别与所述第一主梁、第二主梁的中部前端底
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面滑动连接，所述第一后中支腿、第二后中支腿的上端分别与所述第一主梁、第二主梁的中

部后端底面滑动连接。

[0017] 所述架桥机构还包括前支腿、第一后支腿、第二后支腿，所述前支腿的顶面两端分

别与所述第一主梁、第二主梁的前端底面滑动连接，所述第一后支腿、第二后支腿的上端分

别与所述第一主梁、第二主梁的后端底面连接。

[0018] 需要说明的是：

[0019] 前述“第一、第二…”不代表具体的数量及顺序，仅仅是用于对名称的区分。

[0020] 在本实用新型的描述中，需要理解的是，术语“上”、“下”、“前”、“后”等指示的方位

或位置关系为基于附图图1所示的方位或位置关系，术语“前”是指架桥机构悬空的一端，术

语“后”与“前”的方向相反，仅是为了便于描述本实用新型和简化描述，而不是指示或暗示

所指的设备或元件必须具有特定的方位、以特定的方位构造和操作，因此不能理解为对本

实用新型的限制。

[0021] 前述“立柱塔架的前侧面”是指立柱塔架竖直立起时的前侧面。

[0022] 前述“立柱塔架的后侧面”是指立柱塔架竖直立起时的后侧面。

[0023] 下面对本实用新型的优点或原理进行说明：

[0024] 1、本实用新型提供的悬空自支撑式打桩机，能够利用架桥机构对重型超长预制桩

进行悬空打桩，无需在架桥机构的前端提供支撑位，满足在工程地质条件复杂或处于江海

湖泊中的桩基施工要求，节约施工成本，提高工程进度。该打桩机采用卷扬机设计，大幅提

升了其行程和载荷，并利用折叠机构将打桩机构沿架桥机构的前端变幅转动，实现打桩机

构在架桥机构的前端竖向悬空打桩，操作方便，提高工作效率。

[0025] 2、本实用新型提供的悬空自支撑式打桩机，包括架桥机构、打桩机构、折叠机构，

打桩机构与架桥机构的前端转动连接，架桥机构通过折叠机构驱动打桩机构转动变幅，折

叠机构包括立柱支撑座、变幅卷扬机、第一滑动支座、第二滑动支座、支撑架、变幅伸缩油

缸、变幅滑轮组，使用时，先将架桥机构的第一主梁、第二主梁往待施工桩基的方向前伸，使

安装在架桥机构前端的支撑联系梁悬空于待施工桩基的上方；接着将待施工预制桩水平固

定安装在打桩机构立柱塔架的前侧面上，然后启动变幅卷扬机,收绳，拉近第一滑轮和第二

滑轮之间的距离，相应改变支撑架、架桥机构与立柱塔架之间的三角形尺寸关系，实现立柱

塔架的初变幅；采用变幅卷扬机将立柱塔架变幅到预定变幅角度时，其中预定变幅角度优

选为70度至80度，立柱塔架的变幅角度可通过倾角传感器实现动态监测；接着变幅伸缩油

缸全部伸出，再固定变幅伸缩油缸位于第二滑动支座的一端，采用变幅伸缩油缸继续变幅，

将变幅伸缩油缸缩回，实现立柱塔架起升，升至立柱塔架与待施工桩基相对应的预定角度，

然后打桩机构将待施工预制桩打进待施工桩基的预定位置上；该悬空自支撑式打桩机利用

折叠机构将打桩机构沿架桥机构的前端变幅转动，实现打桩机构在架桥机构的前端变幅转

动，从而使打桩机构在架桥机构的前端竖向悬空打桩，操作方便，无需在架桥机构的前端提

供支撑位，满足在工程地质条件复杂或处于江海湖泊中的桩基施工要求，节约施工成本，提

高工程进度。

[0026] 3、本实用新型的打桩机构还包括变幅油缸固定座、活动插销，变幅伸缩油缸包括

活塞杆、缸筒，当立柱塔架变幅到预定变幅角度时，变幅伸缩油缸全部伸出，安装在第二滑

动支座上的缸筒通过活动插销与变幅油缸固定座转动连接，优选的，活动插销采用电动插
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销或液压油缸插销。

[0027] 4、本实用新型的打桩机构还包括提升卷扬机、提升钢丝绳、提升滑轮组、打桩锤、

前部导轨，打桩锤用于将待施工预制桩打进待施工桩基的预定位置上，前部导轨用于为打

桩锤提供滑动轨道，提升卷扬机、提升钢丝绳与提升滑轮组结合用于提拉升打桩锤。

[0028] 5、本实用新型的打桩机构还包括第一夹持臂、第二夹持臂、第一夹持油缸、第二夹

持油缸、第一夹持支座、第二夹持支座，当待施工预制桩放置在立柱塔架的前侧面上时，启

动第一夹持油缸、第二夹持油缸，第一夹持油缸、第二夹持油缸伸长，驱动第一夹持臂、第二

夹持臂夹紧待施工预制桩，将待施工预制桩与立柱塔架的前侧面夹紧固定。

[0029] 6、本实用新型的支撑架为三角形桁架结构，提高支撑架的结构稳定性。

[0030] 7、本实用新型的支撑架的第一竖杆、第二竖杆的下端分别通过第一底部安装座、

第二底部安装与架桥机构的第一主梁、第二主梁铰接，提高架桥机构对打桩机构的支撑稳

定性。

[0031] 8、本实用新型的架桥机构还包括斜拉索机构，斜拉索机构包括斜拉横梁、第一斜

拉支撑柱、第二斜拉支撑柱、第一前端斜拉索、第二前端斜拉索、第一后端斜拉索、第二后端

斜拉索，斜拉横梁的两端分别与第一斜拉支撑柱、第二斜拉支撑柱的上端连接，形成一个门

式架，把该门式架安装在第一主梁、第二主梁的中部，再利用第一前端斜拉索、第二前端斜

拉索、第一后端斜拉索、第二后端斜拉索将第一主梁、第二主梁的两端斜拉悬挑，提高第一

主梁、第二主梁的整体稳定性，提高打桩机构悬空打桩的安全性。

[0032] 9、本实用新型的架桥机构还包括第一起重天车、第二起重天车，第一起重天车、第

二起重天车用于起吊安装待施工预制桩及后续梁板安装等，还能在打桩机构打桩过程中，

把第一起重天车、第二起重天车分别移到第一主梁、第二主梁的后端，增加第一主梁、第二

主梁后端的配重，提高打桩机构悬空稳定性。

[0033] 10、本实用新型的架桥机构还包括第一前中支腿、第二前中支腿、第一后中支腿、

第二后中支腿，第一前中支腿、第二前中支腿、第一后中支腿、第二后中支腿分别为第一主

梁、第二主梁提供下端支撑及方便架桥机构移动。

[0034] 11、本实用新型的架桥机构架桥机构还包括前支腿、第一后支腿、第二后支腿，第

一后支腿、第二后支腿为第一主梁、第二主梁的后端提供限位支撑，避后第一主梁、第二主

梁的后端过重下沉，造成第一主梁、第二主梁的前端起翘；当与待施工桩基同排的全部桩基

及该桥墩的承台施工完成后，前支腿为第一主梁、第二主梁提供前端支撑，方便进行该跨梁

板的施工安装，在该跨梁板安装完成后，可进行下一排桩基悬空打桩施工。

附图说明

[0035] 图1是本实用新型实施例悬空自支撑式打桩机的整体立体结构示意图一。

[0036] 图2是本实用新型实施例悬空自支撑式打桩机的整体立体结构示意图二。

[0037] 图3是本实用新型实施例悬空自支撑式打桩机的后视图。

[0038] 图4是本实用新型实施例悬空自支撑式打桩机的俯视图。

[0039] 图5是本实用新型实施例悬空自支撑式打桩机变幅状态的侧视图。

[0040] 图6是本实用新型实施例悬空自支撑式打桩机的侧视图。

[0041] 图7是本实用新型实施例悬空自支撑式打桩机起重天车的后视图。
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[0042] 图8是本实用新型实施例悬空自支撑式打桩机斜拉索机构的后视图。

[0043] 图9是本实用新型实施例悬空自支撑式打桩机前中支腿的后视图。

[0044] 图10是本实用新型实施例悬空自支撑式打桩机后中支腿的后视图。

[0045] 图11是本实用新型实施例悬空自支撑式打桩机后支腿的后视图。

[0046] 图12是本实用新型实施例悬空自支撑式打桩机前支腿的后视图。

[0047] 附图标记说明：

[0048] 10、架桥机构，11、第一主梁，12、第二主梁，13、前端支撑联系梁，14、斜拉索机构，

141、斜拉横梁，142、第一斜拉支撑柱，143、第二斜拉支撑柱，144、第一前端斜拉索，145、第

一后端斜拉索，151、第一起重天车，152、第二起重天车，161、第一前中支腿，162、第二前中

支腿，171、第一后中支腿，172、第二后中支腿，18、前支腿，191、第一后支腿，192、第二后支

腿，20、打桩机构，21、立柱塔架，22、变幅导轨，23、转动支座，24、变幅油缸固定座，25、活动

插销，26、提升钢丝绳，27、提升滑轮组，28、打桩锤，29、前部导轨，30、第一夹持臂，31、第二

夹持臂，32、第一夹持油缸，33、第二夹持油缸，34、第一夹持支座，35、第二夹持支座，40、折

叠机构，41、立柱支撑座，42、变幅卷扬机，421、变幅钢丝绳，43、第一滑动支座，44、第二滑动

支座，45、支撑架，451、第一竖杆，452、第二竖杆，46、变幅伸缩油缸，47、变幅滑轮组，471、第

一滑轮，472、第二滑轮，51、第一底部安装座，52、第二底部安装座，60、待施工预制桩。

具体实施方式

[0049] 下面对本实用新型的实施例进行详细说明。

[0050] 参见图1至图12，本实用新型提供的悬空自支撑式打桩机，包括架桥机构10、打桩

机构20、折叠机构40，折叠机构40包括立柱支撑座41、变幅卷扬机42、第一滑动支座43、第二

滑动支座44、支撑架45、变幅伸缩油缸46、变幅滑轮组47，架桥机构10包括第一主梁11、第二

主梁12、前端支撑联系梁13，前端支撑联系梁13的两端分别与第一主梁11、第二主梁12的前

端连接；打桩机构20包括立柱塔架21、变幅导轨22、转动支座23，变幅导轨22、转动支座23分

别安装在立柱塔架21的后侧面上，变幅导轨22位于转动支座23的上方；立柱支撑座41、变幅

卷扬机42分别安装在前端支撑联系梁13的中部上方，立柱塔架21通过转动支座23与立柱支

撑座41转动连接；第一滑动支座43、第二滑动支座44分别与变幅导轨22滑动连接，第一滑动

支座43位于第二滑动支座44的上方，支撑架45的上端与第一滑动支座43铰接，支撑架45的

下端两侧分别与第一主梁11、第二主梁12铰接；变幅伸缩油缸46的两端分别与第一滑动支

座43、第二滑动支座44铰接；变幅滑轮组47包括第一滑轮471、第二滑轮472，第一滑轮471与

第一滑动支座43铰接，第二滑轮472与立柱支撑座41铰接，变幅卷扬机42具有变幅钢丝绳

421，变幅钢丝绳421缠绕在变幅滑轮组47上。

[0051] 打桩机构20与架桥机构10的前端转动连接，架桥机构10通过折叠机构40驱动打桩

机构20转动变幅，使用时，先将架桥机构10的第一主梁11、第二主梁12往待施工桩基的方向

前伸，使安装在架桥机构10前端的支撑联系梁悬空于待施工桩基的上方；接着将待施工预

制桩60水平固定安装在打桩机构20立柱塔架21的前侧面上，然后启动变幅卷扬机42,收绳，

拉近第一滑轮471和第二滑轮472之间的距离，相应改变支撑架45、架桥机构10与立柱塔架

21之间的三角形尺寸关系，实现立柱塔架21的初变幅；采用变幅卷扬机42将立柱塔架21变

幅到预定变幅角度时，其中预定变幅角度为70度至80度，优选的，预定变幅角度为75度，立
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柱塔架21的变幅角度可通过倾角传感器实现动态监测；接着变幅伸缩油缸46全部伸出，再

固定变幅伸缩油缸46位于第二滑动支座44的一端，采用变幅伸缩油缸46继续变幅，将变幅

伸缩油缸46缩回，实现立柱塔架21起升，升至立柱塔架21与待施工桩基相对应的预定角度，

然后打桩机构20将待施工预制桩60打进待施工桩基的预定位置上；该悬空自支撑式打桩机

利用折叠机构40将打桩机构20沿架桥机构10的前端变幅转动，实现打桩机构20在架桥机构

10的前端变幅转动，从而使打桩机构20在架桥机构10的前端竖向悬空打桩，操作方便，无需

在架桥机构10的前端提供支撑位，满足在工程地质条件复杂或处于江海湖泊中的桩基施工

要求，节约施工成本，提高工程进度。

[0052] 其中，打桩机构20还包括变幅油缸固定座24、活动插销25、提升卷扬机、提升钢丝

绳26、提升滑轮组27、打桩锤28、前部导轨29、第一夹持臂30、第二夹持臂31、第一夹持油缸

32、第二夹持油缸33、第一夹持支座34、第二夹持支座35，变幅油缸固定座24安装在变幅导

轨22的下端，变幅伸缩油缸46包括活塞杆、缸筒，活塞杆与第一滑动支座43铰接，缸筒与第

二滑动支座44铰接，第二滑动支座44通过活动插销25与变幅油缸固定座24转动连接。当立

柱塔架21变幅到预定变幅角度时，变幅伸缩油缸46全部伸出，安装在第二滑动支座44上的

缸筒通过活动插销25与变幅油缸固定座24转动连接，优选的，活动插销25采用电动插销或

液压油缸插销。

[0053] 提升卷扬机、提升滑轮组27分别安装在立柱塔架21的中部、顶端上，前部导轨29安

装在立柱塔架21的前侧面上，打桩锤28与前部导轨29滑动连接，提升钢丝绳26的一端与提

升卷扬机连接，提升钢丝绳26的另一端通过提升滑轮组27与打桩锤28连接。打桩锤28用于

将待施工预制桩60打进待施工桩基的预定位置上，前部导轨29用于为打桩锤28提供滑动轨

道，提升卷扬机、提升钢丝绳26与提升滑轮组27结合用于提拉升打桩锤28。

[0054] 立柱塔架21的两侧包括第一侧面、第二侧面，第一夹持支座34、第二夹持支座35分

别安装在第一侧面、第二侧面中部下端上，第一夹持支座34、第二夹持支座35分别位于主柱

塔架的两相对侧，第一夹持臂30、第一夹持油缸32的一端分别与第一夹持支座34铰接，第一

夹持油缸32位于第一夹持臂30的后方，第一夹持油缸32的另一端与第一夹持臂30的中部铰

接，第二夹持臂31、第二夹持油缸33的一端分别与第二夹持支座35铰接，第二夹持油缸33位

于第二夹持臂31的后方，第二夹持油缸33的另一端与第二夹持臂31的中部铰接。当待施工

预制桩60放置在立柱塔架21的前侧面上时，启动第一夹持油缸32、第二夹持油缸33，第一夹

持油缸32、第二夹持油缸33伸长，驱动第一夹持臂30、第二夹持臂31夹紧待施工预制桩60，

将待施工预制桩60与立柱塔架21的前侧面夹紧固定。

[0055] 支撑架45为三角形桁架结构，支撑架45包括第一竖杆451、第二竖杆452，第一竖杆

451、第二竖杆452的上端与第一滑动支座43铰接，第一竖杆451、第二竖杆452的下端分别与

第一主梁11、第二主梁12铰接。提高支撑架45的结构稳定性。

[0056] 折叠机构40还包括第一底部安装座51、第二底部安装座52，第一底部安装座51、第

二底部安装座52分别安装在第一主梁11、第二主梁12的底面上，第一竖杆451、第二竖杆452

的下端分别与第一底部安装座51、第二底部安装座52铰接。支撑架45的第一竖杆451、第二

竖杆452的下端分别通过第一底部安装座51、第二底部安装与架桥机构10的第一主梁11、第

二主梁12铰接，提高架桥机构10对打桩机构20的支撑稳定性。

[0057] 架桥机构10还包括斜拉索机构14、第一起重天车151、第二起重天车152、第一前中
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支腿161、第二前中支腿162、第一后中支腿171、第二后中支腿172、前支腿18、第一后支腿

191、第二后支腿192，斜拉索机构14包括斜拉横梁141、第一斜拉支撑柱142、第二斜拉支撑

柱143、第一前端斜拉索144、第二前端斜拉索、第一后端斜拉索145、第二后端斜拉索，第一

斜拉支撑柱142、第二斜拉支撑柱143的下端分别与第一主梁11、第二主梁的中部连接，斜拉

横梁141的两端分别与第一斜拉支撑柱142、第二斜拉支撑柱143的上端连接，第一前端斜拉

索144、第一后端斜拉索145的一端与第一斜拉支撑柱142的上端连接，第一前端斜拉索144、

第一后端斜拉索145的另一端分别与第一主梁11的前端、后端连接，第二前端斜拉索、第二

后端斜拉索的一端与第二斜拉支撑柱143的上端连接，第二前端斜拉索、第二后端斜拉索的

另一端分别与第二主梁12的前端、后端连接。优选的，第一前端斜拉索144、第二前端斜拉

索、第一后端斜拉索145、第二后端斜拉索分别为多个，斜拉横梁141的两端分别与第一斜拉

支撑柱142、第二斜拉支撑柱143的上端连接，形成一个门式架，把该门式架安装在第一主梁

11、第二主梁12的中部，再利用第一前端斜拉索144、第二前端斜拉索、第一后端斜拉索145、

第二后端斜拉索将第一主梁11、第二主梁12的两端斜拉悬挑，提高第一主梁11、第二主梁12

的整体稳定性，提高打桩机构20悬空打桩的安全性。

[0058] 第一起重天车151、第二起重天车152的两端分别与第一主梁11、第二主梁12的顶

面滑动连接。第一起重天车151、第二起重天车152用于起吊安装待施工预制桩60及后续梁

板安装等，还能在打桩机构20打桩过程中，把第一起重天车151、第二起重天车152分别移到

第一主梁11、第二主梁12的后端，增加第一主梁11、第二主梁12后端的配重，提高打桩机构

20悬空稳定性。

[0059] 第一前中支腿161、第二前中支腿162的上端分别与第一主梁11、第二主梁12的中

部前端底面滑动连接，第一后中支腿171、第二后中支腿172的上端分别与第一主梁11、第二

主梁12的中部后端底面滑动连接。第一前中支腿161、第二前中支腿162、第一后中支腿171、

第二后中支腿172分别为第一主梁11、第二主梁12提供下端支撑及方便架桥机构10移动。

[0060] 前支腿18的顶面两端分别与第一主梁11、第二主梁12的前端底面滑动连接，第一

后支腿191、第二后支腿192的上端分别与第一主梁11、第二主梁12的后端底面连接。第一后

支腿191、第二后支腿192为第一主梁11、第二主梁12的后端提供限位支撑，避后第一主梁

11、第二主梁12的后端过重下沉，造成第一主梁11、第二主梁12的前端起翘；当与待施工桩

基同排的全部桩基及该桥墩的承台施工完成后，前支腿18为第一主梁11、第二主梁12提供

前端支撑，方便进行该跨梁板的施工安装，在该跨梁板安装完成后，可进行下一排桩基悬空

打桩施工。

[0061] 本实用新型提供的悬空自支撑式打桩机，能够利用架桥机构对重型超长预制桩进

行悬空打桩，无需在架桥机构的前端提供支撑位，满足在工程地质条件复杂或处于江海湖

泊中的桩基施工要求，节约施工成本，提高工程进度。该打桩机采用卷扬机设计，大幅提升

了其行程和载荷，并利用折叠机构将打桩机构沿架桥机构的前端变幅转动，实现打桩机构

在架桥机构的前端竖向悬空打桩，操作方便，提高工作效率。

[0062] 以上仅为本实用新型的具体实施例，并不以此限定本实用新型的保护范围；在不

违反本实用新型构思的基础上所作的任何替换与改进，均属本实用新型的保护范围。
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