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Przedmiotem wynalazku jest uklad do elektrome-
chanicznego, wielostykowego sterowania impulsowe-
go o dowolnym programie wykonawczym. Uklad ma
zastosowanie do sterowania takimi parametrami fi-
zycznymi jak: ci$nienie, temperatura, poziom cie-
czy, szybko$§¢é przeplywu cieczy itp.

Znane dotychczas uklady do sterowania wyzej
wymienionymi parametrami fizycznymi nie zapew-
niajg stabilnej regulacji sterowanego czynnika
w warunkach zmiennego zapotrzebowania na dany
czynnik.

Przykladowym ukladem sterowniczym tego typu
moze byé manometr kontaktowy. Pod wplywem
wzrastajgcego cisnienia wskazéwka manometru zo-
staje wprowadzona w ruch obrotowy wokél jego
tarczy popychajac styk ruchomy. Na tarczy mano-
metru umieszczone sg dwa styki ustawiane na mini-
malng i maksymalng wartosé ci$nienia. Styki mozna
ustawié¢ w dowolnym miejscu tarczy. Zetkniecie sie
styku ruchomego ze stykiem okre$lajagcym wymaga-
ne ci$nienie maksymalne powoduje wylaczenie ze-
spolu wykonawczego (na przyklad sprezarki), a ze-
tkniecia sie styku ruchomego ze stykiem okre$lajg-
cym minimalne ci$nienie powoduje wlgczenie ukla-
du. Cykl pracy i spoczynku zespolu wykonawczego
zamyka sie na przestrzeni ograniczonej stykiem mi-
nimalnym i maksymalnym.

Zasadnicza wada tego rodzaju ukladéw jest moz-
liwo$¢é sterowania tylko pojedynczymi zespolami wy-
konawczymi. W trakcie ich cyklicznej pracy para-
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metry sterowanego czynnika ulegajg cigglym zmia-
nom osiggajgc wartoSci od minimalnej do maksy-
malnej i od maksymalnej do minimalnej, co warun-
kuje ustawienie stykéw minimalnego i maksymalne-
g0 na tarczy miernika. W przypadku gdy zapotrzebo-
wanie na sterowany czynnik bedzie wieksze niz
wydajno$¢ zespolu wykonawczego, to mimo jego
pracy, parametry sterowanego czynnika obnizajg sie
nizej dopuszczalnego minimum.

Celem wynalazku bylo skonstruowanie ukladu,
ktéry umozliwialby ‘zalezng lub niezalezng prace .
szeregu zespolow wykonawczych, sterowanych z jed-
nego wskaznika dla stabilizacji parametréw stero-
wanego czynnika w warunkach zmiennego zapotrze-
bowania. Uklad taki mozna dowolnie zaprogramo-
wac. )

Uklad wedlug wynalazku dziala na zasadzie ste-
rowania impulsowego w ukladzie zalaczajgco-wylg-
czajacym i sklada sie z przezroczystej tarczy z umie-
szczonymi na obrzezu nieruchomymi stykami zalg-
czajacymi i wylaczajacymi, styku ruchomego, kt6-
rym jest wskazéwka miernika zakoriczona spiralng
sprezynks zaczepiajaca koricéwke o styki stale oraz
réwnoleglte polgczonych ukladéw zalgczajgco-wy-
Iaczajacych, z ktérych kazdy sklada sie ze stycznika
magnetycznego i plywakowego wylacznika rtecio-
wego. Tarcze naklada sie na tarcze dowolnego mier-
nika, na przyklad manometru, termometru tarczo-
wego, regulatora poziomu cieczy itp., przy czym
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Srednica tarczy przeZroczystej jest wieksza od $re-
dnicy tarczy miernika.

Styk ruchomy jest tak skonstruowany, ze do wska-
z6wki miernika jest przymocowana spiralna spre-
zynka, ktéra konicowksg zaczepia o styk staly, przy

czym dlugo$¢é zaczepienia wynosi okoto 0,1—0,2 mm. -

Wskutek przesuwania sie wskazéwki nastepuje
ugiecie sprezynki i przeskok jej przez nieruchomy
styk. Przez chwilowe zetkniecie sie koncowki styku
ruchomego ze stykiem nieruchomym powstaje im-
puls, ktéry powoduje zadzialanie ukladu zalgczajg-
co-wylgczajagcego powodujgc wlgczenie lub wylg-
czenie odpowiedniego zespolu wykonawczego.

Nieruchome styki na tarczy sa odpowiednio polg-
czone z ukladami zalgczajgco-wylaczajagcymi, przy
czym styczniki magnetyczne sa polaczone ze stykami
wlgczajgcymi dla wlgczania zespoléw, zas ptywako-
we wylaczniki rteciowe ze stykami stuzgcymi do wy-
1aczenia zespolow. Ilo§é stykow stalych, ktére mozna
umocowaé¢ na tarczy miernika i sprzac z ukladami
zalgczajagco-wylgczajgcymi jest ograniczona jedynie
dlugoscig obwodu tarczy.

Przykladowe rozwigzanie ukladu wedlug wyna-
lazku pokazano na rysunku, na ktérym fig. 1 przed-
stawia schemat elektryczny ukladu; fig. 2 przedsta-
wia przekr6j poprzeczny miernika wraz z zamoco-
wanym stykiem pojedynczym; fig. 3 przedstawia wi-
dok boczny styku podwoéjnego a fig. 4 przedstawia
widok z gory styku podwdjnego. :

Przedstawiony na fig. 1 schematyczny uklad za-
wiera tarcze wykonang z pleksiglasu 1 umieszczong
na tarczy manometru. Na obrzezu tarczy 1 umiesz-
czone sg styki wlgczajgce 6 i styki wylgczajace 9.
Wskazowka manometru 2 jest zakonczona spiralng
sprezynkg 3 i stanowi styk ruchomy, ktéry swg kon-
céwkyg przy przesuwaniu sie zaczepia o styki nieru-
chome. Z drugiej strony wskazéwka 2 jest polgczona
poprzez plaska sprezynke 4 z przewodem zerowym
sieci elektrycznej 5. Styk wlgczajacy 6 jest polgczo-
ny przewodem 7 ze stycznikiem magnetycznym 8
poprzez zacisk a cewki stycznika. Styk wylaczajacy
9 polagczony jest przewodem 10 z zaciskiem b ply-
wakowego wylacznika rteciowego 11. Poprzez bez-
piecznik 12 i przewo6d 13 sg polgczone z przewodem
sieci: zacisk ¢ oporu bocznikowego f wylgcznika 11,
zacisk d cewki i zacisk e styku roboczego stycznika
magnetycznego 8.

Przewod zerowy sieci lgczy sie z cewka g wylacz-
nika 11 przez zacisk h, a ze stycznikiem magnetycz-
nym 8 poprzez barke rteciowa j i zacisk k. Ponadto
stycznik magnetyczny jest polaczony z zespolem wy-
konaweczym przewodem 14 poprzez zacisk roboczy 1.
Na fig. 2 przedstawione jest przykladowo konstruk-
cyjne wykonanie styku 6 lub 9 w polaczeniu ze sty-
kiem ruchomym. W uchwycie 16 przymocowanym za
pomocg wkretu 17 do tarczy 1 umieszczona jest ply-
tka lgczgca 15. Do plytki 15 dotyka koncowka spre-
zynKi styku ruchomego 3 bedgca zakonczeniem wska-
z6wki 2, ktéra poprzez plaska spirale 4 laczy sie z
przewodem zerowym sieci elektrycznej 5. Uchwyt
styku 16 lgczy sie przewodem 7 ze stycznikiem ma-
gnetycznym 8. Tarcza ukladu 1 jest umieszczona na
obudowie miernika 18. Do obudowy doprowadzona
jest rurka 19 do zasilania miernika.

Dla zaoszczedzenia miejsca na tarczy miernika
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mozna instalowaé¢ styki podwdjne, ktérych kon-
strukcje przedstawia fig. 3 i 4. W uchwycie 16 przy-
mocowane sg dwie plytki lgczgce 15 oddzielone od
siebie izolacjg 20. Kazda z plytek jest polgczona
przewodem 7 z odpowiednimi stycznikami 8,

Na przykladzie dzialania ukladu sterujgcego pra-
cg sprezarki, jako jednego zespolu wykonawczego
wyjasniona jest istota wynalazku.

Z sterowaniem jednego zespolu wykonawczego
sprzezone sg: styk nieruchomy wilgczajacy 6, styk
wylgczajacy 9, styk ruchomy 3 oraz uklad zalacza-
jaco-wylgczajacy, ktéry zawiera stycznik magnetycz-
ny 8 i wylgcznik rteciowy 11 zaznaczony na rysun-
ku linig przerywang.

Prad elektryczny przeplywajac z przewodu prado-
wego sieci elektrycznej przez bezpiecznik 12, opor-
nik bocznikowy f i cewke g plywakowego wylgczni-
ka rteciowego 11 powoduje wciggniecie plywaka w
banice rteciowej wylgcznika j. Poziom rteci w bance
podnosi sie lgczgc zacisk k styku czynnego styczni-
ka magnetycznego 8 z przewodem zerowym sieci
elektrycznej. Zetkniecie sie sprezynki 3 umocowanej
na wskazéwce miernika ze stykiem wlgczajgcym 6
powoduje zamkniecie obwodu cewki g stycznika
magnetycznego 8. Stycznik 8 zostaje wlgczony a przez
zamKkniety styk czynny stycznika i banke rteciowg j
cewka g zostaje polgczona z przewodem zerowym
sieci utrzymujac stycznik 8 w stanie zamknietym.
W tym czasie przez styk roboczy stycznika 8 prze-
plywa prad, ktéry powoduje wlaczenie sprezarki.

Fo uzyskaniu wymaganego ci$nienia sprezynka 3
umocowana na wskazowce 2 manometru zetknie sie
ze stykiem 9 polgczonym z plywakowym wylgczni-
kiem rteciowym 11. Prad z sieci elektrycznej popty-
nie przez opornik bocznikowy f powodujac wylacze-
nie plywakowego wylgcznika rteciowego 11, co z
kolei przerwie obowdd cewki g i stycznik magne-
tyczny 8 zostanie wylgczony jednoczesnie wylgczajac
sprezarke.

Uklady zalgczajgco-wylaczajace mozna dowolnie
powtarzaé mocujgc ich styki w réznych miejscach
na obrzezu tarczy miernika. Uzyskuje sie przez to
serowanie wieloma zespolami wykonawczymi z jed-
nego miernika. Stwarza to mozliwo$é automatyczne-
go wlaczenia sie takiej iloSci zespoléw wykonaw-
czych aby w pelni pokryé zapotrzebowanie na dany
sterowany czynnik nie obnizajgc zalozonych para-
metréw. Zestawem ukladow zalgczajgaco-wylaczaja-
cych mozna sterowaé¢ z jednego miernika, na przy-
k’ad manometru lub termometru tarczowego, zespo-
lami wykonaweczymi o réznych przeznaczeniach.
Przy zalozonym ci$nieniu lub ci$nieniach moga za-
mykaé sie lub otwieraé zawory magnetyczne, moze
nastepowaé wlaczenie lub wylgczenie pomp, spre-
zarek, ogrzewania itp. Uklady te moga byé sprze-
Zone réwniez z sygnalizacjag $wietlng lub akustycz-
ng. .

Uklad wedlug wynalazku moze byé réwniez po-
laczony z gléwnym wylgcznikiem bezpieczenstwa
wylaczajacym doplyw pradu elektrycznego.

Wszystkie te urzgdzenia moga pracowaé kolejno
lub réwnolegle sterowane z tarczy jednego miernika
a program ich dzialania jest uzalezniony jedynie od
astawienia stykéw wylgczajgcych i zalgczajgcych w
odpowiednich miejscach na obrzezu tarczy miernika.
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Prad w poszczegélnych obwodach sterowniczych
przy napieciu 220 V i zastosowaniu stycznika i wy-
Iacznika rtecicwego malej mocy nie przekracza 30
mA, co zapewnia dlugotrwalg sprawnos$¢ ukladu.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad do elektromechanicznego wielostykowe-
go sterowania impulsowego o dowolnym programie
wykonawczym, znamienny tym, ze sklada si¢ z na-
lozonej na tarczy dowolnego miernika przeZroczy-
stej tarczy (1) z umieszczonymi na obrzezu nieru-
chomymi stykami zalgczajagcymi (6) i stykami wylg-
czajagcymi (9), styku ruchomego, ktérym jest wska-
z6wka miernika (2) zakonczona spiralng sprezynka
(3) zaczepiajgca koncéwkg o styki nieruchome oraz
réwnolegle polgczonych ukladéw zalgczajgco-wyla-
czajgcych, z ktérych kazdy zawiera stycznik magne-
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tyczny (8) i plywakowy wylgcznik rteciowy (11),
przy czym kazdy stycznik magnetyczny (8) jest po-
laczony ze stykiem stalym (6) zalgczajgcym zespot
wykonaweczy, kazdy wylgcznik rteciowy (11) jest po-
Iaczony ze stykiem (9) wylaczajacym zesp6l wyko-
nawczy, za$ styk ruchomy (2) jest polgczony poprzez
plaskg spirale (4) z przewodem zerowym sieci elek-
trycznej (5).

2. Uklad wedlug zastrz, 1, znamienny tym, ze za-
czepienie koncowki spiralnej sprezynki (3) o styk
staly wynosi 0,1—0,2 mm umozliwiajgc jej przeskok
przez styk staly wskutek nacisku wskazowki (2)
i spowodowaniu zalgczenia lub wylgczenia zespolu
wykonawczego.

3. Uklad wedlug zastrz. 1 i 2, znamienny tym, Ze
ilo$é stykdw stalych sprzezonych z ukladem zalgcza-
jaco-wylgczajacym jest zalezna od zadanego progra-
mu wykonawczego i jest ograniczona jedynie diu-
goscig obwodu tarczy, na ktérej umieszcza si¢ styki.
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Fig. 2
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