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【年通号数】公開・登録公報2010-010
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【ＦＩ】
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【手続補正書】
【提出日】平成22年10月4日(2010.10.4)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　第一の視点からの画像と、前記第一の視点からの画像について１以上の視点間の依存関
係を示す依存情報とにアクセスし、
　前記第一の視点からの画像をデコードして、デコードされた画像を生成し、
　前記デコードされた画像をメモリに記憶し、
　前記第一の視点からの別の画像をデコードする前に、前記記憶された画像を、参照のた
めに使用しない画像として記録する、
ために構成される装置。
【請求項２】
　前記第一の視点からの画像をエンコードするエンコーダ、及び前記第一の視点からの画
像をデコードするデコーダを備える、
請求項１記載の装置。
【請求項３】
　第一の視点からの画像及び依存情報にアクセスするステップと、前記依存情報は、前記
第一の視点からの画像について１以上の視点間の依存関係を示し、
　デコードされた画像を生成するため、前記第一の視点からの画像をデコードするステッ
プと、
　前記デコードされた画像をメモリに記憶するステップと、
　前記第一の視点からの別の画像をデコードする前に、前記メモリに記憶された画像を、
参照のために使用しない画像として記録するステップと、
を含む方法。
【請求項４】
　前記記録するステップは、エンコーダにより実行される再構成プロセスの間に、前記エ
ンコーダにより実行される、
請求項３記載の方法。
【請求項５】
　前記依存情報は、前記第一の視点からの画像が第二の視点からの画像の参照画像である
ことを示し、
　当該方法は、前記第二の視点からの画像が既にデコードされているかを判定するステッ
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プを更に含み、
　前記メモリに記憶された画像を記録するステップは、前記第二の視点からの画像が既に
デコードされているという判定に基づいて実行される、
請求項３記載の方法。
【請求項６】
　前記第一の視点からの画像の依存情報は、（１）前記第一の視点からの画像のアンカー
リファレンスの数、（２）前記第一の視点からの画像のノンアンカーリファレンスの数、
（３）前記第一の視点からの画像の前記アンカーリファレンスの視点の数、及び（４）前
記第一の視点からの画像のノンアンカーリファレンスの視点の数、を示すシンタックスエ
レメントに含まれる、
請求項３記載の方法。
【請求項７】
　前記依存情報を評価して、デコードされている前記第一の視点からの画像に依存して、
別の視点が既にデコードされているかを判定するステップを更に含み、
　前記記録するステップは、前記判定の結果に基づいて実行される、
請求項３記載の方法。
【請求項８】
　前記デコードするステップは、タイムファースト符号化プロセスを使用して前記第一の
視点からの画像をデコードする、
請求項３記載の方法。
【請求項９】
　デコーダで、前記第一の視点からの画像が前記デコーダによりデコードされていない別
の視点からの画像の参照画像ではないことを判定するステップを更に含み、
　前記記録するステップは、前記判定の結果に基づいて実行される、
請求項３記載の方法。
【請求項１０】
　前記記録するステップは、暗黙の参照画像の記録プロセスを使用するステップを含み、
　前記暗黙の記録プロセスが有効であるか又は無効であるかを示すため、高水準のシンタ
ックスエレメントが使用される、
請求項３記載の方法。
【請求項１１】
　前記記録するステップは、デコーディングの順序で、前記メモリに記憶された画像を参
照画像として使用する最後の画像をデコードした後であって、且つ前記最後の画像の後の
別の画像をデコードする前に、前記メモリに記憶された画像を参照として使用しない画像
として記録するステップを含む、
請求項３記載の方法。
【請求項１２】
　前記記録するステップは、前記第一の視点からの画像が最も高い時間レベルにあるかに
基づいて実行される、
請求項３記載の方法。
【請求項１３】
　コンピュータに、
　第一の視点からの画像及び依存情報にアクセスするステップと、
　前記第一の視点からの画像をデコードして、デコードされた画像を生成するステップと
、
　前記デコードされた画像をメモリに記憶するステップと、
　前記第一の視点からの別の画像をデコードする前に、前記メモリに記憶された画像を、
参照のために使用しない画像として記録するステップと、
を実行させるための命令を含むプログラムを記憶したコンピュータ読み取り可能な記録媒
体。
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【請求項１４】
　第一の視点からの画像及び依存情報にアクセスする手段と、
　前記第一の視点からの画像をデコードして、デコードされた画像を生成する手段と、
　前記デコードされた画像をメモリに記憶する手段と、
　前記第一の視点からの別の画像をデコードする前に、前記記憶手段に記憶された画像を
、参照のために使用しない画像として記録する手段と、
を備える請求項１又は２記載の装置。
【請求項１５】
　当該装置は、ビデオデータデコーダを備え、
　前記ビデオデータデコーダは、
　第一の視点からの画像及び依存情報にアクセスする手段と、
　前記第一の視点からの画像をデコードして、デコードされた画像を生成する手段と、
　前記デコードされた画像をメモリに記憶する手段と、
　前記第一の視点からの別の画像をデコードする前に、前記記憶手段に記憶された画像を
、参照のために使用しない画像として記録する手段と、
を備える請求項１又は２記載の装置。
【請求項１６】
　高水準シンタックスにアクセスし、前記高水準シンタックスに基づいて、第一の視点か
らの画像について１以上の視点間の依存関係を示す依存情報を生成する高水準シンタック
スリーダと、
　前記高水準シンタックスリーダに接続されるビデオデータデコーダであって、前記依存
情報を受信し、前記第一の視点からの画像にアクセスし、前記第一の視点からの画像をデ
コードして、デコードされた画像を生成し、前記デコードされた画像をメモリに記憶し、
前記第一の視点からの別の画像をデコードする前に、前記記憶手段に記憶された画像を、
参照のために使用しない画像として記録するビデオデータデコーダと、
を有する装置。
【請求項１７】
　前記高水準シンタックスリーダに接続され、前記依存情報に基づいて前記高水準シンタ
ックスを生成する高水準シンタックスジェネレータを更に備える、
請求項１６記載の装置。
【請求項１８】
　前記ビデオデータデコーダに接続され、前記依存情報に基づいて前記第一の視点からの
画像をエンコードするビデオデータエンコーダを更に備える、
請求項１６記載の装置。
【請求項１９】
　前記ビデオデータデコーダに接続され、前記依存情報に基づいて前記第一の視点からの
画像をエンコードするビデオデータエンコーダを更に備える、
請求項１７記載の装置。
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