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Vynédlez se tykd elektronického stabiliza-
toru nap#ti rentgenky, zejména pro pouZiti
u voziku s viastnim elektromotorickym po-
honem pro kontrolu svarl zevnitf potrubi.

Podstata vyndlezu spof¢ivd v tom, Ze se-
stdvd z potenciometru, na jehoZ svorky je
pripojeno stiidavé napéti z alternatoru, na-
péajejiciho rentgenku, jehoZ jezdec je posou-
vadn v obou smérech stejnomérnym moto-
rem, ktery mibZe otacet v obou smérech
obracenim jeho buzeni pomoci dvou rele
ovladanych polarizovanym relé, které je
ovladdno rozdilem napéti, ktery existuje
mezi pevnymi jmenovitymi hodnotami pro-
vozniho napd&ti rentgenky a stejnosmé&rnym
napdtim, umérnym st¥idavému napéti na
jezdci potenciometru, na kterém je napéti
pfipojené na rentgenku.

Stabilizdtor podle vynélezu pFipojuje rent-
genku na zdroj napdjeciho napétl teprve
tehdy, kdyZ napdjeci napéti pro rentgenku
dosgdhne Zddané hodnoty a po uplynuti do-
by osvitu automaticky odpojuje napéajeci na-
péti.
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Vyndlez se tyk&d elektronického stabilizé-
toru napdjeciho nap#ti rentgenky, zejména
pro pouZiti u vozikli s vlastnim elektromo-
torickym pohonem pro kontrolu svarit ze-
vnitf potrubi, popsaného v popisu vynéle-
zu ¢s. patentu ¢. 185 618.

Znamé reguldtory pro napdjeci napéti
rentgentky byvaji opatfeny potenciometrem,
na jehoZ svorkach je pripojen zdroj stiida-
vEho napéti a jehoZ jezdec je posouvan stej-
nosmérnym motorem, jehoZ smdr otéfeni se
méni dvema relé, ovlddanymi polarizova-
nym relé v zdvislosti na napétové odchylce,
kterd vznikd mezi Zddanou hodnotou napé-
jeciho nap#&ti rentgenky a napétim sejmu-
tym na rentgence jezdcem potenciometrua
usmérnénym.

Tyto zndmé reguldtory napéti slouZi pou-
ze pro udrZovani konstantniho napéti, majf
tudiZ za 1kol stabilizovat nap&ti na uréitou
Zadanou hodnotu.

Ukolem vyndlezu je vytvoFit stabilizator
napéti, ktery by rentgenku zapinal teprve
tehdy, kdyZ napéjeci napéti pro rentgenku
dosdhne Zadané hodnoty a po uplynuti do-
by osvitu by automaticky odpojoval napéje-
ci napéti. Stabilizdtor napéti podle vynéile-
zu m4é tedy plnit ¢ty¥i funkce, to jest zvysit
hodnotu napé&ti od nulové hodnoty na hodno-
tu Zadaného napéti, zapnout osvit pomoci
rentgenky p¥i dosaZeni této Zadané hodno-
ty, stabilizovat napéjeci napétl na této #a-
dané hodnot8 a konedné& vréatit napsti na nu-
lovou hodnotu.

Tento kol spliluje elektronicky stabiliza-
tor napéjeciho napéti rentgenky podle vy-
ndlezu, jehoZ podstatou je, Ze na svorky na-
pajeciho alternatoru je pfipojen potencio-
metr a prvni usmériiova¢, na jehoZ vystup
je pfipojena prvni fada n Zenerovych diod,
zapojenych do série, pfigemZ jezdec poten-
ciometru je mechanicky spraZen se stejno-
smérnym motorem, jeho? jedna svorka kot-
vy je zapojena mezi jednu dvojici do série
zapojenych kontakth dvou relé, jejichZ bu-
dici civky jsou zapojeny mezi jeden pél
stejnosmérného napdjeciho zdroje a prepi-
naci kontakt polarizovaného relé, zatim co
druhd svorka kotvy stejnosmé&rného moto-
ru je zapojena mezi druhou dvojici do sé-
rie zapojenych kontaktl tychZ dvou relg,
prifemZ jedna dvojice kontaktdl dvou relé
je zapojena mezi oba poly stejnosmérného
zdroje do série v obrdceném pofadi neZ dru-
héa dvojice kontaktdl, ddle je do série s bu-
dici civkou prvniho relé zapojen spinad,
umistény na nulovém konci drdhy jezdce
potenciometru, zatim co druhé relé je opa-
tfeno tfetim kontaktem zapojenym v obvo-
du budici civky Casovate rentgenové expo-
zice, ddle je mezi jezdec potenciometru a
druhou svorku alterndtoru zapojena rent-
genka a k ni paralelné& sériovy obvod, tvo-
Feny druhym usmériiovadem, odporem, dru-
hou Fadou n-1 Zenerovych diod a dal$i &asti
prvnf Fady Zenerovych diod zapocjenych do
série, pFi¢emZ vinuti polarizovaného relé je
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zapojeno jednim svym koncem mezi v§stup
druhého usmériiovade a jeden konec odporu
a druhym svym koncem na prvani kluzny
kontakt vicepolohového, dvoupélového pie-
pinace Zenerovych diod cbou ftad, jehoZ
druhy kluzny kontakt, spFfaZeny s prvnim
kluznym kontaktem, je spojen se spoled-
nym bodem druhého konce odporu a prvnf
Zenerovy diody druhé Fady, a pohyblivy
kontakt polarizovaného relé je pfipojen na
pfepinaci kontakt elektronického progra-
maétoru.

Vyhodou elekironického stabilizdtoru na-
p8ti podle vynélezu je, e kromé wvyrovné-
vdni a udrZovani napédjeciho nap#ti v me-
zich 4 0,3 % provozniho nap&ti rentgenky
po celou dobu rentgenografické expozice,
spousti tuto expozici pouze p¥i dosaZeni
jmenovitych provoznich podminek rentgen-
Ky, a zcela odpoji napéti od rentgenky na
konci této expozice.

Vyndlez je v dal3im popsdn s odkazem na
vykres, kter¢ predstavuje schéma zapojeni
elektronického stabilizdtoru napéjeciho na-
pé&ti rentgenky.

Na svorky alterndtoru 25, pohé&n&ného
spalovacim motorem 24, je svymi svorkami
A, B pfipojen potenciometr 37 a usmériiovad
38, na jehoZ vystup je pf¥ipojena ¥ada n Ze-
nerovych diod 39, zapojenych do série, na
nichZ se nap#ti rozd&luje tak, Ze v bodech
C, D, E, F a G jsou riiznd, pevné nastavend
napéti rentgenky, kterd jsou povaZovéna
jako nastavené hodnoty. Jezdec 40 potencio-
metru 37 je pohénén stejnosmérnym moto-
rem 41, jehoZ buzeni se ml¥e reverzovat,
a proto se miZe otadet tak, aby se jezdec
40 pohyboval doldi nebo nahoru, a tim za-
pinal kontakt 42 resp. 43. Tyto kontakty
jsou ovladdny pomoci relé 44 a 45, ktera
jsou buzena polarizovanym relé 486.

V obvodu budici civky relé 44 je zapojen
spinacC 47, ktery se rozepne, kdyZ jezdec 40
dosdhne dolniho konce zdvihu (potencio-
metr je na nule, jak je zndzorn&no na vy-
kresu), kdeZto relé 45 oviad4d zapinaci kon-
takt 48 casovale 49, ktery nastavuje dobu
rentgenové expozice.,

Stfidavé napé&ti z potenciometru 37, to
jest napéti mezi jezdcem 40 a bodem B, se
prfivadi na rentgenku 8, rovn&Z se usmésriju-
je pomoci usmérriovade 50 a piivadi na pii-
slusné svorky odporové vétve, sestdvajici z
odporu 51 a Fady (n-1) Zenerovych diod 52
zapojenych do série, jako prvni Fada Zene-
rovych diod 39.

Vinuti 53 polarizovaného relé 48 je pri-
pojeno na vystup usmériiovade 50 v bodd
H a na kluzny kontakt 54 piepinade, ktery
piepind svorky e, d, e, f, g pro nastaveni
rliznych provoznich napé&ti pro rentgenku,
pfi¢emZ toto napé&ti je v bodech C, D, E, F
a G.

Podle vy3e uvedeného pfepindni kluzné-
ho kontaktu 54, druhy kluzny kontakt 35,
spfaZeny s prvnim, ale ot4&ejici se v opad-
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ném sméru, prepind svorky ¢’, &', e, f’ resp.
g’, ¢imZ zafazuje o jednu méné& Zenerovych
diod 52, neZ zaFazuje prvni kluzny kontakt
%4 Zenerovych diod 39 prvni Fady.

To je provedeno pro omezeni polarizacni-
ho proudu, ktery tede vinutim 53, vyrobeneé-
ho rozdilem napéti mezi bodem H a jednim
7 boda C, D, E, F, G, ktery byl vybran a pro
dosaZeni jeho zavislosti pouze na rozdilu
mezi tbytkem napéti na svorkach odporu
51 a ubytkem napéti zplisobeného prvni Ze-
nerovou diodou 39, spojenou s bodem ¢, je-
likoZ vzrQist nastaveného napéti, dany vlo-
Zenim daldi Zenerové diody 39, je kompen-
zovan stejnym vzristem napéti v bodé H,
danym vio¥enim stejné Zenerové diody 52.

Polarizované relé 46 je oviaddno elektro-
nickym programatorem 58, ktery prepina
pFepina¢ 57 z polohy I do polohy II, CimZ
se pohyblivy kontakt 58 relé 46 pripoji na
zaporny poé! napajeciho vedeni motoru 41.

Cinnost je nasledujici. Za pFedpokladu, Ze
provozni napé&ti rentgenky je stabilizovano,
pak odpovidd napéti v bodé e, pro které
kluzné kontakty 54 a 55 musi byt v poloze
zndzornéné na vykrese.

Z podlatku je jezdec 40 potenciometru 37
na dolnim konci zdvihu, a proto je spinac
47 rozepnut a napéti na svorkdach rentgen-
ky 8 je nulové.

KdyZ elektronicky programaétor 56 dosta-
ne povel pro rentgenovou expozici, pifepne
pfepina¢ 57 z polohy I do polohy II, ¢im?Z
spoji pohyblivy kontakt 58 polarizovaného
relé 46 se zapornym poélem. St¥idavé napéti
vyrobené alternatorem 25, usmeérnéné v
usmériiovadi 38, vybudi v bodech C, D, E,
F, G pevnd nastavend napéti. Proto v bodé
C je referen&ni hodnota napéti, kteréd se mu-
si stabilizovat a pfipojit na rentgenku. Sou-
dasn® je v bodd H nulové napéti, jelikoZ,
jak bylo vy3e uvedeno, jezdec 40 potencio-
metru je na dolnim konci zdvihu.

Proto vinutim 53 relé 46 tece prioud od
bodu € k bodu H, ve smé&ru Sipky 60, kte-
ry preklapi pohyblivy kontakt 58 relé 46 do
polohy III, &imZ vybudi relé 45, které sepne
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kontakty 43 a rozepne kontakt 48. Timto

zplisobem se vybudi motor 41 a otaci se tak,
aby jezdec 49 potenciometru 37 stoupal na-
horu.

KdyZ jezdec 40 stoupd, spinac 47 sepne,
stfidavé napé&ti na svorkdch rentgenky a
stejnosmé&rné napéti v bodé H zacnou stou-
pat. KdyZ se stejnosmérné napéti v bodé H
rovnd nastavenému napéti bodu C, a tim
stfidavé napé&ti na svorkdch rentgenky do-
sdhne své predem stanovené jmenovité
hodnoty, proud tekouci vinutim 53 relé 46
se prerusi a pohyblivy kontakt 58 opét za-
ujme stfedni, klidoviou polohu, takZe tim
odbudi relé 45, které rozepne kontakty 43
a sepne kontakt 48. Sepnutim kontaktu 48
umoZni dasovadi 49, aby spustil f4zi rentge-
nové expozice, kterd spusti pouze kdyzZ na-
péti na svorkach rentgenky dosdhne jmeno-
vité hodnoty pro rentgenku. Na druhé stra-
né toto napéti je stabilizovdno na této hod-
noté po celou dobu rentgenové expozice, je-
liko¥, napfiklad, bude-li mit tendenci stou-
pat a privést potencidl bodu H na hladinu
vy$si neZ bodu C, ve vinuti 53 by byl proud,
ktery by tekl od bodu C k bodu H, ve smé-
ru opacném, neZ ma Sipka 60 na vykrese,
coZ by pPepnulo pohyblivy kontakt 58 relé
46 do polohy IV. Timto zplisobem by se vy-
budilo relé 44, které by sepnutim kontaktu
42 umoZnilo motoru 41 otddeni tak, aby se
jezdec 40 potenciometru 37 spoustél, a tim
zplisobem by se dosdhlo klesdni stfidavého
nap8ti na.svorkdch rentgenky.

A kone&ns, po ukondéeni rentgenové expo-
zice tasovad 49 vySle signdl do programa-
toru 56, ktery znova p¥epne prepinac 57 do
polohy 1.

Relé 44 je tedy vybuzeno, sepne kontakty
42 a vybudi motor 41 pro spousténi jezdce
40 potenciometru 37 smérem dolt po celé
stupnici. KdyZ jezdec dosdhne konce stupni-
ce, spina¢ 47 se rozepne, motor 41 se odbu-
di a zafizeni dosdhne opét potatenich pod-
minek, pFipravené pro novy cyklus stabili-
zace a rentgenové expozice.

PREDMET VYNALEZU

Elektronicky stabilizdtor napajeciho na-
p&ti rentgenky, vyznacujici se tim, Ze na
svorky (A, B) napajeciho alterndtoru (25)
je pFipojen potenciometr (37) a prvni usmeér-
Hova¢ (38), na jehoZ vystup je pfipojena
prvni fada n Zenerovych diod (39), zapo-
jenych do série, pfiemZ jezdec (40) po-
tenciometru (37) je mechanicky spfaZen se
stejnosmérnym motorem (41), jehoZ jedna
svorka kotvy je zapojena mezi jednu dvo-
jici do série zapojenych kontaktd (42, 43)
dvou relé (44, 45), jejichZ budici civky jsou
zapojeny mezi jeden po6l (+) stejnosmérné-
ho napéajeciho zdroje a prepinaci kontakt
(58) polarizovaného relé (46}, zatim co dru-
ha svorka kotvy stejnosm&rného motoru (41)

je zapojena mezi druhou dvojici do série
zapojenych kontakt® (42, 43) tychZ dvou
relé (44, 45), pfiemZ jedna dvojice kon-
taktt (42, 43) dvou relé (44, 45) je zapo-
jena mezi oba pdly stejnosmérného zdroje
do série v obrdceném pofadi neZ druha dvo-
jice kontaktéi (42, 43), dale je do série s
budici civkou prvniho relé (44) zapojen spi-
na¢ (47), umistdny na nulovém konci dréa-
hy jezdce (40) potenciometru (37}, zatim co
druhé relé {45) je opatfeno tFetim kontak-
tem (48) zapojenym v obvodu budici civky
Gasovate (49) rentgenové expozice, dile je
mezi jezdec (40) potenciometru (37) a dru-
hou svorku (B) alternatoru (25) zapojena
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rentgenka (8) a k ni paraleln& sériovy ob-
vod, tvofeny druhym usmériiovadem (50]),
odporem (51), druhou fadou n-1 Zenero-
vych diod (52) a dal3i €astl prvni Fady Ze-
nerovych diod (39) zapojenych do série,
pfi¢emZ vinuti (53) polarizovaného relé (46)
je zapojeno jednim svym koncem mezi v§-
stup druhého usmériiovade (50) a jeden ko-
nec odporu (51) a druhym svym koncem
na prvni kluzny kontakt {54) vicepolohové-

ho, dvoupélového pirepinade Zenerovych
diod (39, 52]) obou Fad, jehoZ druhy kluzny
kontakt (55), spfaZeny s prvnim kluznym
kontaktem (54), je spojen se spoleénym bo-
dem druhého konce odporu (51) a prvni
Zenerovy diody (52) druhé fady, a pohybli-
vy kontakt (58) polarizovaného relé ({46)
je pFipojen na prepinaci kontakt [57) elek-
tronického programatoru (56).
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