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本发明属于建筑施工设备领域，尤其是涉及

一种建筑施工用自动涂墙装置，包括壳体和轨道

杆，所述轨道杆贯穿壳体设置，且所述轨道杆的

侧壁上设有齿槽，所述壳体的下端固定连通有进

料管，所述壳体内转动有旋转辊，所述旋转辊的

周侧壁上环形阵列设置有多块承载板，所述承载

板为橡胶弹性板，多块所述承载板相互远离的一

端安装有永磁条，所述壳体的侧壁上设有与永磁

条同极相斥的永磁片，所述壳体的侧壁上安装有

电机，所述旋转辊与电机的输出轴同轴固定连

接，所述旋转辊的另一端同轴固定安装有齿轮，

所述齿轮与轨道杆啮合。本发明中壳体缓慢沿墙

体向上移动，可将水泥均匀涂抹在墙面上，水泥

层涂抹均匀、平整，且安全可靠，大大提高了工作

效率。
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1.一种建筑施工用自动涂墙装置，包括壳体(1)和轨道杆(2)，其特征在于，所述轨道杆

(2)贯穿壳体(1)设置，且所述轨道杆(2)的侧壁上设有齿槽，所述壳体(1)的下端固定连通

有进料管(3)，所述壳体(1)内转动有旋转辊(4)，所述旋转辊(4)的周侧壁上环形阵列设置

有多块承载板(5)，所述承载板(5)为橡胶弹性板，多块所述承载板(5)相互远离的一端安装

有永磁条(6)，所述壳体(1)的侧壁上设有与永磁条(6)同极相斥的永磁片(7)，所述壳体(1)

的侧壁上安装有电机(8)，所述旋转辊(4)与电机(8)的输出轴同轴固定连接，所述旋转辊

(4)的另一端同轴固定安装有齿轮(9)，所述齿轮(9)与轨道杆(2)啮合，所述进料管(3)内密

封滑动连接有活塞块(10)，所述活塞块(10)内贯穿设置有单向进料孔(11)，所述齿轮(9)通

过传动机构与活塞块(10)传动连接，所述壳体(1)的下端安装有涂抹辊(12)。

2.根据权利要求1所述的建筑施工用自动涂墙装置，其特征在于，所述传动机构包括与

齿轮(9)同轴固定的转轮，所述转轮的侧壁上固定连接有偏转杆(13)，所述偏转杆(13)的另

一端转动连接有传动杆(14)，所述传动杆(14)的下端通过铰链与活塞块(10)铰接。

3.根据权利要求1所述的建筑施工用自动涂墙装置，其特征在于，所述壳体(1)的下端

转动连接有两根支撑杆(15)，所述支撑杆(15)的侧壁上设有挤压弹簧(16)，所述挤压弹簧

(16)的另一端与壳体(1)的底面固定，两根所述支撑杆(15)之间转动连接有转轴，所述涂抹

辊(12)转动套接在转轴外。

4.根据权利要求1所述的建筑施工用自动涂墙装置，其特征在于，所述进料管(3)内设

有延其轴线方向延伸的丝杆(17)，所述丝杆(17)的上端贯穿活塞块(10)并与活塞块(10)螺

纹配合，所述丝杆(17)的下端固定安装有多根搅拌杆(18)，所述搅拌杆(18)与进料管(3)的

内侧壁转动连接。
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一种建筑施工用自动涂墙装置

技术领域

[0001] 本发明属于建筑施工设备领域，尤其是涉及一种建筑施工用自动涂墙装置。

背景技术

[0002] 在建筑施工过程中，需要将建筑墙体的表面涂刷一层水泥，传统施工中采用人工

涂抹的方式，建筑工人用使用泥瓦刀前端挑起水泥墙灰，将墙泥粘附在墙体上，再使用泥瓦

刀的刀面将墙泥均匀的涂抹在墙面、砖面上。

[0003] 而人工涂抹的方式效率较低，涂料浪费严重，同时由于涂抹力度不均、上料多少不

同的原因容易导致墙体的水泥层薄厚不均，给墙体的美观带来较大影响；且在对高处墙体

进行涂抹时，由于墙面与地面垂直，涂抹时需用力推动泥瓦刀在墙面行走，反作用力易使建

筑工人后仰，存在掉落的安全隐患。

[0004] 为此，我们提出一种建筑施工用自动涂墙装置来解决上述问题。

发明内容

[0005] 本发明的目的是针对上述效率和安全性较低的问题，提供一种高效且安全的建筑

施工用自动涂墙装置。

[0006] 为达到上述目的，本发明采用了下列技术方案：一种建筑施工用自动涂墙装置，包

括壳体和轨道杆，所述轨道杆贯穿壳体设置，且所述轨道杆的侧壁上设有齿槽，所述壳体的

下端固定连通有进料管，所述壳体内转动有旋转辊，所述旋转辊的周侧壁上环形阵列设置

有多块承载板，所述承载板为橡胶弹性板，多块所述承载板相互远离的一端安装有永磁条，

所述壳体的侧壁上设有与永磁条同极相斥的永磁片，所述壳体的侧壁上安装有电机，所述

旋转辊与电机的输出轴同轴固定连接，所述旋转辊的另一端同轴固定安装有齿轮，所述齿

轮与轨道杆啮合，所述进料管内密封滑动连接有活塞块，所述活塞块内贯穿设置有单向进

料孔，所述齿轮通过传动机构与活塞块传动连接，所述壳体的下端安装有涂抹辊。

[0007] 本发明的优点在于：

[0008] 由电机带动旋转辊和齿轮转动，齿轮转动时可沿轨道杆向上移动，继而带动壳体

缓慢向上移动，承载板处于壳体内时，在永磁条与永磁片的斥力作用下，承载板形变并弯曲

呈弧形，将壳体内的水泥盛装在弧形面内，不易掉落，承载板跟随旋转辊转动至壳体外，斥

力作用消失，承载板恢复原状，承载板上的水泥可在离心力作用下飞出至墙体表面，随着壳

体缓慢向上移动，可将水泥均匀涂抹在墙面上，同时涂抹辊随壳体向上移动，将墙面上的水

泥涂抹均匀，有效提高了涂抹质量，且安全可靠。

[0009] 齿轮转动时，可带动活塞块上下往复移动，将下方水泥池内的水泥料通过进料管

持续输送至壳体内，保证涂抹工作可持续进行，无需人力搬运，省时省力，大大提高了工作

效率。

[0010] 在上述的建筑施工用自动涂墙装置中，所述传动机构包括与齿轮同轴固定的转

轮，所述转轮的侧壁上固定连接有偏转杆，所述偏转杆的另一端转动连接有传动杆，所述传
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动杆的下端通过铰链与活塞块铰接。

[0011] 在上述的建筑施工用自动涂墙装置中，所述壳体的下端转动连接有两根支撑杆，

所述支撑杆的侧壁上设有挤压弹簧，所述挤压弹簧的另一端与壳体的底面固定，两根所述

支撑杆之间转动连接有转轴，所述涂抹辊转动套接在转轴外，挤压弹簧可推动、挤压涂抹辊

与墙体紧贴，以保证水泥层平整、美观。

[0012] 在上述的建筑施工用自动涂墙装置中，所述进料管内设有延其轴线方向延伸的丝

杆，所述丝杆的上端贯穿活塞块并与活塞块螺纹配合，所述丝杆的下端固定安装有多根搅

拌杆，所述搅拌杆与进料管的内侧壁转动连接，活塞块上下往复移动的过程中，带动与之螺

纹配合的丝杆转动，则搅拌杆转动，对进料管内的水泥料进行搅拌，防止其拥堵结块，造成

进料管堵塞的问题发生。

附图说明

[0013] 图1是本发明提供的一种建筑施工用自动涂墙装置实施例1的结构示意图；

[0014] 图2是本发明提供的一种建筑施工用自动涂墙装置实施例1的侧面结构示意图；

[0015] 图3是本发明提供的一种建筑施工用自动涂墙装置实施例2的结构示意图；

[0016] 图4是图3中A处放大图。

[0017] 图中，1壳体、2轨道杆、3进料管、4旋转辊、5承载板、6永磁条、7永磁片、8电机、9齿

轮、10活塞块、11单向进料孔、12涂抹辊、13偏转杆、14传动杆、15支撑杆、16挤压弹簧、17丝

杆、18搅拌杆。

具体实施方式

[0018] 以下实施例仅处于说明性目的，而不是想要限制本发明的范围。

[0019] 实施例1

[0020] 如图1-2所示，一种建筑施工用自动涂墙装置，包括壳体1和轨道杆2，壳体1靠近墙

体的一侧开口设置，轨道杆2贴近墙体并与墙体表面平行设置，轨道杆2贯穿壳体1设置，且

轨道杆2的侧壁上设有齿槽，壳体1的下端固定连通有进料管3，壳体1内转动有旋转辊4，旋

转辊4的周侧壁上环形阵列设置有多块承载板5，承载板5为橡胶弹性板，多块承载板5在发

生形变时仅可朝向同一方向弯折，多块承载板5相互远离的一端安装有永磁条6，壳体1的侧

壁上设有与永磁条6同极相斥的永磁片7，使承载板5在壳体1内时处于弯折状态，便于水泥

料的盛装、携带，承载板5在壳体1外时，处于平直状态，水泥料易被离心力甩出。

[0021] 壳体1的侧壁上安装有电机8，旋转辊4与电机8的输出轴同轴固定连接，旋转辊4的

另一端同轴固定安装有齿轮9，齿轮9与轨道杆2啮合，进料管3内密封滑动连接有活塞块10，

活塞块10内贯穿设置有单向进料孔11，齿轮9通过传动机构与活塞块10传动连接，传动机构

包括与齿轮9同轴固定的转轮，转轮的侧壁上固定连接有偏转杆13，偏转杆13的另一端转动

连接有传动杆14，传动杆14的下端通过铰链与活塞块10铰接，则齿轮9转动时可带动活塞块

10上下移动，将水泥料抽吸至壳体1内。

[0022] 壳体1的下端安装有涂抹辊12，壳体1的下端转动连接有两根支撑杆15，支撑杆15

的侧壁上设有挤压弹簧16，挤压弹簧16的另一端与壳体1的底面固定，两根支撑杆15之间转

动连接有转轴，涂抹辊12转动套接在转轴外，挤压弹簧16可推动、挤压涂抹辊12与墙体紧
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贴，以保证水泥层平整、美观。

[0023] 本实施例的工作原理如下：由电机8带动旋转辊4和齿轮9转动，齿轮9转动时可沿

轨道杆2向上移动，继而带动壳体1缓慢向上移动，承载板5处于壳体1内时，在永磁条6与永

磁片7的斥力作用下，承载板5形变并弯曲呈弧形，将壳体1内的水泥盛装在弧形面内，不易

掉落，承载板5跟随旋转辊4转动至壳体1外，斥力作用消失，承载板5恢复原状，承载板5上的

水泥可在离心力作用下飞出至墙体表面，随着壳体1沿墙体表面缓慢向上移动，可将水泥均

匀涂抹在墙面上，同时涂抹辊12随壳体1向上移动，将墙面上的水泥涂抹均匀，有效提高了

涂抹质量，且安全可靠。

[0024] 本实施例中，齿轮9转动时，转轮同步转动，则偏转杆13围绕转轮的轴心转动，继而

由传动杆14带动活塞块10上下往复移动，活塞块10内的单向进料孔11仅允许活塞块10下方

的水泥料移动至活塞块10上方，继而将下方水泥池内的水泥料通过进料管11持续抽吸至壳

体1内，保证涂抹工作可持续进行，无需人力搬运，省时省力，大大提高了工作效率。

[0025] 实施例2

[0026] 如图3-4所示，本实施例与实施例1的不同之处在于：进料管3内设有延其轴线方向

延伸的丝杆17，丝杆17的上端贯穿活塞块10并与活塞块10螺纹配合，丝杆17的下端固定安

装有多根搅拌杆18，搅拌杆18与进料管3的内侧壁转动连接。

[0027] 在本实施例中，活塞块10上下往复移动的过程中，带动与之螺纹配合的丝杆17转

动，则搅拌杆18转动，对进料管11内的水泥料进行搅拌，防止其拥堵结块，造成进料管堵塞

的问题发生。

[0028] 以上所述仅为本发明的较佳实施例，并不用以限制本发明，凡在本发明的精神和

原则之内，所作的任何修改、等同替换、改进等，均应包含在本发明的保护范围之内。
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图1

说　明　书　附　图 1/4 页

6

CN 111719827 A

6



图2
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图3
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图4
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