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(54) za¥{zen{ pro dévkovéni disperznioh systémd

1l

Vyndlez se tykd saiizeni pro dévkovéni disperznich systémd s pouZitim Snekového

dopravaniku.

V soudasné dobd se 30 a% 40 % pracujiéioh zabyvé transportem & manipulaci s mate-
ridlem. V chemii barviv a meziproduktd 35 % vSech pracujicich vykondvd namdhavou a mé-
lo kulturnivpréci p¥i menipuleci s riznymi disperznimi systémy, které Jjsou préddkovité
nebo pastovité. PoZadavek humanizace préce, automatizace technologickyoh syestémd, her-
metizace apardtd a ddvkovéni vyZaduje spolehlivé za¥izeni pro kontrolované divkovéai
a navafovéni disperznich systémd. DileZitym po¥adavkem je unifikace zaiigeni, komnstruk-
Sni jednoduchost a funkdni spolehlivost pro libovolné dispersni syetémy, pro korosivni
a abrasivani materidly a pro ddvkované mnoZstvi od ndkolika kg do ndkolika tisic kg za
hodinu.

V poslednioh letech nadla Biroké pouZiti pro dévkovéni disperznich systémd zarize-
n{ se Snekovymi dopravaiky, které jsou umistdny ve spodnich &dstech zédsobnikd disperze,
v n{¥ se nachdzi za¥fizeni pro zabréndni mosi¥ni a pro zajisténi plynudlého toku a tlaku
disperse do #nekovyoh dopravaikd. K tomu se pouiivd rdsaych otééiv}oh maohanianﬁ, vib-
rétord, ndsérd stén zdsobnikh, sebrafiujicich adhesi materidld apod. $iroké poulisi na-
S5ly jedno- a dvoudnekové dopravaiky umisgtdné ve dné malaxeru (Us. patent &. 147111j a
jedno- a dvowdnokevé doprevniky, umistdné ma obsodu dna valeovitysh sdsobniki s ploaaym
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dnem, v niochZ jsou na otd&ivé h¥ideli pevné uchyceny opaéhé sklon&né lopatky, které ma-

ji zabrénit otddeni celé hmoty disperze v zdsobniku.

Nevyhodou t&chto zabizeni Je velkd spotieba elekitrické energie pro otddeni lopatek
v zésobnicich disperznich systémi, zejména u tuhych pastovitych a lepivych dispexrznich
materidld. Dal3f nevyhodou t&chto ddvkovadl je jejich konstrukdni sloZitost a velkd

hmotnost.

Uvedend nevyhody odstranuje zadizeni pro ddvkovéni disperznich systémd, které je
piedmétem vyndlezu, jehoZ podétata spodivd v tom, Ze Snekovy dopravnik 3 je umistén
rovnobd#né pod dnem 2 zdsobnfku 1 mimo h¥idel 4, na které je pevné uchycena nejméné
jedna radidlni lopatka 5, jejiZ rovina svird s rovinou dna 2 zésobniku } dhel od 10°
do 45° a jeji% délka se rovnd nejménd priméru Snekového dopravniku 3, kterd p¥echdzi
v radidlaim sméru ve vzddlenosti od h¥{dele 4, rovnajici se nejméné jednomu priméru
Znekového dopravniku 3, v lopatku 6 vi&i lopatce 5 opadnd sklondnou, jejiZ rovina svi-

rd s rovinou dna 2 dhel 10° a% 45° a s rovinou stdny zdsobniku 1 Ghel 10° a¥ 30°,

Za¥{zeni podle vyndlezu miZe byt shotoveno té% tak, Ze néjméné jedna lopatka 6
je na svém konoi u stény zdsobnfku 1 opat¥ena pevné uchycenou axidlni lopatkou 7, je-
jif osa je rovnobdind s vertikdlni osou zhAsobniku 1, o délce 0,2 aZ 2 vnit¥ni priméry
zésobafku 1 a jeji rovina svird se ssdnou zdsobniku 1 dhel 10° af 30°.

Pro ilustraci principu a funkee sakizeni pro dédvkovéni disperznich systémi je uve=~
den nésledujic{ p¥iklad provedeni, kterym v3ak neni p¥edmdt vynilezu vy&erpén ani ome-

zen.,

v

Zza¥izeni pro ddvkovéni dilspersaich systémi podle vyndlezu p¥i pohledu z boku se
zviditelndnim vaitnioh ddsti tenkou darou je zndzorndno na obrdzku 1, stejné p¥i po-
hledu ze shora je zndzornéno na obrdsku 2. Za¥izeni se sklddd z vertikdlniho vélcovi-
tého zéaobaiku 1 s plochym dnem 2, pod jehoZ horizontdlni drovai je umist®n Snekovy
dopravnik 3 o primdru 115 mm se stoupdnim 75 mm ve vzddlenostl od h¥idele 4 10 mm.
Hridel i‘je ot4ddivd s dvéma pevnd uchycenymi radidlnimi lopatkami 5 se sklonem ke dnu
zésobaiku 30° ve smdru otiddeni, z toho jedna ve vzddlenosti od h¥idele 130 mm pieché-
zi v opadné sklondnou lopatku 6, kterd je zakonSena axidlni lopatkou 7 o délce 400 mm
se sklonem ke sténd zdsobnfku 30°., Primér vélcovitsho zdsobniku 1 je 660 mm, vyska
1 000 mm. Vzddlenost spodniho okreje lopatky 5 a 6 ode dna je 5 mm. Vzddlenost axidl-
ni lopatky 7 od stdny vdlcovitého zdsobniku 1 je 5 mam.

Z2ékladni idaje ziskané p¥i ddvkovdni vysokokoncenirované disperze é&ifténé ftalo-

cyaninové mod¥e a disperze sddrovecového kalu na popsaném zarizeni jsou ndsledujici:

Udaj Hodnota
Disperze &isténé Disperze sddroveo~
ftalocyaninové mod¥e vého kalu

Prekvence otdfeni h¥idele 4
( ot/min) 6 6
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Frekvence otddeni Snekového :
dopravniku 3 (ot/min) : 56 ' 56

SpotPeba elektrické energie
pro otddeni h¥idele 4 s lo- ‘ '
patkami 5, 6, 7 (Kwh/t) : 1,0 0,429

Rychlost dédvkovéni (kg/h) 665 1 630

Mérné hmotnost dlsperze po
prichodu Snekovym dopravnikem :
3 (ke/n) 1 200 . 1 560

Vlhkost disperze (% hmot.) 60 50

za¥fzeni stejnych geometrickych: rozmdrd pouze s tim rozdilem, Ze misto jednoho 3ne-
kového dopravniku 3 bylo poufito dvoudnekového dopravaiku s primdry 3nekd 80 mm, dévkuje
gpolehlivé s p¥esnosti + 0,5 % hmot. tixotropni disperzni systémy.

PEEDMET VYNKLEZU

1. Za¥izeni pro dévkovéni disperznioh syétém& sestévajiol z vertikdlniho zdsobniku vél-
oovitého prafezu s plochym dnem se symetricky ulo%enou h¥ideli a nejmén& jednoho 3ne=-
kového dopravniku, vyznalené tim, Ze Znekovy dopravaik (3) je umistdn rovnob&iné pod
dnem (2) zdsobniku (1) mimo h¥idel (4), na které je pevnd uchycena nejméné jedna ra=-
didln{ lopatka (5), jejiZ rovina sviréd e rovinou dna (2) zédgobniku (1) Ghel oé 10°
do 45° a jeji% délka se rovnd nejménd priméru %nekového dopra%niku (3); kterd pie-
chdz{ v radidlnim sméru ve vzdélenosti od h¥idele (4), rovnajioi se nejménd jednomu
praméru Snekového dopravniku (3), v lopatku (6) vaéi lopatce (5) opa&né sklonénou,
jeji% rovina svird s rovinou dna (2) dhel 10° a% 45° a s rovinou stény zdsobniku (1)
dhel 10° a% 30°.

2. Za¥izeni podle btodu 1, vyznadené tim, %e nejménd jedna radidlni lopatka (5), pop¥i-
padé lopatka (6), je na svém konci u stény zdsobniku (1) opat¥ena pevné uchycenou
axidlni lopatkou (7), jeji% osa je rovnob&ind s vertikdlni osou zdsobniku (1), o dél-
ce 0,2 a% 2 vnit¥ni pramdry zdsobaniku (1) a jeji% rovine sviréd se stdnou zdsobniku

(1) dhel 10° a% 30°.

2 vykresy
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