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Stacjonarny niwelator hydrostatyczny
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Przedmiotem wynalazku jest stacjonarny niwe-
lator hydrostatyczny, majgcy zastosowanie do po-
miaréw roznic wysokoSci, przeprowadzanych
w dowolnych odstepach czasu, pozwalajacy na do-
‘’konanie odczytu w miejscach niezaleznych od
‘punktéw pomiarowych, co okreSla sie jako po-
miary ze zdalnym odczytem. Niwelator ten znaj-
.duje szczegélne zastosowanie przy badaniu zmian
nachylenia elementéow szybow  kopalnianych,
obiektow przemyslowych na terenach eksploata-
«ji gorniczej oraz innych budowli.

Dotychezas znane niwelatory hydrostatyczne na
przyklad typu Meissera, wymagaja recznej mani-
‘pulacji i dokonywania odczytu kazdorazowo
‘w punktach pomiarowych, usytuowanych zwykle
w miejscach trudno dostepnych.

Niedogodno$ci te usuwa stacjonarny niwelator
‘hydrostatyczny wedlug wynalazku, skladajgcy sieg
z zasilacza i licznika impulséw, umozliwiajgcego
dokonywanie odczytu, polgczonych z conajmniej
-dwoma urzadzeniami pomiarowymi, usytuowany-
mi w punktach pomiarowych, przy czym Kkazde
z tych urzgdzen zawiera naczynie pomiarowe
i sonde, osadzong w prowadnicach i polgczong ze
$§rubg pociggowsa, ktérej ruch pionowy nadaje po-
przez przerywacz impulséw i przekladnie, silnik
-elektryczny polgczony 2z przekaznikiem. Catosé
urzadzenia mieSci si¢ w oslonie, osadzonej na pod-
stawie. Umieszczone w kazdym z urzadzen po-
‘miarowych, naczynia pomiarowe sg ze soba polg-
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czone przewodem rurowym i wypelnione ciecza
przewodzaca prad elektryczny.

Stacjonarny niwelator hydrostatyczny wedlug
wynalazku jest uwidoczniony w przykladowym
rozwigzaniu na rysunku, ktéry przedstawia sche-
matycznie urzgdzenie pomiarowe, polgczone z za-
silaczem i licznikiem impulséw. Urzgdzenie po-
miarowe sklada sie z osadzonej na podstawie 1
ostony 2, zawierajgcej pomiarowe naczynie 3, wy-
pelnione ciecza, przewodzacg prad elektryczny
i wyposazone w rurowy przewodd 4, lgczagcy ana-
logiczne naczynia pomiarowe pozostalych wurzg-
dzen pomiarowych, usytuowanych w okreslonych
punktach pomiarowych. W dolnej czeSci naczynia
3 znajduje sie przepust 5, polgczony przewodem
elektrycznym z przekaznikiem 6. Naczynie 3, jest
osadzone w uchwycie, wyposazonym w S§rube 7,
regulujgcg zmiane wysokoSci naczynia 3. Ponad
zwierciadlem cieczy, wypelniajgcej naczynie 3
jest osadzona w prowadnicach 8, sonda 9, ktéra
jest polgczona z pociggowg Srubg 10. Sruba 10
taczy sie poprzez przerywacz 11 impulséw, z prze-
kladnig 12, napedzang silnikiem 13, polgczonym
z przekaznikiem 6. Przekaznik 6 jest wyposazony
w dwa przewody, zakonczone wylagcznikami 14
il5 SIuiacygni do ograniczenia dolnego i goérnego
polozenia sondy 9.

Z urzadzeniami pomiarowymi, umieszczonymi
w okreslonych punktach pomiarowych, jest polg-
czony zasilacz 16 i licznik 17 impulséw, zainsta-
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lowane w oddzielnym pomieszczeniu, w ktérym
dokonuje sie odczytéw.

Stacjonarny niwelator hydrostatyczny wedlug
wynalazku dziala w ten sposdéb, Ze przez wiag-
czenie do sieci o napieciu 220 V zasilacza 16, na-
stepuje poprzez przekaznik 6, uruchomienie sil-
nika 13, ktéry wprawia w ruch przekladnie 12.
Réwnocze$nie odbywa sie przesuw pionowy sondy
9, potaczonej z przekladnig 12 za pomocg pocig-
gowej S§ruby 10, Miara przesuniecia sondy 9 jest
ilo§¢é obrotéw przekladni 12, ktéra jest rejestro-
wiana poprzez przerywacz 11 w liczniku 17 impul-
s6w. Przesuw sondy 9 do goérnego polozenia jest
-ograniczony wylacznikiem 15. Z chwilg. zetkniecia
isfe sondy 9 z wylgcznikiem 15, nastepuje rozwar-
gcie jego stykéw i unieruchomienie silnika 13, kt6-
‘ry nastepnie na skutek zmiany polaryzacji na-
' piecia w zasilaczu 16, zmienia kierunek obrotow,
w-wyniku czego nastepuje ruch sondy 9 w dél
Podczas przesuwu sondy 9 od polozenia gdrnego,
ograniczonego wylacznikiem 15 i wyznaczajacego
poziom odniesienia, w kierunku ku dolowi, do
zwierciadla cieczy, wypelniajgcej naczynie 3, licz-
nik 17 rejestruje poprzez przerywacz 11 ilosé¢ ob-
rotow przekiadni 12, bedacych miarg dlugosci
przesuwu sondy 9. Ruch ten odbywa sie do mo-
mentu zetkniecia sie sondy 9 ze zwierciadlem
cieczy, wéwczas zamyka sie obwdd utworzony
przez sonde 9, ciecz przewodzaca prad elektrycz-
ny, przepust 5 i przekaznik 6 i nastepuje unie-
ruchomienie silnika 13 z réwnoczesnym zatrzy-
maniem sondy 9. Zmiana polaryzacji napiecia
w zasilaczu 16 powoduje kolejnag zmiane obrotéw
silnika 13, w wyniku czego nastepuje powtdrze-
nie cyklu przesuwu sondy 9.
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Stacjonarny niwelator hydrostatyczny wedlug
wynalazku zapewnia dzieki zastosowaniu elemen-
tow elektrycznych, umozliwiajagcych zdalny odezyt,
przeprowadzenie pomiaréw zwlaszcza w obiektach,
w ktérych kazdorazowe dokonywanie odczytu jest

utrudnione, ze wzgledu na usytuowanie punktéw
pomiarowych. Ponadto niwelator wedlug wyna-
lazku odznacza sie duzg dokladnoscia pomiaréw
i jest latwy w obstudze.

Zastrzezenie patentowe

Stacjonarny niwelator hydrostatyczny, zawiera-
jacy sonde pomiarowsa w naczyniu pomiarowym
wypelnionym cieczg, przewodzgcg prad elektrycz-
ny oraz zasilacz, licznik impulséw, przekaznik
i silnik elektryczny znamienny tym, ze zasilacz
(16) i licznik (17) impulséw s3g polgczone z conaj-
mniej dwoma urzgdzeniami pomiarowymi, z kto6-
rych kazde zawiera sonde (9), osadzong w pro-
wadnicach (8) ponad zwierciadlem cieczy, wypel-
naczynie (3) i polaczong z pociggows
§rubg (10), ktéra poprzez przerywacz (11) impul-

niajgcej

sow, laczy sie z przekladnig (12), napedzang silni-
kiem (13), polgczonym z przekaznikiem (6), wy-
posazonym w dwa przewody, zakonczone wylgcz-
nikami (14) i (15), w wyniku czego ilo§é obrotow
przekladni (12), rejestrowana poprzez przerywacz
(11) przez licznik (17), jest miarg dlugosci prze-
suwu sondy (9).
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