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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest przekfadnia mechaniczna przeksztatcajgca ruch wahadtowy lub ob-
rotowy osi napedowej na jednokierunkowy ruch osi napedzanej, znajdujgca zastosowanie miedzy
innymi w pojazdach oraz urzgdzeniach mechanicznych napedzanych na przyktad sitg miesni ludzkich.

Powszechnie znane sg pojazdy poruszane sitg miesni ludzkich.

Z amerykanskiego opisu patentowego nr US 577 572 znany jest czterokotowy pojazd typu wézek
poruszany za pomocg ukfadu dzwigni oraz kot i listew zebatych, napedzajgcych o$ kot tylnych za po-
mocg mechanizmu mimosrodowego.

Znany jest tez z amerykanskiego opisu patentowego nr US 1 443 904 tréjkotowy pojazd typu
wozek poruszany jest dzwignig napedzajgcg o$ két tylnych za pomocg mechanizmu zapadkowego.

Réwniez z amerykanskiego opisu patentowego nr US 5 826 897 trojkotowy pojazd typu wdzek
poruszany jest za pomocg uktadu dzwigni i faficucha ktére poprzez uktad sprzegta jednokierunkowego
napedzajg 0$ tylng urzadzenia. Podobnie znany jest z amerykanskiego opisu patentowego US 6 352 274
tréjkotowy pojazd typu wozek poruszany jest za pomocg ukfadu dzwigni i tancuchéw napedzajgcych
kota tylne, jak tez znane z amerykanskich opiséw patentowych nr US 6 708 997 oraz US 6 942 234,
trzykotowe urzadzenia poruszane sitg miesni rgk, w ktérych naped kota tylnego realizowany jest za
pomoca zestawu kot i listew zebatych oraz ukfadu dzwigni poruszanych naprzemiennie w sposob wy-
muszony.

Z polskiego patentu nr 221914 B1 oraz patentu europejskiego nr EP 2 771 232 B1 znany jest
pojazd poruszany recznie, wyposazony w co najmniej dwa kota, pare dzwigni oraz platforme pozwala-
jacq na zajecie pozycji stojgcej, ktdéry charakteryzuje sie tym, ze zawiera dwa kota napedowe, wewnatrz
ktérych zamocowane sg niezalezne mechanizmy zamieniajgce wahadtowy ruch dzwigni na jednokie-
runkowy ruch obrotowy osi k6t napedowych, co najmniej jedno koto bierne, ktérego zamocowanie umoz-
liwia obrot wokét osi pionowej a nisko zawieszona platforma mocowana jest bezposrednio do obudowy
mechanizméw. Kazdy z umieszczonych w obu kotach napedowych mechanizméw zawiera o$ $rod-
kowag, na ktérej osadzone zostaty dwa wyposazone w sprzegfa jednokierunkowe kota zebate, pierScien
poruszany dzwignig, z zamocowang do niego parg két zebatych, pierwszg zewnetrzng 0§ z osadzonymi
na niej dwoma kotami zebatymi oraz drugg zewnetrzng 0§ z osadzonymi na niej dwoma kotami zeba-
tymi. Wszystkie umieszczone wewnatrz mechanizméw elementy potgczone sg ze sobg w taki sposéb,
ze gdy zamocowane na pierscieniu poruszanym dzwignig koto z uzebieniem wewnetrznym, napedza
pierwsze umieszczone na pierwszej osi zewnetrznej koto i dalej poprzez drugie umieszczone na tej osi
koto, napedza pierwsze umieszczone na osi Srodkowej koto zebate, to drugie zamocowane na tym sa-
mym pierscieniu uzebione zewnetrznie koto, napedza pierwsze umieszczone na drugiej 0si zewnetrznej
koto i odpowiednio poprzez drugie koto umieszczone na tej osi, napedza umieszczone na osi Srodkowej
drugie koto zebate. W wyniku takiego sprzezenia oba kota zebate umieszczone na osi Srodkowej zaw-
sze obracajg sie w przeciwstawnych kierunkach, co sprawia, ze kiedy jedno z tych kot, wykorzystujgc
zasade dziatania sprzegta jednokierunkowego na ktérym jest osadzone, przekazuje naped od dzwigni
poruszanej recznie do osi Srodkowej mechanizmu i dalej do kota napedowego, to drugie z nich, obraca
sie w sposéb wolny. W dolnych czesciach dzwigni stuzgcych do napedu pojazdu umieszczone sg ele-
menty uktadu hamujgcego, a w szczeg6lnoéci klocki hamulcowe w taki sposob, ze mozliwe jest ich
dociskanie do wewnetrznych stron felg kot napedowych.

Znane dotychczas rozwigzania majg szereg wad, z ktérych najistotniejszymi jest brak mozliwosci
zmiany kierunku napedu osi napedzanej, brak mozliwosci wysprzeglania osi napedzanej i uzyskania
wolnego biegu/luzu, ograniczenia dziatania przektadni jedynie do ruchu wahadtowego oraz brak mozli-
wosci przekazywania napedu petnymi obrotami.

Celem wynalazku jest skonstruowanie prostej konstrukcyjnie oraz lekkiej przektadni, ktéra przede
wszystkim umozliwi osobom niepetnosprawnym, poruszajgcym sie na woézkach inwalidzkich, uspraw-
nienie ich poruszania sie, wykorzystujgc w tym celu wahadtowy ruch jednoramiennej dzwigni napedza-
jacej, ktora za posrednictwem watka napedzajgcego, napedza kota wozka lub wykorzystujgc jako naped
przektadni dowolny rodzaj silnika napedowego.

Przektadnia mechaniczna do uzyskania obrotéw prawych albo lewych albo biegu jatowego, za-
mieniajgca wahadtowy ruch dzwigni jednoramiennej na obrét watka wyjSciowego, wedtug wynalazku,
charakteryzuje sie tym, ze ma korpus, w ktérego bocznych $ciankach osadzone sg nieroztgcznie obsady
tozysk, wewnatrz ktérych osadzone sg stozkowe kota zebate, w ktérych umieszczone sg jednokierun-
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kowe tozyska oraz osadzony jest wat posredni, przy czym kota zebate zazebione sg na state ze stozko-
wym kotem zebatym stanowigcym wraz z dzwignig jednoramienng i watem wyjsciowym integralny ele-
ment, napedzajgcy za pomocg sprzegiet jednokierunkowych przesuwny wat posredni, na ktérym osa-
dzone s3 stozkowe kota zebate przekazujgce za pomocg kota zebatego stozkowego naped na wat wyj-
Sciowy, przy czym wat wyjSciowy osadzony jest w tozysku umieszczonym wewnatrz watu wejsciowego.
Wat posredni jest umieszczony na tozyskach jednokierunkowych ktére zamontowane sg wewnatrz stoz-
kowych két zebatych.

Zaletg przekfadni wedtug wynalazku sg jej mate wymiary oraz maty ciezar, ktére nie majg zna-
czacego wptywu na zwiekszenie ciezaru wyposazonego lub doposazonego w takg przektadnie wozka.
Przektadnia umozliwia tez szybkg zmiane kierunku poruszania sie wdzka bez zmiany wahadtowego
ruchu dzwigni jednoramiennej przekazujacej jednokierunkowy ruch obrotowy na watek wyjsciowy prze-
ktadni, potgczony z kotami napedowymi wézka, a takze wysprzeglenie napedu watka wyjsciowego, co
ma znaczenie w przypadku pokonywania przez wozek zjazdéw z pochytosci. Konstrukcja przektadni
umozliwia tez potgczenie watka wyjsciowego z dowolnym rodzajem silnika, przez co zastepuje sie
reczny naped woézka napedem silnikowym.

Przedmiot wynalazku zostat pokazany schematycznie w przyktadzie wykonania na rysunku, gdzie
przedstawiono uktad potgczeniowy elementéw sktadowych przektadni mechaniczne;.

Jak pokazano na rysunku przekfadnia mechaniczna do uzyskania obrotéw prawych albo lewych,
zamieniajgca wahadtowy ruch dzwigni jednoramiennej 1 na jednokierunkowy ruch obrotowy watka wyj-
Sciowego 3 ma korpus 9 w ktérego bocznych Sciankach 20, 20’ osadzone sg nieroztgcznie obsady 21,
21’ tozysk 8, 18, wewnatrz ktérych sg osadzone stozkowe kota zebate 17, 10. W kotach zebatych 17,
10 znajdujg sie tozyska jednokierunkowe 7, 19, w ktorych osadzony jest wat posredni 14. Kota zebate
10, 17 zazebione sg na state ze stozkowym kotem zebatym 2 stanowigcym wraz z dzwignig jednora-
mienng 1 i watem wejSciowym § integralny element, napedzajgcy za pomocg sprzegiet jednokierunko-
wych przesuwny wat posredni 14, na ktérym osadzone sg stozkowe kota zebate 12, 15 przekazujace
za pomocg kota stozkowego 13 naped na wat wyjSciowy 3, przy czym wat wyjsciowy 3 osadzony jest
w tozysku 4 umieszczonym wewnatrz watu wejSciowego 5.

Praca przektadni mechanicznej wedtug wynalazku polega na przekazaniu napedu na wat wyj-
Sciowy 5§ ruchami wahadtowymi albo jego mechanicznymi obrotami w dowolnie wybranym kierunku,
a takze umozliwia uzyskanie biegu wolnego bez uzycia dodatkowej przektadni zewnetrznej. Wat po-
Sredni 14 jest umieszczony na tozyskach jednokierunkowych 7, 19, ktére zamontowane sg wewnatrz
stozkowych két zebatych 10, 17.

Stozkowe kota zebate 12, 16 napedzajg stozkowe koto zebate 13, ktére stanowi zakonczenie
watu wyjSciowego 3, zasprzeglajgc na przemian, w zaleznoéci od zadanych obrotéw prawych lub le-
wych, stozkowe kota zebate 12 albo 15, przy czym jesli nie zostanie zasprzeglone zadne z nich, wtedy
przektadnia znajdzie sie w potozeniu biegu jatowego/luzu.

Podczas obrotu stozkowego kota zebatego 2 w kierunku 16, stozkowe koto zebate 2 napedza wat
posredni 14 przez przekazanie momentu obrotowego na stozkowe koto zebate 10 podczas gdy stoz-
kowe koto zebate 17 wykonuje obroty wolne.

Podczas obrotu stozkowego kota zebatego 2 w kierunku 11, stozkowe koto zebate 2 napedza wat
posredni 14 przez przekazanie momentu obrotowego na stozkowe koto zebate 17 podczas gdy stoz-
kowe koto zebate 10 wykonuje obroty wolne. Wat wej$ciowy 5 i wat wyjSciowy 3 sg umieszczone wspot-
0Siowo.

Zastrzezenia patentowe

1. Przektadnia mechaniczna do uzyskania obrotéw prawych albo lewych lub biegu jatowego, za-
mieniajgca wahadtowy ruch dzwigni jednoramiennej na obrét watka wyj$ciowego, znamienna
tym, ze ma korpus (9), w ktérego bocznych Sciankach (20), (20’) osadzone sg nieroztgcznie
obsady (21), (21°) tozysk (8), (18) wewnatrz ktdérych osadzone sg stozkowe kota zebate (17),
(10), w ktérych umieszczone sg jednokierunkowe tozyska (7), (19) oraz osadzony jest wat
posredni (14), przy czym kota zebate (10), (17) zazebione sg na state ze stozkowym kotem
zebatym (2) stanowigcym wraz z dzwignig jednoramienng (1) i watem wyjsciowym (5) inte-
gralny element, napedzajacy za pomoca sprzegiet jednokierunkowych przesuwny wat po-
Sredni (14), na ktérym osadzone sg stozkowe kota zebate (12), (15) przekazujgce za pomoca
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kota zebatego stozkowego (13) naped na wat wyjSciowy (3), przy czym wat wyjSciowy (3)
osadzony jest w fozysku (4) umieszczonym wewnagtrz watu wejsciowego (5).

. Przektadnia wedtug zastrz. 1, znamienna tym, ze wat posredni (14) jest umieszczony na
tozyskach jednokierunkowych (7), (19) ktére zamontowane sg wewnatrz stozkowych kot ze-
batych (10), (17).
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