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DESCRIPCION
Soporte de cerradura

Lainvencion se refiere a un soporte de cerradura con un elemento de montaje, mediante el cual el soporte de cerradura
se puede fijar en un plano de montaje al marco de una puerta, y una superficie de sujecién dispuesta a distancia del
plano de montaje y que se puede agarrar por detras mediante un pestillo de bloqueo del lado de la puerta para bloquear
la puerta, estando prevista una zapata de sujecién para ajustar la distancia de la superficie de sujecién con respecto
al plano de montaje que se puede fijar de forma liberable a un elemento de sujecién, en donde la zapata de sujecion
se puede fijar al elemento de sujecién en dos posiciones de montaje diferentes para ajustar la distancia.

Los soportes de cerradura se pueden emplear en el caso de aberturas configuradas con cerradura. Alli, como parte
de una cerradura, permiten bloquear puertas, trampillas o0 ventanas en un marco que rodea la abertura respectiva. A
continuacién se hablara de una puerta como representante de estos diversos elementos.

Los soportes de cerradura presentan, por norma general, un elemento de montaje, a través del cual se puede unir el
soporte de cerradura en un plano de montaje con el marco de la puerta, por ejemplo mediante una unién atornillada.
El plano de montaje del elemento de montaje es entonces idéntico a la superficie del marco de la puerta, en el que
esta fijado el soporte de cerradura o bien el elemento de montaje.

Ademas esta prevista una superficie de sujecion dispuesta a cierta distancia del plano de montaje, de modo que entre
el plano de montaje y la superficie de sujecién se crea un espacio intermedio. Si ahora se desea bloquear la puerta,
se puede introducir en este espacio un pestillo de bloqueo del lado de la puerta, por ejemplo una lengiieta de aldabilla
giratoria, de modo que el pestillo de bloqueo se aplique por detras a la superficie de sujecién. En esta posicion, la
puerta queda entonces fija con respecto al marco de la puerta y ya no se puede mover. Para poder volver a abrir
entonces la puerta, es necesario volver a colocar el pestillo de bloqueo en una posicién en la que la superficie de
sujecion ya no se aplique por detras.

A menudo es deseable que entre la puerta y el marco de la puerta estén previstos elementos obturadores, por ejemplo
en forma de perfiles de estanqueidad o cordones de estanqueidad, por ejemplo, para reducir el intercambio de gases
y evitar pérdidas de calor y/o pérdidas de aire asociadas. Por lo tanto, es necesario que en la posicién cerrada la
puerta deforme los perfiles de estanqueidad correspondientes y ejerza una cierta presion de apriete sobre los
elementos obturadores.

Después de un uso prolongado o debido a tolerancias de fabricacién, puede suceder que las juntas de la puerta no se
deformen lo suficiente y, por tanto, sea necesario ajustar la posicion de cierre de la puerta. Un ajuste correspondiente
se puede realizar, por ejemplo, ajustando la distancia entre la superficie de sujecion y el plano de montaje. Cuanto
menor sea la distancia correspondiente, mas cerca estara la puerta del marco en la posicién de bloqueo y mayor sera
la presién de apriete de la puerta.

En el documento DE 10 2018 103 373 se propone, por ejemplo, mover la superficie de sujecién con respecto al plano
de montaje mediante un mecanismo de ajuste. Aunque este dispositivo permite un ajuste continuo de la distancia, es
necesario aflojar o apretar dos tornillos en paralelo para realizar el ajuste. Aunque este tipo de operacion ha
demostrado tener éxito en el pasado, si se usa incorrectamente y los dos tornillos no se mueven uniformemente, los
elementos pueden atascarse.

En los documentos DE3308319 y FR1333904 se describe un soporte de cerradura segun el preambulo de la
reivindicacion 1.

Partiendo de esto, la invencién plantea la misién de proporcionar un soporte de cerradura que permita un ajuste mas
facil de la distancia.

Este problema se resuelve en el caso de un soporte de cerradura del tipo mencionado al principio, debido a que la
zapata de sujecion presenta dos ramas de diferentes espesores, estando la rama mas gruesa orientada hacia el plano
de montaje en la primera posicién de montaje y la rama mas delgada hacia la segunda posicion de montaje.

La distancia entre el plano de sujecién y el plano de montaje se puede ajustar y modificar de forma muy sencilla
mediante la zapata de sujecion. La disposicion desmontable de la zapata de sujecién en un elemento de sujecién
permite un montaje y desmontaje muy rapidos, de modo que la distancia entre la superficie de sujecién y el plano de
montaje puede ajustarse rapida y facilmente incluso por personal no cualificado.

En lo que respecta a la unién de |la zapata de sujecion con el elemento de sujecion, se ha demostrado que es ventajoso
que la zapata de sujecion se pueda encajar en el elemento de sujecion. Mediante el encaje, la zapata de sujecién se
puede unir con el elemento de sujecién o separar de nuevo del elemento de sujecién de forma muy sencilla y sin
necesidad de herramientas. La zapata de sujecion se puede encajar en el elemento de sujecién desde una direccién
de montaje y se puede retirar de nuevo del elemento de sujecién en direccidén opuesta a la direccién de montaje, con
lo que la direccién de montaje se puede orientar paralelamente a la superficie de montaje. Ademas, la direccion de
montaje puede estar dispuesta en esencia transversalmente a la extension longitudinal del elemento de sujecion, de
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modo que la zapata de sujecién se puede encajar basicamente en el elemento de sujecién desde la direccion del
pestillo o bien desde la direccion del eje de giro del pestillo. Sin embargo, como alternativa, también es posible fijarlo
desde la direccion opuesta.

La zapata de sujecién se puede enclavar en la posicién unida o montada con el elemento de sujecion, de modo que
se garantiza una unién fiable de la zapata de sujecién con el elemento de sujecion y la zapata de sujecién no puede
deslizarse accidentalmente fuera del elemento de sujecion. Ademas, también es posible enganchar la zapata de
sujecion al elemento de sujecion. Con ello, también se crea una unién segura y autorretenible que se puede soltar
nuevamente sin herramientas. Alternativamente, sin embargo, también es posible unir la zapata de sujecion con el
elemento de sujecién, por ejemplo mediante una union atornillada.

Para poder ajustar de forma variable la distancia entre la superficie de sujecion y el plano de montaje, segun la
invencion la zapata de sujecion se puede fijar al elemento de sujecion en dos posiciones de montaje diferentes para
ajustar la distancia. A cada posicidon de montaje se le asigna en este caso una distancia determinada, de modo que
cambiando la posicién de montaje también se puede ajustar la variacién de la distancia de la superficie de sujeciéon
con respecto al nivel de montaje. Por consiguiente, a cada posicién de montaje se le puede asignar una posicion de
puerta predefinida en la posicién cerrada o bien la presion de apriete que actia sobre los elementos obturadores
puede depender de la posicién de montaje de la zapata de sujecion.

Respecto a las dos posiciones de montaje, se ha demostrado que es ventajoso que la zapata de sujecién esté girada
180 grados en una posicién de montaje con respecto a la otra posicion de montaje. Por lo tanto, es muy facil alternar
entre las dos posiciones de montaje y con ello ajustar rapidamente la distancia. Simplemente hay que retirar del
elemento de sujecién una zapata de sujecion fijada al elemento de sujecion, después girarla 180° y volver a colocarla
en el elemento de sujecién. Este es un paso de trabajo muy intuitivo que no requiere instruccion extensa.

Ademas, ha demostrado ser ventajoso que en la primera posicion de montaje la distancia entre la superficie de sujecién
y el plano de montaje sea menor que en la segunda posicion de montaje. Por consiguiente, en la primera posicién de
montaje el pestillo puede estar mas cerca del plano de montaje y, por tanto, también mas cerca del marco de la puerta,
por lo que la presion de apriete que actlia sobre la junta dispuesta entre la puerta y el marco de la puerta es
relativamente grande. Aunque una fuerza de contacto grande es basicamente positiva para garantizar una
estanqueidad fiable de la puerta, esto también va acompafiado de que la puerta es muy dificil de cerrar. Por el
contrario, en la segunda posicién de montaje la distancia es mayor que en la primera posicidon de montaje, de modo
que la puerta se puede cerrar mas facilmente en esta posicion, pero la junta puede eventualmente no comprimirse
tanto como en la primera posicion de montaje. Por consiguiente, la eleccion de la posicidon de montaje debe realizarse
en funcion de varios factores. Las tolerancias de fabricacion también se pueden compensar utilizando las diferentes
posiciones de montaje. Ademas, es imaginable que la zapata de sujecion esté inicialmente montada en la segunda
posicion de montaje, pero luego, por ejemplo debido al envejecimiento de los elementos obturadores, después de un
uso mas prolongado sea necesario comprimirlos con mas fuerza para mantener un efecto de estanqueidad fiable. En
este caso, a continuacion se puede retirar la zapata de sujecion del elemento de sujecion, girarla 180 grados y luego
volver a encajarla en la primera posicién de montaje sobre el elemento de sujecién.

En lo que respecta a la orientacién de la superficie de sujecion, se ha manifestado ventajoso que la superficie de
sujecién y el plano de montaje estén dispuestos paralelos entre si. Esto hace posible que en la posicién de bloqueo el
pestillo se apoye lo mas completamente posible en el plano de sujecion, lo que garantiza una buena transmision de
fuerza y, por consiguiente, una sujecién segura del pestillo. La superficie de sujecién también puede estar dispuesta
paralela a la superficie del marco de la puerta. Ademas, al apoyar el pestillo en toda su superficie sobre la superficie
de sujecién o bien sobre la zapata de sujecién se evita también que el pestillo se ladee o que, durante un movimiento,
en particular en la posicién de desbloqueo, se retire involuntariamente la zapata de sujecion del elemento de sujecién.
No es absolutamente necesario que la superficie de sujecion sea una superficie plana, sino que la superficie de
sujecion también puede estar, por ejemplo, curvada por tramos.

En lo que respecta al ajuste, se ha manifestado ventajoso que la distancia entre la superficie de sujecion y el plano de
montaje pueda ajustarse en la direcciéon normal. La direccién normal es perpendicular al plano de montaje, de modo
que cuando cambia la distancia entre la superficie de sujecion y el plano de montaje, cada punto de la superficie de
sujecion se aleja uniformemente del plano de montaje.

Segun la invencién, la zapata de sujecion presenta dos ramas de diferente grosor. La distancia entre la superficie de
sujecién y el plano de montaje se puede ajustar mediante el grosor de estas dos ramas. En la primera posicién de
montaje, la rama mas gruesa mira hacia el plano de montaje y en la segunda posicién de montaje, la rama mas delgada
mira hacia el plano de montaje.

Las dos ramas pueden extenderse paralelas entre si, y cuando la zapata de sujecién esta unida con el elemento de
sujecién, una rama puede estar dispuesta en el lado del elemento de sujecion alejado del plano de montaje y una
rama puede estar dispuesta en el lado del elemento de sujecién orientado hacia el plano de montaje. En el caso de la
superficie de sujecion se puede tratar de la superficie sobre la que se desliza el pestillo en la posicion de bloqueo o
bien la superficie de la rama de la zapata de sujecion orientada hacia el plano de montaje.
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Ademas, las superficies de las ramas pueden estar configuradas como superficies deslizantes, de modo que el pestillo
pueda deslizarse sobre estas superficies en el caso de un bloqueo o desbloqueo. En el caso del bloqueo y desbloqueo,
el pestillo siempre se desliza sobre la superficie de la rama que esta orientada hacia el plano de montaje en la posicién
de montaje correspondiente y, por consiguiente, define la distancia al plano de montaje. Ademas, ha demostrado ser
ventajoso que la zapata de sujecidon presente una seccién transversal en forma de U. Una seccién transversal
correspondiente permite encajar la zapata de sujecion desde una direccion en el elemento de sujecién y rodear al
elemento de sujecién en particular con arrastre de forma.

En un perfeccionamiento de la invencién se propone, ademas, que el elemento de sujecién esté unido a través de dos
soportes con el elemento de montaje. A través de estos dos soportes el elemento de sujecién puede estar dispuesto
distanciado paralelo al elemento de montaje, de modo que el elemento de sujecién presenta, junto con los dos
soportes, esencialmente un contorno en forma de C. Los dos soportes pueden estar dispuestos perpendicularmente
al plano de montaje y perpendicularmente a la superficie de sujecién, de modo que la superficie de sujecién discurra
también paralela al plano de montaje. Los dos soportes se pueden unir con el elemento de sujecién en las respectivas
zonas marginales, de modo que entre los dos soportes quede suficiente espacio y el pestillo del lado de la puerta se
pueda aplicar durante un movimiento giratorio por detras del elemento de sujecioén o bien de la superficie de sujecion.

En lo que respecta a la configuracion de la zapata de sujecion, ha demostrado ser ventajoso que ésta presente al
menos un brazo de resorte, a través del cual la zapata de sujecion pueda enclavarse con el elemento de sujecién y/o
con el o los soportes. Por consiguiente, la zapata de sujecion puede unirse de forma liberable con el elemento de
sujecién a través del brazo de resorte y sujetarse de forma segura en el mismo. Para garantizar una distribucién
uniforme de la fuerza, en la practica se han acreditado ventajosos al menos dos brazos elasticos. El o los brazos
elasticos pueden presentar en cada caso uno o mas salientes de encastre que procuran que el o los brazos elasticos
se deformen de forma independiente al colocar la zapata de sujecion sobre el elemento de sujecion y luego se apliquen
por detras de forma independiente del elemento de sujecién o de los soportes al alcanzar la posicién final.
Ventajosamente, los brazos elasticos y los salientes de encastre estan configurados de tal manera que la zapata de
sujecion se pueda retirar también después del elemento de sujecion sin el empleo de herramientas adicionales. Los
brazos elasticos pueden estar dispuestos lateralmente en la zapata de sujecion y en las posiciones de montaje se
aplican rodeando al elemento de sujecion y/o a los soportes. Ademas, también es posible que la zapata de sujecion
esté unida mediante una unién atornillada con el elemento de sujecién y/o con los soportes.

En un perfeccionamiento de la invencion ha demostrado ser ventajoso que la zapata de sujecién presente cuatro
brazos elasticos. En este caso, a cada lado de la rama puede estar dispuesto un brazo de resorte. Los cuatro brazos
elasticos pueden presentar salientes de encastre que apuntan todos en una direccion. En la posicion de montaje, en
cada caso los salientes de encastre de dos brazos elasticos se pueden aplicar por detras del elemento de sujecion,
en particular los salientes de encastre de los brazos elasticos que estan dispuestos en el lado de la rama mas estrecha.

Para que la zapata de sujecién se pueda unir de forma segura con el elemento de sujecién, el elemento de sujecién
puede presentar una guia para la zapata de sujecion. La guia puede evitar que la zapata de sujecion quede atrapado
o se ladee al desplazarla sobre el elemento de sujecion, lo que simplifica ain méas el montaje y desmontaje de la
zapata de sujecién. La guia puede comprender dos nervios guia que sirven para guiar linealmente la zapata de
sujecion. Entre estos dos nervios se puede disponer la zapata de sujeciéon en la posicidon conectada. La guia ha
demostrado ser especialmente ventajosa cuando la zapata de sujecidén presenta cuatro brazos elasticos y/o cuando
la zapata de sujecién esta configurada mas corta que el elemento de sujecion.

Ademas, también es posible que la zapata de sujecion se extienda a lo largo de toda la longitud del elemento de
sujecion. En este caso no se requiere necesariamente una guia adicional en el elemento de sujecién, sino que los
brazos elasticos, que pueden aplicarse rodeando lateralmente al elemento de sujecion y/o los soportes, pueden servir
para guiar correspondientemente la zapata guia con respecto al elemento de sujecion.

En un perfeccionamiento de la invencion, la zapata de sujecién puede presentar un alojamiento para recibir al menos
parcialmente un tope. El tope puede estar unido de forma liberable a través del alojamiento con el soporte de cerradura
o bien con el elemento de montaje y/o con el elemento de sujecién, de modo que la zapata de sujecion sirva como
dispositivo de sujecion para el tope. El alojamiento puede estar dispuesto entre el o los brazos elasticos y las ramas y
puede estar configurado a modo de un orificio alargado.

El tope puede estar configurado como tope intercambiable y puede estar unido de forma liberable con varios
alojamientos de tope. El tope se puede sujetar de forma segura en el alojamiento de tope a través de la zapata de
sujecién, de modo que a la zapata de sujecién se la asocia una doble funcién.

Ademas, se ha manifestado ventajoso que el elemento de sujecion esté unido de una sola pieza con los soportes y
con el elemento de montaje. Por consiguiente, el elemento de sujecion, los soportes y el elemento de montaje pueden
fabricarse en un solo paso de trabajo y disefiarse, por ejemplo, como pieza moldeada por inyeccion. Esto permite una
produccion en serie sencilla y rentable.
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En lo que respecta a la zapata de sujecién, se ha manifestado ventajoso que ésta esté hecha de plastico, en particular
de una mezcla de plastico POM. El soporte también se puede fabricar de forma econémica y en grandes cantidades
mediante un proceso de moldeo por inyeccién. El plastico POM tiene la ventaja de que tiene muy buenas propiedades
de deslizamiento, de modo que no se produce desgaste por abrasion del material cuando se hace pivotar el pestillo
para bloguear la puerta o cuando se hace pivotar el pestillo para desbloquear la puerta. Dado que el pestillo esta
expuesto, por norma general, a fuerzas relativamente grandes, éste estd hecho, por norma general, de metal, en
particular de acero galvanizado. Si se produjera una abrasién del material, la capa de zinc que protege el acero podria
desprenderse y producirse entonces una corrosion. Esto se evita mediante una correspondiente buena propiedad de
deslizamiento de la zapata de sujecion. En este sentido, el soporte de cerradura también es adecuado para su uso,
por ejemplo, en el sector en alta mar. Ademas del plastico, también se pueden utilizar, por ejemplo, latén o bronce,
que asimismo presentan buenas propiedades de deslizamiento. También seria posible recubrir la superficie de la
zapata de sujecién con un material capaz de deslizar.

En relacién con el cometido mencionado al principio se propone también un cierre con soporte de cerradura, que esté
configurado del modo descrito anteriormente. Se obtienen las ventajas ya descritas respecto al soporte de cerradura.
Ademas se propone una puerta con un cierre con el correspondiente soporte de cerradura.

Otros detalles y ventajas de la invencion se explicaran mas detalladamente a continuacién con referencia a los dibujos
adjuntos de un ejemplo de realizacién. En ellos, muestran:

Fig. 1 un soporte de cerradura en una vista lateral en perspectiva;

Fig. 2 el soporte de cerradura segun la Figura 1 con una zapata de sujecién montada;

Fig. 3 una vista en seccién del soporte de cerradura con una zapata de sujecién en una primera posicién
de montaje;

Fig. 4 el soporte de cerradura segun la Fig. 3 en una segunda posicién de montaje;

Fig. 5 una vista lateral en perspectiva de la zapata de sujecién en una primera ejecucion;

Fig. 6 una vista lateral en perspectiva de la zapata de sujecién en una segunda ejecucién;

Fig. 7 una puerta dispuesta en diferentes orientaciones en un marco de puerta;

Figs. 8ay 8b vistas en perspectiva de un alojamiento de cerrojo de un cierre con un tope en dos posiciones
diferentes;

Figs.9ay 9b vistas en seccion de las carcasas del cerrojo segun las Figuras 8a y 8b;

Figs. 10a a 10d vistas en perspectiva de un soporte de cerradura con un tope en dos posiciones de tope diferentes;

Fig. 11 una vista lateral en perspectiva de un soporte de cerradura al insertar el tope y al colocar la zapata
de sujecion;
Fig. 12 una vista en seccién en perspectiva a través de un soporte de cerradura con un tope y una zapata

de sujecion en una primera forma de ejecucion;

Fig. 13 una vista en seccién en perspectiva a través de un soporte de cerradura con un tope y una zapata
de sujecion en una segunda forma de ejecucion; y

Figs. 14a a 14d diferentes vistas de seccién en perspectiva cuando el cierre esta desbloqueado.

Para fijar una puerta 11 con respecto a un marco de puerta 12 de modo que la puerta 11 no pueda abrirse, esta
previsto una cerradura 14 con un soporte de cerradura 10 en el lado del marco y un pestillo 7 en el lado de la puerta,
véase la Fig. 7. El pestillo 7 puede girarse en este caso en una carcasa de cerrojo 15 y puede girarse hacia adelante
y hacia atras entre una posicién de bloqueo V y una posicién de desbloqueo E. En la posicion de bloqueo V, el pestillo
7 encaja en el soporte de cerradura 10, de modo que la puerta 11 queda entonces fija respecto al marco 12 y ya no
se puede abrir. Para abrir la puerta 11, primero hay que volver a girar el pestillo 7 a una posicién de desbloqueo E, en
la que el pestillo 7 ya no engrana en el soporte de cerradura 10. La rotacion del pestillo 7 desde la posicién de bloqueo
V a la posicién de desbloqueo E se explicara con mas detalle mas adelante con referencia a las Figs. 14a a d.

En primer lugar, se describira ahora el disefio del soporte de cerradura 10 con ayuda de la representacion de la Fig.
1. El soporte de cerradura 10 presenta un elemento de montaje 1 configurado a modo de placa base y a través del
cual se puede unir el soporte de cerradura 10 con el marco 12 de una puerta 11. El elemento de montaje 1 alargado
presenta para ello en cada lado un orificio en forma de un orificio alargado, a través del cual se puede atornillar el
elemento de montaje 1 al marco de puerta 12. Debido a su disefio como orificio alargado, el elemento de montaje 1
aun se puede desplazar dentro de ciertos limites, incluso si ya esta unido al marco 12 mediante tornillos, siempre que
los tornillos atin no estén apretados. Una vez alineado el elemento de montaje 1, se aprietan los tornillos de modo que
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ya no sea posible un movimiento extenso del elemento de montaje 1 con respecto al marco 12. De este modo, el
soporte de cerradura 10 se puede fijar al marco de puerta 12 en un plano de montaje M a través del elemento de
montaje 1. El plano de montaje M corresponde entonces asimismo al plano de la superficie del marco de puerta 12
sobre el que esta fijado el soporte de cerradura 10.

Ademas, el soporte de cerradura 10 presenta un elemento de sujecion 2, que esta unido con él a través de dos soportes
1.1. Dado que los dos soportes 1.1 presentan la misma altura y estan dispuestos verticalmente en el elemento de
montaje 1, el elemento de sujecién 2 se extiende esencialmente paralelo al elemento de montaje 1 o bien al plano de
montaje M.

Para bloquear la puerta 11 se gira entonces el pestillo 7 hacia el espacio intermedio entre el nivel de montaje M o bien
el elemento de montaje y el elemento de sujecién 2, de modo que el pestillo 7 ya no se puede mover en direccién
perpendicular al nivel de montaje. My la puerta 11 esta fijada frente al marco 12. La posicién del elemento de sujecion
2 o bien la distancia del elemento de sujecion 2 con respecto al plano de montaje M define por consiguiente la posicién
de cierre de la puerta 11.

Entre la puerta 11 y el marco 12 esta dispuesta una junta de puerta, pero no se representa en las figuras. Esta junta
de puerta esta comprimida en la posicién cerrada de la puerta 11, de modo que la puerta 11 no traquetea y no se
puede mover en la posicién cerrada. Ademas, la junta también puede procurar que se impida o al menos se reduzca
el intercambio de gases entre el espacio interior y el espacio exterior. Debido a la compresién de la junta, ésta ejerce
al menos una determinada fuerza sobre la puerta 11 en direccién a la posicion abierta y presiona por consiguiente el
pestillo 7 desde la direccion del elemento de montaje 1 sobre el elemento de sujecién 2. El lado del elemento de
sujecién 2 orientado hacia el plano de montaje M actla entonces como superficie de sujecion 3, sobre la que se apoya
el pestillo 7 en la posicién bloqueada.

Para compensar las tolerancias de fabricacién o, en su caso, también los sintomas de envejecimiento de las juntas,
esta previsto ademas una zapata de sujecion 5. A continuacién se describira con mas detalle el funcionamiento y la
configuracion de la zapata de sujecion 5, en particular haciendo referencia a las Figs. 1 a 6.

La zapata de sujecién 5 esta unida de forma liberable con el elemento de sujecion 2 y puede deslizarse sobre el
elemento de sujecion 2 desde delante en una direccién de montaje MR paralela al plano de montaje M. La zapata de
sujecién 5 reduce el espacio intermedio entre el elemento de sujecion 2 y el elemento de montaje 1, lo que conduce
correspondientemente también a un desplazamiento de la superficie de sujecién 3 en direccién al plano de montaje
M. Por consiguiente, la zapata de sujecion 5 conduce a que el pestillo 1 se encuentra en la posicién de bloqueo V mas
cerca del plano de montaje My, con ello, también mas cerca del marco de puerta 12. En consecuencia, en la posicién
cerrada la puerta 11 se presiona con mas fuerza sobre la junta. Como también se puede observar, no es necesario
unir la zapata de sujecién 5 con el elemento de sujecién 2 mediante una herramienta, sino que la zapata de sujecién
se puede simplemente empujar con la mano sobre el elemento de sujecion 2 y luego encastra automaticamente con
el elemento de sujecién 2 y/o con los soportes 1.1, que se describiran con mas detalle mas adelante.

La zapata de sujecion 5 se puede unir al elemento de sujecién 2 en dos posiciones de montaje diferentes M1, M2. La
posicion de montaje M1 se representa en la vista en seccién de la Fig. 3 y la posicion de montaje M2 se representa
en la vista en seccion de la Fig. 4. También se puede observar que la zapata de sujecién 5 comprende dos ramas 5.1
y 5.2 que presentan diferente espesor. La rama 5.1 es claramente mas delgada que la rama 5.2 y solo presenta
aproximadamente la mitad del grosor de la rama 5.2. Tanto en el caso de la representacion de la Fig. 3 como en el
caso de la Fig. 4 se trata de la misma zapata de sujecion 5 en diferentes posiciones de montaje M1, M2. Por lo tanto,
la zapata de sujecién 5 se encaja en el elemento de sujecién 2 de tal manera que la rama mas gruesa 5.2 esta
orientada hacia el plano de montaje My al revés, de modo que la rama mas delgada 5.1 esta orientada hacia el plano
de montaje M. Por lo tanto, la zapata de sujecion 5 se giré una vez 180 grados.

Ademas, se puede observar que, debido a los diferentes grosores de las ramas, la distancia A1, A2 de la superficie
de sujecién 3 al plano de montaje M es diferente en cada posicion de montaje M1, M2. La superficie de sujecién 3
designa en cada caso la superficie de la zapata 5.1, 5.2 sobre la que se apoya el pestillo 7 en la posicién bloqueada,
es decir, en cada caso la superficie de la zapata de sujecién 5 orientada hacia el plano de montaje M. Debido a que
en la posicion de montaje M1 la rama mas gruesa 5.2 esta orientada hacia el plano de montaje M, la distancia A1 de
la superficie de sujecién 3 con respecto al plano de montaje M es correspondientemente menor que en la segunda
posicion de montaje M2. Esto también queda claro al comparar las dos distancias A1y A2 en las diferentes posiciones
de montaje M1 y M2, que se muestran en las Figs. 3 y 4. Por consiguienteo, la zapata de sujecién 5 crea la posibilidad
de ajustar la distancia entre la superficie de sujecion 3 y el plano de montaje M en tres etapas diferentes. Si no se
utiliza zapata de sujecién 5 alguna, la distancia es mayor y el pestillo 7 se aplica por detras del elemento de sujecion
2 en la posicién de blogueo V y luego se apoya en él. Si la zapata de sujecion 5 se utiliza en la primera posicion de
montaje M1, la distancia se reduce a la distancia A1, y si la zapata de sujecion 5 se utiliza en la segunda posicién de
montaje M2, la distancia se reduce alin mas a la distancia A2.
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En las Figs. 5y 6 se muestran ahora dos zapatas de sujecion 5 disefiadas de forma diferente. La zapata de sujecién
5 segun la Fig. 5 corresponde en este caso a la representada también en las Figs. 1y 2, Las dos ramas 5.1, 5.2 son
paralelas entre si y rodean el elemento de sujecion 2 en la posicién insertada. Para que el elemento de sujecion 5
pueda encajarse de la forma mas segura posible en el elemento de sujecién 2, el elemento de sujecidén 2 presenta
una guia 2.1, que se compone de dos nervios paralelos, como se puede reconocer en la representacion de la Fig. 1.
En la posicién montada, la zapata de sujecién 5 se encuentra entonces entre estos dos nervios, que sirven 5 como
guia lineal.

Para que la zapata de sujecion 5 quede sujeta de forma segura en el elemento de sujecion 2, incluso cuando el pestillo
7 se mueve a la posicion de desbloqueo E y con ello se desliza sobre la zapata de sujecién 5, la zapata de sujecion 5
presenta cuatro brazos elasticos 5.3, uno de los cuales esta a cada lado de ambas ramas 5.1, 5.2. Para que los brazos
elasticos 5.3 puedan encastrar en el elemento de sujecion 2, cada brazo de resorte 5 presenta un saliente de encastre,
de los que entonces, segun la posicidn de montaje M1, M2 de la zapata de sujecién 5, se aplican en cada caso dos
por detras del elemento de sujecion 2, como se puede observar en la representacion de la Fig. 3 y 4. Los salientes de
encastre de los cuatro brazos elésticos 5.3 apuntan en este caso en la misma direccién. Ademas, la zapata de sujecién
5 presenta alojamientos 5.4 que se extienden entre los brazos elasticos 5.3 y las ramas 5.1, 5.2, como se puede
reconocer bien en la representacion de la Fig. 1. La funcién de estos alojamientos 5.4 se explicara mas detalladamente
mas adelante con respecto al tope 6.

En la Fig. 6 se muestra la zapata de sujecion 5 en una segunda ejecucion. Las ramas 5.1, 5.2 de esta ejecucion se
extienden también paralelas entre si y rodean el elemento de sujecion 2 desde arriba y desde abajo. Sin embargo, a
diferencia de la zapata de sujecion 5 segun la Fig. 5, en el caso de esta ejecucion la zapata de sujecion 5 solo presenta
dos brazos elasticos 5.3 que se extienden por toda la altura de la zapata de sujecion 5. Esta zapata de sujecion 5
también es mas larga, de modo que con los brazos elasticos 5.2 puede rodear a todo el elemento de sujecién 2, como
se puede reconocer en las representaciones de las Figs. 10a y 10b. Dado que esta zapata de sujecion 5 es guiada al
encajarla a través de los brazos elasticos 5.3 que estan en contacto lateralmente con el elemento de sujecién 5 o bien
en los soportes 1.1, en esta ejecucién no es absolutamente necesaria una guia adicional 2.1 en el elemento de sujecion
2.

Ademas, en las Figs. 10a y 10b se puede reconocer que también los dos brazos elasticos 5.3 presentan
respectivamente un saliente de encastre que estan enfrentados. Estos salientes de encastre rodean el elemento de
sujecion 2 o bien los soportes 1.1 y procuran, de manera muy analoga a los brazos elasticos 5.3 descritos en la
ejecucion segun la Fig. 5, que la zapata de sujecién 5 quede firmemente sujeta en el elemento de sujecién 2. Ademas,
en el caso de esta ejecucion, el elemento de sujecion 2 presenta en la zona extrema superior muescas en donde
pueden encajar los salientes de encastre de los brazos elasticos 5.3. Las muescas correspondientes se pueden
reconocer, por ejemplo, en la Fig. 10b.

En lo que respecta a la eleccién de los materiales para la zapata de sujecién 5, en la practica se han mostrado
especialmente ventajosos aquellos materiales que presentan buenas propiedades de deslizamiento. Hay
esencialmente dos razones para esto. Los pestillos 7 deben presentar una alta resistencia y, por lo tanto, normalmente
estan hechos de metal y, para evitar la corrosion, la mayoria de las veces de metal galvanizado. Dado que entonces
el pestillo 7 se desliza ahora sobre esta superficie al aplicarse por detras de la superficie de sujeciéon 3, puede ocurrir
que la superficie galvanizada del pestillo 7 se desgaste por friccién, lo que conlleva entonces un mayor riesgo de
corrosion. Si la zapata de sujecién 5y, en particular, las superficies correspondientes de la zapata de sujecion 5 sobre
las que se desliza el pestillo 7 presenta buenas propiedades de deslizamiento, se reduce el riesgo de desprendimiento
de material.

Ademas, también puede ocurrir que la zapata de sujecién 5, en el caso de una presién demasiado elevada del pestillo
7 sobre la superficie de sujecién 3, al girar el pestillo 7 arrastre la zapata de sujecion 5 a la posicién de desbloqueo E
y, por lo tanto, tira de él lejos del elemento de sujecién 2. A este respecto, unas buenas propiedades de deslizamiento
permiten también una sujecién mas segura de la zapata de sujecion 5 en el elemento de sujecion 2. Los posibles
materiales para la zapata de sujecion 5 son, por ejemplo, plastico, en particular POM, latén o bronce. Ademas, también
se pueden utilizar revestimientos de la superficie para mejorar las propiedades de deslizamiento.

Aunque la distancia A1, A2 entre la superficie de sujecién 3 y el plano de montaje M y por encima también la posicién
de cierre de la puerta 11 con respecto al marco 12 se puede ajustar con la zapata de sujecion 5, todavia surge un
problema si la puerta 11 se debe reajustar, por ejemplo de un tope izquierdo a un tope derecho.

En la representacion de la izquierda de la Fig. 1 se puede reconocer, por ejemplo, una puerta 11 con el tope a la
izquierda. La puerta 11 presenta una cerradura 14 que fija la puerta 11 en la posicién de bloqueo V con respecto al
marco 12, de modo que entonces la puerta 11 ya no se puede abrir. La cerradura 14 correspondiente presenta en este
caso un pestillo 7 giratorio y un soporte de cerradura 10, como ya se describié anteriormente. Las representaciones
central y derecha de la Fig. 7 muestran ahora como se puede reajustar la puerta 11 con tope a la izquierda para que
luego se desmonte a la derecha.
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En primer lugar, la puerta 11 se separa completamente del marco 12 y luego se gira 180 grados. En este caso, los
elementos del lado del marco de la cerradura 14 deben separarse del lado derecho del marco 12 y luego volverse a
montar en el lado izquierdo del marco 12. Lo mismo puede aplicarse también a las bisagras de la puerta. Si luego se
gira la puerta 11 180 grados y se vuelve a fijar en el marco 12, ciertamente la misma se puede volver a abrir, cerrary
bloquear mediante la cerradura 14. Sin embargo, como resulta evidente al comparar las representaciones derecha y
central de la Fig. 7, cuando se gira la puerta 11, la orientacién de la palanca de mango 13 también cambia. Ya que
ésta no apunta hacia abajo, sino hacia arriba, lo cual no se desea por norma general A continuacién se describe cémo
se puede reajustar la cerradura 14 sin tener que desmontarla ni la palanca de mango 13.

En primer lugar se describira una primera ejecucioén con referencia a las Figs. 8a, by 9a, b. En las Fig. 8a, b se muestra
la carcasa 15 del cerrojo con la palanca de mango 13 dispuesta en ella, que esta acoplada de forma giratoria con el
pestillo 7 en el lado interior de la carcasa 15 del cerrojo. La carcasa 15 del cerrojo presenta dos alojamientos de tope
8, 9 configurados como aberturas de insercién, en donde opcionalmente se puede insertar el tope 6 configurado como
pasador de tope. El interior de la carcasa 15 del cerrojo se puede reconocer en las Figs. 9a y 9b. Colocando el tope 6
en los distintos alojamientos de tope 8, 9, se puede limitar un movimiento del pestillo 7 en diferentes rangos de rotacion.

En la Fig. 9a, el pestillo 7 se muestra en una posicién de bloqueo V. El soporte de cerradura 10 no esta representado.
El pestillo 7 esta realizado como pestillo doble y presenta dos elementos de pestillo opuestos 7.1y 7.2. En la posiciéon
segun la Fig. 9a, el elemento de pestillo 7.2 se apoya en primer lugar contra el tope 6 insertado en el alojamiento de
tope 9, de modo que el pestillo 7 solo puede girarse en el sentido de las agujas del reloj, pero no en el sentido contrario
a las agujas del reloj, ya que el tope 6 impide este movimiento de giro. Si ahora se gira el pestillo 7 en el sentido de
las agujas del reloj, el elemento de pestillo 7.2 se extrae por pivotamiento del soporte de cerradura 10, no representado,
y se puede abrir la puerta 11. El pestillo 7 se puede girar en este caso hasta que el elemento de pestillo 7.1 se apoye
en el otro lado del tope 6. Por consiguiente, el tope 6 impide que la palanca de mango 13 y, por consiguiente, también
el pestillo 7 se puede girar hasta tal punto que el elemento de pestillo 7.1 se aplica en el soporte de cerradura 10.

En la representacién de la Fig. 9b el tope 6 esta insertado en el otro alojamiento de tope 8. Desde esta posicion el
pestillo 7 solo se puede girar en el sentido contrario a las agujas del reloj y solo hasta que el elemento de bloqueo 7.1
toque el lado derecho del tope 6. Aunque en las representaciones de las Figs. 9a y 9b el pestillo 7 esta configurado
como pestillo doble, el dispositivo también funciona de la misma manera con pestillos 7 que solo presentan un
elemento de pestillo 7.1. La Unica diferencia consiste en que la palanca de mango 13 se puede girar aproximadamente
180 grados mas que en la versién con pestillo doble.

Para reajustar entonces la puerta 11 de un tope de puerta izquierdo a un tope de puerta derecho, por ejemplo, primero
se debe sacar el tope 6 del respectivo alojamiento de tope 8, 9. La palanca de mango 13 y el pestillo 7 se pueden girar
entonces libremente, de modo que la palanca de mango 13 se puede girar a la posicién deseada orientada hacia
abajo, como se puede reconocer en la representacion de la derecha de la Fig. 7. En un siguiente paso se puede
insertar el tope 6 en el alojamiento de tope 8 0 9 correspondiente y cerrar los orificios dispuestos en el exterior de la
carcasa 15 del pestillo, por ejemplo con tapas.

Como alternativa a la disposicion de los alojamientos de tope 8, 9 o bien del tope 6 en la carcasa 15 del pestillo, los
alojamientos de tope 8, 9 también pueden estar dispuestos en el soporte de cerradura 10. En el caso de esta ejecucion,
el lado exterior de la carcasa 15 del pestillo ya no tiene que presentar abertura de insercién alguna para el tope 6. Esta
ejecucion se describira primero a continuaciéon con ayuda de representacién de las Figs. 11 y 12. Como se puede
reconocer en particular en la Fig. 11, el soporte de cerradura 10 presenta dos alojamientos de tope 8, 9 que estan
dispuestos en lados opuestos del soporte de cerradura 10 y que estan dispuestos esencialmente entre el elemento de
montaje 1 y el elemento de sujecidén 2. Tanto el elemento de sujecién 2 como el elemento de montaje 1 presentan
para cada uno de los dos alojamientos de tope 8, 9 en cada caso dos escotaduras 8.1, 9.1, que se extienden a modo
de orificios alargados en el elemento de montaje 1y en el elemento de sujecion 2 en la direccién de montaje MR. En
esta forma de ejecucion el tope 6 presenta en total cuatro elementos guia 6.3 configurados a modo de pasadores o
pernos, que son guiados en las escotaduras 8.1, 9.1 cuando el tope 6 esta insertado en el respectivo alojamiento de
tope 8, 9. Por consiguiente, el tope 6 se puede insertar en el alojamiento de tope 8 o en el alojamiento de tope 9 en la
direccion de montaje MR y, de manera correspondiente, también se puede retirar de los alojamientos de tope 8, 9.

La zapata de sujecion 5 sirve para fijar el tope 6 al soporte de cerradura 10 al que, por consiguiente, se le asigna una
doble funcién. Ya que la zapata de sujecion 5 no solo sirve para ajustar la distancia A1, A2 de la superficie de sujecién
3 con respecto al plano de montaje M, sino que también sirve para fijar el tope 6 en el correspondiente alojamiento de
tope 8, 9 del soporte de cerradura 10. Como ya se ha descrito anteriormente, la zapata de sujecion 5 se puede
encastrar con el elemento de sujecion 2 y/o con los soportes 1.1. En esta posicion de encastre, los alojamientos 5.4
dispuestos entre los brazos de resorte 5.3 y las ramas 5.1, 5.2 rodean a los dos elementos guia superiores 6.3 del
tope 6 y los sujetan asi en las escotaduras 8.1, 9.1 de los respectivos alojamientos de tope 8, 9. A continuacién, el
tope 6 queda alojado con arrastre de forma entre la zapata de sujecion 5 y el elemento de montaje 1, asi como el
elemento de sujecién 2. Ademas, los alojamientos de tope 8, 9 presentan también una superficie de contacto 8.2, 9.2,
que forma parte en cada caso uno de los soportes 1.1. Estas superficies de contacto 8.2, 9.2 sirven como soporte
adicional y garantizan asi que se reduzcan las fuerzas que actian sobre los elementos de guia 6.3, especialmente
cuando el pestillo 7 golpea el tope 6. La vista en seccién de la Fig. 12 se representa claramente de nuevo cémo estan
alojados los elementos guia 6.3 en el alojamiento de montaje 1, el elemento de sujecién 2 y la zapata de sujecién 5.
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La zapata de sujecién 5 que rodea al elemento de sujecion 2 presiona el elemento guia 6.3 tanto por encima como
por debajo del elemento de sujecion 2 en la correspondiente escotadura 8.1, 9.1 del respectivo alojamiento de tope 8,
9 y procura entonces, cuando esta encastrado con el elemento de sujecion 2 o con los soportes 1.1, que el tope 5
quede firmemente sujeto en el alojamiento de tope 8, 9 correspondiente.

Ademas, en particular en la Fig. 11 se puede reconocer que el tope 6 presenta en el extremo superior dos entrantes
6.4. Si el tope 6 se sujeta mediante la zapata de sujecién 5 en el alojamiento de tope 8, 9, el elemento elastico inferior
5.3 situado en el lado del alojamiento de tope 8, 9 utilizado se encuentra en el entrante 6.4 orientado hacia el centro
del soporte de cerradura 10. De este modo, el entrante 6.4 procura que el elemento guia 6.3 correspondiente también
pueda quedar rodeado por el alojamiento inferior 5.4 debajo del elemento de sujecion 2. Esto también se puede
reconocer en la representacion de la Fig. 2, en donde el tope 6 esta dispuesto en el alojamiento de tope 9 derecho. Si
el tope 6 esta dispuesto en el alojamiento de tope 8 izquierdo, la zapata de sujecién 5 rodea el otro elemento guia 6.3
correspondiente del tope 6.

A continuacion se describira otra ejecucién del tope 6 y de los alojamientos de tope 8, 9 con referencia a las
representaciones de las Figs. 10a a 10d. En esta ejecucion, la zapata de sujecién 5 esta disefiada mas largo que la
zapata de sujecién 5 mostrada en las Figs. 2 y 11 y, ademas, la zapata de sujecion 5 en esta realizacién presenta solo
tiene dos brazos elasticos 5.3 y no cuatro brazos elasticos 5.3. Ademas, el tope 5 se diferencia del tope 5 descrito
anteriormente en que éste solo presenta dos elementos guia 6.3 y los alojamientos de tope 8, 9 también presentan
Unicamente dos escotaduras 8.1, 9.1, respectivamente una en el elemento de montaje 1 y una en el elemento de
sujecién 2. Por lo tanto, en esta ejecucion el elemento de montaje 1 y el elemento de sujecion 2 son mas estables.

La zapata de sujecion 5 presenta asimismo un alojamiento 5.4 dispuesto entre los brazos elasticos 5.3 y las ramas
5.1, 5.2. Sin embargo, en esta ejecuciéon el alojamiento 5.4 no sirve para sujetar los elementos guia 6.3 en las
respectivas escotaduras 8.1, 9.1, sino también para rodear lateralmente los soportes 1.1 a modo de una abrazadera,
como ya se describié con respecto al elemento de sujecion 5. A diferencia de la ejecucién con las cuatro escotaduras
8.1, 9.1 por alojamiento de tope 8, 9, en esta ejecucion a la superficie de apoyo 8.2, 9.2 se le asigna una mayor
importancia. Ya que la superficie de contacto 8.2, 9.2 procura que el tope 6 no gire al impactar con el pestillo 7. En la
Fig. 13 se representa una vista en seccion correspondiente a través del tope 6 y del soporte de cerradura 10.

Como se puede ver también en las Figs. 10a a 10d, el tope 6 se puede cambiar segin se desee entre los dos
alojamientos de tope 8, 9. En la representacién de la Fig. 10a, el tope 6 se encuentra inicialmente en la primera posicién
de tope P1 en el alojamiento de tope 8. Después de retirar la zapata de sujecién 5 del elemento de sujecién 2, el tope
6 puede retirarse manualmente del alojamiento de tope 8 y girarse 180 grados y luego insertarse en el alojamiento de
tope 9. Finalmente se vuelve a colocar la zapata de sujecién 5 sobre el elemento de sujecion 2 para fijar el tope 6 en
el alojamiento de tope 9. Esta posicion se muestra en la Fig. 10d.

El desbloqueo de la cerradura 14 se explicara ahora con mas detalle a continuacion con ayuda de las Figs. 14a a 14d.
En la posicién mostrada en la Fig. 14a, la cerradura 14 o bien el pestillo 7 se encuentra en la posicion de bloqueo V.
El tope 5 esta dispuesto en el soporte de cerradura 10 y se inserta en el alojamiento de tope 9 en la posicién de tope
P1. En la posicién de bloqueo V, el elemento de pestillo 7.1 del pestillo 7 descansa sobre una superficie de tope de
bloqueo 6.1. Esta superficie de tope 6.1 también se puede reconocer, por ejemplo, en la Fig. 11. Se trata de la
superficie de tope 6.1, en donde se apoya el pestillo 7 en la posicion de bloqueo V. Dependiendo de la posicién del
tope P1, P2, esta superficie de tope de bloqueo 6.1 esta dispuesta a la izquierda o a la derecha del tope 6 y siempre
mira hacia el centro del soporte de cerradura 10.

Para desbloquear, ahora se debe girar el pestillo 7 en el sentido de las agujas del reloj, como lo indica una flecha en
la Fig. 14a. Durante este movimiento de rotacién pasa por las posiciones mostradas en las Figs. 14 by c¢. Tan pronto
como el elemento de bloqueo 7.1 se extrae del soporte de cerradura 10 y el elemento de bloqueo 7.1 ya no se aplica
por detras de la superficie de sujecién 3 del soporte de cerradura 10, se puede abrir la puerta 11. Esta posicion de
desbloqueo E se representa en la Fig. 14 d. Se puede reconocer que en esta posicion el elemento de bloqueo 7.2
choca contra el tope 6 o bien la superficie de tope de desbloqueo 6.2 y, por ello ya no es posible un giro adicional del
pestillo 7 en la direccién de desbloqueo. En la Fig. 11 se puede reconocer también la superficie de tope de desbloqueo
6.2.

Si ahora se saca el tope 6 del alojamiento de tope 9 y se inserta en el alojamiento de tope 8, se obtiene un patrén de
tope diferente. A partir de la posicién en la Fig. 14d, el pestillo 7 se puede continuar girando en el sentido de las agujas
del reloj hasta que el extremo del pestillo 7.2 toque el tope 6 que se encuentra en la posicion de tope P1. El elemento
de bloqueo 7.2 se apoya entonces en esta posicién de bloqueo V sobre la superficie de tope de bloqueo 6.1 del tope.
Sin embargo, en el caso de la superficie de tope de bloqueo 6.1 no se trata de la misma superficie sobre la que se
apoya el elemento de bloqueo 7.1 cuando €l tope 6 se encuentra en la posicién de tope P1, como se describié
anteriormente, sino que la superficie de tope de bloqueo 6.1 se encuentra enfrentada a esta superficie, como se puede
ver, por ejemplo, también con ayuda de la Fig.11. Si a continuacién se gira el pestillo 7 en el sentido contrario a las
agujas del reloj partiendo de esta posicidén hasta la posicién de desbloqueo E, el elemento de bloqueo 7.1 choca contra
la superficie de tope de desbloqueo 6.2 del tope 6 y delimita asi una mayor rotacién del pestillo?.
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Reposicionando el tope 6 entre los dos alojamientos de tope 8, 9, se puede controlar el movimiento giratorio del pestillo
7. Dado que, dependiendo de la posicién del tope, el elemento de bloqueo 7.2 y una vez el elemento de bloqueo 7.1
se aplican por detras de la superficie de sujecion 3 del soporte de cerradura 10 y el soporte de cerradura 10 esta unido
con la palanca de mango 13, la posicién de la palanca de mango 13 se puede ajustar entonces también la posicién de
la palanca de mango 13 en la posicién de bloqueo V y en la posicion de desbloqueo E.

Simbolos de referencia:

1 Elemento de montaje
1.1 Apoyo

2 Elemento de sujecion
2.1 Guia

3 Superficie de sujecién
5 Zapata de sujecion
5.1 Rama

5.2 Rama

5.3 Brazo de resorte

54 Alojamiento

6 Tope

6.1 Supefrficie de tope de bloqueo

6.2 Superficie de tope de desbloqueo
6.3 Elemento de guia

6.4 Entrante

7 Pestillo

7.1 Elemento de bloqueo
7.2 Elemento de bloqueo
8 Alojamiento del tope
8.1 Escotadura

8.2 Superficie de apoyo
9 Alojamiento del tope
9.1 Escotadura

9.2 Superficie de apoyo

10 Soporte de cerradura
11 Puerta

12 Marco de la puerta
13 Palanca de mango
14 Cerradura

15 Carcasa del cerrojo
Al Distancia

A2 Distancia

10
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Plano de montaje
Direccion de montaje
Posicion de montaje
Posicion de montaje
Posicion de bloqueo
Posicion de desbloqueo
Posicion de tope

Posicion de tope

11
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REIVINDICACIONES

1. Soporte de cerradura con un elemento de montaje (1) mediante el cual se puede fijar el soporte de cerradura (10)
a un marco de puerta (12) en un plano de montaje (M) y con una superficie de sujecién (3) que esta dispuesta a
distancia con respecto al plano de montaje (M) y puede ser aplicada por detras por un pestillo (4) del lado de la puerta
para bloquear la puerta (11), en donde esta prevista una zapata de sujecién (5) que se puede fijar de forma liberable
a un elemento de sujecién (2) para ajustar la distancia (A) de la superficie de sujecién (3) con respecto al plano de
montaje (M), en donde la zapata de sujecion (5) se puede fijar al elemento de sujecion (2) en dos posiciones de
montaje diferentes (M1, M2) para ajustar la distancia (A1, A2),

caracterizado por que, la zapata de sujecion (5) presenta dos ramas (5.1, 5.2) de diferente espesor, estando en la
primera posicion de montaje (M1) la rama mas gruesa (5.2) orientada hacia el plano de montaje (M) y en la segunda
posicion de montaje (M2) la rama mas delgada (5.1) orientada hacia el plano de montaje (M).

2. Soporte de cerradura segun la reivindicacién 1, caracterizado por que la zapata de sujecion (5) se puede encajar
en el elemento de sujecion (2).

3. Soporte de cerradura segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que la zapata de sujecion (5)
esta girada en una posicién de montaje (M1, M2) en 180 grados con respecto a la otra posicién de montaje (M1, M2).

4. Soporte de cerradura segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que la distancia (A1) de la
superficie de sujecion (3) con respecto al plano de montaje (M) es menor en la primera posiciéon de montaje (M1) que
en la segunda posicién de montaje (M2).

5. Soporte de cerradura segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que la superficie de sujecion
(3) y el plano de montaje (M) estan dispuestos paralelos entre si.

6. Soporte de cerradura segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que la distancia (A1, A2) de
la superficie de sujecion (3) con respecto al plano de montaje (M) se puede ajustar en direccidon normal.

7. Soporte de cerradura segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que el elemento de sujecion
(2) esta conectado al elemento de montaje (1) a través de dos soportes (1.1).

8. Soporte de cerradura segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que la zapata de sujecion (5)
presenta al menos un brazo de resorte (5.3) que puede encastrar con el elemento de sujecion (2) y/o con los soportes

(1.1).

9. Soporte de cerradura segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que el elemento de sujecién
(2) presenta una guia (2.1) para la zapata de sujecion (5).

10. Soporte de cerradura segin una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que la zapata de sujecién
(5) se extiende sobre toda la longitud del elemento de sujecién (2).

11. Soporte de cerradura segin una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que la zapata de sujecién
(Bb) presenta un alojamiento (5.4) para alojar al menos por tramos un tope (6).

12. Soporte de cerradura segin una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que la zapata de sujecién
(5) esta hecha de plastico, en particular de un compuesto de plastico POM.

13. Cerradura con un soporte de cerradura (10) como se reivindica en una de las reivindicaciones anteriores.

12
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9 Fig. 2
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'\—« M Fig. 3
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5.3 Fig. 6
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Fig. 7
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Fig. 8b
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Fig. 10c¢

P2 Fig. 10d
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Fig. 11 8
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Fig. 14c
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