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Vyndlez se tjkéd zarizeni pro m&feni kroutficiho momentu, zejména v ovlddacim vieteni
armatury.

Dosavedni méFfeni kroutficiho momentu p#i ov&¥ovéni prototypd armatur je provddino pomo-
cf pevné klece, které je vkldddno mezi pohon armetury & vlaestni ermaturu. M&ffci{ klec Je
s pohonem a s armeturou natuho spojena a tvof{ s nimi pevny konstrukéni celek. Obdobn& Jsou
fedeny i rizné m&Pici pripravky. Kroutfci moment je m¥¥en pomoci tenzometrickych snimady,
umistdnych na deformovanych &dstech klece nebo pFipravku. Nevyhodou t&chto ze¥{izeni je, Ze
m&feny signdl kroutictho momentu je zatiZen chybami jednak od nezndmé hodnoty statické sloZky
sil 0d ohybovjch momentd a posouvajicich sil a jednak od nemodulované dynemické sloZky sil
od excentricky ulofeného elektromotoru a od pFipojeného potrubfi. Z uvedenych divodd je velmi
obt{¥né stanovit hodnotu ovlddactho kroutfcfho momentu armatury, nebof chyba m&¥en{ dosshuje
a% 50 %. P¥i ndvrhu pot¥ebného vykonu pohonu prototypu srmatury mi%e doji{t k p¥edimenzovédni
nebo naopek vlivem ndridstu tPecich odpord v pribdhu Zivotnosti energetického ze¥fzeni k pod-
dimenzovéni pohonu armatury. -

V§¥%e uvedené nevyhody odstirsnuje v podstatd vyndlez, kterym je zarizeni pro m&Fen{
krouticiho momentu, zejména v ovliddacim vieteni srmatur, a jeho podstata spo¥ivd v tom, Ze
sestdvd ze dvou protilehlych navzdjem oto¥nych pfirub & slespon z jednoho m&¥iciho nosnfku
pripevndného svym jednim koncem k jedné z pF{rub, pfiZemZ druhy konec nosniku je uloZen
kyvn8 v druhé pFirubs. ‘

Ddle je podstatou vyndlezu, %Ze zaffzeni je opati¥eno oto&nou h¥ideli pro p¥enos krouti-
ciho momentu, uloZenou ve sti¥edovém otvoru pFirub.

Ddle je podstatou vyndlezu, %e mezi p¥irubemi je uloZeno loZisko.

Déle je podstatou vyndlezu, Ze pfiruba s vykyvné uloZenym koncem m&Ficiho nosniku Je
opatfena kuli¥kemi uloZenymi mezi m&#ficim nosnikem a zdvitovymi konei regula¥nich 3roubd,
uloZenych na zdvit v tengencidlnich otvorech, upravenych v této pF{rub& v misté uloZeni
nosniku.

Kone&n¥ je podstatou vyndlezun, Ze m&Fici nosnik Je opatien tenzometrickymi snimeé&i.

Vy831 ddinek vyndlezu Jje dén moZnosti ziskat okamZitou skuteZnou velmi p¥esnou hodnotu
ovlddaciho krouticfho momentu ermatury bez negativniho vlivu p#idavnych stetickych a dyna-
mickfch sloZek sil. Vyndlez umoZnuje jednoduchy zéznem a okem¥ité vyhodnoceni mé&Peni, prilem%
jedno zefizeni je moZno pou%it pro rdzné svitlosti armatur. Zafizen{ je moZno zaiedit dc
provozu energetického zafizeni a sledovat prdb&h hodnoty kroutfcfho momentu b&hem funksnich
cykld p#i provozu energetického.zaFizeni., Zp¥esnind hodnote oviddeciho momentu umoZnuje
provéad&t snalyzu funkce armetury a provést ndvrh vykonu potfebného pohonu k prodlouZeni
Zivotnosti a zvysSeni funk&ni spolehlivostl armatury zarazené v potrubl energetického ze¥i-
zen{.

Pfiklad konkrétnfho provedeni vyndlezu Je schematicky znézorn¥n na pfipojeném vykrese,
ptedstavujicim na obr. 1 bokorysny rez zafizenim podle vyndlezu a na obr. 2 bokorysny pohled
na zaffzen{ z obr. | s ¥4stednym Pezem v mistd ulo¥eni mé&¥icine nosniku.

MgFic{ zatff{zeni podle vyndlezu sestdvd ze dvou protilehlych p¥irub 1, 2, mezi nimi% je
uloZeno valivé loZisko 3. P¥{ruby 1, 2_ jsou opat¥eny stiedovym otvorem 4, v n¥m¥ je ulofens
otodnd spojovaci h¥idel 5 pro pPenos krouticiho momentu z nezndzdorn¥né hiidele pohonu 6 na
nezndzorn&né vieteno zkoudené armatury 7. P¥iruby 1, 2 jsou k pohonu 6 a k ermatude 7 pPi-
pevnény spojovacimi Srouby 8. Ve spodni pfirubd ] jsou vetknuty svymi spodnimi konci m&Fici
'nosniky 9, uloZené svymi hornimi konci kyvn& v horni p¥irub& 2. Mé&Fici nosnik 9 Jje na své
volné délce opatfen tenzometrickymi snime&i 10. Hornf p#iruba 2 Jje v mistd uloZeni hornich

koncd m&Ficich nosnikd 3 opatfena tangencidlnimi otvory 1}, v nichZ jsou uloZeny na zdvit
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regula&ni{ Zrouby 12. iezi zdvitovymi koneci reguladnich #roubd 12 e buinfmi plochemi mdfi-
cich nosnikd 9 jsou uloZeny op&rné kulilky 13.

Pred zkouSenim nap®iklad ji% smontované armatury J se demontuje jeji pohon 6, spodni

pfiruba 1 m&Ffciho zafizeni se piimontuje na armaturu 7 & horn{ p¥iruba 2 méficiho za¥izeni
se primonthje k pochonu §. Do spodni p¥iruby 1 se vlo%i lo¥isko 3 s horni phirubou 2 tak,

aby horn{ konce méficiéh nosnikd 9 byly uloZeny mezi op&rnymi kulifkami 13. Zdroven se ne-
znézornénd h¥idel pohonu & spoji s neandzorn&nym vietenem armatury 7 bud p¥imo nebo pomoci
spojovaci hi*{dele 2. Po pfipojeni tenzometrickych snimedd 1C na nezndzorndné vyhcdnocovaci

zabizeni je mé¥ici za¥izeni pFipraveno k vlastnimu md¥eni.

Po uvedeni pohonu & do chodu se kroutici moment od nezndzorndné h¥idele pohonu § phe-
né3i spojovaci hi¥fdelf 5 na nezndzorn&né vietenc ermatury 7. Resk®ni kroutici moment, vzni-
kajic{ mezi pohonem 6 a vlastni armaturou 7 & projevujici se natd@enim horni p¥iruby 2 vaéi
spodn{ p¥{rubd 1, zachycuj{ m&¥ici nosniky J, jedich? volny konec se vychyluje sloZkou ob-
vodové sily od reskniho krouticfho momentu. Deformace nosniku 3 se pomoci elektrickych

signdld snima®d 10 prend3{ na neznézorn&né piedem ocejchované vyhodnocovaci zef{zen{, které
tek ukazuje pHimo hodnotu pFenddeného krouticiho momentu, pripadn¥ provede zdznam jeho pri-

bdhu v zdvislosti na zdvihu vietensa.

Vzhledem k tomu, e m&Fici nosniky 9 jsou uloZeny pevn& pouze v jedné p¥irubé 1, Jsou
zatifeny v celé volné délce jen ohybovym momentem od obvodové sily. Nepfendsi se tedy na né&
$4dné rudivé statické nebo dynsmické slozky sil, pisobici negativnd na presnost méFeni.

Ti{m se dosahuje toho, %e m&Fend hodnota odpovidd s vysokou presnosti skuteZné hodnot& krou-
t{cfho momentu @ lze snadno sprévnd rozhodnout o vhodnosti vykonu pouZitého pohonu, p¥ipadné
o volb® vykonu navrhoveného pohonu.

Predm&tu vyndlezu lze vyuiit v3ude tam, kde se poZaduje m&fit pfenddeny kroutici moment,
zejména v3ak u pohonld se svislou osou rotace. Jinak je nutnc moinost natodeni hnacfho a hna-
ného agregdtu zajistit nap¥iklaed uchycenim jednoho z t&chto egregdtl do loZisek souosych
s m&r{cim zaffzenim. :

PREDMET VYNALEZU

1. Zef{zeni pro m&¥eni krouticiho momentu, zejména v ovlddacim vieteni armatur, vyzna-
gujfci se tim, %e sestdvéd ze dvou protilehlych navzdjem oto¥nych p#irub (1, 2) a alespon
z jednoho m&¥fciho nosniku (9) pFipevn&ného svym jednim koncem k jedné z prirub (1), pfilem#
druhy konec nosniku (9) je uloZen kyvn& v druhé pFirubg (2).

2. Zatfzeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Z%e ve stiedovém otvoru (4) p¥irub (1, 2)
je uloZena oto¥nd h¥idel (5) pro prenos krouticiho momentu.

3. Za¥izeni podle bodd ! a 2, vyzna¥ujicf se tim, Ze mezi L7{rubsmi {1, 2) Je uloZeno
loZisko (3).

4. Zepizeni podle bodl ! a% 3, vyznadujici se tim, %e druhd piiruba (2) s vykyvng
uloZenym koncem m&¥iciho nosniku (9) je opatfena kulidkami (13) uloZenymi mezi mdficim nos-
nikem (9) e zdvitovymi konci regula&ni¥nich Zroubd (12), uloZenych na zévit v tengencidlnich
otvorech (11), upravenych v této druhé prirub¥ (2) v mist& uloZeni nosniku {9!.

5, Zerizeni podle bodd 1 a% 4, vyznadujici se tim, Ze m&Fici nosafk (9) je opatfen
tenzometrickymi snimadi (10). '

1 vykres
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