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Urzadzenie do podawania materiatéw

v

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do podawania materiatéw ze stoséw do maszyn lub linii obréb-
czych, zwhaszcza materialéw drzewnych przeznaczonych do okleinowania powierzchni albo kalibrowania grubo-
$ci ptyt drewnopochodnych. :

Znane jest urzadzenie do podawania pojedyriczo ptyt, formatek meblowych itp. materiatéw ze stosu
utozonego na stole podnoénika nozycowego, ktére sktada si¢ z kolumny i osadzonej na niej belki z mechaniz-
mem do wykonywania ruchu przesuwu. Belka wykonana jest w-postaci spychajacego ramienia dzialajacego
w plaszczyZnie poziomej na wysokosci zaladowczej maszyny. Przesuw posuwisto-zwrotny ramienia powoduje
zsuwanie pojedyrczej ptyty, formatki ijej odbieranie przez mechanizmy podawcze obrébczej maszyny. Wada
tego urzadzenia jest skomplikowana budowa, duze wymiary belek podawczych, co powoduje koniecznosé zwigk-
szenia mocy mechanizméw przesuwu i zmniejszenie niezawodnosci dziatania,

Urzadzenie wedtug wynalazku posiada wielocztonowy teleskopowy popychacz nastawialny na wymiar
zalezny od wielko$ci przemieszczanego materiatu utoZonego na stole nozycowego podnosnika podajacego skoko-
wo w plaszczyZnie pionowej ten materiat. Jeden czton popychacza stanowi belk¢ prowadzaca osadzong na
wahadtowym ramieniu na wysokosci zatadowczej obrébczej maszyny. Na koricowym czlonie popychacza
przytwierdzony jest nastawialny opornik, ktérego poprzeczny element styka si¢ bezposrednio z bokiem przemie-
szczanego materiatu. Koricowy czton popychacza zaopatrzony jest w slizgowy element stykajacy si¢ z powierz-
chnig przemieszczanego materiatu, powodujacy nacisk poprzecznego elementu opornika na ustalonej wysokosci
boku materiatu. .

Zastosowanie wielocztonowego teleskopowego popychacza umozliwia przemieszczanie materiatu o réi-
nych wymiarach po odpowiednim nastawieniu jego cztonéw z jednorodnych stoséw utozonych na stole podnos-
nika. Dzigki takiemu rozwigzaniu uzyskuje si¢ zwielokrotnienie ruchu mechanizmu napgdowego, co eliminuje
konieczno$¢ stosowania napgdéw o duzych skokach ttoczysk sitownikéw pneumatycznych lub innych napedéw.

Urzgdzenie wedtug wynalazku wyrdznia si¢ itym, Ze dzigki nastawialnemu opornikowi sita przesuwu
materiatu jest przytozona na jednej wysokosci, mniej wigcej w potowie boku ptyty, co eliminuje przekoszenia
plyt, nieréwnomierne podawanie do maszyn obrébczych. Ponadto urzgdzenie jest proste w budowie, eksploatacji
i obstudze.
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Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedsta-
wia widok z boku urzadzenia, fig. 2 — schematycznie widok z géry, za$ fig. 3 — uszczegétowione rozwiazanie
teleskopowego popychacza.

Jak uwidoczniono na rysunku, urzadzenic do podawania materiatu stanowi zestaw nozycowego podnosnika
1 potaczonego z nim korpusu 2 popychacza przemieszczajacego obrabiany material 3 w postaci ptyt, formatek
meblowych ze stosu jednorodnego utozonego na stole podnosnika 1. Podstawa korpusu 2 potaczona jest mocuja-
cym sworzniem 4 z wzdfuznym wspornikiem S przytwierdzonym do dolnej podstawy podnosnika 1, dzigki
czemu umozliwiony jest ruch obrotowy korpusu 2. Obrét popychacza umozliwia zatadunek stopu podnosmka 1
materiatem 3 przeznaczonym do obrébki za pomoca wézkéw widtowych zatadowczych. Ustalenie potozenia
korpusu 2 popychacza dokonywane jest ustalajgcym sworzniem 6 z uchem, wstawianym w otwory wspornika §
i korpusu 2.

Do pionowej belki 7 korpusu 2 przytwierdzony jest pneumatyczny sitownik 8, ktérego koricéwka ttoczy-
ska polgczona jest z wahadtfowym ramieniem 9. Ramie¢ to potgczone jest przegubowo ze stalym cztonem 10
stanowigcym belkg prowadzaca popychacza i wykonuje ruch wahadtowy, a zarazem ruch posuwisto-zwrotny
cztonéw popychacza. Z ta belka potaczone sa przesuwnie teleskopowo sredni czton 11 ikoncowy czton 12
popychacza. Cztony maja wykonane wzdtuzne otwory do wzajemnego ich przesuwania w czasie nastawiania
drogi przesuwu ptyty wzaleznosci od jej wymiaréw. Wielko$¢ wysuwu ustalana jest dociskowymi srubami 13
i 14, Koricowy czton posiada przytwierdzony obrotowo i sprezyscie spychajacy opornik 15 majacy ze strony
nacisku na bok ptyty 3 naciskowy element 16. Regulacja potozZenia elementu 16 w stosunku do grubosci
materiatu 3 dokonywana jest za pomoca ustalajacych nakretek 17 osadzonych na gwintowym sworzniu 18
przytwierdzonym do dolnej ptytki 19 opornika 15. Ponadto koricowy czton 12 zaopatrzony jest w slizgowy
element 20 w ksztatcie klina, ktéry dotyka i slizga si¢ po powierzchni zewnegtrznej przemieszczanej ptyty 3,
dzieki czemu naciskowy element 16 styka si¢ z bokiem materiatu na nastawionej wysokosci.

Dziatanie urzadzenia do podawania materiatéw do obrébki w uktadzie pracy automatycznej jest nastepuja-
ce.

W celu zatadowania stotu podnosnika 1 materiatem 3 nalezy zwolni¢ ustalajacy sworzeri 6 i obrdcié
~korpus 2 popychacza dla umozliwienia dojazdu wdézka zatadowczego. Po zatadunku i ustawieniu popychacza
w pozycje do pracy, obstuga dokonuje nastawienia cztonéw 10, 11, 12 popychacza odpowiednio do wymiaréw
ptyt 3 tak, aby dotykowy element 20 stykat si¢ z powierzchnig utozonej ptyty, nastepnie ustala si¢ potozenie
naciskowego elementu 16 opornika 15, mniej wigcej na potowie grubosci boku ptyty 3.

W ten sposéb urzadzenie zostato przygotowane do pracy. Po uruchomieniu automatycznego cyklu pracy
maszyny, pneumatyczny sitownik 8 powoduje ruch wahadtowego ramienia 9 do przodu i zarazem przesunigcie
plyty 3 naciskowym elementem 16.

Po przesunigciu ptyty 3 ijej odebraniu przez mechanizm posuwu obrébezej maszyny, dotykowy element
20 slizga si¢ po powierzchni zewnetrznej nastepnej ptyty 3, dzigki czemu urzadzenie pracuje spokojnie i doktad-
nie.

Z chwilg zatrzymania si¢ ruchu powrotnego ramienia 9, odpowiedni element uktadu sterowania poda
impuls do wykonania skoku przez st6t podnosnika 1 o grubo$é przemieszczanego materiatu 3.

Przemieszczenie nastgpnej ptyty 3 nastapi z chwila podania sygnatu do rozdzielacza sterujacego praca
pneumatycznego sitownika 8. I cykl pracy si¢ powtarza do rozladunku catego stosu utozonego na stole podnos-
nika 1.

, Zastrzezenia patentowe

1. Urzagdzenie do podawania materiatéw ze stoséw utozonych na stole podnosnika, znamienne

tym, Ze jest zaopatrzone w wielocztonowy teleskopowy popychacz o nastawialnej wielkosci wysunigcia czto-
néw (10, 11, 12) w zaleznosci od wymiaréw przemieszczanego materiatu (3) utozonego na stole podnosnika (1)
nozycowego, przy czym jeden z cztondéw (10) ustawiony na wysokosci zatadowczej obrébezej maszyny potaczo-
ny jest przegubowo z wahadtowym ramieniem (9) napgdzanym pneumatycznym sitownikiem (8).

2. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, Ze koricowy czton (12) popychacza ma nastawial-
ny opornik (15) zaopatrzony w poprzeczny naciskowy element (16) stykajacy sie z bokiem przemieszczanego
materiatu (3). :

3. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, Ze koficowy czton (12) zaopatrzony jest w doty-
kowy slizgowy element (20) w ksztatcie klina §lizgajacego si¢ po powierzchni materiatu (3) i ustalajacego nacisk
elementu (20) na statej wysokosci boku przemieszczanego materiatu (3).
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4. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, Ze przesuwalne cziony (10, 11, 12) maja wykona-
ne wzdtuzne rowki dla nastawiania wielkosci ich wysuwu i dociskowe $ruby (13, 14) ustalajace polozeme
przesuwanych teleskopowo cztonéw (11, 12).

5. Urzadzenie wedtug zastrz. 2, znamienne tym, Ze nastawialny opornik (15) ma gwintowy swo-
rzen (18) przytwierdzony do dolnej ptytki (19) tego opornika, na ktérym osadzone s3 ustalajace nakretki 17)
i sprezyna do regulacji potozenia elementu (16) wzgledem boku przemieszczanego materiatu (3).
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