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4 Zapojeni proporcidnélniho ddvkovaciho Cerpadla

: Vynélez se tykd zapojenl prooorcionalnlho davkovaclho derpadla ufivaného ve vodohosg-
podérstvi, topend¥ské technice, laboratorni technice a jinde, zvld8té tam, kde je vyZadovd-
,no ddvkovdn{ konstantniho poméru jednoho média, v zdvislosti bud na druhém médiu, nebo na
‘jiné prom¥nné nezdvislé veliciné._

V&t5ina znémych zapojeni plunzrovych nebo membrénovych ddvkovacich Serpadel vyuZivd k
pohonu Serpadla vhodnd zpfevodovaného elektropohonu, jeho¥ rotadni pohyb je mechanicky pie-
veden na posuvny. Velikost dédvek takto koncipovanych ddvkovadd miZe byt m8ndna bud zménou
délky zdvihu pluniru (membrény), nebo zmdnou frekvence zdvihu. Plynulou regulaci ddvek za
iprovozu tedy i proporcionalitu dévek, lze realizovat jednak mechanicky, napi. varidtorenm,
;pomoci kterého se méni prevodovy pomdr mezi konstantnlmi otddkami elektromotoru a poZadova-
;nimi otd¥kami posuvného mechanismu, nebo elektricky zménou otddek elektromotoru. U mecha-
;nickjch reguladnich prvki vznikeji problémy s ddlkovym ovlddénim, resp. nastavenim vhodné-
'ho dévkovaciho pom¥ru, apod. jako elektrické systémy Fizeni otddek elektromotoru jsou tato
%zafizeni znadnd sloditd s zatiZend velkymi chybsiti., P¥i trvalém provozu je nutné zejistit
(periodické kontroly a Wdrfbu, jinak spolehlivost t&chto syatémi klesd, Ddle jsou zndmy
‘ddvkovade vyufivajici principu ejektoru, Edy je ddvkované médium strhdvdno v urditém mnoZ-
:stvi dédvkované l4tky vyu¥it pretlaku, vznikajicfho ve ziZeném potrubi p¥i proudéni upravo=-

‘vané 1étky. Tyto dynemické ddvkovade majf izké moZnosti pouziti, malé volitelné pdsmo pro=
‘porcionality, velkou zdvislost na ostatnich poruchovyeh velidindch, jejich funkce je .tedy
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zetifena pomdrnd znadnymi chybami, -

VySe uvedené nedostatky odstranuje zapojeni proporcionélniho dévkovaclho éerpadla PO=-
dle vyndlezu, jeho% podstate gpodivéd v tom, %e frekvendni prevodnik nezévislé velidiny je -
gpojen se vstupem tvarovaciho obvodu., Vystup tvarovaciho obvodu je spojen se vetupenm prvé-
ho monostabilniho klopného obvodu, jeho% vystup Je spojen s jednim polem prepinade reZimd
a jeho# druhy spinaci pol je spojen s vystupem generétoru hodinovych impulsd. PFepinaci
pol prepinade re%imi je spojen se vstupem t{tade impulsd, jehoi jednotlivé vyatupy jsou
gpojeny 8 jednotlivymi poly volide proporcionality, jeho¥ vystup Je spojen se vatupen dru;
hého monostabilniho klopného obvodu, jeho% vystup je spojen jednak se vstupem zesilovaﬁa
elektromagnetu a zéroven i s nulovacim vatupem (R) ¥itale impulsl. Vystup_zesilova&o elek-
tromagnetu je spojen 8 napdjeci svorkou elektromagnetu, jeho% jddro je mechanicky‘spojeno_
s‘dévkovacim gerpadlem, Uvedené zapojeni proporciondlnfho ddvkovacfho Serpadla mi ve srov-
néni s dosud zndmymi zapojenimi $adu prednosti, Ndhradou elektromotoru elektromagnetem do-
c{1it jednak energetické dspory, jednak sniZen{ ndkledd na tuto funkdn{ 6ést;~T£mto feﬁo;>
nim se ﬁodstatné.zjednoduéuje mechanioké konstrukce 5erpadla; Prevodové mechanismy jsou
' nahrazeny elektrickymi obvody a nevyzadujl ¥4dnou ddr¥bu, Lze snadno realizovat zaiizeni‘
a8 1libovolnym pomérem proporcionality, vysokou spolehlivoati a presnosti, Takto koncipova-
né zabfizeni lze snadno @élkové ovlddat, a tak umoZnit jejich zadlendni do rozséhlejdich
automatizadnich celkl. v

Na vfkresu je zndzornéno zapojeni proporcionalniho ddvkovaciho cerpadla.

Zapojeni se sklddéd ze t*{ 84stf, Frvni 84st tvoll frekvendni pfevodnik nezdvislé ve-

1i¥iny 1, kterym byvd nejdastdji vodomér s elektrickym impulsnim vistupom. Hlavn{ 8ést za-
pojeni se sklddé z tvarovaciho obvodu 2 2 pealizovaného bd%inym Schmidtovym klopnjm obvoden, "
ddle z d8lile frekvence 3, kterym mife bt napi. g{ta& impulsd, z prvého a druhého mono-
gtabilnfho klopného obvodu 4 a 3. Dile do druhé éésti zapojeni patri generdtor hodinovyoh
impulsd 5 realizovany nap¥. astabilnim multivibrdtoren, pfepinad roiimﬁ 6, Sitad impulsd
+ T voli¥ proporcionality g 8, ktery lze realizovat nékolikapolohovym pFepinaem. Tret{ 348t
zapojeni je tvofend zesilovadem elektromegnetu 10 ie;linovaného napi. vykonovym spinacim
polovodidovym prvkem, ddle elektromagnetem 1L & dédvkovacim Serpadlem 12« Frekven¥ni pie-
vodnik nezdvislé veli¥iny 1 je spojen se vstupem tvarovaciho obvodu 2, jehoZ vystup je
spojen se vstupem d81i%e frekvence 3. Vystup d¥lide frekvence 2 Je spojen se vstupem pr-
vého monostabilnfho klopného obvodu 4, JehoZ vystup Je spojen 8 Jednin spinacim polen pfe~
pinale reiimi,ﬁ, s jeho? druhym spinacim polem Je spojen vistup generdtoru hodinovyoh hnﬂ
pulsed i Prepinaci pol prepinade refimd 6 je spojen se vstupem: -8{tade 1mpu1-ﬁ I, Jehof
jednotlivé vystupy jsou spojeny 8 jednotlivjmi poly vodide proporionality s Jeho¥ vjstup
je gspojen se vstupem druhého monostabilniho klopného obvodu 2, jeho¥ spoledny vystup je
spojen jednak s nulovacim vstupem (R) Z{tate impulsi I, ale také s treti 84t zapojeni,
a to se vstupem zesilovale elektromagnetu 1-. Vy¥stup zesilovade elektromagnetu 10 je spoh
jen s napdjeci svorkou elektromagnetu 11, jehoZ jédro Je mechanicky spojeno 8 ddvkovacim
derpadlem 12, .

Za¥{zen{ pracuje takto. Sled impulsi odebirany z frekven&niho pFevodniku nezévielé
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velidiny ) je pF¥iveden do tvarovaciho obvodu 2 ve kterém jsou upraveny ndb&Zné a sestupné
hrany impuisﬁ, Upravené impulsy ddle prochézej{ d31lidem frekvence 3, jehoZ vystupni impul-
ay;odpoyidajivdekadickjn nésobkim snimané nezdvislé veliliny, V prvém monostabilnim. klop-
ném obvodu 4 jsou tyto impulsy upraveny na konstantni §i¥ku, Prepinadem refimd 6 lze volit
mezi propqrcionélnim reZ?imem ddvkovade, kdy na vystup pFepinae je pfiveden vystup prvého
monostabilnfho klopného obvodu”i, nebo mezi refimem, kdy ddvkovad pracuje s konstantnim
pritokenm, V tomto pffpadé je na vstup pFepinade pripojen generdtor hodinovych impulsi 3.
V§stup pfepina¥e re¥imi 6 je spojen se vstupem 3{tade impulsd 7, jehoZ vystupy jsou pro-
pojeny & jednotlivymi poly volide proporcionality 8. Shoduje-1i se okam#ity obsah Eitade
impuléﬁ 1 8 navolenym Sislem na volidi proporcionality 8, objevi se na vystupu druhého
monostabilniho cbvodu S impuls, kterimlje nulovén $itad impulsd T (jeho vetup R) a zdro-
ven je jim buzen zesilovad elektromagnetu 10, ktery napédji elektromagnet 11, jehoZ jddro

je mechanicky spojeno s ddvkovacim Serpadlem 12,

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni proporciondlnfho dévkovale, sklddajici se z frekvendniho pFfevodniku nezdvislé ve-
iiéiny, z tvarovacfho obvodu, z d3lile frekvence, z prvého a druhého monostabilniho klop-
ného obvodu, z generdtoru hodinovych impulsi, z prepinale re%imi, z &itafe impulsi, z vo-
1ie proporionality, ze zesilovale elektrohagnetu, z elektiomagnetu az dévkovacihq Ser-
padla, vyznalené tim, e frekvendni pfevodnik nezdvislé velidiny (1) e spojen se vstubem
tvarovaciho obvodu~(2), jeho¥ vystup je spojen se vstupem prvého monostabilniho klopného ‘
obvodu (4), jeho? vfstup je spojen s jednim spinacim polem pPepinade re¥imi (6), s jehoZ
druhiﬁ spinacim polem je spojen vjstup'generétoru hodinovych impulsd (5), p¥ifemf prepi-
naci pél phepinade rezimd (6) je spojen se vstupem Eitale impuled (7), jeho? jednotlivé
v¥stupy jsou spojeny é jednotlivymi poly volide proporcionality (8), jeho# spoledny vy-
stup Je spojen jednak se vetupem zesilovale elekﬁromagnetu (10) a zéroven i s nulovacim
vstupeh (R) &itafe impulsd (7) a vystup zesilovale elekiromagnetu (10) je spojen ® napd-
.jeci‘s;orf;u elektromagnetu (il), jeho# jddro je mechaniéky spojeno s ddvkovacim Cerpad-

lem (12).

1 vykres
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