T POPIS VYNALEZU| 229588

K AUTORSKEMU OSVEDCENIU

(51) Int. C1.3
B 66 F 9/12
(22) Prihl4sené 14 05 82
(21) (PV 3504-82)

(40) Zverejnené 28 01 83

ORAD PRO VYNALEZY

A OBJEVY (45) Vydané 15 09 86

(75)
Autor vyndlezu PECKA JURA] ing., SUDORA RUDOLF, NOVE MESTO nad Vdhom

(54) Posivacie a indexovacie zariadenie paliet

1 2

Posuvacie a indexovacie zariadenie paliet
je uréené na postvanie paliet o presne sta- ‘
noventi vzdialenost a stcasne aj jej indexo- [
vanie v tejto polohe. ‘ = I
PosGvacie a indexovacie zariadenie pozo- l
l
T

stdva z nosnej dosky, na ktorej je uloZené
vedenie a ovlddaci valec, ktorého podstatou
je, #e v horizontdlnom vedeni je uloZené te-

leso spojené s piestnicou ovlddacieho val- ]
ca. V telese je vykyvne uloZeny odpruZeny
postivat a kladka koreSpondujaca s odpru-
Zenym dorazom. Doraz je uloZeny posuvne
vo vertikdlnom smere vo vedeni tak, Ze o- ’é’\
porné plocha dorazu je oproti ¢innej ploche X
postvaca. Cast spodnej vodiacej plochy do- :
razu je zoSikmend smerom K postvalu. N ah
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Vynalez sa tyka prevedenia postvacieho
a indexovacieho zariadenia paliet.

Na montaZnych pracoviskdch sa v mno-

hych pripadoch poZaduje presnd poloha pa-
lety pri jej vyprazdiiovani alebo plneni. Té-
to poZiadavka presiivania palety do presne
definovanej polohy a jej zaindeovania v tej-
to polohe vznikd predovSetkym v automa-
tickych montdZnych a vyrobnych procesoch.
U doteraz zndmych zariadeni je tdto poZia-
davka realizovana bud ruéne, poloautoma-
ticky alebo automaticky. Pri ru¢nej realiz4-
cii posiivanie a zaindeovanie palety vykoné-
va obsluha, pri poloautomatickej a automa-
tickej st pouZité dve zariadenia na vykona-
nie poZadovanych tkonov — jedno na pre-
sunutie palety a druhé na jej zaindexovanie.
Nevyhodou tychto zariadeni je, Ze si vyZa-
duja vy8sie ndroky na vyrobu a tieZ vysSiu
spotrebu energie — elektrickej alebo tla-
kového vzduchu.

Uvedené nevyhody zmieriiuje a technicky
problém rieSi posuvacie a indexovacie zaria-
denie paliet pozostdvajice z nosnej dosky,
na ktorej je uloZené vedenie a ovladaci va-
lec, ktorého podstatou je, Ze v horizontdl-
nom vedenI je uloZené teleso spojené s piest-
nicou ovladacieho valca. V telese je vykyv-
ne uloZeny odpruZeny postvac a kladka ko-
reSpondujica s odpruZenym dorazom. Doraz
je uloZeny posuvne vo vertikdlnom smere
vo vedeni tak, Ze opornd plocha dorazu je

oproti &innej ploche posdvada. Cast spodnej -

vodiacej plochy dorazu je zoSikmend sme-
rom k postvadu.

Vyhodou postvacieho a indexovacieho za-
riadenia paliet podla vynédlezu je, Ze na pre-
siivanie a zaindexovanie palety je potrebné
iba jedno zariadenie, ktoré vykondva obidve
tieto funkcie. Dallou vyhodou zariadenia
podla vynédlezu je jeho jednoduchd vyroba
a nendrofnost na priestor a spotrebu ener-
gie.

Posiivacie a indexovacie zariadenia paliet
je zobrazené na pripojenom vykrese, kde na
obr. 1 je nakreslené postivacie a indexova-
cie zariadenie v bokoryse v reze a na obr.
2 je nakresleny ndarys zariadenia.

Postivacie a indexovacie zariadenie paliet
pozostava z nosnej dosky 1, na ktorej je u-
loZené vedenie 2 a ovladaci valec 11. V ho-
rizontdlnom vedeni 2 je uloZené teleso 3
spojené prostrednictvom spojovacieho apu
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12 s piestnicou 13 ovladacieho valca 11. V
telese 3 je vykyvne uloZeny odpruZeny po-
stvac 9 tak, Ze jeden koniec tlatnej pruZiny
6 je uloZeny v telese 3 a druhy koniec tlac-
nej pruZiny 6 je uloZeny v otvore spodnej
plochy postivaca 5. Na lavej strane telesa 3
je uloZend kladka 8 koredpondujica s od-
pruZenym dorazom 9 uloZenym posuvne vo
vertikdlnom smere vo vedeni 2. Doraz 9 je
uloZeny pruZne prostrednictvom tlaénej pru-
Ziny 10 tak, Ze jeden koniec tlafnej pruZi-
ny 10 je uloZeny v doraze 9 a jej druhy ko-
niec sa opiera o opornd dosku 19 vedenia 2.
Doraz 9 je vo vedeni 2 uloZeny tak, Ze jeho
opornd plocha 18 je oproti ¢innej ploche 17
postvata 5. Cast spodnej vodiacej plochy 16
dorazu 9 je zo3ikmend smerom k postvatu

Funkcia postvacieho a indexovacieho za-
riadenia paliet je nasledovnéa: pri poZiadav-
ke presunutia palety 20 a jej zaindexovania
v presne definovanej polohe sa piestnica
pneumatického valca 11 presunie do zadnej
polohy, pri€om so sebou tahd stfasne tele-
so 3. Pri presivani telesa 3 do zadnej polo-
hy sa sklopny postuval 5 pri prechddzani
pod predchadzajici zub 14 dorazového hre-
befia 13 palety 20 sklopi a pri dalSom pohy-
be telesa 3 sa postval 5 pdsobenim pruZiny
6 vrati do povodnej polohy. Tym sa dostal
postuvad 5 pred predchadzajici zub dorazo-
vého hrebeiia 13 palety 20. Stfasne pri pre-

“stivani telesa 3 do zadnej polohy sa kladka

8 vystva spod dorazu 9, ktory je pruZinou
10 dotla€any do dolnej polohy, ¢im sa uvol-
ni priestor pred zubom 14 dorazového hre-
befia 13 a paletu 20 je moZné presivat do
dalSej polohy. Po dosiahnuti zadnej polohy
piestnice pneumatického valca 11 sa piest-
nica 15 zatne znova vystvat a vracat do pd-
vodnej polohy. Pritom sa postva¢ 5 oprie o
zub 14 dorazového hrebefia 13 a presiiva
paletu 20 do poZadovanej polohy. V uréi-
tom predstihu pred paletou 20 sa zafne
kladka 8 zastvaf pod doraz 9, v ddsledku
Coho sa doraz 8 zdviha a svojou opornou
plochou 18 vytvdra oporu, na ktora dotlacéa
posiivaC % zuba 14. Tym je paleta 20 pre-
sunutd o poZadovand vzdialenost a sifasne
v presne definovanej polohe i zaindexova-
nd, a tak pripravend na vyprdzdnenie alebo
plnenie.

PREDMET VYNALEZU

Postivacie a indexovacie zariadenie paliet
pozostédvajuce z nosnej dosky, na ktorej je
uloZené horizontdlne vedenie a ovlddaci va-
lec, vyznatujlce sa tym, Ze v horizontdlnom
vedeni (2) je uloZené a s piestnicou (15)
ovladacieho valca (11) spojené teleso (3),
v ktorom je vykyvne uloZeny odpruZeny po-

sava¢ (5] a kladka (8) kore3pondujica s
odpruZenym dorazom (9), uloZenym posuv-
ne vo vertikdlnom smere vo vedeni (2] tak,
Ze oporné plocha dorazu (18) je oproti ¢in-
nej ploche (17) postivada (5), zatial ¢o dast
spodnej vodiacej plochy (16) dorazu (9] je
zo3ikmend smerom k postvacu (5).
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