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Waga do duzych ciezaréw, zwlaszcza wielkogabarytowych
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Przedmiotem wynalazku jest waga do duzych
ciezar6w, zwlaszcza wielkogabarytowych znajdu-
jagca zastosowanie przy wazeniu réznego rodzaju
pojemnikéw o duzychi rozmiarach, takich jak cy-
sterny, kontenery, naczepy itp., jak réwniez przy
kontroli ubytku masy materialéw zawartych w tych
pojemnikach w czasie eksploatacji.

Znane i stosowane wagi do duzych ciezarow,
zwlaszcza wielkogabarytowych skladajg sie zwy-
kle z konstrukcji nosnej, na ktoérej opiera sie w
kilku punktach plyta podstawowa lub pomost wa-
2z3cy zaopatrzony w réznego rodzaju uklady po-
miarowo-kontrolne zawierajace zespoly dynamomet-
réw, sprezyn plaskich, srubowych oraz zlozonych
ukladéw diwigniowych z czujnikami tensometrycz-
nymi, magnetostrykeyjnymi itp. Znane jest urza-
dzenie do odwazania czesci duzego ciezaru z opisu
patentowego nr 82579 (kl) GOLg 3/15). W rozwia-
zaniu tym plytal podstawowa z catkowitym cieza-
rem spoczywa na jednej lub kilku sprezynach,
a codatkowy czujnik cigzaru przesuwany przy po-
mocy S$ruby i napedu Pprzejmuje na siebie czesé
cigzaru wynikajacego z wielkoSci skoku S$ruby i
czujnika oraz odksztalcenia sprezyny w stanie ob-
cigzonym. Konstrukeja wedlug opisu patentowego
nr 91833 (kl. GOIG 19/02) jest znanym rozwigza-
niem wagi wozowej.

Waga ta ma trzy ogniwa obciaznikowe czule zar6w-
no na rozcigganie i Sciskanie, ktérych przeciwne
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konce umocowane sa miedzy pomostem wagi a lo-
zem, Konice te sg tak zamocowane, ze proste prze-
prowadzone od kazdego ogniwa obcigznikowego do
kazdego z dwu pozostalych okreslaja powierzchnie
trojkata. Pomost wraz z ogniwami obcigznikawymi
reaguje nie tylko ma ciezar, ale tez na momenty
przewracajgce, ktére rosng, gdy ciezar wypadkowy
pojazdu stojgcego na pomoscie podczas wazenia
lezy wewntgrz powierzchni tréjkatnej. Waga ta nie
wymaga stalego umocowania w podiozu i moze byé
przenoszona.

Znany jest rowniez pomost wazacy wedlug opisu
patentowego PRL nr 91351 (kl. GO1G, 3/14). Po-
most ten podparty jest w czterech punktach za po-
Srednictwem czterech belek sprezystych. Momenty
zginajace od czterech sil reakeji wystepujace w
belkach mierzone s3 w miejscach jednakowo od-
leglych od punktéw podparcia, w ktorych to miej-
scach umieszezone s§ po dwa elementy tensooporo-
we tak, ze jeden podlega dzialaniu naprezen sci-
skajacych a drugi rozciggajacych. Elementy tenso-
oporowe laczy sie w pelny uklad mostkowy, . w
ktérym w przeciwleglych galeziach znajduja sie
po dwa elementy tensooporowe podlegajace jed-
nakowemu charakterowi naprezen. Opis patentowy
PRL nr 92727 (kl. GO1G (19/02) zawiera = uklad
dzwigniowy wagi pomostowej wozowo-samochodo-
wej.

Uklad ten sklada sie w zaleznosci od wielkosci
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pomostu z szeregu katowych dzwigni, ktére z jed-
nej strony peljczone sg z parami krétkich ladun-
kowych diwigni podpomostowych, umieszczonych
najkorzystniej prostopadle do osi wzdluznej po-
. mostu, Z drugiej strony diwignie katowe polgczo-
ne sg z poziomymi ciggnami przenoszacymi zredu-
kowang sile od obcigzenia pomostu przez pomoc-
nicze katowe diwignie i ciegna do wagowskazu.

Opisane rozwigzanie charakteryzuje znacznie zlo-
zona konstrukcja, co wigze sie z kosztami wykona-
nia jak i eksploatacji. Wada tych wag jest
do$é niska dokladno$é dokonywanych nimi pomia-
réw ciezaru. Wiekszoéé z nich wymaga stalego po-
sadowienie i nmie mozg byé przenoszona z miejsca
na miejsce. Uklady pomiarowe rozwigzan elektro-
mechanicznych nie zapewniaja jednorodnoéci ob-
cigzenia dzialajgcego na wage, co wprowadza pew-
ne bledy w ich wskazaniach.

Waga wedlug wyna'azku zbudowana jest z co
najmniej jednego segmentu wazgcego. Segment ma
konstrukcje nosng i uklad pomiarowy, przy czym
konstrukcje noéng stanowi pozioma podtirzymujaca
belka, osadzona rozigcznie koficami w dwéch po-
ziomych ramionach, opartych zewnatrznymi kofica-
mi na pionowych podnosnikach. Uklad pomiarowy
‘segmentu wazgcego, usytuowany symetrycznie mig-
dzy pionowymi podno$nikami konstrukcji nosnej,
pod pozioma belky podtrzymujaca, stanowia pomia-
rowy pret i pret kompensujacy wplyw temperatu-
ry, ulozone réwnolegle w plaszc;yinie poziomej,
w niewielkiej odleglosci miedzy sobg oraz induk_
cyjny czujnik przemieszczen. Prety te na swej diu-
gosci spoczywajq w dystansowych obejmkach pod-
trzymujacych. Z jednej strony pret pomiarowy i
pret kompensujacy zblokowane sg sztywno w wsp6-
Inym uchwycie z przegubem, przenoszacym tylko
obcigZenia rozciggajace, natomiast z drugiej stro-
ny pomiarowy pret polgczony jest z' drugim uch-
wytem z przegubem poprzez stalg cze$é indukcyij-
nego czujnika przemxeszczeﬁ z ktorego czesScig ru-
choma polaczony jest pret kompensujacy. Kaidy
“przegub polgczony jest z jednym koficem jednego
liniowego ciegna opartego na linowym krazku, przy
“czym drugi koniec kazdego ciegna linowego za-
mocowany jest u dolu pionowego podnosnika kon-
strukcji noénej. Krazki linowe sg osadzone obro-
towo w gornej czesci pionowych podpér usytuowa-
nych symetrycznie wzgledem pionowych podnosni-
k6w konstrukcji nosnej  wagi. Pionowe podpory
wraz z linowymi krazkami mogg byé osadzone
réwniez w pionowych podno$nikach.

" W przypadku usytuowania pionowych podpér z
quzkam: linowymi pomledzy p1onowym1 podnosni-

, podpory sa rozplerane poziomg belka roz-
pierameq mocowang ‘w poblizu osadzenia krazk6éw
linowych. Waga w wykonaniu jednosegmentowym
ma obrotowo ulozyskowane podparcie, usytuowane
za segmentem wazqcym réwnolegle do belki pod-
"trzymudaceu O obrotowe podparcie opiera sie jed-
nym koficem element wazony, spoczywa:qcy dru-
" gim koficem na podtrzymujgcej belce konstrukcji
noéneJ. Miarg ciezaru mierzonego na wadze jed-
nosegmentowej jest odksztalcenie preta pomiarowe-
go. Miarg ciezaru mierzonego na wadze zlozonej
z dwoch segmentéw wazacych, usytuowanych jeden
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za drugim réwnolegle wzgledem siebie, jest suma
odksztalcefn pretéw pomiarowych obydwu segmen-
tow.

Waga wedlug wynalazku charakteryzuje sie pro-
stg konstrukeja i mozliwoécia przenoszenia ze
wzgledu na latwosé montazu. Uklad pomiarowy
dzieki cieggnom i przegubom mocujacym prety mie-
rZy, pomijajac tarcie, tylko czyste obcigzenia roz-
ciagajace. Prety, pomiarowy i kompensujacy, kt6-
rych odksztalcenia sg miarg cigzaru  wazonego
przedmiotu, pozwalaja wydluzyé baze pomiarowa
oraz uzyka¢ pelma kompensacje wplywu tem-
peratury na pret pomiarowy.

Rozwigzanie wedlug wynalazku zapewnia kilka-
krotnie wigksza dokladnosé uzyskiwanych wynikow
pomiaréw dzieki rejestrowaniu odksztalcenn pretéw
ukladu pomiarowego na ich calej diugosci. Pod-
parcie krazkéw linowychl na pionowych podnosni-
kach umozliwia regulacje wysokosci konstrukeji
nosnej danego segmeritu wazgoego.

Przedmiot wynalazku uwidoczniony w przyktado-
wym wykonaniu na rysunku na ktérym fig. 1
przedstawia jeden segment wazacyl z krazkami li-
nowymi osadzonymi na .podporach, usytuowanych
miedzy pionowymi podnoénikami konstrukeji noé-
nej, fig. 2 fragment segmentu wazgcego z piono-
wymi podporami krazkéw linowych osadzonymi
bezposrednio w pionowych podno$nikach, natomiast
fig. 3 przedstawia wage w wykonaniu jednoseg-
mentowym z obrotowo -ulozyskowanym podparciem
mierzonego ciezaru.

Konstrukcje noéng jednego segmentu wazacego
stanowi pozioma podtrzymujgca belka 1, osadzona
rozlgcznie koncami w dwéch poziomych ramionach
2, opartych zewnetrznymi koricami na pionowych
podnosnikach 3. Pomiedzy podni$nikami 3, pod pod-
trzymujacg belkg 1, usytuowany jest symetrycznie
uklad pomiarowy segmentu wazgcego. Stanowig go
pret 4 i pret 5 kompensujgcy wplyw temperatury,
ulozone réwnolegle w niewielkiej odleglo$ci mie-
dzy soba, w plaszczyznie poziomej, przy czym na
calej diugoscil spoczywajg one w kilku dystanso-
wych obejmkach 6 podtrzymujgcych prety w jed-
nakowej odleglo$ci od siebie.

Prety te z jednej strony sg zblokowane w wsp6l-
nym uchwycie 7 z ‘przegubem 8, przenoszacym
tyiko obciazenia rozciggajace. Z drugiej strony po-
miarowy pret 4 polaczony jest z drugim uchwytem
7 z przegubem 8 poprzez cze$d stalya 9 indukcyj-
nego czujnika przemieszczen 10, z ktérego czeScig
ruchomg polgeczony jest drugim koncem pret 5
kompensujacy wplyw temperatury. Kazdy z prze-
gubéw 8 polgczony jest z jednym koricem jednego
linowego ciegna 11 opartego na linowym krazku 12,
Przy czym cu,'@na 11 mocowane sg drugimi konca-
mi u dolu pionowych podno$nikéw 3 konstrukecji
noénej. ‘Linowe krazki 12 sg osadzone obrotowo w
gérnej czeSci pionowych podpdér 13 usytuowanych
symetryeznie po obu stronach osi wagi, pomiedzy
podno$nikami 3. W innym wykonaniu pionowe pod-
pory 13 wraz z linowymi krazkami 12 osadzone s3
w pionowych podnoénikach 3. W przypadku osadze-
nia krazkéw 12 w podporach 13 usytuowanych
miedzy podno$nikami 3, podpory 13 s3 rozpierane
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pozioma belks rozpierajacq 14, mocowang w po-
blizu osadzenia krazkéw 12, :

Waga moze byé stosowana w wykonaniu dwu-
lub jednosegmentowym. W wykonaniu dwusegmen-
towym ciezar, przykladowo cysterna 15 z ciecza
spoczywa poziomo na belkach 1 obydwu segmentéw
wazacych. Miarg ciezaru jest suma odksztalcen
preté6w 4 obu segmentéw rejestrowana aparaturg
rejestrujacy polaczong z indukcyjnymi czujnikami
przemieszczen 10. W wykonaniu jednosegmentowym
waga ma obrotowo ulozyskowane podparcie 16, usy-
tuowane za segmentem wazgcym, réwnolegle do
podtrzymujgqcej belki 1. O podparcie to opiera sie
jednym koncem cysterna 15, a jej drugi koniec spo-
czywa na belce 1 konstrukcji noS§nej segmentu wa-
zacego. Pomiar nastepuje na drodze rejestracji od-
ksztalcen pomiarowego preta 4, posrednio poprzez
pret 5 zblokowany z pretem 4.

Zastrzezenia patentowe

1. Waga do duzych ciezaréw, zwlaszcza wielko-
gabarytowych majgca konstrukcje no$ng oraz uklad
pomiarowy ktérego czujniki polgczone sg z apa-
raturg rejestrujacg, znamienna tym, ze sklada sie
z co najmniej jednego segmentu wazgcego, a naj-
korzystniej z dwoéch, przy czym konstrukcje nos$na
jednego segmentu stanowi pozioma podtirzymujaca
belka (1) mocowana rozigcznie koncami w dwoch
poziomych ramionach (2), opartych zewnetrznymi
koficami na pionowych podnos$nikach (3), natomiast
uklad pomiarowy segmentu wazgcego usytuowany
symetrycznie miedzy pionowymi podnosnikami (3).
pod poziomg podtrzymujaca belka, stanowig pomia-
rowy pret {4) i kompensujacy pret (5), ulozone
réwnolegle w plaszczyZnie poziomej w niewielkiej
odleglosci od siebie, przy czym z jednej strony po-
miarowy pret (4) i kompensujacy pret (5) zbloko-
wane sg ze sobg sztywno w uchwycie (7) z przegu-
bem (8), natomiast z drugiej strony pomiarowy pret
(4) polaczony jest z drugim uchwytem (7) z przegu-
bem (8) poprzez stalg cze$é (8) indukcyjnego czuj-
nika przemieszczen (10), z ktérego czescia ruchoma
polaczony jest drugim koncem kompensujgcy pret
(5), jednoczesniel kazdy przegub (8) polaczony jest
z jednym koncem jednego linowego ciegna (11) o-
partego na linowym krazku (12) osadzonym obroto-
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wWo w gbrnej czesci pionowej podpory (13), a obie
podpory (13) usytuowane sa symetrycznie pomiedzy
pionowymi podnosnikami (3) konstrukcji nos$nej
i sg rozpierane belkg (14), przy czym drugim kon-
cem linowe ciegna (11) zamocowane sg u dolu pio-
nowych podno$nikéw (3).

2. Waga wedlug zastrz. 1, znamienna tym, ze
przy jednym segmencie wazacym drugi segment
stanowi obrotowo ulozyskowane podparcie (16) usy-
tuowane za segmentem wazgcym, réwnolegle do po-
ziomej podtrzymujgcej belki (1).

3. Waga do duzych ciezar6éw, zwlaszcza wielko--
gabarytowych majaca konstrukcje noéng oraz uklad
pomiarowy ktbérego czujniki polgczone s z apara-
turg rejestrujaca, znamienna tym, ze sklada sie
z co najmniej jednego segmentu wazgcego, a naj-
korzystniej z dwoéch, przy czym konstrukcje no$ng
jednego segmentu stanowi pozioma podtrzymujaca
belka (1) mocowana rozlgcznie koricami w dwéch
poziomych ramionach (2), opartych zewnetrznymi
konicami na pionowych podnosnikach (3), natomiast
uklad pomiarowy segmentu wazacego usytuowany
symetrycznie miedzy pionowymi podno$nikami (3)
pod pozioma podirzymujgcg belks, stanowig po-
miarowy pret (4) i kompensujacy pret (5), ulozone
réwnolegle w plaszczyZnie poziomej w niewielkiej
odleglosci od siebie, przy czym z jednej strony po-
miarowy pret (4) i kompensujgcy pret (5) zbloko-
wane sg ze sobg sztywno w uchwycie (7) z przegu-
bem (8), natomiast z drugiej strony pomiarowy
pret (4) polaczony jest z drugim uchwytem (7)
Zz przegubem (8) poprzez stalg czesé¢ (9) indukcyj-
nego czujnika przemieszczen (10), z ktérego czescig
ruchomg polaczony jest drugim koncem kompen-

sujacy pret (5), jednoczesnie kazdy przegub (8)

polaczony jest z jednym koricem jednego linowego
ciegna (11), opartego na linowym krazku (12) osa-
dzonym obrotowo w gérnej czesci pionowej podpo-
ry (13), natomiast drugim kofcem linowe ciegna (11)
zamocowane sg u dotu pionowych podnoénikéw (3),
przy czym pionowe podpory (13) wraz z linowymi
krazkami (12) osadzone s3 w pionowych podnosni-
kach (3).

4. Waga wedlug zastrz. 3, znamienna tym, ze
przy jednym segmencie wazacym drugi segment
stanowi obrotowo ulozyskowane podparcie (16), usy-
tuowane za segmentem wazgcym, réwnolegle do po-
ziomej podtrzymujacej belki (1).
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