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Vyndlez se tykd segmentevé fermy lisu autopldsts sestdvajici
z vika, dolni desky, zamykacihe prstence a nesidd' gegmentli, spe jeo-
nych prost¥ednictvim &epl s hernimi a delnimi pdkami otedns uleie-
ymi v nogném prstenci.

Btelem vyndlezu je vyresit segmenteveu formu tak, aby k ve=-
deni mosidl segmentl p#i jejich radidlnim pehybu nebyle peuZito
kluzného vedeni, co¥ gni¥i silevé ztrdty zpisobené t¥enim i epe-~
tfebovdnim forem. Odstran&ni kluznéhe vedeni sni¥uje revn¥¥ né-
roénost na vyrobu segmentové formy.

Jgou zndmy gegmentové formy réiznyoch uspersdddni. Velmi roz-
Sifeny systém sest&v4 z prstence, opatFenéhe vnit¥ni kuZeleveu ,
plochou a v ni posuvnd uloZenych segmentd g vngJ3i kufeleveu ple-
chou. Axidlni pohyb pretence vi&i pevné dolni &dsti formy zplse-
bi radidlni posuv segmenti.

Jind YeSeni pouZivaji segmentd posuvng uleZenych na vedi-
01ch ligtdch v dolni nebo horni &dsti formy. Radidlni pohyb seg-
mentl je vyvozen pomoci pdkovych mechanismi, prevddéjicich axi-
dlni pohyb vika formy nebo pistu pracovniho védlces

NEkterd Yedeni pouZivaji k ovldddni pohybu pdkevych mecha-
nismi #idfci kulisu, uzphsobenou pro vedeni ovlddaci- kladky. Silo=-
vé pisobeni ligovaciho tlaku je zachyceno pdkovym mechanigmem.

evyhodou téchto FeSeni je posuvny pohyb segment( na radidl-
nich vodfcich ligtdch, jehoZ dGsledkem jsou gilové ztrdty tfenim,
opot¥ebovéni vodLfcich ploch a ndsledné moZné nepfesnosti. Tato
nevyhoda je vzhledem k velkym gildm 2zv1&3% vyraznd u prvnihe po-
psaného typu forem. U pogledniho popsanéhe YresSeni je pYesnogt
gseviené formy zdvigld na pPesnogti vyroby ovlddaciho mechanismu

na Jjeho deformacie

Uvedené nevyhody odstranuje nové konstrukdni ugporddédni podle
vyndlezu, jeho? podstata spo&ivd v tom, Ze segmentovd forma lisu
autoplists, sestdvajici z vika, dolni desky, zamykaciho prstence
a nogidG-gesmentd, spojenych prostrednlotv¢m depd g hornimi a dol=
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aimi pékami, oto8n& uloZenymi v nesném prstenci, ktery je posuvn
ulozen /?\zamykaoim pretenci a je s nim spejen preat¥ednictvim
pruﬁin. Ve ‘stojanu lisu jseu vykyvné ulezeny F{dfci pdky, spoje-
né .ge str¥ednimi depy delnich pdk nebe hernich pdk.

| 'Hlavni prednesti vyndlezu je, e radidlni pohyb nesidd seg-
mentl zaji¥fuji pouze pdkevé mechanismy s vhednd velenymi délka-
mi pdk a poloheu zdv&snych Sepl. Otodné uleZeni pédk na depech je
ieéeno pouZitim samemaznych pouzder, ceZ sniZuje nédroky na Gdri-
bu. 8ilové namghéni pdkevého mechanismu je omezeno peuZitim pru-
¥in, namontovanych mezi zamyk301 prstenec a nesny prstenec. Sile-
vé pisobeni lisovacihe média je zachycene kuZely zamykacihe presten-
C8e

~_ Prikladné prevedeni vyndlezu je zndzornéno na priloZeném
[VQ*WQQQ, ktery pYedstavuje fez segmentevou feormou a delni Cdsti
lisu, p¥idem¥ pravéd strana zndzornuje polohu. mechanismd p¥i sevie-
nych segmentech, levd strana p¥i etevienych segmentech.

Stojan lisu 1 je epatfen Cepy 2 & pevné spojen s membrédnovym
mechanismem 3 a pistnici 4 opatfenou dolni deskou 5 a pistem §
g t&snénim 7. Pracovni védlec 8, opat¥eny t&sn&nim 9 je posuvng
ulo¥en na pistnici 4 a pevnd spojen se zamykacim prstencem 10
gpejenym pruZinami 1l s nesnym prstencem lé opat¥enym hornimi Ce-
Py 13 a dolnimi depy 1l4. V hornich Cepech 13 jsou vykyvng ulozZe-
ny horni pdky 15 gpojené Cepy l6_s negill gegmentl 17 opatrenymi
gepy 18 pro vykyvné uloZeni delnich pdk 19, které jsou gpojeny
dolnimi depy l4 s nognym prstencem 12. Dolni pdky 19 jsou opatre-
ny strednimi Cepy 20, ve kterych Jjsou ulozeny ¥idici pdky 21 spo-
jené Cepy 2 se stojanem lisu 1. Dolni deska 5 Je opatTena dolni
bodnici 22 uzplgobenou pro ulozeni patkového krouzku 23, glouzi-
ciho k upnufi dolniho okraje membrény 24 pomoci matice 23. Horni
okraj membrény @4 Jje upevnen v hornim krouzku 26 opreném pri li-
govéni o horni bodnici 27 spojenou s vikem 28, jehoZ pohyb je ovld-
d4n mechanismem, ktery neni 2ns2ermén, V nosilich segmentd 17 Jsou
upevnény segmenty 29. Uvnit¥ formy je zndzornéna vulkanizovand

pneumetilia 30.
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Po ukondeni vulkanizace a vypudtdni tlakevéhe media z vnitini-
he progtoru membrény 24 a z presteru nad pistem 6 pracovnihe vdl-
ce 8 je tlakové medium piivedene pod pist 6 a pracovni vdlec 8
zadne konat primedary posuvny pehyb, ktery kend s nim gpejeny za-
mykaci pratenec 10 a po uvelnd¥ni pruZin ll i edpruZeny nosny prste-
nec 12 s 8epy 13, l4. St¥edni Sepy 20 delnich pdk 19 jseu umigté-
ny upresti¥ed mezi deliimi &epy 14 a Eepy 18, pfiéeﬁé délka ¥idl-
ol pdky 21 je rovna pelevin& délky delni pdky 19. Disledkem toho-
te usperdddni je pehyb depu lgﬁpe p¥imce kolmé ke spejnici depu 2 ‘
a delniho Sepu l4. Vhedneu velbeu umist¥ni hornich Sepl 13 a Sepl
16 p¥i délce horni pdky 15 rovné délce dolni péky 19 lze decilit
pouze posuvného pohybu nesife segmentu 17. Ukondenin poguvného
pehybu pracovniho vdlce 8 je ukondene i rozevieni nogidl segmentﬁ;f
Po ndsledném odklepeni vika 28 a vysunuti pneumatiky 30 z fermy
pomeci membrdnového mechanismu 3 Je do lisu vleZena nové pneuma-
tika 30. Po uzavieni formy shera vikem 28 je pfivedeno tlakové
médium nad piet 6 pracovnihe vélce 8, jehoZ ndsledny svisly posuvny
pohyb se prostiednictvim dolnich pdk 19, #idfcich pdk 21 a hernich.
pdk 15 pievddi na radidlni pohyb nesiét segmentd l7. Nosgide seg- -
mentd 17 jsou na vnit¥nim okraji opatf¥eny ozuby pre zachyceni
axidlnich tlakd pGsobicich p¥es delni bodnici 22 na delni desku 3
a p¥es horni bodnici 27 na viko 28. Zminé&né ozuby se do odpovidaji-
cich vybrdni dolni desky 5 a vika 28 zasunou v kene€né fdzl svéhe
radidlniho pohybu. Po sevieni formy pdkami se zastavi svisly po- '
hyb nogného prstence 12. Pokradujici pohyb zamykaciho prstence 10
zpigobi stladeni pruZin 1l a Je ukonden opfenim kuZelovych ploch
zamykaciho prstence 10 e vn&jsi kuZelové plochy nogiél segmentld 17.
Spolehlivé gsevieni formy Jje pF¥i vulkanizaci zajidténo propojenim
progtoru nad pistem 6 s vnitifnim prostorem membrény 24.
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forma lisu autoplddtd sestdvajici z vika,

dolni desky, zamykaciho prstence a nogidl segmentl, spejenych

prostfedanictvim
zenymi v nogném
posuvné uloZeny
. progtrednictvim
vykyvné uloZeny

¢epd ¢ hornimi a dolnimi pdkami, otedn& ule-
prstenci vyznacend tim, Ze nogny prstenec (12)
na zamykacim prgtenci (10) je s nim spejen
pruzin (11), pridemZ ve gtojanu lisu (1) jseu
¥idici pdky (21) spojené se st¥ednimi Eepy (20)

dolnich pdk (19) nebo hornich pdk (15).

1 vykres
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