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以GIS筒体为支撑的数字射线检测支架系统

(57)摘要

本发明公开了一种以GIS筒体为支撑的数字

射线检测支架系统，包括环绕在GIS筒体上的箍

带，在所述箍带一面设置有可沿GIS筒体轴向方

向上下调节的暗袋支架机构，暗袋支架机构用于

安装CR暗袋；在所述箍带另一相对面设置有与

GIS筒体表面接触的垫块，在垫块上连接有支撑

架，支撑架通过角度调节机构与伸缩杆连接，伸

缩杆与用于安放射线机的框型架体连接；本发明

通过对以上各部件的巧妙组合，设计成一种安装

方便，操作简单，占用空间小，可调节射线机焦

距，平稳可靠，不易晃动，适用性强的射线检测支

架系统，特别适合用于GIS筒体的射线检测领域。
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1.一种以GIS筒体为支撑的数字射线检测支架系统，包括环绕在GIS筒体上的箍带(1)，

其特征在于：在所述箍带(1)一面设置有可沿GIS筒体轴向方向上下调节的暗袋支架机构，

暗袋支架机构用于安装CR暗袋；在所述箍带(1)另一相对面设置有与GIS筒体表面接触的垫

块(2)，在垫块(2)上连接有支撑架(3)，支撑架(3)通过角度调节机构(5)与伸缩杆(4)连接，

伸缩杆(4)与用于安放射线机的框型架体(6)连接，在所述伸缩杆(4)与框型架体(6)间设有

角度调节机构(5)。

2.根据权利要求1所述的以GIS筒体为支撑的数字射线检测支架系统，其特征在于：所

述角度调节机构(5)包括两个相互贴合在一起的摩擦块(51)，在两摩擦块(51)轴心方向设

置有连接轴(53)，连接轴(53)一端设有台阶，另一端设有螺纹，在该连接轴(53)螺纹端设有

相互配合带螺孔的拆卸扳手(52)，通过转动拆卸扳手(52)可实现两摩擦块(51)的贴合连接

或分离。

3.根据权利要求1所述的以GIS筒体为支撑的数字射线检测支架系统，其特征在于：所

述伸缩杆(4)包括两根直杆(41)，以及用于与两根直杆(41)错位连接的套筒(42)，在套筒

(42)侧壁上设有用于锁紧直杆(41)的锁紧扳手(43)，这样可通过两根直杆(41)的错位位置

来实现长度的调整。

4.根据权利要求1所述的以GIS筒体为支撑的数字射线检测支架系统，其特征在于：在

所述框型架体(6)上设有激光测距仪(11)。

5.根据权利要求1所述的以GIS筒体为支撑的数字射线检测支架系统，其特征在于：所

述暗袋支架机构包括暗袋支撑杆(7)，用于与暗袋支撑杆(7)滑动连接的安装块(8)，以及设

置在安装块(8)上用于将暗袋支撑杆(7)锁紧的升降扳手(9)，其中暗袋支撑杆(7)竖直安装

在安装块(8)上，安装块(8)上设有用于穿过箍带(1)的安装孔。

6.根据权利要求1所述的以GIS筒体为支撑的数字射线检测支架系统，其特征在于：所

述箍带(1)上设有棘轮式紧固器(10)。
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以GIS筒体为支撑的数字射线检测支架系统

技术领域

[0001] 本发明涉及一种以GIS筒体为支撑的数字射线检测支架系统，属于GIS设备现场数

字Ｘ射线检测技术领域。

背景技术

[0002] 对在役GIS设备进行Ｘ射线数字检测是近年来兴起的一项重要手段，可有力保证

GIS设备的安全稳定运行。现场环境中的GIS设备，往往直径较大，高度较高，在对其进行检

测时需要提升检测设备，由于现场环境复杂，往往找不到支撑点，只有通过搭楼梯、脚手架

等方式进行，既耽误了时间，也要耗费大量的人力，特别是在空间狭窄的部位更是不好操

作。

[0003] 为了解决检测GIS设备存在的透照不方便，占用空间大，现场空间不易满足要求等

问题，申请人设计了一种利用GIS筒体作为支撑进行X射线透照的装置（申请号：

2013205982680），该装置主要由安装在GIS筒体上的两个吊装滑轮、吊装绳、手摇绞盘、网状

吊带、X射线机挂置机构和DR板装配挂框组成，在实际使用过程中，申请人发现该装置还存

在以下问题：1、在使用过程中不能有效的调节射线机焦距，射线机头紧贴筒体，视场小，拍

摄质量较差；2、配件多，组装时较麻烦，容易丢失；3、只适用于高空GIS筒体的拍摄。

[0004] 目前对于1-3m高程的GIS设备数字检测主要采用落地式支座，该种方式对于检测

位置空间狭窄、地面不平等情况不能很好的适应，同时检测时需要多人协作操作，效率较

低。

发明内容

[0005] 本发明要解决的技术问题是：提供一种以GIS筒体为支撑的数字射线检测支架系

统，具有结构简单，操作方便，可调节射线机焦距，平稳可靠，不易晃动，适用性强等优点，可

以克服现有技术的不足。

[0006] 本发明的技术方案是：一种以GIS筒体为支撑的数字射线检测支架系统，包括环绕

在GIS筒体上的箍带，在所述箍带一面设置有可沿GIS筒体轴向方向上下调节的暗袋支架机

构，暗袋支架机构用于安装CR暗袋；在所述箍带另一相对面设置有与GIS筒体表面接触的垫

块，在垫块上连接有支撑架，支撑架通过角度调节机构与伸缩杆连接，伸缩杆与用于安放射

线机的框型架体连接。

[0007] 在所述伸缩杆与框型架体间设有角度调节机构，可进一步调整射线机的拍摄角度

和焦距。

[0008] 所述角度调节机构包括两个相互贴合在一起的摩擦块，在两摩擦块轴心方向设置

有连接轴，连接轴一端设有台阶，另一端设有螺纹，在该连接轴螺纹端设有相互配合带螺孔

的拆卸扳手，通过转动拆卸扳手可实现两摩擦块的贴合连接或分离。

[0009] 所述伸缩杆包括两根直杆，以及用于与两根直杆错位连接的套筒，在套筒侧壁上

设有用于锁紧直杆的锁紧扳手，这样可通过两根直杆的错位位置来实现长度的调整，具有
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结构简单可靠等优点。

[0010] 在所述框型架体上设有激光测距仪，可通过激光测距仪测量射线机焦距，便于射

线机的调整对焦。

[0011] 所述暗袋支架机构包括暗袋支撑杆，用于与暗袋支撑杆滑动连接的安装块，以及

设置在安装块上用于将暗袋支撑杆锁紧的升降扳手，其中暗袋支撑杆竖直安装在安装块

上，安装块上设有用于穿过箍带的安装孔。

[0012] 所述箍带上设有棘轮式紧固器。

[0013] 本发明的有益效果是：本发明通过箍带、暗袋支架机构、垫块、伸缩杆和框型架体

等巧妙组合，设计成一种安装方便，操作简单，占用空间小，可调节射线机焦距，平稳可靠，

不易晃动，适用性强的射线检测支架系统，特别适合用于GIS筒体的射线检测领域。

附图说明

[0014] 图1为本发明的立体结构示意图1；

[0015] 图2为本发明的立体结构示意图2；

[0016] 图3为本发明的主视图；

[0017] 图4为本发明的左视图；

[0018] 图5为本发明的俯视图；

[0019] 图6为本发明的右视图；

[0020] 图7为本发明中角度调节机构的结构示意图；

[0021] 附图中：1、箍带，2、垫块，3、支撑架，4、伸缩杆，5、角度调节机构，6、框型架体，7、暗

袋支撑杆，8、安装块，9、升降，10、棘轮式紧固器，11、激光测距仪，41、直杆，42、套筒，43、锁

紧扳手，51、摩擦块，52、拆卸扳手，53、连接轴。

具体实施方式

[0022] 下面结合附图及具体的实施例对发明进行进一步介绍：

[0023] 参考图1至图7，本发明一种以GIS筒体为支撑的数字射线检测支架系统，包括环绕

在GIS筒体上的箍带1，在所述箍带1一面设置有可沿GIS筒体轴向方向上下调节的暗袋支架

机构，暗袋支架机构用于安装CR暗袋；在所述箍带1另一相对面设置有与GIS筒体表面接触

的垫块2，在垫块2上采用螺纹连接有支撑架3，支撑架3通过角度调节机构5与伸缩杆4连接，

伸缩杆4通过角度调节机构5与用于安放射线机的框型架体6连接。

[0024] 所述角度调节机构5包括两个相互贴合在一起的摩擦块51，在两摩擦块51轴心方

向设置有连接轴53，连接轴53一端设有台阶，另一端设有螺纹，在该连接轴53螺纹端设有相

互配合带螺孔的拆卸扳手52，通过转动拆卸扳手52可实现两摩擦块51的贴合连接或分离。

[0025] 所述伸缩杆4包括两根直杆41，以及用于与两根直杆41错位连接的套筒42，在套筒

42侧壁上设有用于锁紧直杆41的锁紧扳手43，这样可通过两根直杆41的错位位置来实现长

度的调整，具有结构简单可靠等优点。

[0026] 在所述框型架体6上安装有激光测距仪11，可通过激光测距仪11测量射线机焦距，

便于射线机的调整对焦。

[0027] 所述暗袋支架机构包括暗袋支撑杆7，用于与暗袋支撑杆7滑动连接的安装块8，以
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及设置在安装块8上用于将暗袋支撑杆7锁紧的升降扳手9，其中暗袋支撑杆7竖直安装在安

装块8上，安装块8上设有用于穿过箍带1的安装孔。

[0028] 所述箍带(1)上安装有棘轮式紧固器10，以便于箍带1的紧固。

[0029] 使用时，将CR暗袋悬挂在暗袋支撑杆7上，将射线机放置在框型架体6内，通过激光

测距仪11测出合适的焦距，然后通过伸缩杆4和角度调节机构5调整射线机的位置，通过锁

紧扳手43调节暗袋支撑杆7至合适的位置即可。

[0030] 以上内容是结合具体的优选实施方式对本发明所作的进一步详细说明，不能认定

本发明的具体实施只局限于这些说明。对于本发明所属技术领域的普通技术人员来说，在

不脱离本发明构思的前提下，还可以做出若干简单推演或替换，都应当视为属于本发明的

保护范围。
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图1
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图2
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图3
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图4
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图5
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图6
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图7
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