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(54) E Zarizeni pro vybérové zadrZovani a uvolhovéani

atkovych niti u tkaciho stroje

Uvedené zarizeni obsahuje v&tsi po-
det zadrZovacich jednotek uspoiadanych
v Padé a k t3mto prifazené ridici ustro-
Jji s predem stanovenym progremem pro vol-
bu Gtkovjch niti. ZadrZovaci jednotky po-
gistavaji z magneticky ovladatelnych ni-
fovjch svérek, které jsou navzdjem pevng
spojeny a které jsou umisté&ny v dosahu
dvou magnetickych obvodi, mezi nimiZ je
ugravena pasivni mezera o sy&tlosti odpo-
vidajici alespon roztedi nifovjch svérek.
Pi#itom mohou byt bud nifové svérky nebo
magnetické obvody uloZeny pohyblivé a
prfitom sprfaZeny.s fadicim ustrojim pro
sousouhlaseni polohy kterékoliv z nito-
vych svérek s polohou uvedené pasivni
mezery pod kontrolou Fidiciho ustroji.
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Yyndlez se tykd zarizeni pro vyb&rové gadriovéni a uvolno-
vdni dtkovych nit{ u tkacftho stroje, zejména pfi barevné zdmé&-
n&, obsahujici{ v&t3{ polet zadriovacich jednotek uspo¥féddanych

v Fadé a k témto prirazené Fidici ﬁstroji s pfedem stanovenym
programem pro volbu utkovych niti,

U znémého zaFizeni tohoto druhu sestdvd kaZdd zadriovaci
jednotka z nepohyblivé souldsti s prichozim otvorem a z 080v&
pohyblivé ¥idici tydSky, kterd prochdzi -timto otvorem a kterd
je venku zskondena talifovou svérnou &elisti, dosedajici na
elni plochu nepohyblivé souldsti pod trvalym zat {Zenim #{d4l-
ci tydky pruZinou. Opainé konce v8ech ¥idicich ty¥ek jsou pak
jednotlivé v zéb&ru s rovnobéZnymi uvolhovacimi pdkami, které
jsou otddivé okolo spole&ného pevného hiidele mezi prvni a dru- |
hou dhlovou polohou k udrZovéni pFisludné zadrZiovaci jednotky
ve svérném a ve volném stayu. Podél volnych konct uvolnovacich
pék se prostird zvedaci ty¥, kterd je jakc vystupni &len valko=-
vého uvolnovactho ustroji vratnd pohyblivd v p*idném sméru k
témto volnym konecim uvolhovacich pdk za G%elem pohonu uvolnova=
cich pék do jejich druhé dhlové polohy. PFitom vSak zdbér zve-
dac{ ty%e s uvolhRovacimi pékemi se d¥je jednotliv& prost¥ednic=
tvim spojovac{ soufédsti, kterd je uloZena kluzn& na zvedaci ty-
&i a spojena s vaSkovym volieim dstrojim pro jeji uvéddni do
polohy pFislusné uvolfovac{ péky pod kontrolou Fidictho dstroji
8 piledem stanoven&m programen pro velbu itkové niti.

U%elem takového uspordddni zadrZovecich jednotek s va¥ko-
vym uvolhovacim dstrojim pro v&t¥i polet zadrZfovacich jednotek
na strand jedné a s va¥kovym volicim dstrojim prb vybér té kte=
ré zadrZovaci jednotky k uvolndni podle preédem stanoveného pro-
gramu na stran& druhé je sniZit dosavadni vysoké ndklady na vy-
robu a ddrZbu zafizeni. .
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Cilem vyndlezu je postarat se o dal3i snifen{ té&chto né-
kladd tim, %e bude vytvoireno zaP¥{zeni dvodem zmin&ného druhu a
vlastnosti za pou¥iti zadr¥ovacich jednotek takového typu, kte-
ry¥ vysta¥l vidy s jedinym pohybovym ovlddacim dstrojim jak pro
vybér, tak i pro uvoln&ni zadrZovacich jednotek,

Tato dloha je splnéna podle vyndlezu tim, %e zadrZfovaci
jednotky poztstévaji z magneticky ovladatelnych nifovych svirek,
které jsou navzdjem pevnd spojeny a které jsou umistény v dosa~-
hu dvou magnetickych obvodd, mezi nimiZ je upravena pasivni me=
zera o sv&tlosti odpovidajici alespon roztedi ni{ovyéh svérek,
pri%em? jsou bud nifové sv&rky nebo magnetické obvedy uloZeny
pohyblivé a pifitom spfaZeny s Fadicim dstrojim pro sesouhlaseni
polohy které Xoliv z nifovych svérek s polohou uvedené pasivni
mezery pod kontrolou ¥idieciho udstroji.

Pomoci téchto opatdeni je moZfno zadrfovat a uvolnovat ttko-
vé niti u tkaciho stroje s omezenym po¥tem souddsti a ¥fdicich
funkci{, synchronnich s tkacim procesem nebo jinym procesem ma=~
nipulace 8 dtkovymi nité&mi p¥i tkani, nap®. p¥fi vym&né& dtkovych
nit{ co do druhu, obvykle barvy, béhem jejich navijeni{ ve zkré=
cené podobé& na pohyblivé idtkové civky tkaciho stroje. Tyte #{di-
¢i funkce se prakticky omezuji na volbu pFislusné iitkové niti.
Vyhodné je také moZnost alternstivniho provedeni zarizeni{, &im%
se roz3iruje jeho pouZitelnost,

P¥ikladné provedeni zarizeni podle vynédlezu je schematicky
zobrazeno na pPriloZenych vykreseech, kde znadi obr. 1 piderysny
pohled na zaffzeni podle vyndlezu, obr. 2 bokorysny pohled na
za¥{zeni podle obr, 1 v Yezu podle Zéry II-II na obr. 1, pooto~
deny ve sméru hodinovych rudilek o 90°, obr. 3 vylez z obr. 2
znézornujic{ druhé krajni postaveni posledni nifové svérky sho-
ra vi&i pasivni mezefe v rédmei toleransniho pole uvolhovaci po-
lohy, obr. 4 alternativni usporddéni Zelisti nifovych svirek u
zafi{zeni podle obr. 1, obr. 5 pldorysny pohled na jiné provede-
ni zafizeni podle vyndlezu v &4dstelném rezu, obr. 6 nédrysny po-
hled na za¥*{zeni podle obr. 5 v ¥ezu podle &4ry VII-VII na ebr.
5, obr. 7 stejny pohdad jeko na obr. 6, aviak s nifovymi sviér-
kami v jiné poloze, odvozené od volby utkové niti a obr. 8 al-
ternativnl uspoFddéni Zelisti nitovych svdrek u za¥izeni podle
obr. 5. Na vykresech neni ovéem znézorn&n obvykly tkaci stroj,
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ke kterému za¥izeni podle wvyndlezu ndleZi. To je odivodn&no jed-
nak zdjmem o prehlednost, jednak tim, Ze funk&ni uspor4ddni za-
#izeni na tomto stroji je vdeobecn& znémé nebo je pro odbornika
nasnadé. Tieba také upozornit na to, %e kvidli snadné rozpozna-
telnosti jsou souddsti zarizeni mekresleny bez ohledu na skuted-
né rozméry, popt.. mé&Fritko.

Nejd*ive bude popsdno provedeni zarizeni podle vyndlezu
znézorndné na obr. 1 a% 4, Podle obr. 1 a 2 obsahuje zafizeni
nitové svérky ) v pffkladnd zvoleném po¥tu ¥esti kusd pro odpo-
vidajicl polet dtkovych nit{ Nl a% N6 riznéhe druhu, nap® barvy,
dva magnetické obvody 2 & 3, pevné vodiei desky 4, 5 z magnetic=-
ky nevodivého materidlu, piislusejici neznézorn&né nehybné nosné
konstrukei, a Fadief dstroji § pro pohon nifovych svirek 1 nebo
magnetickysh obvodl 2, 3, zndmé nap¥. jake dtkové volici udstroji
z popisu vyndlezu k patentu CS 202 059 a proto naznalené pouze
v¥stupni{ kyvnou pédkou 7, kterd miZe byt podle volby vySe uvede-
ného pohonu kloubov& spojena pomoci spojovaci tyZe Ta s nifovy-
mi svérkami ] nebo pomoci spojovaci tyfe b s magnetickymi ob-
vody 2, 3. Do zarizeni je téZ pojato zndmé a tudif nezndzorn&né
fidie{ dstroji s pFedem stanovenym programem pro volbu dtkovych
niti N1 aZ N6, vytvorené na principu vzorové karty nebo na ji-
ném vhodném principu, které je funk&n& spojeno 8 Ffadicim udstro-
jim 6 za i&elem jeho pohonu v souladu s wvedenym programem.

Jak nejlépe viddt na obr. 2, nifové svérky 1 jsou uspord-
dané v rdznych rovindch nad sebou a dohromady je tvori Zest
pohyblivych Zelist{ 8 a% 13 z prulind deformovatelného, magnetic-
ky vodivého materidlu a t¥i tuhé Zelisti 14 a%¥ 16, rovnéi z ma-
gnetieky vodivéhe materidlu, které maji svdrné konce zaloZeny
s vilf, umoinujici volny prichod dtkovych nitl Ni aZ M6, vidy
jedna tuhd ¥elist, napi tuhd Zelist 14, mezi sv&rné konce dvou
pohyblivych ¥elisti, napf., pohyblivych Zelist{ 8 a 3. Takové u=
spordddni uvedenych Zelist{ ve vertikélnim smdru je diktovéno
pouze volbou. Podle jiné alternativy, zndzorné&né na obr. 4, lze
rozmistit prislusnd dimenzované Zelisti tak, Ze je vidy k jedné
pohyblivé elisti 8 pPifazena jedna tuhd felist 14. V kaXdém
pripad® viak plati{, %e rozte’ nifovjch svdrek }, edpovidajfci
ve skuteldnosti vzdjemné vzddlenosti sousedicich svérnyech linii

mezi svirnymi koneci pohyblivych Zelist{ 8 aZ 13 a piisludnymi
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svérnymi konei tuhych Zelist{ 14 aZ 16, vZdy stejné.

Usporddéni pohyblivych Zelisti 8 a% 13 a tuhych Zelisti
14 a¥ 16 v horizontélni rovind, tj. pfi pohledu na nifové svire
ky 1 v kolmém smdru shora, predstavuje spole¥nd nifové sviérka
1 na obr. 1. Pohyblivd Zelist 8 a tuhd felist 14, vytvoYXend v
podob# udzkych péskd stejné délky, jsou zde postaveny svymi po=
délnymi osami navzdjem v podstatd v pravém dhlu a jejich svérné
konce se prekryvaji. Opa’né konce Zelisti 8 a 14 jsou naproti
tomu ponékﬁd rozsifeny a zakotveny pevné ve spole¥ném tuhém blo-
ku 17 z magneticky nevodivého materidlu, tvarem pFipominajicimu
kvadratickou vyseé'z vdlcového pouzdra. PFitom je vidy zakotve~
na pohyblivéd Zelist 8 v jedné okrajové &dsti tuhého bloku 17
a tuhd Celist 14 v druhé, opa¥né okrajové ¥dsti tuhého bloku
17 a vytvéreji spoleind s timto blokem L7 klin, ktery je zasa~
zen do odpovidajiciho meziprostoru mezi zkosenymi st¥nami 18
a 19 pevnyeh vodicich desek 4 'a 5. Svérné konce pohyblivé Selis-
ti 8 a tuhé Celisti 14 viak vyZnivaji z tohoto meziprostoru a
stdvajl se tak piistupnymi pro pri&n& vedenou dtkovou nit Nl.

Podle pojeti vyndlezu jsou nitové svérky 1 umist®né v dosa-
hu dvou magnetickych obvodd 2 a 3. V souhlagse s tim jsou u po~-
pisovaného provedehi zafizeni podle vynédlezu tvoFeny tyto mag-
netické obvody 2, 3 stejnym podtem trvalych magnetd 20, 21
podkovovitého tvaru a stejnych rozmérd, které jsou uspoXéddané
na plocho nad sebou v meziprostoru vznikajicim mezi zkosenymi
stZnami 18, 19 pevnych vodicich desek 4, 5, pri%emi jejich po-
lové- konce 22, 23, 24, 25 shodn& sméfujf k vertikdlnf roviné
vnégéi ‘vélcové stény tuhého bloku 17. Presny tvar a postaveni
trvalych magnetd 20, 21 v horizontéln{ roviné, tedy p¥i pohle-
du v kolmém sméru shora, predstawuje spoleiné horni trvaly ma-
gnet 20 na obr. l. Podle obr. 1 je prvni polovy konec 22 pFi-
sazen k tuhému bloku 17 na strané pohyblivé Selisti 8 nifové
svirky 1 a druhy pdlovy konec 23 na strand tuhé Zelisti 14, a
to s vil{ umoZnujic{ pohyb. S piihlédnutim k obr. 2 viak vgé=
jemn¥ vertikdln® sousedici prvni pdlové konce 22 a 24, & tim
samozfejmé i vzéjemnd sousedici druhé polové konce 23 a 25 tr-
valych magnetd 20, 21 vykazuji nestejnou polaritu. PFi tomto
uspofdddni jsou trvulé magnety 20, 21 navzdjem pevnd spojeny po=
moel dvou pFiZnych svornikd 26 a 27 nebo 28 a 29 podle toho,
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zda jde u zvelené alternativy o trvalé magnety 20, 21 jeko ma=
gnetické obvody 2, 3 pohyblivé &i pevné, jak uvedeno niZe. Je-
stliZe je zvolena alternativa s pohyblivymi trvalymi magnety
20, 21, slouz{ pFi¥né svorniky 26 a 27 pouge jako vedeni a dal=
&1 dva pF{iné svorniky 28 a 29 jako spojovaci souldsti. Mezi
jinak volné stykové plochy 30 a 31 trvalych magnetd 20, 21
(obr. 2) je viak vloZen mezikus 32 =z magneticky nevodivého ma-
‘teridlu, ktery fyzicky i funk¥né odd&luje trvalé magnety 20, 21
od sebe a zéroven vytvdri mezi nimi pasivni mezeru 33. Tato'pa-
sivni mezera 33 je charakterizovéna tim, %e se v ni v Zddném
pFipadé nevyskytuji magnetické siloddry tekouc{ mezi prvnim pd-
lovym koncem 23 horniho trvalého magnetu 20, ani magnetické si-
loddéry, tekoucf mezi prvnim pélovym koncem 24 a druhym pdlovym
koncem 25 spodniho trvalého magnetu 21, a ddle tim, Ze jejd
svétlost odpovidd alespon rozte¥i nifovych svérek 1. Sv&tlost
pasivni mezery 32 je pfitom t¥eba chépat jako nejmensd{ moZnou
vzddlenost mezi bliZe nezndzornénymi hranilnimi okraji magne-
tickych poli trvalych magnetd 20, 21. Na obr. 2 jsou také z¥e-
telné vid&t dimenze vysky trvalych magnetd 20, 21, pfesndji
jejich pdlovych koned 22, 23, 24, 25 vzhledem k vyscé a rozmi~-
sténi prilehlych konell pohyblivfch Zelistf 8 a% 13 a tuhych
elisti 14 a% 16 nifovych svdrek 1, zakotvenych v tuhém bloku
17 a nachdzejicich se v jedné z uvolnovacich poloh nifovych
svérek 1, odvozené od volby nejspodné&jsi udtkové niti N6. Tyto
dimenze jsou upraveny tek, Ze nitové svérky 1 tvorené p&ti po-
hyblivymi &Zelistmi 8 a% 12 shora & prislusnymi tuhymi Celistmi
14 a% 16 spoéivaji v obvodu horniho trvalého magnetu 20, zatim-
co nejspodndjs{ pohyblivé ¥elist 13 a tim i p¥isluznd nifovs
avérka ] le%{ v poloze pasivni mezery J33. V disledku tohoto
jsou svérné konce péti pohyblivych &elisti 8 _aZ 12 shora puzeny
magnetickou silou k svym svirnym konelm tuhych Selisti 14 a¥
16 a sviraji tak pri&n& vedené itkové niti N1 aZ N5. Nejspod-
ndj31 pehyblivéd Zelist 13 je naproti temu mimo dosah obvodu
horniho trvalého magnetu 20 i mimo dosah obvodu spodniho trva-
lého magnetu 21 a v souladu se svym umisténim vi¢i pPisludné
tuhé Zelisti 16 umoZhuje zavedeni nebo pohyb prisludné dtkové
niti N6.

Pohyblivé Zelisti 8 aZ 12, které jsou pod vlivem magnetic-
kého pole mezi prvnim a druhym pélovym koncem 22, 23 horntho
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trvalého magnetu 20, jsou:na vikrese zakresleny jako tulné d4ry
a naopak nejspodn&jsi pohyblivd ¥elist 13, kterd je mimo dosah
kteréhokoliv magnetického pole, mé zakresleny pouze obrysové
dry, i kdy% jde o souldst zobrazenou v Fezu,

Obr. 3 ukazuje druhou krajni mezipolohu nifovych sviérek 1
existujicl v pasivni meze¥e 33 v rédmci toleran¥niho pole uvol-
novaci polohy, odvozené od predchozi volby dtkové niti N6. Ni-
¥ové swérky 1 jsou zde posunuty o prislusdny stupen smirem doldl,
nejspodndjs{ pohyblivd &elist 13 leZ{ ji% v ebvodu spodniho tr-
valého magnetu 23, avdak pf{sludnd tuhd &elist 16 je dosud svou
horni polohou v obvodu horniho trvalého magnetu 20, Tim v¥ak,
%e vertikdlnd sousedici pdlové konce 22, 24 a 23, 25 trvelfch
magnetd 20, 21 maji nestejnou polaritu, uvedend pohybliv4 Se=
list 13 je puzena magnetickou silou sm&rem od pFisIusné tuhé
Selisti 16 a odpovidajici nitovéd svérka L zlstévd volnou pro
zavedeni nebo pohyb zvolené dtkové niti N6.

Je samozitejmé, Ze uvedenych mezipoloh v rédmci jedné uvol=-
novaci polohy mé ka%d4 nifovd svérka ] n&kolik a Ze kaZd4 tato
mezipoloha mi%e byt uskuteinéna pod jednou volbou kterékoliv -
dtkové niti N1 a% N6. Pritom kefdé nitové svéree 1 pFfaludi
uvolnovaci poloha, kterd je shodnd s polohou pesivni mezery 33.
Sescuhlaseni polohy nifovych svérek 1 s polohow pesivni mezery
33 za dlelem dosaZeni uvedené uvolhovaci polohy pod kontrolou
ri{dictho uUstroji s piedem stanovenym progreamem pro volbu itko-
vjch nitf N1 a¥ N6 mi%e pak byt docfleno dvojim zpisobem. Bud
jsou uloZeny pohyblivé& mezi skosenymi st&nami 18 a 19 pevnych
vodicich desek 4 a 5 a spojeny a PFadicim ustrojim 6 nitové
svérky 1 prostfednictvim tuhého blokull7 a trvalé magnety 20,
21 jsou nehybné nebo nasopak nifové svérky 1, resp. tuhy blok
17, Jjsou uloZeny nehybn& a pohyblivé a s ¥adicim dstrojim §
spojené jsou trvalé magnety 20, 21. P¥i prvnil alternativé je
z¥ejmé, Ze pasivni mezera 3J3 mé trvale stejnou polohu, V di-
sledku toho lze i utkové niti N} a% N6 jednotlivé uvoliovat
pouze pri uvedeni prisludnych nilovfch svérek L do této polehy
a jen v %éto poloze. To mé vyznam napd. tehdy, jsou=li uttkové
niti N1 a% N6 privddény k zachycenf a dolasnému gzadrieni v za-
fizen{ podle vyndlezu jednotlivé& v p¥{iném smédru a v jedné ro=
vin&. Naopak p¥i druhé alternatiyé Je umoZnéno zachysovéni a
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dodasné gadrZfovdni udtkovych nit{ N] aZ N6 jednotlivé privade&-
nych v pfifném sméru ve vice rovindch, ale i zadrZovéni a uvol=-
novén{ dtkovyeh niti Nl a% N6 v té&chto rovindch osovd vedenych,
nap¥. za delem odtahovdn{ z predlohovych ndvind do pro&lupu
tkaciho atroje.

Pri pouZiti stejného Fadieftho ustroji 6 s nezndzorn&nym
*{dicim Ustrojim s pFfedem stanovenym programem pro volbu udtko-
vych nitf miZe byt za¥izen{ podle vyndlezu alternativné vybudo-
véno' jak znédzorn&no na obr. 5 a% 8. U tohoto provedeni jsou pro
sjednoduseni zakresleny pouze Esyli nitové svirky 1 pro stejny
,poéét dtkovyeh nit{ N} aZ N4. Tyto nitové svérky 1 jsou usporé-
dané, tak jako u prve popsaného provedeni za¥izen{ podle vyndle=
zu, v rdznych rovindch nad sebou a ve stejnych roztedich (obr,.
6)y a pozlstévajicl ze Ztyl pohyblivych Zelist{ 8 a% 11 a ze
dvou tnh&ch Zelist{ 14, 15, mezilehle rozsazenych s vil{ mezi
jejich svérnymi konci, umoZnujici pohyb udtkovych niti NI a% N4,
vidy jedna tuhd &elist, napf, tuhd Zelist 14, mezi dvé& pohybli-
vé Zelisti, nap®. pohyblivé Zelisti 8 a 9, nebo podle obr. 8
miZe byt alternativné ke kaZdé pri{slusné dimenzované pohyblivé
‘%elisti 8 pti¥azena jedna tuhd Zelist 34, I v tomto piipadé jde
"o pohyblivé Zelisti 8 a% 1l vytvorené z pruZné defermovatelného,
magneticky vodivého materidlu a o tuhé Celisti 14, 1%, vytvolre=-
né z megneticky vodivého materidlu, které jsou zskotveny v tu-
hém blbku 17 2z magneticky nevodivého materidlu. Oproti prve po-
psanému zarizen{ podle vynélezu jsou v3ak tyto pohyblivé Zelis-
ti 8 a% 11 a tuhé Celisti 14, 15 umistény evymi podélnymi osami
v jedné vertikdlni rovind a z tohoto se také, stejné jako fuhy
blok 17, tvarem pon&kud odlidujf, PFisludné magnetické obvody
2, 3 jsou zde pak jednotlivd vytvoFfeny ze t¥{ dildich trvalgch
magnetd 34 a¥ 36, resp. 37 aZ 39, podkovitého tvaru s rovnob&i-
nymi rameny, které jsou neskléddény svymi rovnobé&Znymi rameny na
sebe ve stejné vertikdlni rovin¥, co nitové svirky ], priem:
jejich pélové konce smd¥uji shodnd v kolmém sm¥ru k vertikdlni
rovind, prochézejici nap¥1& ke koncim p¥isludnych pohyblivych
Zelistf 8 aZ 1l a tuhych Zelisti 14, 15, zakotvenym v tuhém blo=
ku 17. Mezi takto naskléddanymi hornimi d{l¥{mi trvalymi magnety
34 a¥ 36 a spodnimi A{1¥{mi trvalymi megnety 37 a% 39 je viak
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rovn&% vlo¥en tvarové prizplsobeny mezikus 32 z magneticky ne=
vodivého materidlu, ktery vytvdli pasivni mezeru 33 shodného
charakteru a vyznamu, jaky mé u prve popsanéhe zafizeni podle
" vwyndlezu. K dosafeni avdrného stavw u ni¥ovych svérex ) maj{
k sob& priléhajici polové konce dfliich ﬁrvalyéh magnetld 34 aX
36, resp. 37 a% 39, stejnou polaritu a k bezpelnému zaji&tdni
volného stavu nitovych svérek 1 v uvolnovaeci poloze, kterd je
shodnéd s polohou pasivni mezery 33, maji p¥es tuto pasivni me-
zery 33 navzdjem sousedici pdlové konce prisludnych dfl¥ich
trvalych magnetd 36 a 37 rovn&% stejnou polaritu. VSechny df1¥{
trvalé magnety 34 aZ 39 jsou pak spojeny v jeden celek pomoci
svislého svorniku 40, ktefy je patrny na obr. 5, na obr. 6 a 7
je vynechédn. Takto spojené dil¥i trvalé magnety 34 a% 39 jsou
spolu 8 nifovymi svérkemi ] uloZeny v nehybném vedeni 41 z
magneticky nevodivého materidlu. P¥itom mohou byt, jako u pr=
ve popsaného za¥izeni podle vyndlezu, uleZeny pohyblivé a spo-
jeny 8 vystupni kyvnou pdkou 7 Padiciho dstrojf 6 nifové svér-
ky 1 pomoci spojovaci ty¥e Ja nebo d{lZ{i trvalé magnety 34 a%
39 pomoci spojovaci tyZe Tb.

8innost za®{zenf podle vyndlezu v tomto alternativnim pro-
vedeni je shodné s ¥innost{ prve popsaného provedeni a je
z¥ejmd z obr. 6 a 7. Na obr. 6 je vidét jedna z uvolnovacich
poloh nifovych svérek ), odvozend od volby nejspodn&jidi dtkové
niti N4 a doeafend Fadicim uUstrojim 6 pod kontrolou ¥fdiciho
dstroji s pfedem stanovenym programem pro volbu dtkovych nitl
N1 a% N4. Pri této uvolnovaci poloze je prvni pohyblivd Zelist
1l zdola a prakticky i odpovidajfci nitové4 svirka ] v poloze
. pasivni mezery 33 a i kdyZ prislusnd tuhd Zelist 15 je dosud
zafazena v obvodu nejspodméjsiho dflZiho trvalého magnetu 36 2z
hornich d{l&ich trvalych magnetd 34 aZ 36, ktery se uzaviréd
pFfes druhou pohyblivou Zelist 10 zdola, 2zistdvéd prvni pohyblivéd
%elist 11 zdola s patfidnym predpruZenim ve tvaru, umoZnujicim
zavedeni nebo pohyb dané dtkové niti N4. Ostatni pohyblivé Ze=
listi 8 a% 10 jsou v disledku jednotlivého zaXezeni do obvodd
pFilehlych dilZich trvalych magneti 34 aZ 36 puzeny magnetickou
silou k pfisludnym tuhym %elistem 14, 15 a jejich sv&rné konce
drZ{ pevn¥ \tkové niti N1 a%¥ N3. Na obr. 7 je zvolena jind uvol=-
novac{ poloha ni¥ovych svérek }, které je odvozena od volby
druhé \dtkové niti N3 zdola, Prvni{ pohyblivd &elist 1l zdola a
pFislusnd tuhd Celist 15 jsou ji% zarazeny do obvodu hoPejsdiho
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dil¥iho trvalého magnetu 37 ze spodnich d{1l&ich trvalych magne~-
td 37 a% 39, avsak druhd pohyblivd Zelist 10 sdola a tim i od-
povidajici nitovd svérka ]} je v pasivni mezefe 33, takife prvni
dtkovéd nit N4 zdola je op&t pevné gzadrifena a naproti tomu je
uvolndna zvolend iutkovd nit N3. Pri tom vem i v p¥ipadé popsa=~
né alternativy zafizeni{ podle vyndlezu existuje u uvolnovacich
poloh nifovych svérek'; mo¥nost vyufiti mezipoloh, vyplyvaji-
cfch z praktickych dimenzi jednotlivych souldsti zarizendi.




PREDMET VY Néanu
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Zarizeni pro vybdrové zadriovdni a uvollovédnf dtkovych ni-
t1{ u tkaeiho stroje, zejména p¥i barevné z4mé&nd, obsahujfci
vétdi podet zadrZovacich jednotek usporddanych v Fadé a k témto
pFirazené Pidici dstroji s predem stanovenym programem pro
volbu dtkovych niti, vyznadujici se tim, Ze zadrZovaci jednotky
pozistévaj{ z magneticky ovladatelnych nifovych svérek (1), kte-
ré jsou navzdjem pevné spojeny, & které jsou umistény v dosahu
dvou magnetickych ebvodd (2, 3), mezi nimi% je upravena pasivnf
mezera (33) o svétloati odpovidajici alqspoﬁ roztedi nifovyeh
svirek (1), pri¥em? jsou bud nitové svérky (1) nebo magnetické
obvody (2, 3) uloZeny pohyblivé a pritom spiaZeny s Fadicim u-
strojim (6) pro sesouhlaseni polohy kterékoliv 2z niiovjch svie~
rek (1) s polohou uvedené pasivni mezery (33) pod kontrolou ¥i-
diciho dstroji.

3 vykresy
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Obr. 1
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