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Inventia se referd la un cilindru hidraulic cu doua tije culisante, actionat cu ulei sub
presiune, care se utilizeaza in cadrul operatiunilor de deformare a unor structuri metalice
auto avariate, de catre echipele de descarcerare care intervin in urma accidentelor.

Sunt cunoscuti cilindri hidraulici cu o tija sau cu doua tije culisante, utilizati la descar-
cerari, atat la impingere, cat si la tragere, care sunt alimentati printr-un sistem de actionare
si retinere sub sarcina, care este atasat constructiei cilindrului, gi care realizeaza laimpingere
o forta mai mare in comparatie cu forta de tragere, la aceeasi valoare a presiunii de lucru.

De asemenea, prezinta si dezavantajele ca nu sunt protejati la presiunea maxima de
lucru, si ca nu pot ceda controlat (cu viteza foarte redusad) sub sarcina.

Se mai cunoaste, din documentul US 3891187, un dispozitiv portabil pentru descar-
cerare, cu dubla actiune, de tragere sau impingere, asupra unui cilindru, prin intermediul unei
manete.

Mai este cunoscut documentul US 3762688, care se refera la un dispozitiv hidraulic
extensibil pentru descarcerare, ce are la un capat o piesa ascutita, formata din doua bucati
care, sub actiunea unui piston hidraulic, poate desface sau strange parti/piese dintr-un
vehicul.

Problema tehnica pe care o rezolva inventia consta in inducerea in constructia cilin-
drului hidraulic a unui distribuitor de actionare, care sa retina sistemul sub sarcina, sa reali-
zeze forta de tragere egala cu forta de impingere, sé includa un sistem de protectie la presiu-
nea maxima, si un sistem de deplasare controlata sub sarcina.

Cilindrul hidraulic, conform inventiei, inlatura dezavantajele mentionate, fiind constituit
dintr-un corp central, prevazut cu o bila de distributie care se sprijina pe niste pastile de etan-
sare, nemetalice, si care, prin rotirea cu 45° stanga-dreapta de catre un ax de antrenare,
dotat cu maneta, dirijeaza si evacueaza ulei sub presiune, prin niste canale interioare ale
unor tije ingurubate in corpul central, dotate cu niste pistoane fixe, stranse cu ajutorul piulite-
lor, catre doua camere formate de catre niste pistoane, si inchise spre exterior de niste
capete, care, prin culisare in interiorul a doua camasi, imping sau trag cu aceeasi forta,
avand suprafetele de lucru egale in ambele sensuri.

Avantajele pe care le prezinta cilindrul hidraulic, conform inventiei, sunt urmatoarele:

- dispune de o constructie foarte compacts;

- realizeaza forte egale la tragere si la impingere;

- stationeaza sub sarcina la comanda de oprire a migcarii, fara a fi nevoie de un
sistem special de retinere;

- este protejat la suprasarcina;

- poate ceda controlat sub sarcina, la dorinta operatorului.

Se da in continuare un exemplu de realizare a inventiei, in legatura cu fig. 1...3, ce
reprezinta:

- fig. 1, sectiune longitudinala prin cilindrul hidraulic;

- fig. 2, sectiune partiala marita, prin distribuitorul de comanda, dupa planul A-A din
fig. 1;

- fig. 3, schema hidraulica de principiu.

Cilindrul hidraulic, conform inventiei, este alcatuit dintr-un corp 1 central, in care se
gaseste o bila 2 ce are orificii de dirijare a uleiului si fanta de antrenare, sprijinindu-se pe
patru pastile 3, nemetalice, de etansare, si care poate fi rotita intr-o bucsa 15 cu 45° fata de
o pozitie mediana, stanga sau dreapta, de catre un ax de antrenare 4, cu maneta, in scopul
dirijarii unui ulei sub presiune prin doua tije 5.1 si 5.2, de constructie dublu tubulara, inguru-
bate fix in corpul 1, dispunand de nigte canale a si b, catre cele doua fete laterale ale unor
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pistoane 6.1 si 6.2, fixate la tijele 5.1 si 5.2 cu ajutorul a doua piulite 7.1 si 7.2, pentru a
culisa alte doua pistoane 8.1 si 8.2, cu suprafete de lucru egale, inchise spre exterior de
doua capete 9.1 si 9.2, cu posibilitati atat de impingere, cat si de tragere, in interiorul a doua
camasi 10.1 si 10.2, insurubate la corpul 1.

Tn corpul 1, care dispune de canale de legatura, pe doud circuite de lucru separate
si de doua orificii de racordare exterioara p, pentru o sursa de ulei sub presiune, si t pentru
retur, se mai gasesc un ac 11, cu rozetd, insurubat intr-un niplu 12, care poate obtura sau
nu o gaura de comunicatie dintr-un dop 13, ce separa cele doua circuite de lucru, doua
supape 14, de protectie, ingurubate pe fundul orificiului t, si o piulita 16 de apasare.

Pentru utilizare, cilindrul hidraulic se racordeaza, de regula, prin intermediul unor
cuple rapide si conducte flexibile, nefigurate, la orificiile p si t, catre o statie hidraulica exteri-
oara, existenta in mod curent in dotarea echipelor de interventie pentru descarcerari.

Modul de utilizare contine patru faze de lucru: impingere, tragere, stationare sub
sarcina si deplasare controlata sub sarcina.

Pentruimpingerea, departarea sau sustinerea unor structuri auto avariate, operatorul
fixeaza intre elementele constructiei capetele 9.1 i 9.2 ale cilindrului, si rotegte in sens anti-
orar maneta axului de antrenare 4. In acest moment bila 2 realizeaza legatura intre orificiile
p si a, si legatura intre orificiile t si b, dirijand uleiul sub presiune, prin intermediul canalelor
din corpul 1 si prin gaurile centrale ale tijelor 5.1 si 5.2, catre camerele ¢1 si ¢2, pistoanele
8.1 si 8.2 culisand spre exterior, evacuarea uleiului din camerele d.1 si d.2 realizandu-se prin
spatiile inelare ale tijelor 5.1 si 5.2 catre retur (orificiul t).

Pentru tragerea sau apropierea unor structuri avariate, operatorul utilizeaza niste
carlige cu lanturi avute in dotare, tot nefigurate, pe care le va agata prin gaurile centrale ale
capetelor 9.1 si 9.2.

Prin rotirea de aceasta data in sens orar a manetei axului de antrenare 4, vor fi
alimentate cu ulei sub presiune camerele d.1 si d.2 si evacuate camerele c¢.1 si ¢.2, avand
efect de retragere a pistoanelor 8.1 si 8.2, cu o forta egala cu cea de impingere, intrucat
suprafetele de lucru transversale ale camerelor ¢.1 si €.2 sunt egale cu ale camerelor d.1
sid.2.

Stationarea sub sarcina, de asemenea, si oprirea in gol, se realizeaza prin aducerea
manetei axului de antrenare 4 in pozitie mediand, bila 2 obturand orificiile a gi b; sursa de
presiune este legata la retur in aceasta pozitie, pentru ca statia hidraulica de alimentare sa
functioneze fara presiune.

Daca este nevoie ca cilindrul hidraulic sa se deplaseze controlat sub sarcina, adica
avand viteza foarte redusa, operatorul roteste usor rozeta acului 11; astfel creeaza posibili-
tatea legarii droselizate a celor doua circuite de lucru din corpul 1, prin gaura de comunicatie
a dopului 13, uleiul din camerele ¢.1 si ¢.2 putand trece in camerele d.1 si d.2, sau invers,
in functie de situatie, datoritd faptului ca volumele acestora sunt egale, orificiile a si b fiind
in aceasta situatie obturate (bila 2 in pozitie mediana). Dupa incetarea acestei faze se
roteste catre inchidere acul 11.

Protectia la suprasarcini pe cele doua circuite de lucru este asigurata de supapele
14, care, la depasirea presiunii maxime de lucru, se deschid, si le descarca la retur.
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Revendicari

1. Cilindru hidraulic pentru descarcerare, compus dintr-un corp central (1), prevazut
cu o bila de distributie (2), un robinet i doua supape (14), la care sunt ingurubate doua tije
tubulare (5.1, 5.2) cu pistoane (6.1, 6.2), peste care culiseaza doua pistoane mobile (8.1,
8.2), caracterizat prin aceea ca in corpul central (1) este prevazuta o bila (2) cu orificii de
distributie, care se sprijina pe nigte pastile de etansare (3), nemetalice, si care, prin rotirea
cu 45° stanga-dreapta de catre un ax de antrenare (4), dotat cu maneta, dirijeaza si eva-
cueaza ulei sub presiune, prin nigte canale interioare ale unor tije (5.1, 5.2) ingurubate in
corpul central (1), dotate cu niste pistoane fixe (6.1, 6.2), stranse cu ajutorul piulitelor (7.1,
7.2), catre doua camere (c.1, ¢.2, d.1, d.2) formate de catre niste pistoane (8.1, 8.2), si
inchise spre exterior de niste capete (9.1 si 9.2), care, prin culisare in interiorul a doua
camasi (10.1, 10.2), imping sau trag cu aceeasi forta, avand suprafetele de lucru egale in
ambele sensuri.

2. Cilindru hidraulic pentru descarcerare, conform revendicarii 1, caracterizat prin
aceea ca pe pozitia mediana bila (2) obtureaza etans circuitele hidraulice de lucru, retinand
pe pozitie pistoanele (8.1, 8.2) chiar sub sarcing, care sunt deplasate controlat, prin rotirea
unui ac (11) cu rozetd, insurubat intr-un niplu (12), care elibereaza o gaura de comunicatie
dintr-un dop (13), ce separa circuitele de lucru practicate in corp (1), astfel incat fac posibila
trecerea uleiului din camere (c.1, ¢.2) in camere (d.1 si d.2) sau invers, in functie de situatie,
acestea fiind egale ca volum, si sunt protejate la suprasarcina prin supapele de protectie
(14), fixate in corpul central (1), catre circuitul de retur.
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Fig. 3
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