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OZET

ENDOSKOPIK CERRAHI iCIN BIiR APARAT VE BUNU iCEREN BIR
ASPIRASYON SISTEMI

Bulus; cerrahi alaninda sik kullanilan bir yéntem olan endoskopik cerrahide kullaniimak
uzere bir aspirasyon sistemidir. Bulug tim endoskopik cerrahi alanlarninda kullanima
uygun formda olup, operasyonda kullanilan endoskop kilifi geometrisine bagli olarak
yapilacak degisiklikler ile her tarli endoskop kilifina monte edilerek kullanilabilir

niteliktedir.
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ISTEMLER

1. Bir endoskopik cerrahi aparati (9) olup 6zelligi; endoskopi kilifinin (2} aparata
sabitlenmesini saglayan bir sabitleme dislisi (3), bir setskur civata (7), en az bir
sabitleme pimi (8}, bir kilit mekanizmasi (11) ihtiva eden dondirme ve ilerletme
mandall (4), dondirme ve ilerleme mandalinin (4) surekli Kilitli pozisyonda
kalmasini saglayan ve istenmeyen dénme hareketlerini dnleyen bir cekme yayi (5},
endoskopi kilifinin entegre edilmesi icin bir halka (10) ve aspiratoriin entegre

edilmesi i¢in bir oyuk (12) ihtiva eden bir tasiyici (6) icermesidir.

2. Bir aspirasyon sistemi olup ézelligi; Istem 1'e gére bir endoskopik cerrahi aparati
(9), endoskopik yluzeyden rotasyonel olarak ve ileri geri hareket edebilir 6zellikte

bir aspirator (1) ve cerrahi alet yerlestirilebilen bir endoskopi kilifi (2) icermesidir.
3. istem 2ye gore bir aspirasyon sisteminin endoskopik cerrahide kullanimi.

4. [stem 2’ye gore bir aspirasyon sisteminin endoskopik siniis cerrahisinde kullanimi.
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TARIFNAME

ENDOSKOPIK CERRAHI iGIN BIR APARAT VE BUNU IGEREN BIR
ASPIRASYON SIiSTEMI

Bulusun ilgili Oldugu Teknik Alan

Bulus; cerrahi alaninda sik kullanilan bir yontem olan endoskopik cerrahide kullaniimak

Uzere bir aspirasyon sistemidir.

Bulusla ilgili Teknigin Bilinen Durumu (Onceki Teknik)

Aspirasyon (aspiratdr) cihazlar hastane, ambulans veya ev gibi yerlerde vakum
yontemiyle sivi veya partikul gekme gerektiren tim islemlerde kullanilabilir. Bu tip cihazlar
ylksek emis guciiyle tim acil uygulamalarda rahatlikla kullaniimaktadir. Aspirasyon
cihazlarn, hastanelerde genellikle yogun bakim, ameliyathane ve acil Unitelerinde bulunur.
Evde veya ambulansta kullanim amaciyla dretilmis taginabilir aspirasyon cihazlar da
vardir. Bunlar, bataryall veya bataryasiz sekilde uretilmis olup; ara¢c ¢akmak Kkitiyle
seyahat esnasinda bataryaya ihtiya¢ duymadan da calistirilabilir veya cihazin bataryasi

sarj edilebilir.

Kapali cerrahi adiyla da bilinen endoskopik cerrahi, minimal invaziv bir teknik olup,
dokularda en az hasar olusturularak gerceklestirilen bir cerrahi turidir. Endoskopik
cerrahide ameliyat, vucutta herhangi bir kesi agmadan veya kugUk kesiler agarak
gerceklestirilir. Endoskopik cerrahi, agik ameliyatlara gére birtakim avantajlar sunar. Doku
zedelenmesi ve dikis olmadidindan hasta hemen evine donebilir ve daha hafif adn
hisseder. Dolayisiyla hastanin ameliyat sonrasi erken donemde aktif hayatina dénmesi
mumkundUr. Endoskopik cerrahi sundugu bu avantajlarin yani sira uzmanlhk gerektiren
bir alandir. Bu yuzden ameliyat esnasinda zamanin iyi kullaniimasi, cerrahin cerrahi

aletleri kullanirkenki becerisi oldukga onem arz etmektedir.
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Endoskopik Sinls Cerrahisi (ESC); paranazal sinUs diye adlandirilan burun bosluklarinin
muspet iltihabi durumlarinda, polip denilen et buyumelerinde, travmalara bagl veya
nedensiz olabilen beyin sivisi kagaklarinda basar ile uygulanabilen lokal veya genel
anestezi ile yapilabilen cerrahi yontemdir. Sinuslerin karmasik yapisi, goz-beyin gibi
hayati organlara yakin komsulugu nedeni ile dikkatle ve tecrube ile yapilmasi gereken bir
prosedlrdir. Endoskopik siniis cerrahisinde; burun kanamasi, burun iltihabi, burun
boslugunda yapisikliklar, narkoza bagl sikintilar gibi risklerin yaninda daha nadiren goz
icine kanama, sah damar yaralanmasi, goéz yaralanmasi, ¢ift gérme, gérme bozukluklari,

g6z yas! kanali zedelenmesi ve beyinle iliskili komplikasyonlar gelisebilir.

Teknigin bilinen durumunda cerrahide goérintlleme igin kullanilan optik sistemler igin,
cerrahi sirasinda optik sistemin Onlne gelen kani temizleyecek yikama sistemleri
mevcuttur. Bu yikama sistemleri optigin ucunu yikayan ve sonrasinda sadece optigin
ucunu aspire eden sistemlerden olusmaktadir. Ancak; mevcut durumda optigin ucunu
temizleyen bir aspiratdr sistemi bulunmasina ragmen, cerrahi sahadaki kan ve sivilarin

temizlenmesini saglayan bir aspiratdr bulunmamaktadir.

Endoskopik cerrahi sirasinda, &zellikle endoskopik sints cerrahisinde, doktor cerrahi
sahaya iki eli ile mudahale etmektedir. Doktorun bir elinde cerrahi sahanin
goruntilenmesini saglayan optik sistem, diger elinde ise cerrahi alet bulunur. Fakat
cerrahi esnasinda, cerrahi sahada olusan kani temizlemek igin GOcunci bir el
bulunmadigindan, cerrah zaman zaman cerrahi aleti burundan ¢ikartir ve aspirator ile
sahay! temizler. Bu da; vakit kaybina yol agmakta, bazi durumlarda ise temizlenen saha

aspirator ¢ikartilir gikartiimaz tekrar kan ile dolmaktadir.

S6z konusu bulug; mevcut teknikteki problemlerin giderilmesi ic¢in gelistirilen bir

aspirasyon sistemi ile ilgilidir.
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Bulusun Kisa Ac¢iklamasi ve Amaglari

Mevcut bulusta, endoskopik cerrahide kullanilimak uzere bir aparat ve bu aparat ile
hareketli bir aspiratdr ve cerrahi alet yerlestirilebilen bir endoskopi kilifi iceren bir

aspirasyon sistemi agiklanmaktadir.

Bulusa konu aspirasyon sistemi sayesinde, endoskopik yuzeyden rotasyonel olarak ve
ileri geri hareket edebilir aspiratdr ve cerrahi alet birarada tek elle kullanilabilmekte ve bu

da ameliyat esnasinda cerraha pratiklik ve kolaylik saglamaktadir.

Bulusun bir amaci; endoskopik cerrahide cerrahi sahadaki kan ve sivilarin etkin olarak

temizlenmesini saglamaktir.

Bulusun bir diger amaci; endoskopik cerrahide aspirasyondan kaynakli zaman kaybini

onleyerek ameliyatin etkin bir sekilde gergeklesmesini saglamaktir.

Bulus sayesinde, endoskopik cerrahi esnasinda olusabilecek komplikasyonlara hizli bir

sekilde midahale edilebilmektedir.

Bulusu Aciklayan Sekillerin Tanimlari

Sekil 1: Endoskopik cerrahi aparatin montaj gérinima.
Sekil 2: Aspirasyon sisteminin goranumdu.
Sekil 3: Aspirasyon sisteminin demonte gérunumu.

Sekil 4: Aspirasyon sisteminin patlamis montaj gérinimd
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Bulugu Olusturan Unsurlann/Kisimlarin/Parg¢alann Tanimlan

Bu bulus ile gelistirilen endoskopik cerrahi aparati ve aspirasyon sisteminin daha iyi
aciklanabilmesi icin gekillerde yer alan parca ve kisimlar numaralandiriimig olup, her bir

numaranin karsiligi1 asagida veriimektedir:

Aspirator

Endoskopi kilifi

Sabitleme diglisi

Donduarme ve ilerleme mandali
Cekme yayi

Tasiyicl

Setskur civata

O N Ok 0N~

Sabitleme pimi

9. Endoskopik cerrahi aparat
10.Halka

11.Kilit mekanizmasi
12.0yuk

Bulusun Ayrintili Agiklamasi

Mevcut bulus; endoskopik cerrahide kullaniimak Gzere bir endoskopik cerrahi aparati (9)
ve bu aparali, endoskopik yuzeyden rotasyonel olarak ve ileri geri hareket edebilir
Ozellikte bir aspiratéri (1) ve cerrahi alet yerlestirilebilen bir endoskopi kilifi (2) iceren bir
aspirasyon sistemiile ilgilidir. Bulusa konu aparat ile, aspiratdr ve cerrahi aletlerin birbirine

entegrasyonunu saglanmaktadir.

Bulus konusu endoskopik cerrahi aparati (2); bir sabitleme dislisi (3), bir setskur civata

{7), en az bir sabitleme pimi (8), bir cekme yayi (5), bir kilit mekanizmasi (11) ihtiva eden
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dondirme ve ilerletme mandali (4), bir ucunda halka {(10) ve diger ucunda oyuk (12) ihtiva

eden bir tasiyici (6) icermektedir.

Bulusa konu aspirasyon sistemi; bulus konusu endoskopik cerrahi aparati (9), endoskopik
yuzeyden rotasyonel olarak ve ileri geri hareket edebilir 6zellikte bir aspirator (1) ve cerrahi

alet yerlestirilebilen bir endoskopi kilifi (2) icermektedir.

Bulusta endoskopik cerrahi aparati (9), aparattaki sabitleme dislisi (3) ve setskur civata
{7} kullanilarak endoskopi kilifina (2) sabitlenmektedir. Burada, endoskopi kiifinin (2) ucu
endoskopik cerrahi aparattaki (9} tasiyicinin (6) bir ucunda bulunan halkadan (10)
gegirilerek, dondurme ve ilerleme mandalinin (4) kilit mekanizmasi {11) sabitleme dislisi
(3) Gzerindeki bélmeye oturtulmakta ve setskur civata (7) yardimiyla endoskopik cerrahi
aparati (9) ve endoskopi kilifi (2) sabitlenmektedir. Aspirator (1) ise, endoskopik cerrahi
aparatinda (9) bulunan tasiyicinin (6) diger ucundaki oyuktan (12) geciriimektedir.
Endoskopi cevresinde donis yapilmasi istendiginde déndiirme ve ilerleme mandali (4)
yukariya dogru itilerek kilit mekanizmasi serbest birakilmaktadir. Istenilen pozisyona
kadar déniis yapildiginda déndirme ve ilerleme mandall (4) sabitleme diglisi (3) tarafina
cekilerek istenilen pozisyona kilitlenmektedir. Tagiyici (6) ucundaki halka (10) ile sartiinme

ve kayma iligkisi kullanilarak aspiratoriin (1) istenilen noktaya uzanmasi saglanabilir.

Bulusta kullanilan ¢ekme yayi (5) sayesinde dondirme ve ilerleme mandalinin {(4) sirekli

kilitli pozisyonda kalmasi saglanmakta ve istenmeyen donme hareketleri 6nlenmektedir.

Taslyici {6) ucundaki oyuktan (12) gecirilerek kullanima hazir hale gelen aspirator (1), her
zaman kendi ekseninde dondurulebilir niteliktedir, fakat dondurme ve ilerleme mandali (4)

kilit mekanizmasi (11) acilmadigi takdirde endoskopi kilifi gevresinde donis saglanmaz.

Bulusa konu aspirasyon sistemi endoskopik cerrahide kullaniimaktadir.

Bulusun bir uygulamasinda, s6z konusu aspirasyon sistemi endoskopik sints cerrahide

kullanilmaktadir.



1/2

Sekil 1

Sekil 2
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