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{54) Zapojeni matige délkové miry vozovek .

Vyndlez se tykd zapojeni né¥ife délkové niry vozovek, urEeneho k automatickému zdznamu
‘a sb&ru dat v silnilnim hospodd¥stwvi.

Dosud pouZivané m&fi¥e délky vozovky jsou vEtZinou konstruk&nd provedeny s poufitim p¥e-
vadovych ‘mechanismd opat¥enych mechanickymi p¥evody a mechanicky pracujicimi Eigelniky,

Jejich obsluha je v podstatd t&ikopddnd a nevhodnd zvl4sts pro m&Ffeni del¥ich dsekd vo-
zovky. M&feni t&mito mechanickymi prostfedky nedosahuje dostate&nou piesnost, Tato za¥izent
vyZaduji soustavnou a pedlivou obsluhu po celou dobu méfeni, které je olevﬁovano subjektivni-
mi faktory se vZemi nédhodnymi chybami t&mito faktory vznxka31c1m1. VeSkeré ddaje o md¥eni je
nutno pisemnd zaznamenivat.

Za¥izeni pro automaticky sb&r dat a hodnoceni délkové miry vozovek v pom&rn& jednoduché
obvodové koncepci s mobilnim pouZitim, s moZnosti programového rizenx a automatizace zdznamu
neni v soudasné dob& znimé,

Tyto dosavadni nevyhody odstranuje zapojeni mEZ¥ife délkové miry vozovek urdené k automa-
tickému sb&ru dat v silnifnim hospodd¥stvi, jeho? podstatou je, Ze jg tvofeno jednak mechani~
cko-elektrickym snimaem spojenym pFes prvni tvarovad s vyhodnocovacim obvodem, jehoZ jeden
vystup je spojen s dekadickym &itafem a druhy vystup s ¥idicim obvodem a jednak opto-elektric-
kym obvodem spojenym pfes druhy tvarovad s ¥idicim obvodem, ktery je spojen s dekadickym,
titalem spojenym jednak s displeyem a jednak p¥es pFepinaci obvod s programovd registradnim
obvodem, pfilemf vystup pFepinactfho obvodu je spojen s ¥idicim obvodem, jehof vfstup je jedtd
spojen pfes obvod korekce s vyhodnocovacim obvodem. ) _

Hlayni pfednosti m&Ffi%e podle vyndlezu je technicky a konstruk&n& nendrofné zafizeni
odstranujici sloZfitost mechanickych pfevodd a umoZfujici rychl$ zplsob méFfeni délkové niry
vozovek 8 pfesnosti pdl promile, s mo¥nosti okam3ité registrace a trvalého z4znamu, Zapojeni
podle vynidlezu dovoluje Fizeni podle pFfedem stanoveného programu, sbé&r dat a dalSich poZadova-

nfch parametrd vozovek, Vyndlez bli%e objasni vykres, kde na obr. 1 je schematicky zndzorn&n
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"pfiklad provedeni mechanicko-elektrického snimaéé a na obr. 2 je uvedeno blokové schéma za-
pojeni méfile,

Mechanicko-elektricky snima je tvo¥en snimacim kotoufem 1 pevnd ulofenym na h¥ideli 2
spoleénd s registralnim kotoufem 3, ktery je opatfen alespon jednim nezndzorn&nym clonovym
otvorem. K registra&ﬂimu kotou¥i 3 je pfifazen fotoobvod 4.

Zapojeni m&fi¥e podle vyndlezu sestdvd z ¥idiciho obvodu 3, ktery je spojen s dekadickym
gitalem 6 a pEepinacim obvodem 7. Dekadicky Eital § je je3t& spojen s displeyem 8 a pfes
pfepinaci obvod 7 & programové registrafnim obvodem 9. Mechanicko-elektricky snimal 10 je
spojen pfes prvni tvarova® 11 s vyhodnocovacim obvodem 12, ktery je spojen jednak s dekadickym
gitafem 6 a jednak s Fidicim obvodem.i, ktery je soulasn&.spojen pfes obvod 13 korekce opét
8 vyhodnocovacim obvodem 12. Opto-elektricky obvod 14 je spojen ptes druhy tvaroval 15 také
s Efdicim obvodem 5.

Funk&ni podstata obvodd pouZitych v blokovém zapojeni je ndsledujici, Obvody prvniho
tvarovade 11 a druhého tvarovale 15 jsou identické, tvofené zesilovalem s tvarovafem a zesilu-
4i & upravuji impulsy ziskané z mechanicko-elektrického snimafe 10 a opto-elektrického obvodu
14 start stop. Vyhodnocovaci obved 12 sloufi k sjednoceni impulsd na vystupu na impulsy ﬁmérné
délkové jednotce zaznamenand v dekadickém poditali 6.

Kidici obvdd 5 zpracovdvd impulsy opto-elektrického obvodu 14 start-stop, zaddvd i snimd
nastaveni obvodu 13 korekce, fidi impulsy vstupni i vfstupni pfichdzejici pFes pE¥epinaci
obvod 7 z programovd registrainiho obvedu 9. Programové registradni obvod 9 je tvofen napkiklad
programovym mikropoditalem, pFfipadnd registraénim zafizenim s pisemnym zdznamem a programovym
systémem nap¥iklad s magnetickou pdskou. Na povel z programové registra&niho obvodu 9 lze
podle daného programu zpracovat automaticky protokol o m&¥eni{ délky vozovky. MEFenou hodnotu
lze zaznamendvat na magnetickou pdsku, pFipadn® provdddt dal8i poZfadované operace., Programem
je moZno ¥idit sb&r dat a ddajui o daldfch parametrech vozovky.

Mechanicko-elektricky snimad 10 se pFipojuje k mobilnimu za¥izeni., Snimaci kotou¥ 1 se
za provozu odvaluje po vozovce, takZe stfedem fotoobvodu 4 se st¥idaji nezndzorndné clonové
otvory. Fotoobvod 4 obsahuje napfiklad fototranzistor osvitlovany pfes clony registra¥niho
. kotouBe 3, &imZ vytvd¥i sled impulsfi, P¥ikladné provedeni podle obr. 1 nedi v¥ak jedinym
feSenim mechanicko-elektrického snimae 10. Jiné provedeni mi%e byt upraveno i tak, %e snima-
ci kotou? 1 je p¥imo opatien nezndzorninymi clonovymi otvory, takZe vykondvd sou¥asnd funkei
registragniho kotoude 3. ’

PY¥i mé&feni se odvaluje snimaci kotou& 1 po vozovce a und§f{ s sebou registralni kotoué 3,
ktery svou plochou mezi clonovymi otvory zastiﬁuje osvdtlovany fototranzistor ve fotoobvodu
4, pti&emi vytvofené impulsy jesou zpracovdviny, jak ‘je ddle uvedeno. Pofet impulsd na jednu
ot&tku snimaciho kotoufe lze regulovat obvodem 13 korekce bud pomoci pFepinald, nebo auto-
maticky programem vysilanym z programové registradniho obvoedu 9. 8 hodnotou impulsd numericky
odpovidajicimu ptedpoklédané délce obvodu snimaciho kotoude 1 lze korigovat chyby m&feni
zplsobené zmEnou délky obvodu snimaciho kotou¥e 1., V&t¥i ptesnosti lze dosdhnout vEt3im polftem
clonovych otvord na registralnim kotou&i 3.

ME¥i¢ délkové miry vozovek pracuje takto:

Opto-elektricky obvod 14 start~stop, ptipevndny spolu s mechanicko-elektrickym snimalem
10 na mobilnim zaFizeni, zaznamend p¥ipravenou znalku v terédnu a vydle startovaci impuls, ktery
po zesileni a dpravé ve druhém tvarovali 15 pfechdzi do ¥idiciho obvodu 5, ktery vy§le impuls
k zahdjeni registrace zdznamu impulsd vyvolédvanych pohybem mechanicko- elektrxckého snimale
10. Tyto impulsy po zesileni a tvarovédni v prvnim tvarova¥i 11 jsou pEivedeny do vyhodnocova=
ciho obvodu 12. Souldasné& jsou do vyhodnocovaciho obvodu 12 ptivddé&ny impulsy 2z obvodu 13 ko-
rekce, které koriguji zvolenym ndsobkem impulsy snimané mechanicko-elektrickym snimafem 10
na poZadovanou hodnotu numericky odpovidajici nastavené korekci, to je délce obvodu, nebo
na impulsy p¥imo umérné délkové jednotce. Tyto korigované impulsy jsou selitédviny v dekadic-
kém Zita%i 6 a soufasnd indikovény displeyem 8. Z v¥stupu dekadického Zitale 6 jsou vysledné
impulsy pFevéddény pies pfepinaci obvod 7 k registraci a v programové registrainim obvodu 9,
ktery soufasn® ovldd4 a kontroluje ¥ddnou funkci celého mé&ficiho zafizeni, hldsi p¥ipadny
vyskyt poruch, popiipadé vyddvé povely podle pfedenm stanoveného programu, pfes pEepinaci
obvod 7 vysilé 1mpulsy k Pidicimu obvodu 5. Ukonfeni méfeni provaddi opd&t opto- elektricky obvod
14 start-stop, ktery zaznamend v terénu udanou zivére&nou znaéku a tim vy$le stop impuls do
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‘fidiciho obvodu 5, ktery opét vydd 1mpuls ke skoncenl zdznamu impulsd z mechanicko- elektrické~
ho snimade 10 a ukon&i m&¥eni.
Zapojeni podle vyndlezu je mo%no vyufit zejména v silni¥nim hospodédfstvi k automatickému

zdznamu a sb&ru ddajd o délkébch vozovek,
PREDMET VYNALEZU

Zapojeni mdt¥ife délkové miry vozovek, urdené k automatickému zdznamu a sb&ru dat v sil~
nidnim hospodédfstvi, vyznadujici se tim, %fe je tvo¥eno jednak mechanlckomelektrlckym snima-~
gem /10/ spojenym p¥es prvni tvarovad /11/ s vyhodnocovacim obvodem /12/, jehoZ jeden vystup
je spojen s dekadickym &itafem /6/ a druhy vystup s ¥idicim obvodem /5/ a jednak opto~elek~
trickym obvodem /14/ spojenyn pres druhy tvarova& /15/ s fidicim obvodem /5/, ktery je spojen
s dekadickym Eitadem /6/ spogenym jednak s displeyem /8/ a jednak pfes pFfepinaci obvod /7/

s programov& registralnim obvodem /9/, p¥ifemZ vystup pFepinaciho obvodu /7/ je spo;en

s ¥idicim obvodem /5/, jehoZ vystup je je¥t& spojen pfes obvod /13/ korekce s vyhodnocovacim

obvodem /12/,

1 list vykresd
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