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DESCRIPCION
Dispositivo electronico
Campo técnico

La presente invencion se refiere al campo de las tecnologias de comunicacién y, en particular, a un dispositivo
electronico.

Antecedentes

Como los dispositivos electronicos (tales como teléfonos méviles y tabletas) tienen cada vez mas funciones, cada vez
mas dispositivos funcionales estan configurados en los dispositivos electrénicos, lo que supone un gran desafio para
el montaje de los dispositivos electronicos. A medida que se estan elevando las demandas de los usuarios para la
apariencia del dispositivo electrénico, los usuarios estan favoreciendo cada vez mas al dispositivo electrénico con una
gran relacion de pantalla a cuerpo.

Tomando una camara como ejemplo, para aumentar la relacion de pantalla a cuerpo del dispositivo electrénico, una
camara del dispositivo electrénico actual es una cdmara de elevacién. La camara de elevacion es accionada por un
mecanismo de accionamiento dispuesto en la carcasa del dispositivo electrénico, y luego entra y sale de la carcasa.
Cuando el usuario necesita fotografiar, el mecanismo de accionamiento se controla para accionar la camara de
elevacion para que se extienda fuera de la carcasa, y luego fotografiar. Después de que se complete la fotografia, el
mecanismo de accionamiento se controla de nuevo para accionar la camara de elevacion para que se retraiga en la
carcasa, para ocultar la camara. El dispositivo electrénico puede evitar que la camara ocupe su espacio de placa,
aumentando de este modo la relacién de pantalla a cuerpo del dispositivo electrénico.

En los dispositivos electronicos actuales, los componentes funcionales que necesitan realizar un movimiento telescopico
en los dispositivos electronicos necesitan ser accionados por un mecanismo de accionamiento. El mecanismo de
accionamiento incluye un motor. El motor necesita estar equipado con un mecanismo de transmision relativamente
complejo. El mecanismo de transmision incluye normalmente una varilla de guia de tuerca, una varilla de guia de resorte
y otras estructuras, que se usan para desempefiar un papel de guia en el proceso de accionar el componente funcional
para que se mueva, para definir una direccién de desplazamiento del componente funcional dentro del dispositivo
electrénico. Sin embargo, todos estos dispositivos necesitan ocupar espacio en el dispositivo electrénico. Como resultado,
el mecanismo de accionamiento ocupa un espacio interno mayor dentro del dispositivo electronico.

El documento CN110839125A divulga un dispositivo electrénico, que incluye: una carcasa, estando la carcasa provista
de una abertura; un mecanismo de camara, siendo el mecanismo de camara retractil en la carcasa o extensible fuera
de la carcasa a través de la abertura; y un mecanismo de accionamiento, estando el mecanismo de accionamiento
dispuesto en la carcasa, e incluyendo el mecanismo de accionamiento una fuente de accionamiento, una varilla
roscada; la fuente de accionamiento esta conectada de manera accionada a la varilla roscada. El documento
CN110319167A divulga un dispositivo electronico, que incluye un componente de accionamiento, un cuerpo de
dispositivo y un componente deslizante, incluyendo el componente de accionamiento un elemento de accionamiento,
un arbol de salida, un elemento deslizante y un elemento elastico. El elemento de accionamiento esta conectado al
arbol de salida, el elemento deslizante esta roscado al arbol de salida, el elemento de accionamiento esta fijado al
cuerpo del dispositivo, y el componente deslizante incluye una base deslizante fijada al elemento deslizante y al menos
un dispositivo funcional fijado a la base deslizante. La base deslizante se desliza con el elemento deslizante con
respecto al cuerpo del dispositivo, para impulsar al menos un dispositivo funcional para que se estire y se retraiga con
respecto al cuerpo del dispositivo. Los dos extremos del elemento elastico estan conectados respectivamente al
elemento deslizante y al arbol de salida, para proporcionar una fuerza de recuperacién elastica para que el elemento
deslizante gire hacia el arbol de salida. Ambos los documentos CN109862222A y CN109862224A divulgan un terminal
movil, que incluye un componente de carcasa y un componente de camara, estando el componente de camara ubicado
dentro del componente de carcasa y puede estirar la abertura en el extremo del componente de carcasa. El
componente de camara incluye una parte de ajuste, una parte de cuerpo principal, un médulo de cdmara, un tornillo y
un motor. El motor esta conectado al tornillo, y la parte de ajuste esta roscada al tornillo. La parte de cuerpo principal
esta conectada respectivamente a la parte de ajuste y al médulo de camara, y la forma de la seccién transversal de la
parte de ajuste es cuadrilateral.

Sumario

La presente invencion divulga un dispositivo electrénico para resolver un problema de que un mecanismo de
accionamiento del dispositivo electrénico ocupe un espacio mayor.

Para resolver el problema anterior, la presente invencién adopta la siguiente solucion técnica:

un dispositivo electronico, que incluye: una carcasa, que esta provista de una abertura; un médulo funcional retractil
en la carcasa o extensible fuera de la carcasa a través de la abertura; y un mecanismo de accionamiento, que esta
dispuesto en la carcasa. El mecanismo de accionamiento incluye una fuente de accionamiento, un husillo, un conjunto
de tuerca y una pinza. La fuente de accionamiento esta conectada de manera accionada al husillo. El conjunto de
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tuerca incluye una parte de ajuste, y la parte de ajuste se ajusta de manera roscada con el husillo. Un primer extremo
de la pinza esta en ajuste limitador de posicién con la parte de ajuste, y un segundo extremo de la pinza esta conectado
de manera fija al médulo funcional. La forma de la seccion transversal de la parte de ajuste es un poligono.

La solucion técnica adoptada en la presente invencién puede lograr los siguientes efectos beneficiosos:

En el dispositivo electrénico descrito en la presente invencion, el mecanismo de accionamiento incluye una fuente de
accionamiento, un husillo, un conjunto de tuerca y una pinza. Un primer extremo de la pinza esta en ajuste limitador
de posicion con la parte de ajuste, y la forma de la seccion transversal de la parte de ajuste es un poligono. Por lo
tanto, la rotacion de la parte de ajuste estara limitada por la pinza, de modo que la parte de ajuste puede accionar la
pinza para que se mueva solo a lo largo del husillo, pero no puede girar con el husillo. Por lo tanto, la estructura puede
transmitir la fuerza de accionamiento y limitar la rotacién de la parte de ajuste a través del ajuste entre la pinza y la
parte de ajuste. El dispositivo electrénico puede prescindir de estructuras adicionales de guiado, haciendo que el
mecanismo de accionamiento ocupe un espacio mas pequefio.

Breve descripcion de los dibujos

Para describir las soluciones técnicas en las realizaciones de la presente invencién o los antecedentes mas
claramente, a continuacién, se introducen brevemente los dibujos adjuntos requeridos para describir las realizaciones
o los antecedentes. Aparentemente, un experto en la materia puede obtener alin otros dibujos a partir de estos dibujos
adjuntos sin esfuerzos creativos.

La figura 1 es un diagrama esquematico de una estructura parcial de un dispositivo electrénico segin una
realizacion de la presente invencion;

la figura 2 es un diagrama esquematico tridimensional de una estructura parcial de un dispositivo electronico segun
una realizacién de la presente invencion;

la figura 3 es un diagrama esquematico del ajuste entre un husillo, una parte de ajuste, un elemento elastico y un
deflector mévil en un dispositivo electronico seglin una realizacion de la presente invencién;

la figura 4 es un diagrama esquematico tridimensional de la estructura mostrada en la figura 3; y

la figura 5 es un diagrama esquematico de una estructura parcial de un médulo funcional en un dispositivo
electrénico segun una realizacién de la presente invencién.

Descripcion de los numeros de referencia en los dibujos adjuntos

100-carcasa, 110-abertura, 200-médulo funcional, 210-soporte, 310-fuente de accionamiento, 320-husillo, 330-parte
de ajuste, 340-placa de conexién, 350-elemento elastico, 351-primer elemento elastico, 352-segundo elemento
elastico, 360-deflector moévil, 370-pinza, 371-rebaje de enlace, 372-rebaje de evitacion, 380-pieza de deteccion.

Descripcion detallada

A continuacién se describen de manera clara y completa las soluciones técnicas en las realizaciones de la presente
invencion con referencia a los dibujos adjuntos en las realizaciones de la presente invencién. Aparentemente, las
realizaciones descritas son algunas de las realizaciones de la presente invencién en lugar de todas las realizaciones.
Todas las demas realizaciones obtenidas por un experto en la técnica basandose en las realizaciones de la presente
invencion sin esfuerzos creativos caeran dentro del alcance de proteccion de la presente invencién.

Como se muestra en la Figura 1 a la Figura 5, las realizaciones de la presente invencion divulgan un dispositivo
electrénico, que incluye una carcasa 100, un moédulo funcional 200 y un mecanismo de accionamiento.

La carcasa 100 puede servir como una estructura principal del dispositivo electrénico, y puede proporcionar una base
de montaje para otros componentes del dispositivo electrénico. La carcasa 100 esta provista de una abertura 110, y
la abertura 110 permite que el médulo funcional 200 entre y salga de la carcasa 100. Opcionalmente, la carcasa 100
puede incluir un marco, y la abertura 110 puede estar dispuesta en el marco.

El médulo funcional 200 puede retraerse en la carcasa 100 o extenderse fuera de la carcasa 100 a través de la abertura
110. Opcionalmente, el médulo funcional 200 puede incluir un soporte 210 y un dispositivo funcional dispuesto en el
soporte 210. Cuando el médulo funcional 200 se retrae hacia la carcasa 100 a través de la abertura, el médulo funcional
200 puede estar en un estado no operativo. En este caso, el médulo funcional 200 esta oculto en la carcasa 100.
Cuando el médulo funcional 200 se extiende fuera de la carcasa 100 a través de la abertura 110, el médulo funcional
200 puede estar en un estado de trabajo. Cuando se completa el trabajo, el médulo funcional 200 puede retraerse en
la carcasa 100 a través de la abertura. El médulo funcional 200 puede no ocupar el area de visualizacion del dispositivo
electrénico, de modo que se puede aumentar la relaciéon de pantalla a cuerpo del dispositivo electrénico. Ademas, no
es necesario que la carcasa 100 esté provista de estructuras tales como un orificio de montaje correspondiente a los
médulos funcionales 200, lo que hace que el dispositivo electronico tenga una mejor consistencia de apariencia y una
mejor experiencia de usuario. Opcionalmente, el médulo funcional 200 puede incluir al menos uno de una camara, un
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sensor, un moédulo de reconocimiento de huellas dactilares, un receptor telefénico y una luz estroboscopica.
Ciertamente, el modulo funcional 200 puede incluir ademas otros dispositivos, que no estan limitados en las
realizaciones de la presente invencién.

El mecanismo de accionamiento esta dispuesto en la carcasa 100. El mecanismo de accionamiento incluye una fuente
de accionamiento 310, un husillo 320, un conjunto de tuerca y una pinza 370. La fuente de accionamiento 310 esta
conectada de manera accionada al husillo 320. El conjunto de tuerca incluye una parte de ajuste 330, y la parte de
ajuste 330 esta ajustada de manera roscada con el husillo 320. Un primer extremo de la pinza 370 esta en ajuste
limitador de posicién con la parte de ajuste 330, y un segundo extremo de la pinza 370 esta conectado de manera fija al
modulo funcional 200. La forma de la seccion transversal de la parte de ajuste 330 es un poligono. Correspondientemente,
la forma de la seccion transversal del primer extremo de la pinza 370 también puede ser un poligono, y las formas de los
dos encajan entre si. En este caso, la pinza 370 puede limitar la rotacion de la parte de ajuste 330, haciendo que el primer
extremo de la pinza 370 esté en ajuste de limitacion de posicién con la parte de ajuste 330 de manera mas fiable. La
pinza 370 puede encajar con la parte de ajuste 330 de una manera de ajuste a presion, transmitiendo de esta manera
una fuerza. La pinza 370 y el soporte 210 del modulo funcional 200 estan dispuestos por separado, o pueden estar
formados integralmente. En términos relativos, cuando la pinza 370 y el soporte 210 del médulo funcional 200 estan
formados integralmente, la fuerza puede transmitirse de manera mas eficiente.

Opcionalmente, la fuente de accionamiento 310 anterior puede adoptar un motor de accionamiento, o puede adoptar
una estructura capaz de emitir una fuerza de accionamiento tal como un elemento piezoeléctrico siempre que la fuente
de accionamiento 310 pueda emitir la fuerza de accionamiento para accionar el husillo 320 para que gire. Por lo tanto,
las realizaciones de la presente invencion no limitan la forma especifica de la fuente de accionamiento 310. La fuente
de accionamiento 310 puede estar dispuesta entre la abertura 110 y la parte de ajuste 330, haciendo que la estructura
del mecanismo de accionamiento sea mas compacta. Ademas, la forma de la seccion transversal de la parte de ajuste
330 puede ser un ftriangulo, un rectangulo, un pentagono, un hexagono, un octagono o similares. De manera
correspondiente, la forma de la seccién transversal del primer extremo de la pinza 370 puede ser un triangulo, un
rectangulo, un pentagono, un hexagono, un octagono o similares. Un experto en la materia puede entender que la
forma de la pinza puede encajar con la forma de la parte de ajuste 330, es decir, si la forma de la parte de ajuste 330
es un cuadrilatero, la forma de la pinza 370 también es un cuadrilatero. En algunas otras realizaciones, la forma de la
pinza 370 puede ser alternativamente diferente de la de la parte de ajuste 330, pero debe garantizarse que una
posicion en donde la parte de ajuste 330 tiene un borde pueda ajustarse con un borde correspondiente de la pinza
370, y es necesario aumentar una fuerza de friccion entre los dos bordes para evitar que los dos se desacoplen entre
si. Las realizaciones de la presente invencién no limitan la forma de seccién transversal de la parte de ajuste 330y la
forma de seccién transversal del primer extremo de la pinza 370. Debe observarse que la seccién transversal es
paralela a la direccion del espesor del dispositivo electrénico, y es perpendicular a una direccidon de movimiento del
médulo funcional 200.

Cuando se adopta la solucién anterior, la fuente de accionamiento 310 puede accionar el husillo 320 para que gire. El
husillo 320 esta ajustado de manera roscada con la parte de ajuste 330, y la pinza 370 puede limitar la rotacion de la
parte de ajuste 330. Por lo tanto, accionada por el husillo 320, la parte de ajuste 330 puede moverse a lo largo del
husillo 320. La parte de ajuste 330 puede transmitir la fuerza al médulo funcional 200 a través de la pinza 370. Por lo
tanto, el médulo funcional 200 puede moverse con respecto a la carcasa 100 bajo la accién del mecanismo de
accionamiento, y luego conmutar entre diferentes estados.

En las realizaciones de la presente invencién, la forma de la seccion transversal de la parte de ajuste 330 es un
poligono. Por lo tanto, la rotacién de la parte de ajuste 330 estara limitada por la pinza 370, de modo que la parte de
ajuste 330 pueda accionar la pinza 370 para que se mueva solo a lo largo de una direccién de extension del husillo
320, pero no pueda girar con el husillo 320. Por lo tanto, la estructura puede transmitir la fuerza de accionamiento y
limitar la rotacién de la parte de ajuste 330 a través del ajuste entre la pinza 370 y la parte de ajuste 330. El dispositivo
electrénico puede prescindir de dispositivos especificos para el guiado, haciendo que el mecanismo de accionamiento
ocupe un espacio mas pequefio. Ademas, el peso del mecanismo de accionamiento se reduce, reduciendo asi el peso
del dispositivo electrénico, lo que es mas propicio para un disefio ligero y delgado del dispositivo electrénico.

El juego de tuercas anterior incluye ademas un elemento elastico 350 y un deflector mévil 360. El deflector moévil 360
esta conectado a la parte de ajuste 330 a través del elemento elastico 350, y el deflector mévil 360 esta ubicado en
un lado de la parte de ajuste 330 lejos de la abertura 110. La pinza 370 es deslizable con respecto a la parte de ajuste
330, y la pinza 370 se mueve a lo largo del husillo 320. En un caso en donde la pinza 370 esta separada al menos
parcialmente de la parte de ajuste 330, el elemento elastico 350 acciona el deflector mévil 360 para hacer que la pinza
370 esté en contacto con la parte de ajuste 330. En primer lugar, la pinza 370 puede deslizarse con respecto a la parte
de ajuste 330 mientras limita la rotacién de la parte de ajuste 330, de modo que se puede generar un cierto margen
de movimiento en una posicién donde los dos encajan entre si. Cuando el médulo funcional 200 necesita extenderse
fuera de la carcasa 100, el husillo 320 acciona la parte de ajuste 330 para moverse y la parte de ajuste 330 acciona el
deflector mévil 360 para moverse. Cuando la pinza 370 esta en contacto con el deflector mévil 360, el deflector mévil
360 puede accionar la pinza 370 para que se mueva, accionando asi el médulo funcional 200 para que se mueva. En
segundo lugar, si el médulo funcional 200 se somete a una fuerza externa, la fuerza externa puede transmitirse al
deflector moévil 360 a través de la pinza 370, y el deflector movil 360 se mueve con respecto a la parte de ajuste 330.
En este caso, el elemento elastico 350 puede deformarse, reduciendo asi la cantidad de movimiento de la parte de
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ajuste 330, o incluso evitando que la parte de ajuste 330 se mueva, para evitar que la fuerza externa en el médulo
funcional 200 provoque dafios al mecanismo de accionamiento.

Opcionalmente, el elemento elastico 350 anterior puede ser un resorte u otra parte elastica.

Cuando el moédulo funcional 200 se somete a la fuerza externa, la pinza 370 puede estar en contacto con el deflector
moévil 360 y accionar el deflector mévil 360 para que se mueva. Si la fuerza externa sobre el médulo funcional 200 es
relativamente grande, el intervalo de movimiento de la pinza 370 es relativamente grande. Como resultado, la pinza
370 se desengancha facilmente de la parte de montaje 330, y se corta un recorrido de transmisién de fuerza entre la
pinza 370y la parte de montaje 330. Por lo tanto, para evitar esta situacion, en una realizacion opcional, el dispositivo
electronico puede incluir ademas una pieza de deteccién 380 y una pieza de control. La pieza de deteccion 380 esta
dispuesta en la carcasa 100. En el caso de que la pinza 370 esté separada al menos parcialmente de la parte de ajuste
330, la pieza de deteccidon 380 se activa y se usa para detectar una distancia relativa entre la pinza y la parte de ajuste.
La distancia relativa puede ser una distancia entre el centro de gravedad de la pinza y el centro de gravedad de la
parte de ajuste, o una distancia entre una primera superficie de la pinza y una segunda superficie de la parte de ajuste.
En caso de que la pinza no esté separada de la parte de ajuste, la primera superficie de la pinza y la segunda superficie
de la parte de ajuste son coplanares. La pieza de control esta dispuesta en la carcasa 100, y la pieza de control esta
conectada eléctricamente a la pieza de deteccion 380 y a la fuente de accionamiento 310, respectivamente. En caso
de que se active la pieza de deteccion 380, la pieza de control controla la fuente de accionamiento 310 segln un
resultado de deteccion de la pieza de deteccién 380, para hacer que la fuente de accionamiento 310 esté en un estado
de trabajo. En esta realizacion, una vez que la pinza 370 esta separada al menos parcialmente de la parte de ajuste
330, la pieza de deteccion 380 puede activarse para enviar una sefial relevante. La pieza de control puede controlar
la fuente de accionamiento 310 para que esté en el estado de trabajo segun la sefial, para hacer que la parte de ajuste
330 se mueva, de modo que la parte de ajuste 330 pueda encajar de manera fiable con la pinza 370. Ademas, después
de que la pieza de control controle la fuente de accionamiento 310 para que esté en el estado de trabajo, la fuente de
accionamiento 310 puede accionar el médulo funcional 200 para que se retraiga en la carcasa 100 a través de la pinza
370, evitando de este modo que el médulo funcional 200 se someta continuamente a la fuerza externa, para proteger
el médulo funcional 200.

La pieza de deteccion 380 anterior puede montarse en la carcasa 100, y la pieza de deteccién 380 esta cerca de la
parte de ajuste 330 y la pinza 370, de modo que puede aprenderse con precision un estado de ajuste de la parte de
ajuste 330 y la pinza 370. En algunas otras realizaciones, |la pieza de deteccion 380 puede montarse alternativamente
en la parte de ajuste 330, de modo que la distancia entre la pieza de deteccion 380 y la parte de ajuste 330 y la pinza
370 es menor, aprendiendo asi el estado de ajuste de la parte de ajuste 330 y la pinza 370 con mayor precision, y
respondiendo al caso de que el médulo funcional 200 se someta a la fuerza externa mas rapidamente.

Debe observarse que la pieza de deteccién 380 anterior puede adoptar un sensor de posicién, un conmutador de
proximidad u otro dispositivo. La pieza de control puede ser un controlador u otro dispositivo. Las realizaciones de la
presente invencién no limitan tipos especificos de la pieza de deteccién 380 y la pieza de control.

El deflector moévil 360 puede estar dispuesto completamente por encima del husillo 320. Alternativamente, el deflector
movil 360 esta provisto de un orificio de evitacion, y un extremo del husillo 320 pasa a través del orificio de evitacién.
En este caso, el tamario del deflector mévil 360 es mayor, lo que puede aumentar un area de contacto entre el deflector
movil 360 y la pinza 370, lo que conduce a una transmisién mas fiable de la fuerza entre los dos, y el deflector moévil
360 no afecta la rotacién del husillo 320. Opcionalmente, la forma del orificio de evasién puede encajar con la estructura
del husillo 320. Por ejemplo, el orificio de evasion puede ser un orificio circular, y el diametro del orificio circular puede
ser mayor que el diametro exterior del husillo 320, de modo que se puede formar un cierto espacio entre los dos.
Ciertamente, la forma puede ser alternativamente un rectangulo, un triangulo o similar.

Para llevar el elemento elastico 350 a jugar de manera mas fiable, puede disponerse una pluralidad de elementos
elasticos 350, e incluir un primer elemento elastico 351 y un segundo elemento elastico 352. Un extremo del primer
elemento elastico 351 y un extremo del segundo elemento elastico 352 estan ambos conectados al deflector movil
360, y el primer elemento elastico 351 y el segundo elemento elastico 352 estan situados respectivamente en dos
lados del husillo 320. A medida que aumenta el nimero de elementos elasticos 350, aumentara el nimero de puntos
de conexién entre el deflector mévil 360 y la parte de ajuste 330, de modo que la fiabilidad de la conexién entre los
dos es mayor y la estructura es mas estable. Ademas, cuando el médulo funcional 200 se somete a la fuerza externa,
una pluralidad de elementos elasticos 350 pueden absorber una parte mayor de la fuerza externa, evitando que el
modulo funcional 200 y el mecanismo de accionamiento se dafien.

El elemento elastico 350 puede estar conectado directamente a un extremo de la parte de ajuste 330 cerca de la
abertura 110. Cuando se adopta esta estructura, dado que el tamafio de un extremo de la parte de ajuste 330 cerca
de la abertura 110 es relativamente pequefio, la conexién entre el elemento elastico 350 y la parte de ajuste 330 es
inconveniente. Basandose en esto, en una realizacion opcional, el conjunto de tuerca incluye ademas una placa de
conexion 340. La placa de conexién 340 esta conectada al extremo de la parte de ajuste 330 cerca de la abertura 110;
y un extremo del primer elemento elastico 351 y un extremo del segundo elemento eléstico 352 estan ambos
conectados a la parte de ajuste 330 a través de la placa de conexién 340. Cuando el médulo funcional 200 necesita
retraerse en la carcasa 100 a través de la abertura 110, la fuente de accionamiento 310 acciona la parte de ajuste 330
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para moverse a través del husillo 320, y la placa de conexién 340 se mueve en consecuencia y acciona la pinza 370
para moverse en una direccion lejos de la abertura 110, accionando de este modo el médulo funcional 200 para
moverse en la carcasa 100.

La placa de conexion 340 de tamafio aumentado de manera apropiada puede conectarse de manera mas fiable al
elemento elastico 350 y la pinza 370, y hacer mas conveniente que una direccién de extension del elemento elastico 350
sea paralela a la direccién de movimiento del médulo funcional 200, haciendo asi que el elemento elastico 350 transmita
la fuerza de accionamiento de manera mas eficiente y absorba mejor la fuerza externa en el médulo funcional 200.

Opcionalmente, la placa de conexioén 340 y la parte de ajuste 330 pueden disponerse por separado, es decir, las dos
pueden formarse por separado y luego ensamblarse juntas, o la placa de conexién 340 y la parte de ajuste 330 se
forman integralmente, mejorando asi la resistencia estructural de la estructura formada por las dos.

Las posiciones de disposicion del elemento elastico 350 y la pinza 370 estan relativamente concentradas, por lo que
es probable que se produzca interferencia entre los dos. En vista de esto, en una realizacién opcional, la pinza 370
esta provista de un rebaje de evitacién 372, y al menos una parte del elemento elastico 350 esta situada en el rebaje
de evitacion 372. Cuando se dispone el rebaje de evitacién 372, es poco probable que se produzca una interferencia
entre la pinza 370 y el elemento elastico 350, por lo que los dos pueden disponerse de una manera mas concentrada,
haciendo que la estructura formada por el médulo funcional 200 y el mecanismo de accionamiento sea mas compacta,
y haciendo que el espacio ocupado por los dos sea mas pequefio, lo que conduce al apilamiento de componentes
dentro del dispositivo electrénico.

En el caso de que la pinza 370 esté en ajuste limitador de posicion con la parte de ajuste 330, en una solucién opcional,
la pinza 370 puede estar provista de un orificio de ajuste. La parte de ajuste 330 puede encajar con el orificio de ajuste.
En otra solucion opcional, la pinza 370 esta provista de un rebaje de enlace 371. El rebaje de enlace 371 esta en
ajuste limitador de posicién con la parte de ajuste 330. El rebaje de enlace 371 puede pasar primero a través de la
pinza 370 en una direccién de movimiento del médulo funcional 200, y puede extenderse ademas hasta una superficie
de la pinza 370 en una direccion perpendicular a la direccion de movimiento. La estructura del rebaje de enlace 371
es similar a la de una ranura. En términos relativos, el rebaje de enlace 371 tiene menos limitaciones en la direccién
de montaje de la pinza 370, por lo que es conveniente montar la pinza 370 y el mecanismo de accionamiento, lo que
hace que la eficiencia de montaje del dispositivo electrénico sea mayor.

El dispositivo electronico divulgado en las realizaciones de la presente invencion puede ser un teléfono inteligente, una
tableta, un lector de libros electrénicos, un dispositivo portatil (tal como un reloj inteligente), una consola de videojuegos
u otro dispositivo. Las realizaciones de la presente invencién no limitan un tipo especifico del dispositivo electrénico.

Las descripciones de las realizaciones anteriores de la presente invencién se centran en una diferencia entre las
diversas realizaciones. Siempre que diferentes caracteristicas de optimizacion de las diversas realizaciones no entren
en conflicto entre si, puede formarse una mejor realizacion mediante las combinaciones de las caracteristicas de
optimizacién, que no se describe en detalle en el presente documento en consideracién de la brevedad del texto.

Las descripciones anteriores son meramente realizaciones de la presente invencion y no pretenden limitar la presente
invencion. Para un experto en la materia, la presente invencién puede tener diversos cambios y modificaciones.
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REIVINDICACIONES
1. Un dispositivo electrénico, que comprende:
una carcasa (100), en donde la carcasa (100) esta provista de una abertura (110);

un médulo funcional (200), en donde el médulo funcional (200} es retractil dentro de la carcasa (100) o extensible
fuera de la carcasa (100) a través de la abertura (110); y

un mecanismo de accionamiento, en donde el mecanismo de accionamiento esta dispuesto en la carcasa (100),
y el mecanismo de accionamiento comprende una fuente de accionamiento (310}, un husillo (320), un conjunto
de tuerca y una pinza (370); la fuente de accionamiento (310) estd conectada de manera accionada al husillo
(320); el conjunto de tuerca comprende una parte de ajuste (330}, y la parte de ajuste (330) esta acoplada de
manera roscada con el husillo (320); un primer extremo de la pinza (370) esta en ajuste de limitacién de posicién
con la parte de ajuste (330), y un segundo extremo de la pinza (370) esta conectado de manera fija al médulo
funcional (200); y

la forma de la seccién transversal de la parte de ajuste (330) es poligonal;

caracterizado por que el conjunto de tuerca comprende ademas un elemento elastico (350) y un deflector moévil
(360); el deflector mévil (360) esta conectado a la parte de ajuste (330) a través del elemento elastico (350), y el
deflector mévil (360) esta ubicado en un lado de |a parte de ajuste (330} lejos de la abertura (110); la pinza (370)
es deslizable con respecto a la parte de ajuste (330), y la pinza (370) se mueve a lo largo del husillo (320); en un
caso en donde la pinza (370) esta separada al menos parcialmente de la parte de ajuste (330), el elemento
elastico (350) acciona el deflector mévil (360) para hacer que la pinza (370) esté en contacto con la parte de
ajuste (330).

2. El dispositivo electrénico segun la reivindicacion 1, en donde el dispositivo electrénico comprende, ademas:

una pieza de deteccion (380), en donde la pieza de deteccion (380) esta dispuesta en la carcasa (100); en caso
de que la pinza (370) esté separada al menos parcialmente de la parte de ajuste (330), la pieza de deteccioén
(380) detecta una distancia relativa entre la pinza (370} y la parte de ajuste (330); y

una pieza de control, en donde la pieza de control esta dispuesta en la carcasa (100}, y la pieza de control esta
conectada eléctricamente a la pieza de deteccion (380) y la fuente de accionamiento (310), respectivamente; y
la pieza de control controla la fuente de accionamiento (310) segun un resultado de deteccion de la pieza de
deteccién (380).

3. El dispositivo electrénico segun la reivindicacién 2, en donde la pieza de deteccién (380) estd montada en la parte
de montaje (330).

4. El dispositivo electrénico segun la reivindicacion 1, en donde el deflector mévil (360) esta provisto de un orificio de
evitacion, y un extremo del husillo (320) pasa a través del orificio de evitacién.

5. El dispositivo electronico segun la reivindicaciéon 1, en donde se dispone una pluralidad de elementos elésticos
(350}, y comprende un primer elemento elastico (351) y un segundo elemento elastico (352); un extremo del primer
elemento elastico (351) y un extremo del segundo elemento elastico (352) estan ambos conectados al deflector movil
(360}, y el primer elemento elastico (351) y el segundo elemento elastico (352) estan ubicados respectivamente en
dos lados del husillo (320).

6. El dispositivo electrénico segun la reivindicacién 5, en donde el conjunto de tuercas comprende ademas una placa
de conexién (340); la placa de conexidn (340) esta conectada a un extremo de la parte de ajuste (330) cerca de la
abertura (110); y un extremo del primer elemento elastico (351) y un extremo del segundo elemento elastico (352)
estan ambos conectados a la parte de ajuste (330) a través de la placa de conexién (340).

7. El dispositivo electronico segun la reivindicacion 1, en donde la pinza (370) esta provista de un rebaje de evitacion
(872), y al menos una parte del elemento elastico (350) esta situada en el rebaje de evitacién (372).

8. El dispositivo electronico segun la reivindicacion 1, en donde la pinza (370) esta provista de un rebaje de enlace
(871}, y el rebaje de enlace (371) esta en ajuste limitador de posicién con la parte de ajuste (330).

9. El dispositivo electrénico segun la reivindicacién 1, en donde el médulo funcional (200) comprende al menos uno
de una camara, un sensor, un médulo de reconocimiento de huellas dactilares, un receptor telefénico y una luz
estroboscépica.
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