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MECHANIZM SKOKOWEGO NAPgDU WÓZKA

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm skokowego napędu wózka w kształoie płyty do

liniowego przesuwania suwaka lub wózka w sposób skokowy o stały odoinek powtarzany wielo¬
krotnie, a stosowany do przyrządów lub urządzeń do podawania rytmicznego.

Znane są mechanizmy do skokowego przesuwania elementów w postaci płyt suwakowych albo
wózków napedzanyoh órubą mikrometryozną lub zębatką z kołem zębatym obracanym przez silnik
z przekładnią*

Taki napęd ze śrubą mikrometryozną jest rozbudowany, niestosowny do precyzyjnych przy¬
rządów i niewielkich urządzeń, zaś zębatki z kołem zębatym z dokładnym zazębieniem ewolwen-
towym są teohnologioznie trudne do wykonania i kosztowne gdyż konieozne jest w tym wypadku
stosowanie nietypowyoh modułów zazębienia ewolwentowego, warunkujące przesuw o pełną liczbę
milimetrów na jeden obrót koła zębatego.

Znane są również meohanizmy z krzyżem maltańskim, w którym wirnik napędowy przesuwają¬
cy element napędzany jest wyposażony w parę ozopów umieszczonych przesuwnie w tarczy
wirnika ze skomplikowanym układem magnetycznym stosowanym do wysuwania i nawrotu czopów

w głąb korpusu wirnika dla sprzęgania lub rozdzielania ozopów ze szczelinami w płotach
lub elementaoh przesuwanych skokowo.

Układy takie przedstawione w stanie techniki zawartym w opisie patentowym wynalazku
USA nr 3 561 278 z zastosowanym w lioznyoh odmianaoh konstrukcyjnych krzyżem maltańskim
i wirnikiem z czopami zabierakowymi, znanym od dawna w technice przesuwów skokowych, są
skomplikowane i zawodne zwłaszoza w działaniu ferromagnetycznego obwodu roboczego.

Istotą rozwiązania według wynalazku jest mechanizm skokowego napędu wózka z silni¬
kiem napędowym z przesuwną płytą z listwą zębatą i zabierakiem kołkowym, gdzie płyta
przesuwna ma listwę z prostokątnymi wrębami a do pionowej ścianki wrębu przylegają na-
przemian dwa kołki zabieraka umocowane trwale w tulei osadzonej na wale silnika krokowego.
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przy ozyra oś silnika jest usytuowana w płaszczyźnie wierzchołków wrębów listwy zaś kołek
zabieraka jest dociskany do pionowej śoimnki wrębu listwy naciągiem sprężyny przytwier¬
dzonej do podstawy,

MBohanizra według wynalazku zapewnia łatwe przesuwanie wózka z wysoką dokładnością
i niezawodnością o stały, wielokrotnie powtarzany odcinek. Przykład ineohanizmu w rozwią¬
zaniu według wynalazku uwidoczniono na rysunku, na którym fig. 1 przedstawia przekrój
wzdłużny, a fig. 2 przekrój poprzeozny mechanizmu w płaszczyźnie osi silnika. Mechanizm
według wynalazku jest wyposażony w silnik krokowy 8, w przesuwną płytę 1 na prowadnicach k
z listwą 5 i zabierak kołkowy 6 i 7.

Przesuwna płyta 1 jest prowadzona po liniowych prowadnicach k zamocowanych równoleg¬
le w podstawie 2 meclianizmu. Płyta 1 ma z boku przymocowaną listwę 5 z prostokątnymi wrę¬
bami, których jedna strona ma pionową ściankę prostopadłą do osi listwy 5. Do pionowej
ścianki wrębu listwy 5 przylegają na przemian dwa kołki 7 zabieraka umocowane trwale w tu-
lei 6, Kołki 7 są umocowane symetryoznie w ozołowej powieraohni tulei 6, w odległości rów¬
nej podziałoe wrębów listwy 5. Tuleja 6 jest osadzona na wale silnika krokowego 8 umiesz¬
czonego prostopadle do prowadnic k płyty 1. Silnik 8 jest ustawiony w taki sposób, że Jego
oś leży w płaszczyźnie wierzchołków wrębów listwy 5. Kołki 7 zabieraka przylegają do pio¬
nowej ścianki wrębu listwy 5 na skutek naciągu sprężyny 3 przytwierdzonej jednym końcem do
brzegu podstawy 2 mechanizmu, zaś drugim końcem do przesuwnej płyty 1 z listwą 5. Napęd
silnika 8, którego ruoh obrotowy za kolejnym pośrednictwem kołków 7 zabieraka powoduje
kolejny przesuw płyty 1 do następnego położenia Jest sterowany układem 9»

Zastrzeżenie patentowe

Mechanizm skokowego napędu wózka z silnikiem napędowym z przesuwną płytą, z listwą
zębatą i zabierakiem kołkowym, znamienny tym, że przesuwna płyta /i/ ma listwę/5/
z prostokątnymi wrębami a do pionowej śoianki wrębu listwy /5/ przylegają na przemian dwa
kołki /7/ zabieraka umocowane trwale w tulei /6/ osadzonej na wale silnika krokowego /8/,
przy czym oś silnika /8/ jest usytuowana w płaszczyźnie wirzohołków wrębów listwy /5/ zaś
kołek /7/ zabieraka jest dociskany do pionowej śoianki wrębu listwy /5/ naoiągiem spręży¬
ny /3/ przytwierdzonej do podstawy /2/.
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