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(57) Abstract: The invention relates to a lift (1, 1a) with guide rails (3) and guiding means (4, 38) wherein a lift platform (5) or a
double platform (65) can be moved vertically over the stroke (H) by means of a cable drum transmission (33), an electrical drive (6)
or a hydraulic cylinder (27) and the swimming pool lift (1) has a buoyancy body (10) which can accommodate the drive (6), the

hydraulic system (39) and also the swimming pool cleaning system (11).

(57) Zusammenfassung:
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Veroffentlicht:

—  ohne internationalen Recherchenbericht und erneut zu
veroffentlichen nach Erhalt des Berichts (Regel 48 Absatz
2 Buchstabe g)

Die Erfindung betrifft einen Lift (1,la) mit Fithrungsschienen (3) und Fiihrungsmittel (4,38) und mittels einer
Seiltrommeliibersetzung (33), einem elektrischen Antrieb (6) oder einem Hydraulikzylinder (27) l4sst sich eine Liftplattform (5)
oder einer Doppelplattform (65) vertikal {iber dem Hub (H) bewegen und der Schwimmbadlift (1) weist einen Auftriebskdrper
(10) auf, weicher den Antrieb (6), die Hydraulikanlage (39), als auch die Schwimmbadreinigungsanlage (11) aufnhehmen kann.
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Lift

Technisches Gebiet

Die Erfindung geht aus von einem Lift, welcher terrestrische Hindernisse Uberwindet und auch

fur Schwimmbecken tauglich ist, nach dem Oberbegriff des ersten Anspruches.

Stand der Technik

Seit der Erfindung der Sicherheitsvorkehrung von Otis 1853, wurde das Vertrauen in Aufziige
gestarkt und damit eine grosse Anzahl von Patenten beziiglich Aufziige eingereicht, mit
entsprechenden Hebe- und Sicherheitsmechanismen, sowie mit und ohne Gegengewichten,
wie beschrieben z.B. in US 2086002.

Bekannt sind Lifte auch in Form von Treppenlifte oder als Schragaufziige, wie u.a. FR
2877656. Im Weiteren sind fir Schwimmbecken insbesondere fur Behinderte Lésungen
geschaffen worden, sodass diese ebenfalls in den Genuss von Schwimmméglichkeiten
kommen, wie beschrieben u.a. in den Patenten US 7275272 B2, US 4283803, US 5432961,
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Darstellung der Erfindung

Die Erfindung geht aus von einem vertikalen oder schrag verfahrenden Lift im terrestrischen
Bereich flr die Beférderung von Waren und Personen und fir den Schwimmbadbereich fir
Personen mit eingeschrénkter Mobilitat, wie z.B. Senioren oder Mdtter mit ihren Kleinkindem,
aber auch fur Sportler, d.h. zur Freizeitnutzung, Sport und Reha, wobei die Liftanlage im
Wasser mittels Auftriebskérper zudem méglichst selbsttragend ist, nach dem Oberbegriff des

ersten Anspruches.

Die Pflicht in 6ffentlichen Anlagen einen barrierefreien Zugang zum Schwimmbad zu gewéhr-
leisten, aber auch im privaten Bereich das Schwimmbad méglichst vielfaltig zu nutzen, ist ein
Schwimmbadlift eine effiziente Lésung, um Personen in oder aus dem Wasser zu
transportieren und eine angenehme Einrichtung, um gleichzeitig als Trager von Fitness- und

anderen Geréten oder als Sprungturm zu dienen.

Der erfinderische Ansatz ist eine solche Anlage flr den terrestrischen wie auch fiir den
Schwimmbad- Bereich mit méglichst identischen Teilen zu betreiben, mit einem einfachen
Antrieb und einem Sicherheitsdispositiv, welches ein Abstirzen des Liftplattform in jedem Fall

ausschliesst und diese im Notfall, auch ohne Strom, in die beste Hubposition fahren I&sst.

Der Sicherheitsaspekt umfasst deshalb nebst den Maschinennormen beziiglich
Sicherheitsabstande, um kein Glied einzuklemmen, Abdeckungen um Scherstellen zu
verhindern, eine federbelastete Seilsicherung, eine Gasfeder oder einen hydraulischen
Speicher oder eine batteriebetriebene Back-up Lésung, sowie im Schwimmbadbereich
zusatzlich ein Auftriebskérper oder ein Airbag dhnliches Notauftriebssystem. Dies sichert bei
einem Ausfall des Antriebs, dass die Plattform des Schwimmbadlifts nie nach unten fallen
kann oder bei einem elektrischen Ausfall, mittels Betatigung eines Drucklosschalters, die
Hydraulik entsperrt werden kann und aufgrund der Gasfederkraft oder Einbindung des
hydraulischen Speichers, oder mittels gentigender Auftriebskraft am Auftriebskérper oder
Gasbeflllung eines gefaltenen Kunststoffsacks, welcher aufgeblasen ein Auftriebskissen

bildet und damit die Plattform in die gewlnschte Position gefahren werden kann.

Im Weiteren sind tragende Konstruktionen in Hallenbadern dusserst rigorosen

Sicherheitsbestimmungen unterstellt, welches dazu fiihrt, dass weit Uber die Qualitat von
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Standard-Edelstahl, damit hochwertigeres und damit sehr teures Edelstahl zu verwenden ist.
Deshalb wird die Plattform von Schwimmké&rpern unterlegt, sodass im korrosiven Umfeld von
chlorhaltiger Luft in einem Schwimmbad, bei einem Materialbruch, die Plattform nicht rasch
nach unten abtauchen kann und so keinen Schwimmer unglicklich zu treffen, sondern wiirde
dann wie ein leckes Floss im Wasser langsam absinken. Aus diesem Grund kann ein

preiswerter Edelstahl wie z.B. nach der DIN-Norm 1.4404 oder 1.4462 verwendet werden.

Fur den terrestrischen Bereich fehlt zwar das Wasserelement und damit die Nutzung von
Auftriebskdrpern, aber mittels einer entsprechenden Seilsperre oder Doppelfiihrung eines
Seils, kann eine solche geforderte Sicherheit sehr gut Folge geleistet werden.

Identisch zum Schwimmbadlift kann der Antrieb ohne einer aufwandigen
ZahnradUbersetzung, mittels einer grossen Seilaufwickeltrommel und daran kraftschiiissig
angebrachter kleinen Seilaufwickeltrommel eine hervorragende Ubersetzung des Antriebs
gewahrleisten, angetrieben mittels eines linearen Antriebs, wie z.B. einem Hydraulikzylinder,
mit einem kleinen Hub oder einem kleinen Hydraulikmotor. Der Hubzylinder, als auch ein
drehender Motor, kann elektrisch oder auch mittels eines Fluids, z.B. Biod! oder Klarwasser,
betrieben werden.

Ein Hydraulikmotor oder ein elektrischer Motor benétigt eine zusatzliche Sperre um die
Winkelposition der Motorwelle zu sichemn. Dagegen braucht ein Hydraulikzylinder einzig ein

Lasthalteventil um die Position der Kolbenstange hydraulisch einzusperren.

Mittels eines Flaschenzuges und einer Seiltrommel multipliziert sich das

Ubersetzungsverhéltnis und wirkt quasi als Potenzflaschenzug.
Erfindungsgemaéss wird dies durch die Merkmale des ersten Anspruchs erreicht.

Kern der Erfindung ist, mittels eines untersetzenden Seiltrommelantriebes und eine an
Fuhrungsstangen angebrachte Liftplattform, diese mittels Seilsicherung und einem Back-up
Systems oder und eines festen oder aufblasbaren Auftriebskdrpers absturzsicher zu
gestalten, als auch der gesamte Antrieb des Plattformhebers mitsamt Untersetzung,

Hydraulikaggregat und Steuerung in der grossen Seiltrommel zu integrieren.

Weitere vorteilhafte Ausgestaltungen der Erfindung ergeben sich aus den Unteranspriichen.
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Kurze Beschreibung der Zeichnungen

Im Folgenden werden anhand der Zeichnungen Ausfihrungsbeispiele der Erfindung néher

erlautert. Gleiche Elemente sind in den verschiedenen Figuren mit den gleichen Bezugs-

zeichen versehen,.

Es zeigen:

Fig. 1

Fig. 2

Fig. 3

Fig. 4

eine schematische Seitenansicht eines Schwimmbadlifts an einem Schwimmbecken
mit Fhrungsschienen und Flhrungsrollen an der Liftplattform, ein aussenliegender
Antrieb an der Flhrungsschiene mit einem bodenverlegten Kabel oder einem
austauschbaren Akkupaket, der Antrieb mittels eines Seils mit der Liftplattform
verbunden ist und die Liftplatiform einen Auftriebskérper aufweist, in welcher sich
eine Schwimmbadreinigungsanlage eingelassen ist oder diese sich in einem
separaten Behélter an der Schwimmbadwand befestigt ist und ein separater

Auftriebskérper sich an der Fihrungsschiene befindet

eine schematische Seitenansicht eines Schwimmbadlifts an einem Schwimmbecken
mit FUhrungsschienen, Hubbegrenzungsmittel und Fihrungsgleitbuchsen an der
Liftplattform, ein hydraulischer Antrieb im Schwimmkérper wobei das Seilende im
Bereich Schwimmbeckenboden befestigt ist und eine Seilsicherung aufweist, sowie
ein Hydraulikzylinder und ein hydraulischer Speicher im Schwimmkérper befestigt
sind

eine schematische Seitenansicht eines terrestrischen Lifts mit Fiihrungsschienen,

Flhrungsgleitbuchsen an der Liftplattform und ein hydraulischer Antrieb, sowie eine
Gasfeder in einer abgedeckien Gelanderseite mit Notsteuerung und einer motorisch
betatigten Tur, sowie einer Umgreifung der Liftplattform mittels eines Seils, welches

von zwei Rollen gefihrt wird.

eine schematische Seitenansicht eines Antriebs mit integrierter Hydraulikanlage mit
der Seiltrommel, der Seiltrommellbersetzung, dem Hydraulikzylinder und dem

Controller, als auch einem Stromanschluss mittels induktiver Kontaktierung.
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Fig. 5 eine schematische Seitenansicht eines Antriebs mit integrierter Hydraulik, mit der
Seiltrommel, der Seiltrommeltbersetzung, dem Flaschenzug, Controller und der

Stromflhrung durch das erste Seil.

Fig. 6  zeigt eine schematische Seitenansicht eines terrestrischen Lifts mit
Flhrungsschienen und Fihrungsbuchsen, an der sich ein Liftplattform und ein
Plattformheber in einem abgedeckten Geh&use befindet, als auch eine

Doppelplattform mit je an beiden Seiten zwei Schwenkhebel und einem Stoppblech.

Fig. 7  zeigt eine schematische Seitenansicht eines terrestrischen Lifts mit
Flhrungsschienen, an der sich eine variable Liftplattform und ein Plattformheber in
einem abgedeckten Gehaduse befindet, mit je an beiden Seiten zwei Schwenkhebel

und einem Stoppblech.

Es sind nur die fur das unmittelbare Verstandnis der Erfindung wesentlichen Elemente

schematisch gezeigt.
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Fig. 1

Weg zur Ausfilihrung der Erfindung

zeigt eine schematische Seitenansicht eines Schwimmbadlifts 1 an einem mit
Wasser W gefliliten Schwimmbecken 2 mit Flihrungsschienen 3 und Fihrungsrollen
4 an der Liftplattform 5, ein aussenliegender Antrieb 6 an der Fihrungsschiene 3 mit
einem bodenverlegten Kabel 7 oder einem austauschbaren Akkupaket 8 und die
Seiltrommel 20, befestigt am Antrieb 6, ist mit dem Seil 9 an der Liftplattform 5
verbunden und die Liftplattform 5 weist einen Auftriebskdrper 10 auf, in welchem
sich eine Schwimmbadreinigungsanlage 11 eingelassen ist oder diese sich in einem
separaten Behalter 12 an der Schwimmbadwand 13 befestigt ist und ein separater
Auftriebskorper 10a sich an der Flihrungsschiene 3 befindet.

Schwimmbecken 2 sind nicht dafiir ausgerichtet einen Schwimmbadlift 1 aufzu-
nehmen. Zudem sind die Gesetzesauflagen beziiglich tragender Konstruktionen
rigoros, da im chlorhaltigen Wasser sich interkristalline Korrosion bilden kann und
ohne Vorwarnung und Rostansetzung ein solches Teil wegbrechen und damit fatale
Folgen haben kann. Viele private Schwimmbecken 2 sind fir Bohrlécher mit zug-
belasteten Befestigungen wenig geeignet, insbesondere wenn diese eine Abdeck-
folie aufweisen. Diese Eingrenzung reduziert im hohen Mass die Méglichkeit preis-
wert einen solchen Schwimmbadlift 1 einzusetzen. Dies ist bedauerlich, da damit
viele der weniger mobilen Personen, wie z.B. Senioren, Miitter mit ihren Kleinkindern

oder gehbehinderte Leute, weiterhin Mihe haben aus dem Wasser zu steigen.

Ein Schwimmbadlift 1 ist hierfir sicher das optimale Gerét und kann, wenn die
Kinematik es zulasst, sogar iber den Schwimmbeckenrad hinaus hochgefahren und
damit als Sprungturm genutzt werden oder es lassen sich Sportgerate daran
anbringen. Ein solcher Schwimmbadlift 1 kann auch als Basis fir diverse
Sportaktivitdten dienen, wie z.B. Aquabiking oder Aquarunning, indem die Person
den Schwimmbad-lift 1 individuell tief ins Wasser fahren Iasst, bis die angenehmste

oder effektivste Unterwasserposition fir das Fitnessprogramm erreicht ist.

Ein solcher Schwimmbadlift 1 ist meist ein grosses Gerat, da méglichst mehr als
eine Person auf einer solchen Plattform stehen wollen oder ein Rollstuhl plus
Hilfsperson darauf Platz haben muss. Nebst dem Eigengewicht und den Personen
darauf, bendtigt dies einen erheblich starken Hebemotor oder Wirkzylinder. Die

erfinderische Losung ist, das Eigengewicht des Schwimmbadlifts 1, sowie das
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integrierte Zubehdr mittels eines Auftriebskérpers 10 im Wasser, massiv zu
verringemn, sodass der Hebemotor oder Wirkzylinder weiterhin eine hohe Last
aufgrund der hier beschriebenen Ubersetzung zu bewegen hat, aber dafiir weniger
Drehzahl, resp. weniger Hub am Wirkzylinder nétig ist.

Im Weiteren soll der bendtigte Platz fur eine solchen Schwimmbadiift 1 optimal
genutzt werden, so wie z.B. oben beschrieben als Basis flir Sportgeréte, aber nicht
nur, sondern zugleich auch als Mittel fir die Reinigung und Desinfizierung des
Schwimmbeckens 2 in Form einer Schwimmbadreinigungsaniage 11. Damit braucht
ein Schwimmbecken 2 keine separaten Raumlichkeiten und Wanddurchfiihrungen
am Schwimmbecken 2 um das Wasser rein zu halten. Der direkte Austausch von
verunreinigtem Wasser mittels Einlass am Skimmer 14, welcher einen Grobfilter fir
Laub und anderes aufweist, hin zur Zirkulationspumpe 15, dann zum Filter 16 und
schliesslich Zugabe von chemischen Mittel, wie z.B. von Chlor als Desinfektions-
mittel, mittels eines Dosiergeréates 17, welches auch Flockungsmittel etc dem
Wasser W zur gegebenen Zeit abgibt, entweder zeitgesteuert oder mittels Befehl
von einer Wasserqualitdtssonde oder Desinfektion des Wassers W mittels chemie-
losen UV Licht etc, weist damit einen kurzen Reinigungsweg auf, entlastet die
Zirkulationspumpe 15 und spart somit Strom, und verbessert die Gesamtzirkulation
im Schwimmbecken 2. Wird der Platz im Auftriebskérper 10 vollumfanglich fir den
Antrieb 6, wie in Fig. 2 aufgezeigt benétigt, so kann die Schwimmbadreinigungs-
anlage 11 an die Wand des Schwimmbeckens 2 im Behalter 12 untergebracht
werden. Dieser kann statt an der Wand mit den Flihrungsschienen 3 verbunden sein
und mit dem entsprechenden Volumen des Behélters 12, an dieser Stelle auch als

weiterer Auftriebskérper 10a dienen.

Nebst der Méglichkeit den Schwimmbadlift 1 als Trager fur die
Schwimmbadreinigungsanlage 11 zu nutzen, kann der Schwimmbadlift 1 zugleich
auch als Sportmittel genutzt werden, wie in Fig. 2 beschrieben, wo die Liftplattform 5
Uber den Rand des Schwimmbeckens 2 hochgefahren werden kann, um so einen
Sprungturm zu bilden. Stattdessen kann aus der Liftplattform 5 ein
Ausklappsprungbrett 63 hochgekippt werden, welcher ebenfalls einen Sprungturm
bildet. Das Hochkippen kann manuell oder elektrisch oder hydraulisch erfolgen. Am
Ausklappsprungbrett 63 lasst sich zudem ein Wasserfall und eine entsprechende

LED Beleuchtung anbringen und damit ein spezielles Ambiente kreieren.
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Der aussenliegende Plattformheber 60 zeigt einen elektrischen Antrieb 6. Sollte sich
dieser ausserhalb und hinter dem Schwimmbecken 2 befinden, kann dieser auch mit
Wechselstrom betrieben werden, welcher am Handlauf 3a, der ein Teil der
Flhrungsschiene 3 ist, befestigt ist. Nicht gezeigt ist eine Variante einer Unter-
setzung der Motorendrehzahl mittels eines Planentengetriebes oder die Variante wie
in Fig. 2-4 aufgezeigt. Die Sperre des Hubs erfolgt mittels der Hubsperre 18
automatisch oder kann auch manuell betatigt werden und weist eine Kurbel6ffnung
19 auf, sodass bei einer technischen Panne mittels einer Handkurbel die Liftplattform
5 immer hochgehoben werden kann. Am Antrieb 6 befindet sich die Seiltrommel 20
an der das Seil 9 befestigt ist und dieses, umgelenkt mittels der Umlenkrolle 21, ist
an der Liftplattform 5 mittels des Seilendes 9a festgemacht. Das Seil 9 kann auch
ein Flachriemen sein, welcher den Vorteil hat, dass die Litzen nebeneinanderliegen
und mit Kunststoff umhdillt sind, somit Korrosion praktisch ausgeschlossen werden

kann und der Biegeradius an den Umlenkrollen 21 kleiner gewahlt werden kann.

Die Liftplattform 5 weist Fihrungsrollen 4 auf, welche die Fihrungsschienen 3
umgreifen. Der Auftriebskérper 10 ist an der Liftplattform 5 angebracht und be-
inhaltet die Schwimmbadreinigungsanlage 11, die einen wasserdichten Deckel 22
aufweist, sodass immer Zugang zur darunterliegenden Technik wie z.B. zum Filter-
austausch méglich ist. Ist die Schwimmbadreinigungsanlage 11 an der Wand des
Schwimmbeckens 2 im Behélter 12 untergebracht, so ist auch dort ein Deckel 22 zur
lnspektion und Service der Anlage vorhanden.

Der Auftriebskdrper 10 kann nicht das volle Eigengewicht des Schwimmbadlifts 1 mit
dem Auftrieb V kompensieren, denn dann wirde die Liftplattform 5 nicht absenkbar
sein. Der Antrieb 6 hat somit immer eine Restkraft zu leisten, um die Liftplattform 5
nach oben zu flhren. Fir den Notfall kann am Antrieb 6, wie in Fig. 3 angezeigt, eine
Gasfeder 44 zuséatzlich angebracht werden, sodass immer Gewahr ist, dass auch bei
einem hydraulischen oder elektrischen Defekt, die Liftplattform 5 vollstandig, inkl.
z.B. mit einer Person, hochgehoben werden kann.

Alternativ kann unter der Liftplattform 5 ein Luftsack 55 mit einem komprimierten
Fulimittel 56 angebracht sein, welches im Notfall mittels des manuellen Ventils 57
getffnet wird und damit das Fullmittel 56 in den Luftsack 55 stréomt und diesen
aufblast und einen Auftriebskérper 10 bildet, welche die Liftplattform 5 hochfahrt. Ein
solcher Luftsack 55 mit 200 L Volumen ergibt damit einen Auftrieb von rund 200 kg,
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genligend um die Liftplattform 5 und eine Person problemlos Uber die Wasserlinie
WL hochzufahren.

Der Behalter 12 ist mit einem Auftriebsvolumen ausgestattet und wirkt als
Auftriebskorper 10a und wendet damit Last vom Rand des Schwimmbeckens 2 ab.
Ebenfalls dient der Auftriebskérper 10b an der Fllhrungsschiene 3 als zusatzlicher
Auftriebskérper, sodass die Last zum Boden des Schwimmbeckens 2 gering
gehalten werden kann.

Um den Hub H des Schwimmbadlifts 1 verlasslich zu kontrollieren, ist z.B. an der
Seiltrommel 20 ein Sensor 24 angebracht, welcher mittels des Controllers 25 die
Position der Liftplattform 5 detektiert und die entsprechend gewiinschten Positionen
anféhrt. Ist die Liftplattform 5 in der Position B und méchte der Schwimmer an den
Rand des Schwimmbeckens 2 in die Position A gehoben werden, so ist eine
derartige Hubkontrolle und Steuerung vorteilhaft. Im Weiteren kann damit elegant
auch die Position C angefahren werden und wieder zuriick an die Position A, sodass
die Liftplattform 5 zwischendurch als Sprungturm genutzt werden kann, oder andere
Aktivitdten damit verbunden werden kénnen, um dann wieder die Neutralstellung
einzunehmen, d.h. Position A. Fahrt die Liftplattform 5 in Position C ist der Skimmer
zwar aus dem Wasser, die Wasserzirkulation und Reinigung des Schwimmbeckens
2 wird mittels des Skimmerrohrs 14a sichergestellt.

Bei einer langanhaltenden Positionshaltung, insbesondere in Position C, kénnte es
sein, dass sich die Liftplattform 5 (iber die Zeit absenken kénnte, falls keine
mechanische Sperre angebracht und aktiviert ist. Mittels des Controllers 25 wird der
Ist/Sollwert immer wieder automatisch Uberpruft. Bei einer Abweichung (iber einen
bestimmten Wert, wird die Liftplattform 5 wieder an den Sollwert herangefihrt.

Statt eines Antriebes 6 mit Wechselstrom und einem im Erdreich vergrabenen Kabel
7, kann der Schwimmbadlift 1 auch autonom genutzt werden, indem am Schwimm-
badlift 1 ein auswechselbares Akkupaket 8 angebracht ist, zugleich ein Akkupacket 8
auf einer hier nicht gezeigten Ladestation im Hause 1&dt und so immer eine voli-
geladene Stromquelle zu Verfligung steht, welche entsprechende Hiibe und andere
Dienste, wie z.B. LED Beleuchtung oder ein langer Betrieb einer Zirkulationspumpe
mit einer Akkuladung gewéahrleisten. Selbstverstandlich I3sst sich das Akkupaket 8
auch mittels einer Solaranlage wieder aufladen.

Die FUhrungsschienen 3 brauchen nicht vertikal ausgerichtet zu sein, sondem
kénnen auch schrag verbaut werden — mit der entsprechenden Anpassung an den

Fuhrungsrollen 4 — um eine bessere Druckverteilung an den Fihrungsschienen 3 zu
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Fig. 2

10

ermoglichen, oder flr gewisse Geréate an der Liftplattform 5, welche beim Abtauchen
mehr Abstand von der Wand des Schwimmbecken 2 benétigen und &hnliches. Der
Antrieb 6 kann auch im Behélter 12 eingebaut werden, in diesem Fall wird der
Antrieb 6 und die Seiltrommel 20 um 90° gedreht. Dies gilt auch fir die terrestrische
Version.

zeigt eine schematische Seitenansicht eines Schwimmbadlifts 1 an einem mit
Wasser W gefliliten Schwimmbecken 2 mit Fihrungsschienen 3, einem Stellring 26
und Fuhrungsgleitouchsen 4a an der Liftplattform 5, ein im Auftriebskérper 10
untergebrachter Plattfformheber 60 auf Hydraulikbasis, bestehend aus einem
Hydraulikzylinder 27, Pumpenmotor 28, Ventile 29, Tank 30 und Speicher 31, sowie
eine Seiltrommelbersetzung 33, bestehend aus einer grossen Seiltrommel 33a und
einer kleinen Seiltrommel 33b, wobei beide divergierende Zugmittel aufweisen
konnen. Die Seiltrommelibersetzung 33 kann eine Verbindungsstange 34 zur
anderen Seite der Liftplattform 5 haben, wo ebenfalls ein Seil 9 mit der
Flhrungsschiene 3 verbunden ist. Die Hubsicherung nach oben wird mittels eines
I6sbaren Stellrings 26 gewahrleistet, die Haltesicherung 35 ist sichergestellt am Seil
9 durch die Bremse 36 und die Feder 37. Die StromzufUhrung zum Pumpenmotor 28
erfolgt mittels einer induktiven Kontaktierung 32.

Die Hebelogik der Liftplattform 5 fUr diesen Schwimmbadlift 1 ist anders als die in
der Fig. 1 beschriebenen Variante, indem der Auftriebskérper 10 grossvolumig
gefertigt ist, sodass dieser die Liftplattform 5 als auch das Nutzgewicht jederzeit mit
seinem Auftrieb V heben kann und zwar Uber die Neutralstellung A hinaus bis zur
Stellung C. Deshalb wird das Seil 9 am unteren Teil der Fihrungsschiene 3 am
Seilende 9a befestigt und der Hydraulikzylinder 27 zieht die Liftplattform 5 nach
unten um z.B. in die Stellung B zu fahren, oder l4sst das Seil 9 - als Bremsmitte] —
langsam gehen bis die Position C oder jede dazwischenliegende Position erreicht ist.
Der Hydraulikzylinder 27 arbeitet somit nur um die Liftplattform 5 nach unten zu
bringen, in die entgegengesetzte Richtung, nach oben, arbeitet dieser nur als
hydraulische Bremse. Die hydraulische Bremse kann zugleich auch ein Energie-
Rekuperationsmittel aufweisen, sodass zumindest ein Teil der Bremsleistung in
Strom gewandelt wird und fur die Hebe- und andere Leistungen zu Verfligung steht.
Eine mechanische Bremse 36 driickt mittels der Feder 37 direkt an die Fiihrungs-
schiene 3 und hélt im Wellengang die Liftplattform 5 in der gewlinschten Position

fest. Ein unerwlinschtes Hochfahren der Liftplattform 5 im Wasser ist aufgrund des
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gespannten Seils 9 deshalb nicht méglich, aber bei starkem Wellengang kénnte die
Liftplattform 5 in ein entsprechendes Wellental absinken. Damit wiirde sich das Seil
9 entspannen und in diesem Moment fasst die Bremse 36 der Haltesicherung 35 und
halt die Liftplattform 5 fest. In einem kleineren Schwimmbecken 2 wirken die Wellen
nicht so, dass die Liftplattform 5 schaukeln wiirde, aber in einer Hotelanlage mit
einer ins Meer gebauten Anlage oder an einem Floss ist diese Sicherung vorteilhaft.
Selbstverstéandlich kann die Haltesicherung 35 jederzeit auch manuell betéatigt
werden und damit die Liftplattform 5 bewusst gesperrt werden. Die Sicherung, dass
die Liftplattfform 5 immer nach oben fahrt, auch bei einer elektrischen Panne, ist es
deshalb vorgesehen, dass die Hydraulik drucklos gestellt werden kann und damit die
Liftplattform 5 immer nach oben bis zum Steliring 26 fahrt. Dieser dient zur
Sicherung, dass die Liftplattform 5 nicht unkontrolliert weiter nach oben fahrt, kann
aber gel6st werden, sodass die Liftplattform 5 bei Bedarf bis zur Position C weiter
nach oben fahrt. Der Speicher 31 dient dazu, dass damit mehrere volle Hiibe H nach
oben und unten gemacht werden kénnen, bevor der Pumpenmotor 28 wieder ein-
geschalten werden muss. Die Stromzufihrung zum Pumpenmotor 28 kann mittels
eines Hangekabels von Land her zugeflihrt werden oder mittels eines Stromkabels
im Seil 9 wie in Fig. 5 beispielhaft beschrieben oder mittels einer induktiven
Kontaktierung 32. Der Transformator 32a macht aus Wechselstrom Gleichstrom,
z.B. 12V oder24 V.

Um die Liftplattform 5 optimal mit den hier gezeigten Flihrungsbuchsen 38, welche
eine Kunststoffbeschichtung oder Kugellager aufweisen kénnen oder Rollen
darstellen, bewegen zu lassen, ist ein zweites Seil 9 an der gegeniiberliegenden
Flahrungsstange 3 angebracht und an der gegeniberliegenden Seiltrommel 20
befestigt und die beiden Seiltrommel 20 mit der querliegendenVerbindungsstange 34

verbunden. Auf diese Weise agieren beide Seiltrommel 20 synchron.

Ideal ist das Seilende 9a am tiefstgelegenen Punkt, resp. Hubstelle an der
Flhrungsschiene 3 zu haben, den elektrischen oder hydraulischen Antrieb unter der
Liftplattform 5 im Auftriebskorper 10, wobei die Seiltrommel 20 mit der
Seiltrommelubersetzung 33 vertikal oder horizontal gestellt werden kann. Das Seil 9
bleibt damit fest an seiner Stelle und bewirkt damit kein Scheuern an der
Fuhrungsschiene 3, einzig die Seiltrommel 20 dreht und verandert die Hohenlage
der Liftplattform 5.
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Die Fihrungsschiene 3 kann rund oder eckig sein und kann eine Einbuchtung

aufweisen, in welcher das Seil 9 damit nicht vorstehend eingelassen ist.

zeigt eine schematische Seitenansicht eines terrestrischen Lifts 1a an einem
Hindernis 46, mit Fihrungsschienen 3, Fihrungsbuchsen 38 an der Liftplattform 5
und ein Plattformheber 60 mittels der Hydraulikanlage 39 in einer abgedeckten
Gelanderseite 40 mit Notsteuerung 41 und motorisch betatigten Tlren 42, sowie
eines Umgreifens der Liftplattform 5 von unten mittels eines Seils 9, welches von
zwei Querrollen 43 geflihrt wird, sowie eine Gasfeder 44 parallel zum

Hydraulikzylinder 27 und einem Sicherungsbolzen 49 und ein Gelenk 50.

An der Fihrungsschiene 3 befindet sich der terrestrische Lift 1a, welcher ber die
gleichen Komponenten verfligt wie der Schwimmbadlift 1, einzig die Anordnung
divergiert, indem in einer der beiden Gelanderseiten 40, welcher auch als Handlauf
und Sicherung vor dem Herausfallen dient, in der dort angebrachten Abdeckung 45
der Plattformheber 60 mit der Hydraulikanlage 39 befestigt ist. An der unteren Seite
der Liftplattform 5 befinden sich links und rechts je eine Querrolle 43. Das Seil 9 geht
von der grossen Seiltrommel 33a, Gber die Umienkrolle 21 und den beiden
Querrollen 43 quer auf die andere Seite an das Seilende 9a, welches sich an einem
der beiden Flihrungsschienen 3 befindet und hat damit zugleich eine
Flaschenzugwirkung. Damit kann mit einem einzigen Seil 9 trotzdem die Liftplattform
5 vertikal, feicht und synchron auf den Flhrungsbuchsen 38 verschoben werden, da
die Seilkrafte in der Umschlingung der Liftplattform 5 gleich verteilt sind. Statt eines
Handlaufs 3a dient dieser Teil als Tlrtrager 47 und der Verankerung der
Flhrungsschiene 3. Die Turen 42 lassen sich zwangsgesteuert oder motorisch, z.B.
mittels eines Tlrzylinders 48 6ffnen und schliessen.

Die allgemeine Sorge eines Seilbruchs und eines Steckenbleibens zwischen den
Ausgéangen, wird gelost, indem entweder eine Haltesicherung 35 wie in Fig 2
beschrieben angebracht ist oder ein Sicherungsbolzen 49 daflir da ist, dass bei
einem Defekt des Seils 9 dieser z.B. an fast jeder Stelle in die Fihrungsschiene 3
einrastet, entweder aktiviert durch das fehlende Seil 9, oder elektronisch aktiviert,
mittels einer Beschleunigungserkennung durch einen Beschleunigungssensor. Die
Angst vor einem Steckenbleiben in einer unangenehmen Hohe Gber Grund wird
geldst, indem die Hydraulikanlage 39 einen Speicher 31 aufweist, an dem mittels der

Notsteuerung 41 manuell mittels eines Bowdenzugs 41a die Ventile 29 betatigt
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werden kénnen, dabei der Sicherungsbolzen 49 wieder geldst und die Liftplattform 5
nach oben oder unten gefahren werden kann, sogar mehrere Male, je nach Grésse
des Speichers 31. Als Alternative besteht die Méglichkeit die Liftplattform 5 auch
mittels der Gasfeder 44 in eine bestimmte Hubrichtung zu fahren, in diesem Fall wird
die Hydraulikanlage 39 auf drucklos gestellt und auch der Sicherungsbolzen 49
gezogen, sodass die Liftplattform 5 leicht und bremsfrei, aber mit einer
vorbestimmter Hubgeschwindigkeit, in eine vorbestimmte Stellung gefahren werden
kann. Die Hubgeschwindigkeit resultiert aus der Diisendffnung im Gaszylinder 44
und definiert damit die Kolbengeschwindigkeit, als auch vom Hydraulikzylinder 27
bezuglich Querschnitt der Hydraulikleitung, wo das Ol vom Kolben aus der
Zylinderkammer in den Tank 30 geleitet wird.

Bei einem terrestrischen Lift 1a ist die Platzierung des elektrischen Antriebs 6 oder
einer Hydraulikanlage 39 an verschieden Stellen méglich, bis hin zur Vollkabine
ausgestatteten Anlage, wo ein solcher Antrieb 6 oder Hydraulikanlage 39, der
Controller 25 an der Decke der Kabine befestigt sein kann, damit die Vollkabine
mehr Fahrgastplatze bereitstellen kann, der Boden rollstuhlgerecht eben ist und der
terrestrische Lift 1a keine Grube bendtigt. Im Weiteren kann am Gelenk 50 eine hier

nicht gezeigte Treppe mit horizontal lagekonstanten Stufen angebracht werden.

zeigt eine schematische Seitenansicht eines hydraulischen Plattformhebers 60 mit
einer inte-grierten Hydraulikanlage 39, Seiltrommel 20, Seiltrommellbersetzung 33,
Hydraulik-zylinder 27, Controller 25, sowie Stromanschiuss mittels induktiver
Kontaktierung 32, sowie Lager 54, Scharnier 52, Verschraubung 53.

Das Herz eines kompakten Schwimmbadlifts 1 oder eines terrestrischen Lifts 1a ist
die Unterbringung des elektrischen oder hydraulischen Plattformhebers 60, welcher
den Nutzer nicht einschrankt und zugleich fur Servicearbeiten leicht zugénglich ist.
Mechanische Ubersetzungen, insbesondere solche mittels Zahnradern, sind im
Allgemeinen teuer, nicht aber, wenn eine an einer Grundplatte 51 gelagerte grosse
Seiltrommel 33a gewahit wird, welches zum Auf- und Abwickeln des Seils 9 dient
und daneben zentrisch eine kleinere Seiltrommel 33b fest angebracht ist, auf dem
ein weiteres Seil 9 ebenfalls auf- und abgewickelt wird, wobei das Seil 9 auch ein
Flachriemen 99 sein kann. Dieser Flachriemen 99 wird an einem Flachriemenende
9d in die Seiltrommel 33b eingelegt und mit dem anderen Ende 9¢ mit dem
Hydraulikzylinder 27 verbunden.Das Seil 9 ist einerseits am Seilende 9b mit der

grossen Seiltrommel 33 a verbunden und mit dem anderen Seilende 9a an der
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Flhrungsstange 3. Die unterschiedlichen Durchmesser der Seiltrommel 33a, 33b
ergeben die Seiltrommellbersetzung 33. Der Vorteil liegt nun darin, dass um einen
beispielhaften Hub H von 250 cm mit einem Schwimmbadlift 1 oder einem
terrestrischen Lift 1a zu Gberbricken, ein Durchmesser der grossen Seiltrommel 33a
von beispielhaft 60 cm und der kleinen Seiltrommel 33b von 6 cm gewahlt werden
kann, dies ein Ubersetzungsverhéltnis von 1:10 ergibt und damit der Kolbenhub K
des Hydraulikzylinders 27 lediglich 25 cm betragt. Die Unterbringung eines solch
kleinen Hydraulikzylinders 27 kann somit innerhalb der grossen Seiltrommel 33a
erfolgen, als auch die kompakte Hydraulikanlage 39 wie sie in grossen Serien an
mobilen Gerédten von Erdbewegungsmaschinen und LKWs fir Hebebiihnen
erfolgreich eingesetzt werden, darin noch Platz vorfindet. Im Weiteren kann auch ein
Speicher 31, sowie der Controller 25 fir eine smarte Logik wie z.B. Pulsweiten-
modulation und Ansteuerung des Turzylinders 48 darin untergebracht werden. An
der Grundplatte 51, welche horizontal oder vertikal montiert sein kann, 1asst sich
zudem der Anschluss fir die Stromzufiihrung integrieren oder als Element, an
welchem eine induktive Kontaktierung 32 angebracht werden kann. Die Lagerung
der Seiltrommel 33a,33b erfolgt mittels der gemeinsamen Lager 54, welche an der
kleinen Seiltrommel 33b oder auch an der grossen Seiltrommel 33a wirken. Damit
wird kaum Bauraum beansprucht, aber die Seiltrommellbersetzung 33 ist kompakt
und preiswert gelagert. Die Grundplatte 51 kann zudem Teil der Abdeckung eines
Schwimmbadlifts 1 oder eines terrestrischen Lifts 1a sein und mittels Scharnieren 52

und Verschraubung 53 fir Servicezwecke abgenommen oder ausgeklappt werden.

eine schematische Seitenansicht eines Plattformhebers 60 mit integrierter Hydraulik,
mit der Seiltrommel 33a, 33b, dem Flaschenzug 58, Controller 25 und der

Stromfihrung durch das stromfliihrende Seil 59.

Der Aufbau entspricht dem in Fig. 4 gezeigten Version, mit Ausnahme, dass mittels
eines Flaschenzuges 58, hier mit 2 facher Ubersetzung, wobei auch eine héhere
Ubersetzungszahl méglich ist, ausgehend von der Anzahl der verwendeten
Umlenkrollen 21, am Flaschenzug 58 ein stromflihrendes Seil 59 angebracht ist. Das
hat den Vorteil, dass an einem Ende des stromflihrenden Seils 59, ein fest
installierter Verbrauchsverteiler 61 angebracht werden kann, welche z.B. die
Schwimmbadreinigungsanlage 11, LED Beleuchtung, Pumpenmotor und weitere

elektrische Verbraucher bedient und auf der Gegenseite eine einfache
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Stromeinspeisung 62 direkt ins stromfihrende Seil 59 erméglicht. Dies vereinfacht
die Verlegung des stromflihrenden Seils 59 zuséatzlich, da das stromfiihrende Seil 59
keine Drehbewegung, daflr eine Ubersetzung darstelit und das Seil 9 zugleich auf-
und abgewickelt werden kann ohne dass dies ein Stromabgriff im rotierenden Teil
der Seiltrommel 33a zur Folge hétte. Eine solche Ausflihrung erzeugt damit elegant
ein Potenzflaschenzug, d.h. das Ubersetzungverhéltnis des Flaschenzugs 59

multipliziert sich mit dem Ubersetzungverhéitnis der Seiltrommeliibersetzung 33.

Zeigt eine schematische Seitenansicht eines terrestrischen Lifts 1a an einem
Hindernis 46, mit Fihrungsschienen 3, Flihrungsbuchsen 38 an der sich ein
Liftplattform 5 und ein Plattformheber 60 in einem abgedeckien Gehéuse 64
befindet, als auch eine Doppelplattform 65 mit je an beiden Seiten zwei
Schwenkhebel 66 und einem Stoppblech 67.

Eine solche Konstruktion ist dort vorteithaft, wo keine Grube erstellt werden kann
oder aus Kostengriinden und aus optischen Grinden seitlich kein Gehduse 64
angebracht werden soll und keine Uberdachung der Liftplattform méglich ist, in
welcher dann der Plattformheber 60 integriert werden kénnte. Eine Moglichkeit ist
den Plattformheber 60 stirnseitig, d.h. zur Wand des Hindernisses 46 anzubringen.
Aufgrund der Tatsache, dass der Plattformheber 60 eine bestimmte Grésse und ein
bestimmtes Volumen darstellt, egal welche Art von Ubersetzungsmittel darin montiert
ist, wiirde ein solcher Plattformheber 60 in einem Gehause 64 den Ein- und Ausgang
an der oberen Ebene zur Liftplattform 5 versperren. Ein Tieferlegen des Gehéuses
64, sodass dieses oben eben mit der Liftplattform 5 sein wiirde, hatte zur Folge, dass
dafiir beim Absenken des terrestrischen Lifts 1a, die Liftplattform 5 nicht komplett auf
den Boden gesenkt werden kénnte, da das Gehaduse 64 zuerst Bodenkontakt haben
wirde und einen weiteren Hub H blockieren wiirde.

Um das Problem zu I6sen wird eine zweite Plattform, eine Doppelplattform 65 tber
die Liftplattform 5 gelegt. Die Doppelplattform 85 ist mit der Liftplattform 5 mittels
eines Satzes von Schwenkhebel 66, die als Parallelogramm wirken, verbunden. Die
entsprechenden Lager sind nicht angezeigt, da diese den Stand der Technik
bezlglich eines Schwenklagers darstellen. Das Seil 9 welches am Plattformheber 60
befestigt ist und daran aufgewickelt wird, fiihrt dazu, dass die Umlenkrolle 21 bei Zug
aufgrund der Umschlingung um die Umlenkrolle 21, die Doppelplattform 65 bis zum
Anschlag am Geh&use 64 hochgezogen wird, danach wird das Ganze, d.h. die

Doppelplattform 65, Liftplattform 5, Gehause 64 und Plattformheber 60 zur oberen
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Ebene hochgefahren, welche der Position A entspricht. Die Umlenkrolle 21 ist
idealerweise am Schwenkhebel 66 und zugleich an der Doppelplattform 65 gelagert.
Der obere Teil des Gehauses 64 ist eine begehbare Flache fir Personen und
Rolistthle und dhnliches. Der untere Teil des Gehauses 64 ist die Begrenzung zum
Boden 68. Das Gehaduse 64 weist links und rechts Hbcker 64a auf, in denen die
Flhrungsbuchsen 38 angebracht sind und die entsprechenden Umlenkrollen 21. Im

Weiteren ist im Gehause 64 der Plattformheber 60 eingebettet.

Auf diese Weise kénnen sich Personen gefahrlos von der oberen Ebene horizontal
auf die Liftplattform 5 oder umgekehrt bewegen, als auch ein Rollstuhl ohne
Hindernis geradeaus geschoben werden.

In der untersten Position steht das Gehduse 64 mit der Liftplatiform 5 zuerst auf dem
Boden 68 auf und mit der Lockerung des Seils 9, schwenkt der Schwenkhebel 66,
welcher die Doppelplattform 65 hélt und mit der gleichzeitigen Lockerung der
Umschlingung um die Umlenkrolle 21, senkt sich die Doppelplattform 65 auf die
Liftplattform 5 ab. Gummidémpfer, zwischen Doppelplattform 65 und Liftplattform 5,
hier nicht gezeigt, federn das Absenken elegant und gerduscharm ab. Auf diese
Weise kénnen Personen oder ein Rollstuhl den terrestrischen Lift 1a bequem
verlassen, ohne einen hohen und stérenden Absatz verlassen oder sich ohne Not
auf die Doppelplattform 65 begeben.

An der Doppelplattform 65 wirkt zudem ein Stoppblech 67. Solche Sicherungsmittel
sind bei Behindertenliftanlagen bekannt und klappen aus, verriegeln sich selbsttétig,
sobald die Anlage den Boden 68 verlassen hat. Selbstverstandlich l&sst sich auch
eine entsprechende Tur 42 am terrestrischen Lift 1a anbringen, als auch an der
oberen Ebene, Position A.

zeigt eine schematische Seitenansicht eines terrestrischen Lifts 1a an einem
Hindernis 46, mit Flihrungsschienen 3, ein Plattformheber 60 in einem abgedeckten
Gehéause 64 mit Hocker 84a, an der sich eine bewegliche Doppelplattform 65 mit
einem Stoppblech 67 befindet

Das Hebeprinzip ist zu vergleichen mit der inFig. 6 gezeigten, wobei in dieser
Variante die Liftplattform 65 fehlt und die Schwenkarme 66 an den Hécker 64a
angebracht sind. Die Schwenkarme 66, welche als Parallelogramm wirken, haben
praktisch eine symmetrische Hubartikulierung, sodass die Doppelplatiform 65 in der

unteren Position am Boden 68 praktisch unten an das Gehduse 64 anstésst, als
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auch oben an das Gehduse 64 anstdsst, sobald die Doppelpiattform 65 in der oberen
Ebene, der Position A angehalten ist. Die Hocker 64a sind ebenfalls dusserst links

und rechts vom Gehause 64 angebracht und schrénken damit den Durchgangsweg
nicht ein.

Selbstverstandlich ist die Erfindung nicht nur auf die gezeigten und beschriebenen
Ausfuhrungsbeispiele beschrankt.
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Bezugszeichenliste

Schwimmbadilift
terrestrischer Lift
Schwimmbecken
Fuhrungsschiene
Handlauf
Fuhrungsrolle
Flhrungsgleitbuchse
Liftplattform
Antrieb

Kabel

Akkupaket

Seil

Seilende
Flachriemenende
Flachriemen
Auftriebskorper
Schwimmbadreinigungsanlage
Behélter
Schwimmbadwand
Skimmer
Skimmerrohr
Zirkulationspumpe
Filter

Dosiergerat
Hubsperre
Kurbeldffniung
Seiltrommel
Umilenkrolle
Deckel
Befestigung
Sensor

Controlier
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26 Stellring

27 Hydraulikzylinder
28 Pumpenmotor

29 Ventil

30 Tank

31 Speicher

32 induktive Kontaktierung
32a Transformator

33 Seiltrommelilbersetzung
33a grosse Seiltrommel
33b kleine Seiltrommel
34 Verbindungsstange
35 Haltesicherung

36 Bremse

37 Feder

38 Fuhrungsbuchse
39 Hydraulikanlage
40 Gelénderseite

41 Notsteuerung

41a Bowdenzug

42 Tur

43 Querrolie

44 Gasfeder

45 Abdeckung

46 Hindernis

47 Tartrager

48 Turzylinder

49 Sicherungsbolzen
50 Gelenk

51 Grundplatte

52 Scharnier

53 Verschraubung

54 Lager

55 Luftsack

56 Falimittel

19
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57 manuelles Ventil

58 Flaschenzug

59 stromgefihrtes Seil
60 Plattformheber

61 Verbrauchsverteiler
62 Stromeinspeisung
63 Ausklappsprungbrett
64 Gehduse

64a Hocker

65 Doppelplattform

66 Schwenkarm

67 Stoppblech

68 Boden

H Hub

H1 kleiner Hub

W Wasser

K Kolbenhub
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Patentanspriiche

Lift (1,1a)

gekennzeichnet,

dass die Liftplattform (5) an vertikal oder schraggestellten Fiihrungsschienen (3)
Uber den Hub (H) bewegt werden kann und der Plattformheber (60) das Seil (9)
oder das stromflhrende Seil (59) oder den Flachriemen (99) auf- oder abrollt und
bei Einbezug eines Doppelplattform (65) zusammen mit Schwenkarmen (66) und
einem Geh&use (65) ein zusatzlicher kleiner Hub (H1) erfolgt und der Hub (H,H1)
mittels des Sicherheitsdispositiv (31,41,35,44,49,55) gesichert wird, der
Plattformheber (60) eine Seillbersetzung (33,58) und einen Antrieb (6) oder
Hydraulikzylinder (27) aufweist und fir das stromfiihrende Seil (59) im Gehéduse
(65) oder in der Liftplattform (5) Raum besteht fur einen Verbrauchsverteiler (61),
sowie Schwimmbadreinigungsanlage (11), Auftriebskérper (10),
Ausklappsprungbrett (63).

Lift (1,1a) nach Anspruch 1

dadurch gekennzeichnet,

dass im Innern des Durchmessers der grossen Seiltrommel (33a) sich die kleinere
Seiltrommel (33b) mit dem Flachriemen (99) oder einem zweiten Seil (9), die
Umlenkrolle (21), der Hydraulikzylinder (27), die Hydraulikanlage (39), der
Speicher (31) und wenn vorhanden, der Controller (25) Platz ist.

Lift (1,1a) nach einem der vorangegangen Anspriichen

dadurch gekennzeichnet,

dass die Seillbersetzung (33,58) entweder aus der grossen Seiltrommel (33a) und
der kleinen Seiltrommel (33b) besteht und die Seiltrommelibersetzung darstelit
oder ein Flaschenzug (58) aus zwei oder mehr Umlenkrollen (21) besteht oder

beide kombiniert einen Potenzflaschenzug bilden.

Lift (1,1a) nach einem der vorangegangen Anspriichen
dadurch gekennzeichnet,
dass die Schwimmbadreinigungsanlage (11), mindestens eines der folgenden

Elemente aufweist, welche sind, Skimmer (14), Skimmerrohr (14a),
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Zirkulationspumpe (15), Filter (16), Dosiergerat (17), Desinfektionsmittel,
Desinfektionsgerat, wasserdichter Deckel (22).

Lift (1,1a) nach einem der vorangegangen Anspriichen

dadurch gekennzeichnet,

dass die Hydraulikanlage (39) mindestens aus dem Hydraulikzylinder (27),
Pumpenmotor (28), Ventile (29) und Tank (30) besteht

Lift (1,1a) nach einem der vorangegangen Anspriichen

dadurch gekennzeichnet,

dass der Strom vom Land an den Lift (1,1a), mittels eines flexiblen Kabels oder
mittels einer induktiven Kontaktierung (32), eingebracht wird, wobei bei der
induktiven Kontaktierung (32), der Strom in ein Akkupaket (8) geladen wird, oder
damit der Pumpenmotor (28) den Speicher (31) befiillt und das Akkupaket (8) oder

der Speicher (31) ein oder mehrmals der maximale Hub (H) ausfihren kann.

Lift (1,1a) nach einem der vorangegangen Anspriichen

dadurch gekennzeichnet,

dass das Sicherheitsdispositiv (31,41,35,44,49,55) mindestens eines der
folgenden Elemente aufweist, welche sind, Speicher (31), Haltesicherung (35),
Notsteuerung (41), Gasfeder (44), Sicherungsbolzen (49), Luftsack (55).

Lift (1,1a) nach einem der vorangegangen Ansprichen

dadurch gekennzeichnet,

dass die Notsteuerung (41) einen Bowdenzug (41a) aufweist und damit die Ventile
(29) zur Drucklosstellung der Hydraulikanlage (39) betatigt oder den Speicher (31)
und die Ventile (29) zur kontrollierten Hebung und Senkung der Liftplattform (5)
aktiviert oder das manuelle Ventil (57) das Fullmittel (56) in den Luftsack (55)
abgibt.

Lift (1,1a) nach einem der vorangegangen Anspriichen

dadurch gekennzeichnet,

dass die FUhrungsschiene (3) ein rundes oder eckiges Rohr oder ein Rohr mit
einer Vertiefung aufweist, sodass darin ein Seil 9 oder ein Flachriemen (9b)

eingelegt werden kann.
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Lift (1,1a) nach einem der vorangegangen Anspriichen
dadurch gekennzeichnet,
dass die Fuhrungsmittel (4,38) Flhrungsrollen oder Fiihrungsbuchsen (38)

darstellen und Letztere eine starre Gleitflache oder Kugeln aufweisen.

Lift (1,1a) nach einem der vorangegangen Anspriichen
dadurch gekennzeichnet,

dass der Lift (1,1a) ein Schwimmbadlift (1) oder ein terrestrischer Lift (1a) ist.

Lift (1,1a) nach einem der vorangegangen Anspriichen

dadurch gekennzeichnet,

dass der Auftriebskdrper (10) dicht und zu einem Teil hohl oder mit Schaum
ausgeflllt ist.

Lift (1,1a) nach einem der vorangegangen Ansprichen

dadurch gekennzeichnet,

dass der elektrische Antrieb (6) eine Hubsperre (18) und eine Kurbeldffnung (19)

aufweist.

Lift (1,1a) nach einem der vorangegangen Ansprichen
dadurch gekennzeichnet,
dass der Sensor (24) bei einer gegebenen Abweichung vom Sollwert, der

Controller (25) daflr sorgt, dass die Liftplatiform (5) zum Sollwert zuriickkehrt.
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