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Przedmiotem wynalaziku jest silomierz promie-
niowy tensometryczny do pomiaru oporéw skra-
wania w docieraniu jedng tarcza w. ukladzie pla-
netarnym.

Dotychczas znane silomierze tensometryczne nie
sa przystosowane do pomiaru sit dzialajacych na
pojedynczy przedmiot w czasie ruchu przedmiotu
docieranego w planetarnym ukladzie napedowym
docieraczki. Zlozona kinematyka docierania me-
chanicznego jedng tarczg uniemozliwia pomiar opo-
rOw skrawania z uwagi na ciggly ruch obro-
towy koszyka wokét wlasnej osi, w  ktorym
umieszczone sg przedmioty docierane oraz obieg
§rodka koszyka wokoél osi glownej ukladu plane-
tarnego.

W ukladzie takim przedmiot docierany wyko-
nuje na tarczy docierajgcej bardzo zlozong dro-
ge, w czasie ktorej kierunek oraz wielko§é wy-
padkowej sily dzialajacej na przedmiot docierany
ulega cigglej zmianie. Kierunek tej sily jest zaw-
sze promieniowy, ale w kazdej chwili docierania
rézny i posiada zwrot od $rodka przedmiotu na
zewnatrz przedmiotu. Z faktu zlozonego ruchu
obrotowego przedmiotu wynika konieczno§é zasto-
sowania glowicy obrotowej jako elementu po-
Sredniczgcego pomiedzy nadajnikiem, a urzadze-
niem wzmacniajgco-rejestrujacym.

Celem wynalazku jest umozliwienie cigglego
pomiaru oporéw skrawania w docieraniu pojedyn-
czego przedmiotu w ukladzie planetarnym jednag
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tarcza. Zadaniem wynalazku jest stworzenie si-
fomierza promieniowego umozliwiajgcego przy wi-
rujacym koszyku przekazywanie zmian prgdowych
z nadajnika do urzadzen wzmacniajgco- rejestru-
jacych.

Cel ten zostal osiggniety przez zastosowanie w
uzebionym korpusie promieniowego nadajnika ten-
sometrycznego w postaci torusa o przekroju po-
przecznym w ksztalcie litery ,,S”, na ktérym na-
klejone sg czujniki oporowe.

Zasadnicze korzy$ci techniczne wynikajace z za-
stosowania silomierza wedlug wynalazku to mozli-
wo§¢é dokonywania cigglego pomiaru oporéw i sit
dzialajgcych na pojedynczy przedmiot obrabiany
w czasie wirowania koszyka podczas docierania w
ukladzie planetarnym jedng S$ciernicg lub tarcza,
wysoka czulo$é pomiarowa oraz kotowa charakte-
rystyka obcigzenn i wskazan nadajnika sitomie-
rza.

Wynalazek zostanie blizej objasniony w przy-
kladzie wykonania uwidocznionym na rysunkach,
na ktorych fig. 1 przedstawia przekr6j A—A silo-
mierza, fig. 2 przedstawia widok od dotu silto-
mierza, fig. 3 przedstawia przekr6j B—B nadaj-
nika silomierza, a fig. 4 przedstawia widok na-
dajnika silomierza od dotu.

Silomierz wedlug wynalazku sklada sie z uze-
bionego korpusu 1 w postaci koszyka, w ktérym
znajdujg sie trzy gniazda do pomieszczenia wal-
cowych przedmiotéw docieranych 2, oraz trzech
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czopb6w prowadzacych 3 zakonczonych kulkami 4.
Czopy 3 ulozyskowane w gniazdach korpusu 1
przy pomocy szpilek 5, polaczone sg z tarczg 6,
ktora posiada kolki 7 do ustalania obcigznikéw 8,
umozliwiajagce pomiar oporéw skrawania przy
znanym 1i regulowanym obcigzeniu pionowym
przedmiotu docieranego 2. Do tarczy 6, przy po-
mocy S§ruby 9, jest przymocowana podstawa 10
glowicy obrotowej 11 do zbierania zmian prado-
wych z nadajnika 12 do urzadzen wzmacniajg-
. po-rejestrujaccyh. W delnej czeéci korpusu 1, kon-
centi‘ycznie do jedrego gniazda, umieszczono pro-
mieniewy nadajnik tensometryczny 12, polaczony
przewodami przez otwér 13 z glowica obrotowa 11.

Jednolity korpus nadajnika  silomierza 12
uksztaltowany jest w postaci torusa o przekro-
ju poprzecznym w ksztalcie litery ,,S” i jest pro-
mieniowo poprzecinany . poczawszy od $rodka az
rlo wewnetrznej czeSci jego pierScienia zewnetirz-
nego 14. Zaopatrzona w prég czeS$é pier§cienia
wewnetrznego 15 stuzy jako opér dla docierane-
go przedmiotu. Na Srodkowym pierScieniu 16 na-
dajnika 12, z obydwu stron na kazdym segmen-
cie uzyskanym w wyniku promieniowych prze-
cieé, naklejone =3 czujniki oporowe 17 i zesta-
wione w pélmostek Wheatstona. Przekroje ramion
na ktoérych nakleja  sie czujniki 17 dobiera sie
stosownie do zadanej czulosci.

Ramiona $rodkoxego pierScienia 16 nadajnika 12
w czasie pracy pod wplywem sit i oporéw skra-
wania ulegaja zginaniu. Czujniki cporowe 17 na-
klejone na ramionach S$rodkowego pierscienia 16

5

10

25

4

powoduja zwigkszenie lub
zmniejszenie opornoSci wplywajgce na przepltyw
pradu przez galwanometr. Wskazania galwano-
metru sg miernikiem sit i oporéw skrawania w
docieraniu mechanicznym jedng tarczg w ukladzie
planetarnym. ‘

Na skutek obracania sie koszyka, kierunek dzia-
tania wypadkowej sily poziomej ulega cigglej
zmianie, a zatem w kontakt z przedmiotem obra-
bianym wchodzg kolejne progi pier§cienia 15 i od-.
ksztalcajg sie proporcjonalnie do sit dzialajapych
w danej chwili na przedmiot docierany. Z uwa-
gi na jednakowe wymiary wszystkich odksztal-
calnych ramion $rodkowego pier§cienia 16 w cza-
sie dziatania sily o stalej warto$ci w dowolnym
kierunku promieniowym w plaszczyZnie pozio-
mej nadajnika 12, wskazania urzgdzeni wzmac-
niajaco-rejestrujacych sg takie same. Dzigki temu
ritlomierz rposiada charakterystyke kotowas.

odksztalcajagc sie

Zastrzezenie patentowe

Silomierz promieniowy do pomiaru oporéw skra-
wania w docieraniu w ukladzie planetarnym,
znamienny tym, ze w uzebionym korpusie (1) w.
postaci koszyka na przedmioty docierane umiesz-

.czony jest promieniewy nadajnik tensometrycz-

ny (12) w postaci torusa o przekroju poprzecz-
nym w ksztalcie litery ,,S”, zaopatrzonego w nie-
calkowite przeciecia promieniowe zaczynajgce sig
od $rodka torusa, na ktérego Srodkowej czeSci
pierScienia naklejone sg czujniki oporowe (17).
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