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(57) Anotace:
Bezpetnostnf zafizeni pro zafizeni k pfepravé osob, zejména
pro pohyblivé schody obsahujici nejmén& jednu hfebenovou
desku, iniciuje pomoci vybavovacich zafizeni bezpe&nostni
spina¢ v ptipadech, kdy pusobeni vodorovné nebo svislé
slozky vn¥jsi sily prekroti nastavitelnou hodnotu. Hfebenova
deska (1) je posuvna ve vodorovném i svislém sm&ru proti
plsobenti statické sily F, resp. viidi jeji vodorovné sloZce Fh a
svislé sloZce Fv. Staticka spousfova sila F se nastavuje
prostfednictvim pfedepinatelné pruZiny (5) a rozkl4d4 se podle
nastavitelné Ghlové polohy osy pruZiny (5) na sloZky Fh a Fv
statické spoudtové sily F. Pomér Fh : Fv se da zvolit
pfisludnou dhlovou polohou osy pruZiny (5). Sefizeni ihlové
polohy je moZné jednoduchym ru&nim p¥estavovanim
v urcitém Ghlovém rozmezi, aniZ by byl zapottebi z4sah do
konstrukce bezpetnostniho zafizeni. Areta&ni zéfezy (12) a
aretatnf Eepy (13) zajidtuji stalou polohu nastaveného {ihlu
osy pruZiny (5).
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CZ 288242 B6

Bezpec¢nostni zaFizeni pro zaFizeni k pfepravé osob

Oblast techniky

Vynélez se tyka bezpe&nostniho zatizeni dopliiujiciho zafizeni k prepravé osob, zejména pojizd-
nych schodii snejméné jednou hiebenovou deskou, které sepne pomoci pfisludnych prvkd
bezpecnostni spina¢ pfi pfekrogeni pripustné meze u sily psobici ve vodorovném nebo svislém
sméru.

Dosavadni stav techniky

Podle ptisludnych piedpisii platnych v mnoha statech svéta musi byt pojizdné schody zastaveny
bezpecnostnim spinatem v piipadé, Ze piisobenim né&jaké piekazky dojde na hiebenové desce
dopravniho zafizeni ke vzniku vodorovné sily v&t3i nez 500 N nebo svislé sily vét3i nez 668 N na
kazdé strang. Tento pfedpis ma za nasledek, Ze dosavadni bezpenostni zafizeni musi byt doplng-
na v tomto smyslu a Ze nové konstrukce bezpeénostnich zafizeni jiz musi byt provedeny podle
pfedpisu.

Ptihla8ka EP 0 621 226 popisuje a zobrazuje bezpe&nostni zafizeni, které umoZiiuje iniciaci
bezpecnostniho spinade reagujiciho na silové impulzy pisobici ve vodorovném nebo ve svislém
sméru. Spoustéci zafizeni, které je ve vodorovném sméru pevné uchyceno a sestiva z tlainé
pruziny, tlatného &epu bezpe€nostniho spinade je iniciovano hfebenovou deskou uloZenou na
vale&cich tehdy, jestlize dojde k jejimu vodorovnému nebo svislému posuvu. Jako mezi¢len mezi
hiebenovou desku a spoustéci zafizeni je umisténa uhlova paka. Pfi pohybu hiebenové desky ve
vodorovném sméru dochézi k iniciaci spinate bez toho, aby vykonala pika né&jakou funkci
presto, Ze jeho svislé rameno se tohoto pohybu U¢astni. Pfi pohybu hiebenové desky ve svislém
sméru je funkci uhlové paky pfevést svisly pohyb na pohyb vodorovny. Spoustové drahy se
nastavuji prostfednictvim stavécich Sroubki a spoustové sily zménou predpéti pruZiny. Pomé&r
mezi vodorovnou a svislou spou$tovou silou je dan geometrickymi rozméry paky, resp. délkou
vodorovného a svislého ramena dhlové paky. Navic k tomuto spoustovému zafizeni je ptedni
Cast hiebenové desky zkonstruovéna jako pohyblivd a miZe pfi zaplisobeni pfislu$né sily ve
svislém sméru iniciovat tlakovou hadici, ktera rovn&z zpisobi pfisludny signal.

Neménny pomeér mezi vodorovnou a svislou spoustovou silou je nutno povaZovat za omezujici.
Nepiimy pienos svislého pohybu hiebenové desky na spoustové zatizeni prostfednictvim dhlové
paky je zkreslen navic tfenim a miZe tedy ovlivnit reprodukovatelnost spoustové sily ve svislém,
ale i ve vodorovném sméru, k Eemuz miiZe pFispivat i opotfebeni zafizeni.

Je proto tkolem piedkladaného vynalezu vytvofit takové bezpe€nostni zatizeni pro zmifiovana

pfepravni zafizeni, zejména pro pohyblivé schody, které by nevykazovalo uvedené nevyhody
a které by zejména umoziiovalo individualni stanoveni vodorovné nebo svislé spoustové sily.

Podstata vynilezu

Vy3e uvedené nedostatky odstratiuje bezpe&nostni zatizeni pro zatizeni k pfepravé osob, zejména
pro pohyblivé schody s nejméné jednou hfebenovou deskou, ktera iniciuje pomoci vybavovacich
prostfedki bezpe&nostni snima¢ v pfipadé, ze dojde k plisobeni vodorovné nebo svislé vngjsi
sily, jejiz hodnota prekrogi nastavenou mez a podstata predloZeného vynalezu spogiva v tom, Ze
bezpecnostni zafizeni je opatfeno sefizovacim ustrojim pro zmé&nu poméru velikosti vodorovné
slozky a svislé slozky spoustové sily, kde toto sefizovaci ustroji je tvofeno pruZinou s regulova-
telnym pfedpétim pro nastavovani velikosti spoustové sily, pfi¢emz zména poméru vodorovné
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slozky spoustové sily k jeji svislé sloZce je vyvozovéna regulaci Ghlu o sklonu podélné osy
pruZiny.

Sefizovaci distroji tohoto bezpe&nostniho zafizeni obsahuje areta&ni zifezy a aretani &epy pro
aretaci polohy pruZiny v nastavené poloze.

Mezi hiebenovou deskou a pruzinou pro nastavovani velikosti spoustové sily ve vodorovném
i svislém sméru je ustaveno silové propojeni pomoci dorazu, ktery je pevné spojen s hfebenovou
deskou.

Na nosné desce, na niz je uloZena hfebenové deska, jsou umistény kluzné &epy umoiujici

vodorovny posuv hfebenové desky, jejiz vyklopeni umoZituji otoéné kluzné &epy.

Piehled obrazkil na vykrese

Podstata vynilezu je bliZe objasn&na v dalSim popisu, ktery se odvolavé na ptipojené vykresy, na
nichZ obr. 1 znézoriiuje podélny fez zafizenim, obr. 2 je pFiénym fezem zatizeni zobr. 1 ana
obr. 3 je zobrazen diagram rozkladu sil pfi daném sklonu osy pruZiny.

Piiklad provedeni vynalezu

Na obr. 1 je zobrazena hfebenova deska 1, ktera je kluzn& ulozena pomoci prednich kluznych
Cepl 17 a zadnich oto&nych kluznych &epii 3 na nosné desce 2. Doraz 4, ktery je pevné spojen
s hiebenovou deskou 1 mé po obou stranéch pruzinového &epu 15 dvé paralelni svisl4 ramena 11
ve tvaru kruhovych segmentd, jejichz horni kruhové okraje maji v oblasti thlu asi 45° souvisly
sled stejnych, pfiblizné pulkulatych aretadnich zafezii 12. Pruzinovy &ep 15 je ulozen vykyvné na
osovém epu 8, ktery je pevné spojen se zakladni deskou 2 a nese pruzinu 3, ktera je upnuta mezi
horni tlaénou podlozku 18 a dolni tla&nou podlozku 14. Silu pruziny 5 lze nastavovat pomoci
regulaCni matice 19 na riiznou délku pro riizné hodnoty spoustové sily F. Dolni tlaéné podlozka
14 tvofi svym vétSim primérem okraje pro pouzdro, které je posouvatelné po pruzinovém &epu
15 akteré je pod tlatnou podlozkou 14 opatfeno z boku zalisovanym aretatnim &epem 13.
Na osovém Eepu 8 je kromé toho otoéné uloZena jesté spinaci paka 6. Soudésti spinaci paky 6 je
rameno, které saha doleva aZ k bezpe&nostnimu spinadi 10, jenZ je pevné spojen s nosnou deskou
2. Konec tohoto ramena je vyhnut ve tvaru spinaci kfivky ponékud nahoru, aby pfi pohybu
ramena doli doslo k iniciaci patky s kladitkou bezpednostniho spinade 10. Nad osou osového
Cepu 8 mé spinaci paka 6 dale kratké rameno sméfujici doprava, které je svym koncem spojeno
prostfednictvim unéSeciho Cepu 16 se dikmou plochou dorazové &asti 4. UnaSeci &ep 16 je
opatfen tlaénou pruzinou 7, kterd umoZiiuje pod vlivem plisobici sily zmenseni vzdalenosti mezi
kratkym ramenem spinaci paky 6 a dorazovou &asti 4. Hlavni el pruziny 7 a matice 22 je ten,
Ze spinaci paku 6 lze prestavét do vychozi polohy, pokud prestane piisobit vnéjsi sila. Na bocich
hiebenové desky 1 jsou umistény dorazové 3rouby 9, které omezuji svislou drdhu vzhiiru pfi
nadzvednuti plisobenim svislé sily. Sklon osy pruZinového &epu 15 odpovida sklonu osy pruZiny
3 a odpovida Ghlu a vigi vodorovné roviné.

Na obr. 2 jsou zobrazena obg& paralelni ramena 11 s aretaénimi zafezy 12 v pohledu zepiedu,
JjakoZ i osovy &ep 8, ktery je ulozen v iichytném tfmenu 21 pevné spojeném s nosnou deskou 2.

Na obr. 3 je zobrazen diagram rozkladu sil, vychazejici ze sklonu osy pruziny 5. Uhloptitka
pfedstavuje statickou silu F ve sméru osy pruZiny 5. Velikost sily F odpovida ptedpéti pruziny 5,
Jak je nastaveno sefizovaci matici 19. V uvedené poloze svira osa pruziny 5 vzhledem ke své
poloze v aretadnich zéfezech s vodorovnou rovinou kladny thel o.
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Prostfednictvim sefizovaci matice 19 je pfitlaovana horni tla&nd podlozka 18 na pruZinu 3,
takZe pritahovanim a uvoliiovanim této matice 19 se sefizuje staticka sila F. Hfebenova deska 1,
resp. zadni ¢4st ramena 11 na osovém &epu 8 je pak pfitlacena nastavenou silou F pisobici pod
tthlem o.. Pokud piisobenim vn&;si sily na hfebenovou desku 1 vznikne sila vét3i neZ je nastavena
sila F, dojde k pfesunu ramena 11 z osového &epu 8, pfi¢emz je unaSena pomoci unadeciho Cepu
16 ispinaci péka 6, coZ vede k iniciaci bezpecnostniho spina¢e 10 levym dlouhym ramenem
spinaci paky 6. Staticka sila F se dé rozlozit na vodorovnou slozku Fh a na svislou sloZku Fv.
V nastavené poloze osy pruZiny 5 je hodnota dhlu o asi 60° vii¢i vodorovné roving. Pfi této
poloze pruziny 5 je po grafickém vyhodnoceni silového rovnobézniku zjevné, Ze pro iniciaci
bezpe&nostniho spinade 10 ve vodorovném sméru je nutno piekonat asi polovinu sily F, coz
odpovida slozce Fh, aZe k iniciaci bezpeinostniho spinaée 10 ve svislém sméru je nutno
prekonat mnohem vétsi silu, tj. asi 90 % sily F, coz odpovida slozce Fv. Staticky pomér
vodorovné slozky spinaci sily Fh ke svislé sloZce spinaci sile Fv je pfi uvedeném nastaveném
ithlu roven asi 1:1,75. Jestlize se (ihel o pfestavénim pruziny 5 na aretatnich zafezech 12 nastavi
na asi 45°, pak se zméni pomé&r Fh : Fv = 1 : 1. Pfi thlu nastaveni < 45° se pak pomér meni ve
sméru Fh > Fv. Obecné z trigonometrického vztahu vyplyva, ze pomér F = Fh/ cos.c.

Prestavovani pruziny 5 po malych tGhlovych krocich umoziiuje libovolnou volbu poméru Fh : Fv.
Lze tedy kdykoliv provést pfizpiisobeni se zméné vnéjsich poméri nebo pedpisi, aniz by to
vyzadovalo konstrukéni zdsah do bezpenostniho zafizeni. Pfi odpovidajicim konstruk&nim
usporadani aretainich zafezii 12 a aretalniho &epu 13 lze provadét stupfiovité pfestavovani
z jednoho areta¢niho zatezu 12 na dal3i, aniZ se pfedtim musi mensit pfedpéti pruziny 3, pfi€emz
je stale zabezpeteno spolehlivé nastaveni. UnéSeci &ep 16 mé rovnéZ sefizovaci moznosti. Matici
nad dorazem 4 se nastavuje vychozi poloha spinaci paky 6 pfislusnou zménou délky. Druhou
matici 22 na spodni stran& dorazu 4 se predepina pruzina 7. Pomoci tohoto zafizeni je pfi pohybu
hfebenové desky 1 jednak nucen& unaSena spinaci paka 6, jednak to skyta moznost pohybovat pri
zkouseni a sefizovéani spinaci pakou 6 ru¢ng, aniz by se hiebenova deska 1 pohybovala.

Jestlize je hiebenova deska 1 vytlatovana nahoru piisobenim vertiklnich sil, napt. Klinovitym
cizim télesem v draZce schodu, nadzvedne se hiebenova deska 1 do vysky dané nastavenim
dorazovych $roubli 9 a piitom se oto&i o velmi maly iihel kolem otoéného bodu, ktery tvofi
oto&né klusné &epy 3, které jsou pro tento el vybaveny pllkulovymi vloZkami na své &elni
strané.

Popsané bezpe&nostni zafizeni se neomezuje ve svych konstruk&nich detailech pouze na uvedeny
priklad. Aretace pruziny 5 v urdité poloze miiZe byt provedena rovnéz pomoci jemného ozubeni
na dolni tladové podloZce 14 a na kruhovitém okraji ramena 11. Dal3i konstrukce pro pfestavo-
vani by mohla byt zaloZena na tom, Ze by se na strand obou ramen 11 vybral vzdy jeden
obloukovity zifez a Ze by byl pruzinovy &ep 15 pfidrzovan prostfednictvim pii¢ného Cepu se
zdvitem a matici prakticky v libovolné, plynule nastavitelné poloze.
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PATENTOVE NAROKY

1. Bezpeénostni zafizeni pro zafizeni k pfepravé osob, zejména pro pohyblivé schody, tvofené
bezpecnostni spinal v ptipadé, Ze dojde k puisobeni vodorovné nebo svislé vné&jsi sily, jejiz
hodnota pFekro&i nastavitelnou mez, vyznadéujici se tim, Ze bezpetnostni zafizeni je
opatfeno sefizovacim ustrojim pro zménu poméru velikosti vodorovné slozky (Fh) a svislé slozky
(Fv) spoustové sily (F), tvofeném pruZinou (5) s regulovatelnym pfedpétim pro nastavovani
velikosti spoustové sily (F), pfi¢emZ zména poméru vodorovné slozky (Fh) spoustové sily (F)
k jeji svislé slozce (Fv) je vyvozovana regulaci Ghlu o sklonu podéIné osy pruziny (5).

2. Bezpetnostni zafizeni podle niroku 1, vyznad&ujici se tim, Ze sefizovaci ustroji
obsahuje aretaéni zafezy (12) a aretatni ep (13) pro aretaci polohy pruZiny (5) v nastavené
poloze.

3. Bezpetnostni zafizeni podle naroku 1, vyzna&ujici se tim, Ze mezi hiebenovou
deskou (1) a pruZinou (5) pro nastavovani velikosti spoustové sily ve vodorovném i svisiém
sméru je ustaveno silové propojeni pomoci dorazu (4), ktery je pevné spojen s hfebenovou
deskou (1).

4. Bezpetnostni zafizeni podle naroku 1, vyznad€ujici se tim, Ze nanosné desce (2)

jsou umistény kluzné &epy (17) pro umoZnéni vodorovného posuvu hiebenové desky (1), jejiz
vyklopeni umoziiuji oto€né kluzné &epy (3).

1 vykres
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