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La présente invention concerne un dispositif de levage hydraulidue
équipant des véhicules spéciaux, tels éue'moissonneuses—batteuses ou
tracteurs, et dans iequel 1'alimentation d'un actionneur en fluide
sous pression est influencée par uh dispositif de commande; qui cons—
titue 1l'organe de réglage, est commandé,par un émetteur de consigne
ajustable et un émetteur de valeur instantanée, et peut étre'connecté
4 un simulateur Qd'extrémum. ' »

Le brevet de la République fédérale d'Allemagne n° 22 16 748 décrit
un tel dispositif de levage, dans lequel un 51mu1ateur d'extrémum peut
étre connecté pour obtenir un levage rapide d'un outil.'LTinconQénient
de cette solution réside dans le fait quesle simulateﬁr d'extrémum ne
peut &tre inséré que dans le circuit de consigne ou le circuit de
valeur instantanée. Ce dispositif de levage ne peut étre adapté & des

véhicules spéciaux existants qu'au prix d'un travail 1mportant et se

_préte donc peu au montage ultérieur dans des conditions prédéterminées.,

Il en est particuliérement ainsi gquand 1'6rgane de régiage du- disposi- -
tif de levage est un dispositif de commande mécanique; la tringlerie
devant alors comporter de coilteux €léments mécani@nés, tels que des
€léments de sﬁreté'ccntte>les surpressions. Les coits sont également
importants quand des tringleries,péralléles»sont prévues pour plusieurs
valeurs instantanées, telles gue position, effort .de traction ou ﬁres-
sion hydraulique. Dans un tel cas, le simulateur d;extrémum intervient
en outre dans une zone & transfert d'énergie relativement intense, ce
gui augmente encore les coiits de construction. La possibilité de
réglage est &galement limitée avec cette disposition du simulateur
d'extrémum. o '

Selon une caractéristique essentielle de l'invention, le simula-
teur d'extrémum agit sur le dispositif de Levage,'dansrla zonercomprise
entre un comparateur délivrant l'écart de réglage etrl'éfgane-de
réglage. Le dispositif de levage selon l'invention présente 1'avantage
de permettre une adaptation et un montage ultérleur particullerement :
bons dans des conditions prédétermlnees. L' 1nterventlon du simulateur
d'extrémum dans la zone comprise entre le comparateur délivrant l'écart
de réglage et le dispositif de commande hydfaulique'pérmet de conserver

sans modification le dispositif de levage dans la zone des circuits de
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valeurs instantanée et de consigne. Le montage du simulateur 4d'ex-
trémim dans une zone ol seul l'écart de réglage est transmis permet
sa réalisation avec des moyens constructifs relatlvement simples.
Ie simulateur d'extrémum peut alors fonctionner avantageusement avec
des courses et des efforts relativement faibles. Aucune modification
sensible n'est nécessaire sur l'organerderréglage. Le dispositif de
levage est par suite compact, permet uneradaptation universelle et
se régle facilement. S

Cette‘disposition du simulateur d'extrémum est particuliéreﬁent
avantageuse quand 1'organe de réglage du 6159051t1f de levage est un
dispositif de commande & commande mécanigue on fluidigue. Il est pos-

sible dans ce cas en- particulier d'éviter des tringleries coliteuses

" ou des éléments de protectlon contre les surpressions dans les cir-

cuits de valeurs instantanée et de- con31gne de la trlnglerle.

D'autres caracterlstiques et avantages de 1'invention seront
mieux compris 3 l'aide de la description détaillée ci-déssous de deux
exemples de réalisatlon et des dessins annexés sur lesquels : '
la figure 1 représente le schéma synoptique d'un dispositif de levage
hydraulique €éguipant un véhicule spé01a1,
la figure 2 représente la réalisation du dispositif de levage selon
figure 1; )
la figure 3 représente le schéma synoptique d'un second dispositif de
levage hydraulique; et
la figure 4 représente la réalisation d'une partie du dispositif de
levage selon figure 3. ' '

La figure 1 représente le schéma synopthue 51mplif1e d'un dla
positif de levage hydraulique 10, avec les divers composants de la
boucle de régulation. La grandeur pilote w d'un émetteur 11, introduite
paf le conducteur ou un élément pilote automatique, est comparée &
la grandeur réglée x délivrée par un élément de ‘mesure 12, dans un
comparateur 13 qum-dellvre 1'écart de réglage xw. Cet écart de réglage
X, est transmis & un simulateur d'extrémum 14, dont le signal de
sortie commande un organe de réglage 15. L'organe de réglage 15 est
un dispositif de commande hydraulique, '3 commande electrique, méca-

nique, fluidigue ou autre. Par l’lntermedialre du deblt de fluide
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" sous preséion délivré par un groupe hydraulique i6, i'organe de

réglage 15 commande un actionneui 17, qui aéit'suriunrsystéme réglé
18 de fagon & compenser la grandeu:'pertufbatrice'z-dui l'affecté.
Indépendamment des mouvements qui,anqulentvlfécart'de réglaée X
1'application d'un signal de levage rapide y au simulateur a'extré-

mum 14 permet de superposer une fonctibn de levage dans 1'actionneur
17. Il est ainsi possible, sans quificétion de la valeur de éoﬁsiéne,
de lever rapidement ou d'amener dans sé position'dé transport un .

outil actionné par le dispositif de levagéfhydraﬁliéue 10-sur un
véhicule spécial, tel qu'une table de cpﬁpe; puis de le ramener dans.
la position correspondant & la valeur de consigne méinténﬁe jDes

moyens intégrés au 51mulateur d'extrémum 14 limitent la course de
levage de l'actionneur 17 & la 9051t10n haute maxlmale adm1551ble,

par une coupure en fin de course non représentee. :

La figure 2 represente le schema simplifié de reallsatlon du dis-
positif de levage 10 selon figure 1. Ce dernier comporte un attelage
a4 trois points, usuel sur les tfacteurs; avec un bras de levagé 21,
manoeuvyé par un vérin 22 constituant l'actionneur. Par 1’intermé-
diaire d'un leVLer 23 constituant l'élement de mesure, 1e bras de
levage 21 préléve une premlere valeur 1nstantanee, fonction de la-
position et constituant la grandeur réglée xi, qui est'transmise au
comparateur 13, Le bras de levage 21 est en outre relle & une barre .
de liaison 24 qux, par 1' intermédiaire d'un ressort 25 constltuant un.
élément de mesure, transmet au comparateur 13 une seconde valeur
instantanée, fonction de 1'effort de tractlon,,squs forme de grandeur
9 L'émetteur 11 transmet en pﬁtrg_uné valeur de consiéne W
ajustable au comparateur 13. Une premiére’tringlerie'ze transmet
1'écart de réglage x  apparaissant & la sortie du comparateur 13 & =

un organe de copie 27, dont la scrtie'est‘ieliée ?éf une seconde.

‘tringlerie 28 au tiroir de commande 29 ‘d'un dlsp051t1f de commande -

hydraullque 31 constituant 1l'organe de xeglage. Le corps 32 de l'or-
gane de copie 27 contient un piston. 34, relle a la premlere trlngle-‘
rie 27, chargé par un ressort 33 et 11m1tant une chambre de. pres-
sion 35. Une chaine de réaction 36 du dispositif ﬁe‘levage 10 est‘

reliée au corps 32 de l'organe de copie 27. Une canalisation 37,
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pﬁrge la chambre de pression 35 dans un réservoif 39, tant que le
distributeur électromagnétique 38 occupe laréosition “hdrs" 41 sous
1'action de la force exercée pat un ressort. Lofsqu'unrinterrupteur,
42 de levage rapide fait passer le distributeﬁrréleétromagnétique .

38 dans la position "en" 43, la pompe 45, réalisée sous forme d'un

" groupe hydraulique, peut alimentexr la chambre de pression 35 en

fluide sous pression, par 1'intermédiaire'd'une,canalisation de com— 

mande 44 comprenant un détendeur 46. La pompe 45 alimente en outre
en fluide sous pression le dlstrlbuteur 31, qu une canalisation 47
relie 3 la chambre de pression du vérin 2% Le distributeur 31 est
constltue d'une fagon connue, “décrite par exemple dansrla demande de
brevet de la République fédérale d'allemagne publiée sous le n°® 28
10 375. L'organe de copie 27 et le distributeur électromagnéthue 38
font partis du simulateur dlextrémum 14.

. Le fonctionnement du dispositif de levage 10 selon flgure 2. estr

décrit‘ci-dessous 3 1'aide de la figure 1. .

En service de labour normal,- le conducteur ajuste une valeur de
consigne déterminée sur 1'émetteur 11. A 1%aide d'un levieé non repré-
senté, le conducteurrsélecte en outre une réguiation de position, '
dans laquelle intervient seule la grandeur réglée %y fonctionrde'la _
position, une régulation d'effort de traction, dans laquelle agit seule
la grandeur réglée X, fonctlon de l'effort de tractlon, ou une régula-
tion composite, dans laguelle les grandeurs réglées %y et %, sont

mélangdes dans une proportlon guelconque. L' &cart de:réglage xw aéli-

vré par le comparateur 13 commande, par 1'1ntermédiaire de la tringle—

rie 26, 28, le tiroir de commande 29 du dlspositif de commande 31,
de fagon que le vérin 22 -commande 1'outil articulé a l'attelage &
trois points en vue de reduire 1'écart de réglage x . Pendant ces - -
mouvements de réglage normaux du dlsp051t1f de levage 10, le piston
34 est maintenu contre le corps 32 de 1 organe de copie 27, par la
force du ressort 33. La chambre de pression 35 de l'organe de copie
27 est en outre purgée dans le réservoir 39, par la canalisation 37
et le distributeur électromagnétique 38. L‘organé de copie 27 est

ainsi hors service et transmet simplement l'écart de réglage X, de
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fagon mécanique. . _ ) w,r o 'v .
Lorsque le véhicule atteint 1’extrémité du’chémp, la charrue doit
étre pivotée de sa position de travail dans~ﬁne—position»dé transport,
pendant le demi-tour du tfacteur. 1e conducteuf actionne pour ce Paire
l'interrupteur de levage rapide 42, qui peut étfefménﬁérdans la cabine
du véhicule. Le distributeur &lectromagnétique 38 passe dans sa posi-
tion "en" 43, reliant ainsi la canalisation de commande 44 & la
chanbre de pression 35 de 1'organe de copie 27. La pompe 45, débitant
en permanence, refoule du fluide éoﬁs pression dans la chambre 35,
dépiagant ainsi le corps 32 de'l'organe dq'copie 27 par rapportrau
piston 34, contre la force exexcée'par le ressort 33. Une faible
pression, limitée par le détendeur 46, suffit pour cette opération.
La seconde tringlerie 28 améne le tiroir de commaﬁde 29 dans une posi-
tion de levage, indépendamment de la position instantanée de la pre-
miére tringlerie 26, de sorte que du'fluide sous pression s'écoule de
la pompe 45 vers le vérin 22, par le dispositif de dbmmande731 efrla _
canalisation 47, puis souléve le bras de levage 21'avec'l'outil monté,
jusqu'd ce que ce dernier atﬁeigne sa position dé frépéport. La course
de l'organe de copie 27 est éhpisie suffisamment grénde pour que le
tiroir de commande 29 puisse atteindfe une positioﬁ de levage arpartir
d'une position quelconque.,Lé pression dans la chambré_SS est simple- -
ment choisie de fagon & permettferle déplacemeht du'tircirrdercommande
29 contre la force exercée par un ressort dans le dispositif de com~
mande 31. Lorsque la position de transport de 1l'outil et parrsuité la
position haute maximale admissible du'bias de levage 21 sont atteintes,
une tige non représentée de coupure en fin de course tixe par l'inter-
médiaire de la chaine de réaction 36 le corps 32 de 1l'organe de copile
27 vers la gauche de la figure 2, jusqu'a ce que le firoir de commande
29 soit ramené de sa position-deilevage dans sa position neutre et
blogue hydrauliquement le vérin 22, Pendant ce mouyemen£ de retour,
le fluide sous pression de la chambre 35,est'§urgé'dahs ie réservoly
39 par la canalisation 37, le distributeur éleétromagnétique se trou~
vant sur la position "en" 43, la canalisation 44 et le détendeur 46.
Ce dernier est réalisé de fagonré permettre la purge de fluide sous

pression de son cb6té & pression réglée (35) veré le réservoir 39, tout
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en malntenant une pression d'asservissement relatlvement faible. Il
est également possible de prévoir pour cette fonctlon une valve
d'asservissement séparée du détendeur. La chalne de réaction 36 est
réalisée de fagon & simplement ramener le tiroir de commande 29 dans
sa position neutre, sans le faire dévier sur une position de descente.
Une coupure en fin de course du levage est ainsi obtenue par la chaine
de réaction 36. Le vérin 22 maintient l'outil dans sa position dé
transport, par 1l'intermédiaire du bras de levage 21, tant gque le dis-
tributeur Slectromagnétigue 28 se trouve dans sa position "en" 43.

Lorqu'aprés le demi-tour du tracteur 3 l'qxtrémité.du champ, la

‘ charrue doit &tre ramenée de sa position de transport dans la position

de travail, le conducteur commute de nouveau le distributeur é&lectro-
magnétique 31 sur sa position "hors" 41 3 l'aide de l'interrupteur de
levage rapide 43. La chambre de pression 35 de l'érgane de copie 27

est ainsi purgée dans le réservoir 39. Le ressort 33 applique de
nouveau le piston 34 sur le corps 32 et annule la course de l'organe

de copie 27. Le tiroir de commande 29 est alors déplacé vers la gauche,
en direction d'une position de'descente,_cér la premi2re tringlerie 27
s'est également déplacée dans ce sens entre temps. Du fluide sous pres-
sion s'écoule ainsi du vérin 22 dans le réservoir 39, par la canalisa-
tion 47 et le dispositif de commande 31, jusqu'a ce que l'outil
articulé sur le bras de levage 21 se stabilise de nouveau dans sa posi-
tion de travail, en fonction de la grandeur pilote w prédéterminée par
l'émetteur 11. .

La figure 3 représente un second dispositif de levage 50, qui
différe comme suit de celui selon figure 1. Les piéces identiques
portent les mémes repéres. Dans le disposit;f de levage 50, le simula-
teur d'extrémum 14 agit sur un amplificateur 51, branché entre le
comparateur 13 et l'organe de réglage 15.

La figure 4 représente le schéma simplifié de la réalisatlon de
l'organe de réglage 15 et de 1'amplificateur 51 avec simulateur d'ex~
trémum 14 selon figure 3. L’amplificateur751 de type hydraulique est
logé dans un corps 52 monté sur le dispositif de commande 31. Le corps
52 contient un piston différenciel 53, dont la petite surface active
est affectée & une premiére de chambre de pression 54 et dont la grande
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surface active est affectée & une seconde chamb:é&de,pxessionVSS. ia '
premiére chambre de pression 54 est reliéé'par anétfangleur,56'a une
arrivée d'huile de commande 5?} que le dispositif dé éqmmande 15 ali-
mente en fluide sous pressionrd“une fagon non repréSeﬁtée;rL'arrivée
d'huile de commande 57 est en outre reliée & la seconde chambre de ,.
pression 55, ladite liaison contenant un distributéur:électromagné%;
tique 2/2 58 en paralléle avec l'étrangleur 56. Un piston de pilotage
59 est guidé concentriquement dans le piston différenﬁiel'creux; la ”
premiére trlnglerle 26 peut aglr sur son- extremlte en saillie sur le
corps 52. Dans la zone de la premi&re chambre de pre551on 54, le
piston différentiel 53 comporte un alésage 60, auquel est- affectee une.
premiére aréte de commande du tiroir de pllotage 59 ‘Le plston dlffe-'
rentiel 53 comporte dans la zone d'une chambre de retour 62 un second
alésage 63, auquel est affectée une seconde aréte de commande'64 du
tiroir derpilotage 59. Ce dernier influence la liaison entre ia pre-
miére (54) et la deuxiéme chambre de pression 55 par sa premidre aréte
de commande 61. A l'aide d'un alesage transversal 65 et d'un alesage
longitudinal 66, 1le tiroir de pilotage 59 1nfluence la liaison entre )
la seconde chambre de pression 55 et la chambre de retour 62, par sa
seconde aréte de commande 64. Un second étranglement . 67 est disposé
dans l'alésage 1ongituaina1'66 L'extxémité du pisibn différenciel 53
affectée aun dlspos1t1f de commande 15 s’ appllque sur le t1r01r de -
commande 29 du dlsp031t1f de commande 31.. ILe dlsttlbuteur electro-:
magnétique 58 et le piston dlfférenc1el 53 de.l'ampllflcateur 51 font
partie du simnlateur d'extrémum 14.

Ie fonctlonnement ‘du dlsp051t1f de levage 50 selon flgures 4 et 3
différe essentiellement comme suit de celui du dlspOSltlf de levage .
10: 1'écart de réglage,xw appligué par 1artr1ngler1e 26 au tiroir de .
pilotage 59 est porté par l'amplificateur hydraulique 51 3 un niveau -
de puissance plus €levé, avant de servir & la manoeuvre du:tiroirrdé

commande 29 du dispositif de commande 31. L'amplificateur'hyéraulique

51 sert en outre également au fonctionnement du simulateur d'extrémum

14, .
En service normal, le distributeur électromagnétique 58 occupe sa

position "hors" 68 représentée pendant le réglageidé X'outil dans sa
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position de travail instantanée. Lors du levage, quand le dispositif

de commande 31 refoule du fluide séus,pressiqn dans le vérin 22, le

‘tiroir @e pilotage 59 est déplacé vers la droite sur la figure 4. La

liaison reliant la ﬁremiére'(54) 4 la seconde chambre e pression 55

- par la premidre ar&te de commande 61 s'ouvre .alors davantage, tandis

que la liaison reliant la seconde chambre de pression 55 au réservoir
39 par la seconde aréte de commande 64 est plus fortement étranglée,
Une pression sﬁpérieure peut ainsi s'étabiir dansrla seconde chambre'i
55, déplacer ensuite vers la droite le piston différenciel 53 asservi
au tiroir de pilotage 59, et amener le tigoir de commande 29 sur- sa
position de levage, contre la force exercée par un ressort non repré-
senté. Inversement, lors d'un deplacement du terlI de pllotage 59
vers la gauche, la liaison affectée s la premidre aréte de commande 61
est plus fortement etranglee et la llalson affectée a la seconde arete
de commande 64 s‘ouvre davantage. La pression peut ainsi s t&lever dans
la premiére chambre 54, de fagon que le piston différentiel 53 suive
le deplacement du tiroir de pllotage 59 vers la gauche. Le tiroir de
commande 29 est maintenu appllque sur le piston dlfferenCLel 53, par le
ressort du dispositif de commande 31, et suit son déplacement vers la
gauche jusqu'a la position de descente. L'amplificateur 51 fonctionne
avec une zone morte et une fourchette faibles, et n'exige que de
faibles pressions de positionnement. Le second étrapgleur 67 n'inter-
vient pas pendant le fonctionnement décrit de l'amplificateur 51.
Lorsque l'outil articulé doit &tre aﬁené de sa poéition de travail
dans une position de transport, & l'extiémité du champ,,lé condﬁcteur
du tracteur manoceuvre 1'interrupteur de ievage'rapide 42,-amenéﬁt ainsi
le distributeur électromagnétique 68 dans sa position "en" €9. Du '
fluide sdus preséion s'écoule alors librement de l'arrivée 57 dans la
seconde chambre de pression 55, par le distribuﬁeur électromagnétique
58, et déplace le piéton différenciel 53 vers la droite. La liaison
par la premiére aréte ae commande 61 est fermée, tandis gue la liaison
par la seconde aréte de commande 64 s'ouvre. Le second étranglement—
dans le terlr de pilotage 59 interdit alors l'ecoulement libre du
fluide sous pression entre la seconde chambre 55 et le réservoir 39.

Le secand étranglement 67 produit dans la seconde chambre 55 une pres-
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sion suffisante pour amener et maintenir le tiroir de commande 29

dans une position de levage, contre la force exeréée par son ressort.
Le fluide sous pression,'s'écoulant de la pompe 45 vers le vérin 22
par le dispositif de commande 41, soﬁléve i'outil'dans sé,pbsition'

de transport. Lorsque le bras de levage 21 atteint éa position haute
maximale admissible, aucune fluide sous pression ne peut plus s écou-
ler vers le vérin 22, et le fluide sous pre551on refoule par la

pompe 45 s'écoule vers le réservoir 39 par un limiteur de pression

non représenté. Aprés le demi-tour du tracteur & l'extfémité du'champ,
le conducteur commute de nouveau le distr;buteurréleétidmagnétique 58
sur sa position "hors" 68, interrompant ainsi le débit d'huile de
commande dans la seconde chambre de pression SS.V Le ressort chargeant
le tiroir de commande 29 le raméne de sa position de ievage, en pas-
sant par la position neutre bioquant le vérin 22, dans ﬁné position

de descente, car le tiroir de‘pilotage 59 s'est entre temps déplacé
vers la gauche et le piston différenciel 53‘suit le piston de pilotage
59. L'outil articulé est ainsi ramené de sa position de‘trahsport'dans
la position de travail initiale, prédéterﬁinée paf 1'émetteur 11.

Bien entendu, diverses modifications peuvent é&tre appbrtées,:
par l'homme de l'art aux dispositifs,de 1evage~décrits; sans sortir
du cadre de l'invention. Clest ainsi que la simﬁlation d‘extrémum"
représentée pour les dispositifs de levage selon figures 1 et 3 ne se
limite pas & une commande purement mécanlque ou mécano-hydraullque de
l'organe de réglage 15. Le type selon l'lnvention est également réalisa-
ble avec une commande électrique de41'organe dé réglage iS, bien qu'il
solt particuliérement avantageux avec une commande mécénique ou flui-
dique. Le dispbsitif de levage 10 selon figﬁre 2 est évidemment
réalisable aussi avec un amplificateur ou le dispositif dé levage 50
selon figure 4 sans amplificateur, quand des conditions appropriées
sont réunies. Une commande mécanique ou électromégnétiqué peut aussi
remplacer l'organe de copie hydraulique seloh figure 2. Le.aispositif
de levage 50 peut, de la méme fagon que 1erdispositif de levage 10,
comporter une chaine de réaction mécanigue, faisant-pésser le tiréir
de commande du dispositif de commande de la,positicn de tréﬁsport de

1'outil articulé dans la position neutre b;oquént le vérin, Dans le
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cas du dispositif de levage 50, il est égélement possible d'utiliser

le débit de fluide sous pression, cirulant de la pompe vers le
réservoir par l'intermédiaire du limiteur de pression, pour ramener

le tiroir de commande de sa position de levage dans sa position neutre.
Des moyens fluidigques ou électriques peuvent ainsi &tre utilisés &

la place de la coupure mécanique en fin de couxse représentée. lLa
réalisation de la chaine de réaction ne se limite &galement pas &

des moyens mécaniques; 1a chaine de réaction peut en outre agir en

un autre pbint du dispositif de levage, tel que le circuit de valeur

instantanée, l'organe de réglage, etc. .



10

15

20

25

30

35

| - 2482409
11 -

Revendications
i. Dispositif de levage Hydraulique équipant des vehicules spéc1aux,
tels que mOLSSonneuses—batteuses ou tracteurs, et dans lequel 1Y ali- =
mentation d'un actionneur en fluide souS;pre551pn est 1nf1uencee par
un dispositif de commande, qui constitue l'organe de réglage} est

commandé par un émtteur de consigne ajustable et un émtteur de valeur .

~

‘instantanée, et peut &tre connecté & uh simulaieﬁr d'extrémum, ledit

dis9051t1f étant caractérisé en ce que le simulateur d’extremum (14)
agit sur le dlSPOSltlf de levage (10, 50), dans la zone comprlse entre
un comparateur (13) délivrant l’écart. de rgglage (xw) et 1'organe de
réglage 15. . .

2, Dispositif derlevage selon revendication 1, caraétérisé par des
moyens (36) qui agissent en particulier sur_ie simulatéur_d'extréﬁum'
(14) et provogue une coupure de fin defcburse‘dans,ia positioﬁrhaﬁte
maximale admissible de l'actionneur (17). ) )
3. Dispositif de levage selon une des revehdicatiéns 1 et 2, baracté—-
risé par une commande mécanique de 1'organe de réglage (15).

4, Dispositif de levage selon revendication 3, caractérisé en ce que
le simulateur d'extrémum (14) est réalisé sous forme d‘un organe de
copie (27) inséré dans une tringler}e mécanique (26, 27), cqmportant
une commande en particulier‘mécanique.'fluidique ﬁq électrique,"et sur
lequel agit une chaine de réaction (36) du'diépbsitif-dé levage (10). '
5. Dispositif de levage selon une quelconque des- revendications 1 & 4,
caractérisé par le branchemernt d'un amplificateur'(Sl) én aant du '
tirvoir de commande (29) du dispositif de commande (31).

6. Dispositif de levage selon revendication 5, caracterisé en ce que
ltamplificateur est hydraulique et constitue avec un distributeur (58)
le simulateur d'extrémum (14). - 7 .

7. Dispositif de levage selon revendication 6;7caractéri§é,eﬁ ce'qué
1'amplificateur (51) comprend un piston différentiel (53) commandé par
un tiroir de pilotage (59), aontrla chambre de. preésioﬂ (54)'affectée’

3 la petite surface active est reliée par un &tranglement (56) & une
arrivée d'huile de commande (57) et par une prémiére arete de’ commande
(61) dq tiroir de pilotage (5%) & une chgmbre de pre551onr(55) affec—

tée 2 la grande surface active et gu'un distributeﬁrr(SB), en parallgle
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avec l'étranglement (56) relie & l'arrivée d'huile de cbmmande (57),

et qu'uﬁe seconde aréte de commande (54) du tiroir de -pilotage (59)
purge dans le réservoir (39); etrladite liaison (55, 65, 66, 64, 63, 62,
39) contient un second étranglement (67). _ :

8. Dispositif de comménde hydraulique pour régulation du systéme de
levage sur des véhicules épéciéux et comprenant un organe pour la .
commande des fonctions. de maintien, levage et descente, ledit dispogi~
tif étant caractérisé par un amplificateur hydraulique (51), monté sur
le dispositif de commande (31), influengant les signaux appliqués a

son tiroir de commande (29), et constituag} avec le distributeur (58)

le simulateur d'extrémum (14).
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