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Urzadzenie do zdalnego réwnoczesnego zapisu i sygnalizacji
zmian szeregu parametréw technologicznych ‘

1

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do zdal-
nego zapisu zmian zachodzacych w szeregu para-
meiréw technologicznych procesu produkcyjnego
-oraz do sygnalizowania obsludze za pomoca sygna-
6w Swietlnych osiggniecia wzglednie niedotrzy-
mania warto$ci tych parametréw.

W istniejgcych niezautomatyzowanych instalac-
jach produkcyjnych dozér ruchu opiera sie jesz-
cze czesto na obserwacji wskazan przyrzadéw po-
miarowych, zainstalowanych na poszczegélnych
aparatach, co znacznie utrudnia kompleksowa ana-
lize parametréw K procesowych, a w przypadku
powstawania zakl6cer, uniemozliwia natychmia-
stowa interwencje.

Urzadzenie wedlug wynalazku usprawmia tra-
dycyjny system dozoru i analizy przebiegu proce-
su. Umozliwia ono réwnoczesng obserwacje zmian
szeregu waznych dla procesu produkcyjnego pa-
rametréw, przy czym zmiany te uwidoczniajg sie
w spos6b ciggly w postaci linii kre§lonych na po-
‘wierzchni jednej ta$my papieru. Urzadzenie to za-
pewnia réwnoczesng sygnalizacje §wietlng, infor-
mujaca obsluge o osiggnieciu wymaganych war-
toSci parametr6w lub ich niedotrzymaniu. Wyko-
rzystuje sie przy tym konwencjonalne przyrzady
pomiarowe i tradycyjne ruchowe urzgdzenia re-
gulacyjne aparatury produkcyjnej.

W sklad urzadzenia wedlug wynalazku wchodzi
szereg zespoléw, z ktérych kazdy zaopatrzony jest
w czujnik wmontowany w  stosowany konwencjo-
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nalny przyrzad pomiarowy lub w tradycyjne
urzadzenie regulacyjne, usytuowane na aparacie
produkecyjnym. Czujnik dziala na zasadzie mecha-
nicznego odksztalcenia sprezystego styku przelgcz-
nika elektrycznego tréjstykowego, wchodzacego w
sklad urzadzenia z ogranicznikami dystansowymi
i stuzy do nadawania impulséw: elektrycznych pra-
du stalego.

Impulsy przesylane sa za pomocg przewodéw
elektrycznych do zespolu elektromagneséw prze-
ksztalcgeych je na mechaniczny ruch urzadze-
nia piszacego, notujgcego zachodzace zmiany. Obu-
dowa zespolu elektromagnes6w zawiera poza tym
element nadajacy sygnaly, ktéry sklada sie z
dzwigienek ze stykami ograniczajacymi ruch
ramienia urzadzenia piszgcego.

Zetkniecie sie stykéw jednej z diwigienek ze
stykiem na ramieniu urzgdzenia piszacego wy-
woluje powstanie ,,migajacego” sygnalu §wietmego
w odpowiednich elementach, przy czym jeden z
tych elementéw umieszczony jest przy czujniku,
za$§ drugi element znajduje sie na tablicy sche-
matu aparatury produkcyjnej, usytuowamej przy
przyrzadzie. Zespoly tego przyrzadu umieszczone
s3 w jednej obudowie i majg wspélny element
przesuwu taSmy papieru oraz Zrédlo pradu state-
go zasilajacego przyrzad.

Przykladowe rozwigzanie urzadzenia wedlug
wynalazku podane jest schematycznie na rysunku,
na ktérym fig. 1 przedstawia czujnik wmontowany
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w urzadzenie pomiarowe, zaopatrzony w urzadze-
nie sygnalowe, fig. 2 — elementy urzadzenia
przeksztalcajagce impuls elektryczny mna mecha-
niczny ruch pisaka oraz element nadawania syg-
naiéw, a fig. 3 przedstawia urzadzenie w postaci
rzutu perspektywicznego w zastosowamiu do kon-
kretnej aparatury produkcyjnej.

- Na przykladzie dzialania urzgdzenia wyjasnio-
na jest blizej istota wynalazku.

Czujnik A wbudowany do aparatu pomiarowe-
go lub urzgdzenia regulujgcego posiada ograaicz-
niki dystansowe, oddzialywujgce mechanicznie na
§rodkowy sprezysty styk 2 przelacznika elektrycz-
nego, zamontowanego na czujniku. Mechaniczne
odksztalcenie styku 2 powoduje jego zetkniecie
sie z jednym z nieruchomych stykéw przetgcznika
1 lub 3. Nastepuje wowczas zamkniecie obwodu
elektrycznego przekainika 6 lub przekaznika 6,
zwierajacego w czasie dzialania styki 7, 8 lub 7/,
8, 2amykajace obwéd elektromagnesu 9 lub elek-
tromagnesu 9°. Zamkniecie obwodu elektrycznego
powoduje z kolei przyciggniecie kotwiczki 10 lub
kotwiczki 10° do rdzenia elektromagnesu 9 lub
elektromagnesu 9’, i jednoczeénie ruch do przodu
‘popychacza 12 lub popychacza 12’, ktéry wskutek
tego przesuwu powoduje oparcie sie jego wolnego
konca o zeby kola zZapadkowego 16 lub zeby ko-
ta 16’ umocowanych na walcu 13. Na powierzchni
walca 13 znajduje sie plaski gwint, po ktérym po-
rusza sie ramie mechanizmu piszacego 18. Obrét
walca powoduje przesuniecie ramienia mechaniz-
mu piszacego 18 w nowe polozenie odpowiadaja-
ce zmianie warto$ci parametréw przekazanej przez
czujnik A. W czasie dzialania elektromagnesu 9
lub elektromagnesu 9’ zostaje przerwany obwdd
elektromagnesu 20 mechanizmu piszacego przez

rozwarcie stykéw 10, 11 lub stykéw 10°, 11’, co .

poweduje podniesienie sie ramienia 18, oderwanie
sie piérka 23 od tadémy papieru i pozwala na swo-
bodny obrét walca 13.

Przerwanie styku 1, 2 lub styk6éw 2, 3 w czuj-
niku A powoduje kolejne rozigezemie obwodu
elektromagnesu 6 lub elektromagnesu 6‘, nastep-
nie elektromagnesu ® lub elektromagnesu 9' i
zamkniecie obwoedu elektromagnesu 2) meechaniz-
mu piszgcego, wskutek ezego obniza sie ramie
pisaka 18 i piérka 29, ktére na ta§mie papieru
kresli linie w newym polozeniu. -Przesuniecie sie
ramienia pisaka 18 do poledenia, w ktérym opie-
ra sie eno o lewa dcianke ebudowy elementu €
powoduje przerwanie styku 21, #2-obwedu elektro-
magnesu 20, co peciaga za sobg pedniesienie sig
reamienia pisaka 18 i piérka 89,

Eastosowary w uragdaeniu: mechanizm sygnali-
zaci jest. opisany pomite}. W czasie ruchu ra-
mienia pisaka 19 stiyk M nmapetyka na swejej dre-
dze styki diwigionek M, 38* Jub dbwiglemekx 3,
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33’. Zetkniecie sie tych styk6w powoduje zam--
kniecie obwodu elektrycznego sygnalizacji i wywo-
lanie ,migajacego” sygnalu w miejscach zaiasta-
lowania zespoléw. sygnalowych G i G’

W przypadku osiggniecia najlepszego, z punktu.
widzenia ekonomiki procesu produkcyjnego, wy-
kresu zmian parametréw, wykres ten stanowié be-
dzie podklad wzorcowy pod taéme papieru, na.
ktérg nanosi sie aktualny w danej ehwili harmo--
nogram zmian parametréow.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do zdalnego réwnoczesnego zapisu.
i sygnalizacji zmian szeregu parametréw tech-
nologicznych, zmamienne tym, ze stanowi go
szereg zespoléw rejestrujacych poszczegblne pa-
rametry, z ktérych kazdy sklada sie z czujnika
(A) do nadawania impulsé6w elektrycznych, z
zespolu elektromagneséw (C) przeksztalcaja-
cych impulsy elektryczne na ruch mechanicz-
ny elementu (D) poruszajacego pisak kreSlacy
obserwowane zmiany parametréw, z elementu.
(F) do nadawania sygnaléw wraz z zespolem
sygnalowym (G), umieszczonym przy czujniku
(A) i zespolem sygnalowym (G’) umieszczonym
na tablicy schematu aparatury produkcyjnej,
przy czym elementy (C, D, F) kazdego z zespo-
16w rejestrujagcych zmontowane sg w jednej
obudowie i stanowia odrebne czlony umiesz-
czone z kolei we wspbélnej obudowie (H) urza-
dzenia w ten sposéb, ze pisaki poszczeg6lnych
zespoléw kresla obserwowane zmiany para-
metré6w na wspblnej tasmie papieru réwno-
miernie przesuwanej przez wspélny element
przesuwajacy (E).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,.
#e czujnik (A) do nadawania impulséw elek-
trycznych sklada sie z przelacznika tréjstyko--
wego oraz z urzadzenia mechanicznego, od-
ksztalcajacego $rodkowy sprezysty styk prze-
laeznika w sposéb pozwalajacy na zetkniegcie-
sie tego styku tylko z jednym z nieruchomych
stykéw bocznych i wystanie jednego impulsu.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 zmamienne tym,.
3e ruch poprzeczny ramienia pisaka (18) ogra-
niczony jest przez element (F) nadawania syg-
naléw przez odpowiednie nastawienie diwigie--
nek (30, 30°) i (33, 33’), powodujacy otwieranie
lub zamykanie obwodu elektrycznego zespolow-
sygnalowych (G, 6°).

4. Odmiana urzadaenia wedlug zastrz. 1 smamien-
na tym, 2¢ w miejser zespoléw sygnalowych.
@), umieszczonych przy czujniku (A), za-
opatrzona jest w elementy pozwalajace na se-
moczynna regulacje ebserwowanego parametru.
z chwila zainsialowania sygnalv.
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