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PATENTTIVAATIMUKSET

1. Dekoodauslaitteistolla (200) suoritettava inter-ennustusme-
netelmd, Jjoka menetelmd kdsittdd sen, etta:

vastaanotetaan (S2610) videoinformaatiota, Jjoka si-
saltdd skip (ohita) -lipun, ennustusmoodi-informaatiota, osi-
tusinformaatiota ja merge (yhdistd) -lipun;

tarkistetaan (S2620) skip-lippu, Jjoka ilmaisee, so-
velletaanko skip-moodia senhetkiseen koodausyksikkdon;

tarkistetaan (52620) ennustusmoodi-informaatio Jja
ositusinformaatio skip-lipun perusteella, Jjoka ilmaisee, ettei
skip-moodia sovelleta senhetkiseen koodausyksikkddn, Jjolloin
ennustusmoodi-informaatio ilmaisee, sovelletaanko inter-ennus-
tusta senhetkiseen koodausyksikk&dn, ja ositusinformaatio il-
maisee senhetkisen koodausyksikdn ositustyypin, Jjolloin ennus-
tusyksikkd johdetaan senhetkisesta koodausyksikdsta ositustyy-
pin perusteella;

tarkistetaan (S2620) merge-lippu, Jjoka ilmaisee, so-
velletaanko merge-moodia ennustusyksikk&éon, skip-lipun perus-—
teella, joka ilmaisee, ettei skip-moodia sovelleta senhetki-
seen koodausyksikkddn, ja ennustusmoodin perusteella, joka il-
maisee, etta inter-ennustusta sovelletaan senhetkiseen koo-
dausyksikk&on; ja

suoritetaan (S2630) inter-ennustus ennustusyksik&lla
merge-lipun perusteella, Jjoka ilmaisee, sovelletaanko merge-
moodia ennustusyksikkoon,

generoidaan (S2640) rekonstruoitu lohko inter-ennus-
tuksen tuloksen perusteella,

jolloin ositusinformaatio ja ennustusmoodi-informaa-
tio tarkistetaan dekoodauslaitteistolla dekoodauslaitteiston
suorittaman skip-lipun tarkistuksen ja merge-lipun tarkistuk-

sen valissa,
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jolloin ositusinformaatio sisaltda senhetkisen koo-

dausyksikdén inter-ennustukseen kdytetyn ositustyypin binddri-

koodin,

tustyypeistd,

jolloin inter-ennustuksen ositustyyppi on vksi osi-

jotka kéasittavat 2Nx2N-ositustyypin, 2NxN-osi-

tustyypin ja Nx2N-ositustyypin,

jolloin 2Nx2N-ositustyypin binddrikoodi on '1', 2NxN-

ositustyypin binddrikoodi on '01l' ja Nx2N-ositustyypin binda-

rikoodi on

001",

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelmd, Jjolloin ositus-

tyypit kasittavadt 1lisdksi NxN-ositustyypin, kun senhetkisen

koodausyksikdén koko on yhtd suuri kuin minimikoodausyksikén

koko.

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen menetelmd, jolloin NxN-osi-

tustyyppi ilmaistaan binddrikoodilla, Jjonka lukema on '0001°".

4., Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelmd, Jjolloin 2Nx2N-

ositustyypin,

2NxN-ositustyypin ja Nx2N-ositustyypin binddri-

koodit poikkeavat binddrikoodeista, jotka asetetaan, kun sen-

hetkisen koodausyksikdn koko on yhtd suuri kuin minimikoodaus-

vksikdn koko.

5. Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelmd, Jjolloin 2Nx2N-

ositustyypin,

2NxN-ositustyypin ja Nx2N-ositustyypin binddri-

koodit poikkeavat binddrikoodeista, jotka asetetaan, kun Nx2N-

ositustyypin esiintymistaajuus on suurempi kuin 2NxN-ositus-

tyypin esiintymistaajuus,

jolloin 2NxN-ositustyypin esiintymistaajuuden ollessa

suurempi kuin Nx2N-ositustyypin esiintymistaajuus 2Nx2N-osi-

tustyypin binddrikoodin ilmaisee '1', 2NxN-ositustyypin binda-

rikoodin ilmaisee

maisee

o0l

ja

lOll

ja Nx2N-ositustyypin binddrikoodin il-
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jolloin Nx2N-ositustyypin esiintymistaajuuden ollessa
suurempi kuin 2NxN-ositustyypin esiintymistaajuus binadrikoo-
dit, jotka asetetaan, kun Nx2N-ositustyypin esiintymistaajuus
on suurempi kuin 2NxN-ositustyypin esiintymistaajuus, kasitta-
vat 2NxZ2N-ositustyypin bindadrikoodin, Jjonka lukema on '1',
2NxN-ositustyypin binddrikoodin, Jjonka lukema on '001', Jja

NxZ2N-ositustyypin binddrikoodin, jonka lukema on '01°'.

6. Patenttivaatimuksen 1 mukainen menetelmd, jolloin kun merge-
moodia sovelletaan ennustusyksikkd&dn, ennustusyksikdn vierei-
sen lohkon liikevektoria kédytetddn ennustusyksikon liikevekto-
rina, Jja

jolloin kun merge-moodia el sovelleta ennustusyksik-
k&6n, ennustusyksikdén liikevektori johdetaan laskemalla yhteen
viereisen lohkon liikevektori ja ylimd&rdinen liikevektoriero-

tus, joka sisdltyy wvastaanotettuun videoinformaatioon.

7. Koodauslaitteistolla (100) suoritettava inter-ennustusmene-
telmd, joka menetelmd kasittdd sen, etté:

generoidaan skip-lippu, Jjoka osoittaa, sovelletaanko
skip-moodia senhetkiseen koodausyksikkdon;

generoidaan ennustusmoodi-informaatiota ja ositusin-
formaatiota skip-lipun perusteella, joka ilmaisee, ettei skip-
moodia sovelleta senhetkiseen koodausyksikkddn, jolloin ennus-
tusmoodi-informaatio ilmaisee, sovelletaanko inter-ennustusta
senhetkiseen koodausyksikkodn, Jja ositusinformaatio ilmaisee
senhetkisen koodausyksikdén ositustyypin, Jjolloin ennustusyk-
sikkd Jjohdetaan senhetkisestd koodausyksikdsta ositustyypin
perusteella;

generoidaan merge-lippu, Jjoka osoittaa, sovelletaanko
merge-moodia ennustusyksikk&on, skip-lipun perusteella, Jjoka
ilmaisee, ettei skip-moodia sovelleta senhetkiseen koodausyk-
sikk&6n, Jja ennustusmoodin perusteella, Jjoka ilmaisee, ettéd

inter-ennustusta sovelletaan senhetkiseen koodausyksikkdon; ja
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suoritetaan (S2510) inter-ennustus ennustusyksik&lla
merge-lipun perusteella, Jjoka ilmaisee, sovelletaanko merge-
moodia ennustusyksikkoon,

koodataan (S2520) wvideoinformaatiota, Jjoka sisaltaa
skip-lipun, ennustusmoodi-informaation, ositusinformaation ja
merge-lipun,

jolloin ositusinformaatio ja ennustusmoodi-informaa-
tio on konfiguroitu tarkistettaviksi dekoodauslaitteistolla,
joka on koodauslaitteiston ulkopuolella, dekoodauslaitteiston
suorittaman skip-lipun tarkistuksen ja merge-lipun tarkistuk-
sen valissa,

jolloin ositusinformaatio sisaltda senhetkisen koo-
dausyksikdén inter-ennustukseen kdytetyn ositustyypin binddri-
koodin,

jolloin inter-ennustuksen ositustyyppi on vksi osi-
tustyypeistd, Jjotka kéasittavat 2Nx2N-ositustyypin, 2NxN-osi-
tustyypin ja Nx2N-ositustyypin,

jolloin 2Nx2N-ositustyypin binddrikoodi on '1', 2NxN-
ositustyypin binddrikoodi on '01l' ja Nx2N-ositustyypin binda-

rikoodi on '001°'.

8. Tietokoneella luettava digitaalinen tallennusvadline, Jjoka
tallentaa menetelmdn generoiman bittivirran, joka menetelmd
kdsittaa sen, etta:

generoidaan skip-lippu, Jjoka osoittaa, sovelletaanko
skip-moodia senhetkiseen koodausyksikk&on;

generoidaan ennustusmoodi-informaatiota ja ositusin-
formaatiota skip-lipun perusteella, joka ilmaisee, ettei skip-
moodia sovelleta senhetkiseen koodausyksikkddn, jolloin ennus-
tusmoodi-informaatio ilmaisee, sovelletaanko inter-ennustusta
senhetkiseen koodausyksikkodn, Jja ositusinformaatio ilmaisee
senhetkisen koodausyksikdén ositustyypin, Jjolloin ennustusyk-
sikkd Jjohdetaan senhetkisestd koodausyksikdsta ositustyypin

perusteella;
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generoidaan merge-lippu, Jjoka osoittaa, sovelletaanko
merge-moodia ennustusyksikk&on, skip-lipun perusteella, Jjoka
ilmaisee, ettei skip-moodia sovelleta senhetkiseen koodausyk-
sikk&6n, Jja ennustusmoodin perusteella, Jjoka ilmaisee, ettéd
inter-ennustusta sovelletaan senhetkiseen koodausyksikkdon; ja

suoritetaan (S2510) inter-ennustus ennustusyksik&lla
merge-lipun perusteella, Jjoka ilmaisee, sovelletaanko merge-
moodia ennustusyksikkoon,

generoidaan bittivirta koodaamalla (S2520) videoin-
formaatiota, joka sisaltda skip-lipun, ennustusmoodi-informaa-
tion, ositusinformaation ja merge-lipun,

jolloin ositusinformaatio ja ennustusmoodi-informaa-
tio on konfiguroitu tarkistettaviksi dekoodauslaitteistolla,
joka on koodauslaitteiston ulkopuolella, dekoodauslaitteiston
suorittaman skip-lipun tarkistuksen ja merge-lipun tarkistuk-
sen valissa,

jolloin ositusinformaatio sisaltda senhetkisen koo-
dausyksikdén inter-ennustukseen kdytetyn ositustyypin binddri-
koodin,

jolloin inter-ennustuksen ositustyyppi on vksi osi-
tustyypeistd, Jjotka kéasittavat 2Nx2N-ositustyypin, 2NxN-osi-
tustyypin ja Nx2N-ositustyypin,

jolloin 2Nx2N-ositustyypin binddrikoodi on '1', 2NxN-
ositustyypin binddrikoodi on '01l' ja Nx2N-ositustyypin binda-

rikoodi on '001°'.
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