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Spostb eliiiimacl zaklécent impulsowyeh
i eliminator zaklécen ‘impulsowyeh

1
‘Preedmiotem wynalazku .jest sposéb .eliminacji .za-

‘kl6cer impulsowych i eliminator zakl6ced.impulsowych

znajdujgcy zastosowanie -awlaszcza w urzadzeniach

-transmisyjnych pracujacych w kanalach telefonicznych

iradiowych.
Z publikacji Fink L.M. ,;teorja pieriedaczi diskret-

.nych sobszczenij’> Moskwa, 1970 znany jest sposéb

eliminacji zakléceld impulsowych polegajacy na odtwo-

‘rzeniu impulsu zaklécajgcego, ktéry nastepnie jest odej-

mowany od opéznionego w czasie sygnalu wejscio-
wego. W eliminatorze sygnal wejSciowy obarczony sy-
gnalem zaklécajacym jest kierowany do dwoéch stero-
wanych przesuni¢tymi w fazie o 90° ukladéw mnoza-

-.cych i jednocze$nie do ukladu opé6zniajacego. Sygnaly

z ukladéw mnozgcych po uérednieniu w ukladach
calkujacych s3 podawane do ukladu odtwarzajacego
impuls zaklécajacy na podstawie informacji o jego

.amplitudzie i czasie trwania, ktére s zmiennymi przy-

padkowymi. Odtworzony sygnal zakl6cajacy i opézniony

-gygnal wejsciowy 83 podawane do ukladu odejmujacego,
.na wyjéciu ktérego otrzymuje si¢ sygnal pozbawiony
-zakl6cefi impulsowych przy czym taki eliminator kom-
-pensacyjny reaguje na ograniczong klas¢ zaklécen im-
-pulsowych przy szerokopasmowych sygnalach wejécio-

wych.
W sposobie wedlug wynalazku w zaklécanym sygnale

-wejdciowym wykrywa si¢ moment pojawienia i zaniku

impulsu zaklécajacego i w czasie jego trwania ustala si¢

-wartoéé sygnatu wejsciowego na stalym poziomie odpo-
-wiadajgcym momentowi pojawienia si¢ impulsu za-
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klécgjscego i tak.uzyskany sygnal najpiesw na .bietaco
poréwnuje sig z wartoéciq zaklécarego sygnatu wejécio~
wego 'dla .wyodrebnienia spgnalu zaklécajacego, :ktdry
podlega prostowaniu i uérednianiu stanowigc sygnal
korekcyjny, a nast¢pnie na biezgco sumuje si¢ go z tym
sygnalem korekcyjnym uwzgledniajac przy tym kierunek
chwilowej zmiennoéci sygnatu zaklécajgcego w wyniku
czego uzyskuje si¢ niezaklécony sygnat uZyteczny.

Zgodnie z wynalazkiem eliminator wyposazony jest
w kluczowany uklad pamieciowy, ktérego jedno wejécie
polaczone jest z wejéciem ukladu rézniczkujgcego i z
jednym wejéciem komparatora a jego drugie wejscie
poprzez uklad sterowania polgczone jest z wyjsciem
ukladu rézniczkujgcego, ktére poprzez detektor zmien-
noéci sygnalu dolagczone jest do drugiego wejécia kom-
paratora przy czym trzecie wejscie komparatora polgczo-
ne jest z wyjSciem kluczowanego ukladu pamieci dola-
czonym wraz z wyjSciem tego komparatora do wejsé
ukladu sumujacego.

Sposéb wedlug wynalazku zapewnia duzo wyzZszgq
efektywnos$é eliminacji zakl6ceri impulsowych i jest
bardzo prosty do realizacji ze wzgledu na mozliwo$é
stosowania nowoczesnych rozwigzai o wysokim stopniu
technologicznogci.

Przedmiot wynalazku blizej objasniony jest w przy-
kladzie wykonania zilustrowanym rysunkiem, ktérego
fig. 1 przedstawia schemat blokowy eliminatora a fig. 2

-sygnaly napigciowe: fig. 2a zaklécany sygnal wejsciowy,

fig. 2b sygnal na wyjéciu kluczowanego ukladu pamigcio-
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wego KUP fig. 2c sygnal korekcyjny, fig.2d wyjéciowy
sygnal uZyteczny.

Eliminator zawiera Kkluczowany uklad pamigciowy
KUP, ktérego wejécie 1 jest polaczone z wejsciem ukladu
rézniczkujacego UR i z wejéciem 1 komparatora K.
Wyjécie ukladu rézniczkujacego UR dolaczone jest
poprzez uklad sterujacy US do wejécia 2 kluczowanego
ukladu pami¢ciowego KUP a poprzez detektor zmien-
noéci sygnalu D do wej$cia 2 komparatora K. Do wej-
§cia 3 komparatora K dolaczone jest wyjscie kluczowa-
nego ukladu pamigciowego KUP i to samo wyjécie
dolaczone jest do wejscia 1 ukladu sumujacego S a do
wejécia 2 ukladu sumujacego dolaczone jest wyjscie
kemparatora K. Na wejécie 1 kluczowanego ukladu pa-
mieciowego KUP o postaci typowego ukladu prébku-
.jaco pamigtajacego i jednocze$nie na wejcie ukladu
' rémiczkujgcego UR oraz na wejécie 1 komparators pe-
.dawany jest zakl6cony sygnal wejsciowy Uwe = s(t) +
+2z(t) gdzie s(t) jest sygnalem uzytecznym a z(t) —
impulsem zaklécajacym sygnal uzyteczny s(t).

Moment pojawienia 8i¢ zaklécenia impulsowego
% (t) wykrywany jest za pomocg ukladu rézniczkujacego
UR oraz ukladéw progowych w ukladzie sterowania US,
w ktérym okre$lany jest takze moment zaniku zaklécenia
impulsowego z(t). W czasie trwania zakl6cenia impul-
sowego kluczowany uklad pamieciowy KUP zapamigtuje
warto§¢ sygnalu wejsciowego Uwe odpowiadajaca
momentowi pojawienia si¢ impulsu zaklécajacego z(t).
Sygnal Ub z wyjécia kluczowanego ukladu pamigcio-
wego KUP poréwnywany jest w komparatorze K
w sposéb ciagly z sygnalem wejsciowym Uwe. Napigcie
bedace wynikiem tego poréwnania jest nast¢pnie
prostowane i ufredniane stanowiac napigcie korekcyjne:
Uk otrzymywane na wyj$ciu komparatora K.

Napigcie to bedace funkcjg sygnalu zaklécajacego
z(t) sluzy do biezacego korygowania zapami¢tywanej
warto$ci sygnalu Ub przez sumowanie obu sygnaléw
w ukladzie sumujacym S. Przy sumowaniu uwzgl¢dnio-
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ny jest znak napigcia korekcyjnego Uk zaleznie od kie-
runku chwilowej zmienno$ci sygnalu, wykrywanego
w detektorze zmienno$ci sygnalu D dzialajacym na.
zasadzie usSredniania rézniczki sygnalu. Na wyjéciu
ukladu sumujacego S uzyskuje si¢ wyjéciowy sygnal
uzyteczny s(t).

Zastrzezenia patentowe

1. Sposéb eliminacji zakl6cer impulsowych, znamien~-
ny tym, ze w zaklécanym sygnale wejéciowym (Uwe)-
wykrywa si¢ moment pojawienia i zanika impulsu
zaklécajacego (z(t)) i w czasie jego trwania ustala sie-
warto$§¢ sygnalu wej$ciowego (Uwe) na stalym po-
ziomie odpowiadajacym momentowi pojawienia sie
impulsu zaklécajacego (z(t)) i tak uzyskany sygant (Ub)
najpierw na biezgco poréwnuje si¢ z wartoécia zakléca-
nego sygnalu wej$ciowego (Uwe) dla wyodrebnienia sy-
gnalu zaklécajacego (z(t)), ktéry podlega prostowaniu
i uérednianiu stanowiac sygnal korekcyjny (Uk), a na--
st¢pnie na biezaco sumuje si¢ go (Ub) z tym sygnalem
korekcyjnym (Uk) uwzgledniajagc przy tym Kkierunek
chwilowej zmiennoéci sygnatu zaklécajacego w wyniku
c€zego uzyskuje si¢ wyjSciowy sygnal uzyteczny (s(t)).

2. Eliminator zakl6cen impulsowych zawierajacy uklad.
rézniczkujacy, sterujagcy i sumujacy oraz detektor
i komparator, znamienny tym, Ze wyposazony jest
w kluczowany uklad pamig¢ciowy (KUP), ktérego jedno
wejscie polaczone jest z wejéciem ukladu rézniczkujg-
cego (UR) i z jednym wejéciem komparatora (K) a jego
drugie wejScie poprzez uklad sterowania (US) polaczone-
jest z wyjéciem ukladu rézniczkujacego (UR), ktére
poprzez detektor zmienno$ci sygnalu (D) dolaczone
jest do drugiego wejécia komparatora (K) przy czym
trzecie wejécie komparatora (K) polaczone jest z wyj-
§ciem Kkluczowanego ukladu pamieciowego (KUP),
dolaczonym wraz z wyjéciem tego komparatora (K) do-
wejé¢ ukladu sumujacego (S).
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