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Przedmiotem patentu nr 41403 jest urzadze-
nie do adsorpcji i desorpcji posiadajgce dwie
kolumny adsorpcyjng i desorpeyjng. Kolumny
zaopatrzone sa w ruchome pojemniki z sor-
bentem, ktére podczas pracy urzadzenia odby-
waja droge okreing poprzez obie kolumny
i dwie komory pod kolumnami i nad kolum-
nami. Przemieszczanie pojemnikéw z kolumny
adsorpeyjnej do desorpeyjnej i odwrotnie od-
bywa sie za pomocg réznych urzadzen. Do
podnoszenia i opuszczania pojemnikéw* usta-
wionych jeden na drugim w kolumnach stuig
podnoéniki hydrauliczne, do przesuwania w
kierunku poziomym w dolnej komorze stuig

*) Wiasciciel patentu ofwiadczyl, ze wspdl-
tworcami wynalazku sg mgr inz. Wladystaw
Skoczynski, mgr inz. Jaroslaw Réiyczka i inz,
Julian Foksa.

walki napedzane, na ktoére ustawia si¢ pojem-
niki, za§ do przesuwania w kierunku poziomym
w gérnej komorze sluzy ruchomy wyciag, kt6-
ry chwyta pojemnik i przesuwa si¢ z nim
z nad jednej kolumny nad drugg. Ponadto
przewidziane sg ruchome oporniki sluzgce do
umeruchami’ma w kolumnie podno$nikéw
ustawmnych jeden mna drugim. Sposobu uru-
chamiania tych opornikéw opis patentowy nie
wyjaénia, wobec czego mozna wnioskowaé, ze
sg one obslugiwane recznie. Zmiana okreséw
pracy efektywnej to jest adsorpeji i desorpejt
na okresy przemieszczania pojemnikéw i od-
wrotnie wymaga przestawienia szeregu zawo-
réw i zasuw,” uruchomienia lub zatrzymania
pomocniczyich urzadzeh mprzesuwajgcych, pod-
noszacych i podtrzymujacych pojemmiki. Po-
niewaz — jak sie okazalo — nalezy stosowa¢
krétkie okresy pracy, czyli czesto przemiesz-



czaé pojemniki, okresy przemieszczania pojem-
nikéw winny réwniez trwaé jak najkrocej, aby
praca wurzadzenia byla dostatecznie wydajna.
Aby sprostaé temu okazalo si¢ miezbedne zau-
tomatyzowanie urzadzenia, ktére winno dziataé
pod wplywem impulséw wedlug z gory ustalo-
nego programu czasowego. Jednakze zaden ze
znanych ukladéw automatyki nie moze byé
zastosowany do obstugi urzadzenia bedacego
przedmiotem patentu nr 41403 z powodu roéz-
norodno$ci urzadzei pomocniczych. Wszystkie
te urzadzenia pomocnicze nalezalo rozwigzaé
jednolicie w postaci serwomotoréw wilgczonych
do jednego mukladu hydraulicznego lub pneu-
matycznego. Okazalo sie* przy tym, ze koszt
wykonania duzej liczby serwomotoréw hydrau-
licznych jest w danym przypadku zbyt wielki,
za§ zastosowanie pneumatyki opartej na spre-
zonym powietrzu jest sprzeczne z wymagania-
mi bezpieczeristwa pracy, poniewaz doprowa-
dzenie sprezonego powietrza do urzadzenia, w
ktérym przerabia sie gaz palny pod ci$nieniem
mogloby w przypadku awarii spowodowaé
wybuch.

Wynalazek w pierwszym rzedzie polega na
zastosowaniu jako medium napedzajgce ser-
womotory wchodzace do ukiadu pelnej auto-
matyzacji tego samego gazu sprezonego, ktory
poddaje si¢ przerdbce w urzadzeniu. W tym
celu z gldwnego rurociggu prowadzacego pod
ci$nieniem gaz do przerébki odprowadza sie
cze$¢é tego gazu do napedu serwomotoréw,
z ktorych nastepnie gaz ten kieruje sie do tego
samego przewodu, jednakze w tej cze$ci, w
ktérej panuje nizsze ci$nienie, a mianowicie
przed sprezarkg sprezajacg gaz do przerdbki.
Wobec tego, ze zapotrzebowanie gazu sprezo-
nego do obstugi serwomotoréw jest niewielkie
w poréwnaniu z ilo$cia gazu przerabianego,
koszt napedu serwomotoréw jest bardzo maty
i nie jest potrzebna specjalna sprezarka lub
pompa, ktéra bylaby niezbedna w przypadku
postugiwania sie innym medium do napedza-
nia serwomotoréw.

Do przesuwania pojemnikéw w poziomie, to
jest w obu komorach nad i pod kolumnami,
zastosowano w my$l wynalazku woézki na szy-
nach przesuwane za ﬁomoca serwomotoréw.
Wozek goérny posiada ksztait podkowy do pod-

chwytywania pojemnikéw wchodzacych od do- .

lu, a wozek dolny posiada otwér do przepusz-
czania podno$nika.

- Przy opuszczaniu pojemnikéw w kolumnie
adsorpcyjnej i przy przesuwaniu ich w komo-

rze nad kolumnami okazalo sie niezbedne za-
trzymywanie pojemniké6w nie tylko na kran-
cach odcinka przesuwu, do ktérego to odcinka
dostosowane s3 wymiary serwomotoru, ale
rowniez w pewnym okre§lonym punkcie tego
odcinka. Cel ten osiggnieto przez zastosowa-
nie serwomotoru posiadajacego oprécz robocze-
go cylindra i tloka dodatkowy cylinder i tlok
majgcy za zadanie ograniczenie skoku tloka
roboczego, gdy zachodzi tego potrzeba.

Unieruchamianie pojemnikéw wewnatrz ko-
lumn przeprowadza sie za pomocg podstawek
przesuwnych w poziomie, ktére z dwoch stron
wchodzag do kolumny przy réwnoczesnym
dzialaniu serwomotoréw sprzezonych ze soba.

Rysunek przedstawia schematycznie urza-
dzenie wedlug wynalazku, przy czym na fig. 1
pokazano przekr6j pionowy urzadzenia, na fig.
2 i fig. 3 — wobzek gérny w widoku bocznym
i w widoku z goéry, na fig. 4 — przekroj ser-
womotoru o podwoéjnym cylindrze, a na fig. 5
— przekr6j poziomy kolumny poprzez wysuwne
podstawki.

Dwie kolumny adsorpcyjna 1 i desorpcyjna 2
zaopatrzone sa w pojemniki 3 z sorbentem.
Pojemniki posiadaja w dolnej czeSci zwezenie,
ktore wumozliwia ich podchwytywanie, przez
wbézek 11. Pojemniki ustawione sg jeden na
drugim i spoczywaja na wysuwnych podpor-
kach 4. Kolumny, na dole i na gorze, s3 zam-
kniete zasuwami 5 obstugiwanymi przez ser-
womotory 6, stanowigce cylinder z tlokiem.
Obie kolumny polgczone sg ze soba komorami
7 i 8 stanowigcymi poziome naczynia, we-
wnatrz ktoérych zachodzi przesuwanie pojem-
nik6w w poziomie. Do przesuwania pojemni-
kow w pionie stuza podnoéniki wysuwajace sie
z serwomotorow 9 i 10, a do przesuwania
pojemnikow w poziomie stuzag wozki na szy-
nach: w gorze wozek 11, poruszany przez ser-
womotor 12,, w dole wézek 13 poruszany przez
serwomotor 14. Dolny woézek 13 posiada otwor
do przepuszczania podno$nika, natomiast gérny
wozek 11 posiada wyciecie w ksztalcie podko-
wy do podchwytywania pojemnika. Serwomoto-
ry 6, 9 i 14 sg typowymi ukladami pneuma-
tycznymi stanowigcymi cylinder z ttokiem, na-
tomiast serwomotory 10 i 12 skladajg sie z
dwdch -cylindréw i dwéch tlokéw, przy czym
tlok cylindra 15 przesuwa podno$nik w przy-
padku serwomotoru 10 lub woézek w przypadku
serwomotoru 12, a cylinder 16 swym wysunie-
tym do pozycji krancowej ttokiem ustala po-
§redni punkt zatrzymania tloczyska wysuwane-



go z cylindra roboczego 15 w obrebie odcinka
pelnego skoku tloka w tym cylindrze.
Dzialanie urzadzenia przedstawionego na ry-
sunku odpowiada opisowi zawartemu w pa-
tencie nr 41403. Przy zamknietych zasuwach 5
w kolumnie 1 zachodzi pochlanianie skladnika
gazu sprezonego, przeplywajacego przez te ko-
lumne przez sorbent zaw'arty w pojemnikach,
za§ w kolumme 2, praquaceJ pod ci$nieniem
zblizonym do atmosferycznego, z sorbentu usu-
wany jest pochloniety skladnik za pomocag
przeplywajgcego odpowiedniego gazu obojgtne-~
g0 0 wyiszej temperaturze, n - pary wodnej.
W chwili przesuwama po;emnikow, .przeplyw
gazow zostaje wstrzymany zamknieciem zawo-
row niepokazanych .na rysunku; zasuwy 5 w
dole i w goérze katdej kolumﬁy otwieraja sie
i nastepuje . dzialanie podnoénikg')w oraz woz-
kéw. W chwili kiedy ciezar calego zespolu
pojemnikéw danej kolumny spogmie na pod-

no$niku, usuwaja sie podpérki 4, ktére po osigg- -

nieciu nowego ustawienia wysuwajg sie po-
nownie dla podirzymania zespolu pojemnikéw;
podnoéniki usuwaja sie w celu umozliwienia
zamkniecia zasuw 5, po czym zaczyna si¢ na-
stepny okres sorpcji i desorpcji.

Dla uproszczenia rysunku pominigto szereg
elementéw nie majacych bezposredmego zwigz-
ku z mechanicznym przesuwaniem pojemnikéw,
jak: zawory mna rurociggach gazowych, dodat-
kowe krdoéce z zaworami przy kolumnie de-
sorpeyjnej, umozliwiajace ochladzanie pojem-
nika, ktéry ma by¢ usunigty z kolumny de-
sorpeyjnej itp. Réwniez 'pommiete jest znane
urzadzenie nadajace impulsy do sterowania
serwomotoréw. )

. 2, Urzadzenie ‘wedlug zastrz. 1,

Zastrzezenia patentowe '

1. Urzadzenie do adsorpcji i desorpcji, stuzgce
do rozdzielania mieszanin par i gazéow we-
dlug patentu nr 41403 skladajgce sie z dwéch
kolumn adsorpcyjnej i desorpcyjnej zaopa-
trzonych w pojemniki z sorbentem, ktére
odbywaja droge okrezna poprzez obie ko-
lumny oraz komory nad kolumnami i ko-
-mory ped kolumnami znamiense tym, ze
do obslugi zaworéw i zasuw, do podnoszema
i przesuwama pojemmkow, ‘bosiada zespot
~ serwomotoréw pneumatycznych napedzanych
‘gazem sprezonym, ktéry jest do nich do-
prowadzony z glév}nego pnewodu prowa-
dzgeego gaz do przerdbki w utzadzemu

zZnamienne
tym, Ze serwomotory (10 i '1%) bosiadaja
oprécz cylindra (15) z tlokiem roboczym
drugi cylinder (16) z tlokiem do ograniczania
przesuwu tloka roboczego.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 'l,-znamienpe tym,

e posiada wozki (11 i 12) do przewozenia
pojemnikéw w poziomie, przy czym wozek
(11) obslugujacy gdérng cze$¢ urzgdzenia po-
siada wyciecie w ksztalcie podkowy.

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze posiada wysuwne podstawki (4) do pod-
trzymywania pojemniké6w w kolumnach sta-
nowigce konce tloczysk serwomotoréw.

Zaklady Przemystu Azotowego
S2Knurow”

Zastepca: mgr inz. Witold Hennel,
rzecznik patentowy
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