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Vynéalez se tykd upinaciho télesa pro vy-
robu a kontrolu obrdéb&nych pFedmé&th.

‘Vynéalezem se Fe3l problém presné defi-
novaného upnuti obrédb&ného predmétu v
rfiznych polohdch vzhledem ke stolu obra-
béciho stolu nebo pracovinim vietendm to-
hoto stroje.

Uvedeny problém je podle vynélezu vyfe-
%en tak, Ze na upinacim télese je vytvofena
nejméné jedna uloZnd plocha, nejméné jed-
na dosedaci plocha a neméné jedna vztaZ-
na plocha, pfi€emZ v GloZné plose jsou vy-
tvofena nejménd dvé positni vybrani, ktera
se smérem od tloZné plochy zuZuji a jejichZ
stfedni osy jsou kolmé na tuloZnou plochu
a soudasnd rovnob&Zné s nejméné jednou
primkou leZici ve vztazné ploSe nebo kolme
na tuto pfimku.

Vyndlez umoZiluje racionalisaci vyroby,
kontroly a montdZe pfedmétl, zejména pii
kusowé a malosériové vyrobé.

VyuZiti vyndlezu je zejména ve strojiren-
ské v§robé.
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Vynélez se tykd upinaciho télesa pro vy-
robu a kontrolu obrab&nych pFedmétd.

Upinaci t8leso podle vynélezu se pouZi-
vd spolu se zafFizenim pro polohovéani kon-
strukénich soudésti, které je popsdno ve
starSim C€s. patentovém spisu, kde je uve-
deno, Ze zvl4$tnim provedenim stiedicich
vybrani a stfedicich prvkf, mohou byt dvd
soutdsti spolu spojeny na sty&nych plochéch,
které jsou na nich k tomu t&elu vytvoFeny,
pri¢emZ toto spojeni je provedeno tak, Ze
relativni poloha obou souddst! miiZe byt vel-
mi presn& definovdna, pfiemZ tato pres-
nost ustaveni zlistdvd zachovdna i tehdy,
jestliZe se sou&asti n&kolikrat od sebe uvol-
ni a pak opé&t spoji ve stejné poloze.

Tyto i dal8i vyhodné vlastnosti jsou zalo-
Zeny na zuZujicich se st¥edicich vybranich,
které se sm&rem od styéné plochy zuZuji, a
na tvaru podobn& se zuZujicich stFedicich
prvki, které se pii tomto provedeni samy
vystfeduji ve stfedicich vybranich, jakoZ i
na skute€nosti, Ze p¥i upnuti dvou soudsti
dohromady se materidl v okoli pom&rn& ma-
1é stytné plochy mezi st¥edicim vybranim
a stfedicim prvkem zdm&rn& deformuje.

Nedostatky zndmého polohovaciho zafi-
zeni odstraiiuje upinaci t&leso pro vyrobu
a kontrolu obrab&nych pfedmé&tfi, jeho¥ pod-
stata spoCivd podle vynélezu v tom, %e je
v ném vytvofena nejménd jedna tdloZné plo-
cha, nejméné jedna dosedaci plocha a nej-
méné jedna vztaZnd plocha, p¥ifem? v dloZ-
né ploSe jsou vytvorena nejmén& dvé posid-
ni vybréani, kterd se sm&rem od tloZné plo-
chy zuZuji a jejichZ st¥edni osy jsou kolmé
nia aloZnou plochu a souasné rovnob&¥né s
nejménd jednou pi¥imkou leZici ve vztaZné
ploSe nebo kolmé na tuto pFmku.

VztaZnd plocha je p¥itom s vyhodou ro-
vinnd nebo véilcova.

Dosedaci plocha soufasng s vyhodou tvo-
I1 vztaZnou plochu, kterd obsahuje nejméné
jednu pfimku kolmou na st¥edni osy posié-
nich vybrdni nebo rovnob&¥nou s t&mito
stfednimi osami. Nejmén& jedna dosedact
plocha je pFitom rovnob&Zn4 s uloZnou plo-
chou nebo kolmé na tuto dloZnou plochu.

V dosedaci plo3e jsou vytvofena nejméné
dv& posiéni vybrani, kterd se smé&rem od
dosedaci plochy do upinaciho t&lesa zuZuji.
Positni vybrdni jsou v loZné ploSe vytvo-
Fena s vyhodou v nejménd dvou Fadédch a
jejich st¥edni osy leZi na ¥addch navzdjem
kolmych pFimek se shodnymi vzdjemnymi
odstupy.

PosiCni vybrani v dosedaci plose jsou vy-
tvofena za sebou se shodnymi wodstupy a
jsou tvofena rotaén& symetrickymi z4vrty,
jejichZ stény se smd&rem do upinaciho t&lesa
v celé hloubce posiéniho vybrdni nebo v
¢asti této hloubky sbihaji.

Novy a vy38i 1finek vyndlezu spodivd v
tom, Ze upinaci t&leso umoZiiuje racionali-
zaci vyroby, kontroly a montdZe pFedmdtd,
zejména pFi kusové a malosériové vyrobs.
Upinaci téleso podle vyndlezu krom& toho

4
umoZiiuje raciondlni obrdb&ni i takov§ch
pfedméth, které maji byt p¥i konetné mon-
taZzi ustaveny v piesné poloze wvzhledem k
jinym télestim.

Na upinaci téleso lze p¥ipevnit pomocnd
upinaci télesa, pFipadn& toto upinaci t&le-
s0 lze pF¥esnd& ustavit na stole obrabdciho
stroje. Timto zplisobem lze vytvofit sousta-
vu upinacich t&les, kterd md vyhodu spodi-
vajici v tom, Ze zejména pii vyrob& jednotli-
vych pfedmé&ti a malych sérii se podstatn&
ztrdci Cas potFebny na upnuti a sefizeni po-
lohy pfedmé&tu, nebot v disledku definova-
né polohy upinaciho t8lesa vzhledem k ob-
rdb8cimu stroji mfiZe odpadnout celd Fada
méficich a seFizovacich operaci.

Vynélez je bliZe vysv&tlen v nésledujicim
popisu pfikladu provedeni a pomoci vykre-
sti, kde na obr. 1 je pfiklad upinaného pred-
métu, na obr. 2 Fez upinanym pFedmé&tem
v roviné N—O—P—Q z obr. 1, na obr. 3
piidorysny pohled na jedno provedeni upi-
nactho télesa s upnutym pfedmé&tem, na obr.
4 fez télesem a predmétem v rovingd A—
—B—C—D z obr. 3, na obr. 5 v&t3i upinaci
t&leso s menSimi p¥ipojenymi upinacimi t&-
lesy, s upnutym predmétem a se dv&ma
mensimi upnutymi soudstmi pro pomocné
funkce pri upindni pfedmé&tu a pro obrabg-
ni predmé&tu, na obr. 6 dil&i pohled na upi-
naci t&leso podle obr. 3 a 4 s dal§imi moZ-
nymi provedenimi upinacich t&les a upnu-
tého predmé&tu z obr. 1 a 2, na obr. 7 fez
upinacim télesem a upnutym pFedmétem v
roving E—F z obr. 6, na obr. 8 fez upina-
cim t&lesem a upnutym prfedmétem v roviné
G—H z obr. 6, na obr. 9 ez K—L podle
obr. 7 upinacim t&lesem a upnutym pred-
métem zmé&n&nym oproti obr. 7, pritemZ u-
pnuti je provedeno upinacimi $rouby zmé-
nénymi oproti obr. 7, na obr. 10 padorysny
pohled na upinaci t&leso podle obr. 6, na
obr. 11 fez E—F podle obr. 6 prvnim obm&-
n&nym provedenim upinaciho t&lesa oproti
obr, 8 s prisluiné upravenym predmétem a
na obr. 12 Fez E—F podle obr. 6 dal¥i dpra-
vou provedeni upinaciho t&lesa ve srovné-
ni s obr. 6 s piisluin& upravenym predms-
tem.

Na obrabéném predmétu 1, zndzorn&ném
na obr. 1 a 2 jsou podle obr. 6 a 7 vysvétle-
ny rizné moZnosti upindni pomoci upinaci-
ho télesa 20 podle vyndlezu. Miry, které je
pIi obrabéni predmétu 1 nutno zachovat,
jsou vztaZeny na pravothlou referenéni sou-
stfednicovou soustavu X1, Y1, Z1, pFi€emZ
soufadnice X1, Y1 leZi v roving plochy 2
a soufadnice Z1 je shodnd se stf¥edni osou
32 positniho vybréni 29. Dal$i posiéni vy-
bréni 29, rozmérové definované souladnice-
mi 18, 19 a vedené prvnim posiénim vybra-
nim 29 umoZiiuji obrdbdny predmét 1, kte-
ry je svou plochou 2 spojen s dalsi soudésti,
ustavit pi vzdjemném spojovani do p¥edem
stanovené vzdjemné polohy vzhledem k této
drubé souldsti. Predpoklddd se, Ze druhd
neznazornénd soufdst md na odpovidajicich
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plochach rovnéZ dvé positni vybréni, kterd
spolu s posiénimi vybrénimi 29 obrdbéného
pfedm#tu 1 a pomeci p¥isluSnych stiedicich
prvka tvefi polohovaci zafizeni. Misto zné-
zornénych dvou posiCnich vybréni 29 je sa-
mozieimé moZno pouZit vice posi¢mich vy-
brani. Je také mo#no omezit se jen na jedno
positni vybrani 29, existuje-li pro vyrovnani
opracovéavaného predmétu pit spojovani dal-
81 znadtka, nebo jestliZe se jednd o_st¥edowé
ustaveni rotaénd soumérného obrabéného
pfedmétu *. U obr&gb&ného piedmétu 1, ja-
ko# i u polohovacich zafizeni znézornénych
na obr. 3 aZ 10, se jedné& o vyhodné prove-
deni polohovacich zafizeni, pfi€emZ posiéni
vybranl 29 je tvo¥eneo kuZelovitym otverem
a stFedici prvek je tvolen kuli€kou.

Spojovani obrabéného predmétu 1 s dal-
§f souddsti pomoci posi€nich vybrdni 29
slouZicich vyrovmani nebo ustaveni obrabeé-
ného predmétu 1, je moZno pouZit pro daldi
Glely.

Obrabény pledmét 1 maZe byt takto spo-
jen s daldi soudasti, aby v této poloze vyho-

voval funkeci stroje, napfiklad pPfi montédZi
" prowvozuschopného stroje, nebo miiZe byt
obrabény predmét 1 spojen s dalSi soudésti,
se kierou milZe byt 1épe obrdbén. Tyk& se
to napitklad montéZe soudasti vyrobniho za-
Fizeni. Plochy 3, 4, 5, 6, 7 obrédbénc€ho pFed-
métw 1 a jejich poloha maji v daném p¥ipa-
dé peodfadnou furkci. Naproti tomu u otvo-
rit 12, 13, 14, 15 se ofekava pPesnd poloha
jejich stFednich os vzhledem k referenéni
soufadnicové soustavé X1, Y1, Z1. Otvory
16, 17, opatifené piipadn& zavitem, slouZi
pro upevnéni obrdbéného pFedmétu 1 pfi
spojovéni s dalsi soucasti.

Soufadpnice eosy poziénihe vybrani 28 a
otvori 16, 17 slouZicich pro upevnéni vzhle-
dem k referendni soufadnicové soustavé XI,
Y1, Z1 jsou s vyhodou normovény, tj. pied-
stavuji celistvy nésobek zdkladniho odstupu.
Tento zékladni odstup mdaZe byt napf. 1,25
mibimetru. Vychozi bod referentni sou¥ad-
nicové soustavy X1, Y1, Z1 nemusi nutné
leZet ve stiedu pozi&ntho vybrént 29 plochy
2, ale mit¥e byt wspofddan libovoln8. Také
viechny miry obrdb&ného pfedmétu 1 ne-
musi byt nutné vztaZeny na referenéni sou-
Fadnicovou soustavu X1, Y1, Z1, ale mohou
se vztahovat také Kk jiné meznézormnéné re-
terendni sowstavs, jejiZz prostorovd poloha
vzhledem k referenéni soufadnicové sousta-
vé X1, Y1, Z1 je definovana. Pfed spojenim
obr&ébgného pfedmétu 1 s pFisludnou styé-
nou plochou nejméné jednoho upinaciho té-
lesa podle vyndlezu za uGCelem provedeni
jedmoho nebo n&kolika vyrobnich kriokd mu-
si bft pozitni vybrani 29 a plochy 2 obsa-
hujici tato stfediei vybrént 29 jiZ pfiprave-
ny, coZ se méZe provést naptiklad pfedcho-
zim tfiskovym opracovdnim obrabéného
pFfedmétu 1. JestliZe se pro upnuti obrabé-
ného predmétu 1 na upinaci téleso 20 maji

pouZit také otvery 16, 17, musi byt rovnéz

pFipraveny jiZ p¥ed upindnim,

Na obr. 3, 4 jsou zndzornény moZné pii-
ktady provedeni upfmaciho t&lesa 20 podle
vynélezu. Upinaci téleso 28 nese obrébény
pPedmét 21 a je upevnéno na upinaci pod-
lo¥ce 22, kterd je tvofena napfiklad upina-
cim stolem obrébéctho stroje. Upinaci téleso
20 je opatFeno dloZnou plochou 23 pro ulo-
#eni bud obrédbé&ného pFfedmétu 2%, nebo sou-
&asti, které maji vykondvat pomocné funk-
ce pFi upindni nebo opracovavdni dalSich
piedm&ti. Rovnobé&Zné s GloZnou plechou 23
je na upinacim télese 20 vytvofena doseda-
ci plocha 24, kterd slouZi pro ustaveni a
upevnéni upfnaciho t&lesa 20.

Kolme k uloZené ploSe 23 mé& upinaci t&-
leso 208 ¢tyfi botni vztaZné plochy 25, 26, 27,
28, kterymi se upinaci t&leso 20 na vhodné
podloZce, napi¥iklad na stole obrébé&ciho
stroje, vyrevnd a vystfedi. VztaZné plochy

- 25, 26, 27, 28 ptitom mohou diosednout na-

piiklad na dorazové t&lesa. kterd fsou pii-
pevnéna na upinaci podloZce 22 (na vykre-
su nejsou znidzornénal.

Upinacimu t&lesu 20 je p¥ifazena pravo-
Ghlad trojrozmérnd referentni soufadnicovd
soustava X, Y, Z, podle které se upinaci té-
leso 20 obvykle vyrovndvd. Osa Z probihé
kolmo k uloZné ploSe 23 a osy X, Y probiha-
ji rovnobéZné a ve zndmych odstupech od
vztaZnych ploch 25, 26, 27, 28.

V tloZné ploSe- 23 upinaciho télesa 20
jsou vytvorena pozi¢ni vybrdni 289. Pomoci
vhodného stfedictho prvku 30 se spolu po-
zitnimi vybrdnimi 29 obrdb&ného pFedmétu
21 nebo libovolné jiné soucdsti mohou vy-
tvdfet polohiovaci zafizeni, kterd jsou po-
psdna ve star§im &s. patentovém spisu.

Na tGloZné ploSe 23 je moZno vytvofit li-
hovoiny pofet poziénich vybrdni 28 v libo-
volném proostorovém vztahu vzhledem k re-
ferenéni soufadnicové soustavé X, Y, Z. Po-
zicni vybrani 29 jsou v GloZné plo3e 23 s vy-
hodou uspofédana tak, Ze jejich stfedy, to
jest priisediky jejich os s rovinou tuloZné
plochy 23, le#f v prisecicich 58 dvou navz4-
jemn kolm§ch skupin pfimek 51, 52. PFimky
51, 52 pFitom leZi v roviné iiloZné plachy 23
a maji navzajem shodné odstupy. Bodovéd
sif tvoFend priliseCiky 58 t&chto skupin pifi-
mek 51, 52 je ddle nazyvana bodové sit prv-
ntho druhu.

Vzdalenosti mezi body bodové sité prvni-
ho druhu jsou s vyhodou normalizavané a
piedstavuji celistvy ndsobek zdkladniho od-
stupu. PouZity zdkladni odstup, napfiklad
1,25 mm, je shodny se zdkladnim wodstupem
pouZitym pro konstrukci stejné bodové sité
pro sty¢né plochy predmé&td upinanych na
upinaci t8leso 208, nebo jinych soutdsti. P¥im-
ky 51, 52 bodové sit€ prvniho druhu jsou
uspofédany rovnob&Zné& a ve znamych od-
stupech wvii€i soufadniciin referenéni sou-
Fadnicové soustavy X, Y, Z upinaciho téle-
sa 20.

Tim jsou souCasné& zndmy také vzdélenos-
ti stfednich os 32 pozinich vybréni 29 od
vzta¥nych ploch 25, 26, 27, 28, '
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Obrabény predmét 21 je na své stydné
ploSe 33 opatfen stiedicimi vybrdnimi 31,
jejichZ stfedy, definované jejich stfednimi
osami, 1eZi v bodové siti prvniho druhu. Vza-
jemnou polohou vZdy dvou t8chto stFedicich
vybréani 31 je definovana referen&ni soutad-
nicova soustava X2, Y2, Z2 piifazena k ob-
rédbécimu predmétu 21, ke které se vztahuji
vi8echny rozméry obrab&ného pFedmétu 21.
Timto zpisobem miiZe byt obrabsny pied-
meét 21 jiZ p¥i upindni na upinaci t8leso 20
vystfedén vzhledem k jeho referenéni sou-
Fadnicové soustavé X, Y, Z do predem sta-
novené vzdjemné polohy. Na obr. 4 je zna-
zornéno upevnéni obrdb&ného pFedmétu 21
na upinacim télese 20 pomoci svorniku 35
zavedeného zdola do zévitového otvoru 34.
Tento zplGsob upevndni, kter§ mdfZe byt
uplatnén jen p¥i pouZiti upinaciho t&lesa 20
jako vyménné palety, piedstavuje p¥irozend
jen jednu z mnoha moZnosti upevnéni. Pra-
vé tak se upevn&ni mtZe provad&t pomoci
znamych upinacich prost¥edkd, jako napii-
klad upinacich svérek podle normy DIN
6315, na ploSe 36 obrab&ného predméstu 21.
V tomto pripad& v3ak neni moZné opraco-
vani plochy 36 a otvorii 37, 38 prochézejici
z této plochy 36 do obrdb&ného predmétu
21,

Pfed zhotovenim otvord 37, 38 v obrabs-

ném predmé&tu 21 upnutém na upinacim t&-
lese 20 na obrdb&cim stroji se musi stied
pracovniho vietena obrdb&ciho stroje uvést
do urcité, zndmé polohy vzhledem k o0sdm
X, Y referencéni soufadnicové soustavy X, Y,
Z upinactho t&lesa 20. Tato poloha musi byt
vZdy znovu nastavitelnd a prekontrolovatel-
nd. Pro tento el jsou v upinacim t&lese 20
vytvoleny vztazné otvory 39, 40, 41, 42 kol-
mé k souFadnicovym rovindm referendni
souladnicové soustavy X, Y, Z, jejich¥ stfe-
dy jsou ve znamych polohdch vzhledem Kk
referentni soufadnicové soustavé X, Y, Z
upinaciho t&lesa 20 a tfm i vzhledem k po-
zi¢nim vybrdnim 29 dloZné plochy 23. Osa
pracovniho vietena obrdb&ciho stroje se pak
mtZe uvést do polohy, kdy je shodn& se
stfednimi osami t&chto vztaZnych otvord 39,
40, 41, 42.
_ Pro vyrovnéani stfedni osy pracovniho vie-
tena obrab&ciho stroje vzhledem k upinaci-
mu télesu 20 se prirozend mohou pouZit ta-
ké pozitni vybrani 29 vytvoFend v upinacim
t8lese 20. Uvedené vyrovnéni se piitom ne-
musi provadét bezprostfednd pomoci vztaZ-
nych otvortt 39, 40, 41, 42 nebo pozinich
vybrani 29, ale je moZno k ‘tomu pouZit
zvla$tntho dstroji, které se jimi stfedi a kte-
rym . se pak provede vlastni vyrovnani. V
pfipadé vztaZnych otvordt 39, 40, 41, 42 se
takto miiZe pouZit jednoduchy &ep, ktery se
obkrouZi snimaci pdkou mechanického &i-
selnikového tchylkomé&ru uspotfddaného na
vietenu obrdb&ciho stroje, &imZ se zmdii
odchylky os fepu a pracovniho vietena ob-
rabé&ciho stroje.

Upinaci téleso 20 miZe byt na upinaci

podloZce 22 upevnéno znadmym zplsobem.
K tomu jsou v profilovych draZzkach 43 tva-
ru pismene T upinaci podloZky 22 zavedeny
profilové Srouby 44 shodného tvaru, které
prochédzeji upinacimi vyfezy 45 upinaciho
télesa 20 a jsou opatieny Sestihrannymi ma-
ticemi 46 pro upevnéni upinaciho t&lesa 20.

Bylo jiZ feCeno, Ze boc¢ni vztaZné plochy
25, 28, 27, 28, upinaciho t&lesa 20 jsou vhod-
né pro vyrovndni a stfedéni tohoto upinaci-
ho t8lesa 26 na upinaci podloZce 22, napii-
klad pomoci nezndzornénych dorazd.

Pro vyrovndni a soutasné vystfed&ni upi-
naciho télesa 20 na jiné upinaci podloZce je
mo#Zno pouZit stejného principu, jakého bylo
pouZito pro stfed&ni obrab&ného pFedmdtu
21 na dloZné ploSe 23 upinaciho t&lesa 20.
Upinaci téleso 20 méa proto na své dosedaci
plo3e 24 pozicni vybrani 29, kterd prostied-
nictvim vhodnych st¥edicich prvki 48 od-
povidaji pozitnim vybrdnim 29 upinaci pod-
loZzky 22 a spolu tvofi polohovaci zaFizeni,
které je popsdno v €s. pat. spisu.

Stiedy pozi¢nich vybrani 29 dosedaci plo-
chy 24, definované stfedovymi €arami, jsou
podobné& jako pozi€ni vybrani 29 na tdloZné
ploSe 23 upinaciho t&lesa 20 wuspofadany v
bodové siti druhého druhu. Vzdélenosti me-
zi body bodové sité druhého druhu pied-
stavuji vyhodné& celistvy nédsobek vzdilenos-
ti bodd bodové sité prvniho druhu. V piipa-
dé, Ze dosedaci plocha 24 je rovnob&Zné s
dloZnou plochou 23, shoduji se vzhledem
k soufadnicim X, Y body bodové sit& druhé-
ho druhu s ¢asti bodii bodové sit& prvntho
druhu. Z toho vyplyvd, Ze bodova sit druhé-

/ho druhu je rozmérové ptifazena referenc-

ni soufadnicové soustavé X, Y, Z upinactho
t8lesa 20. Pro polohu poziénich vybrdani 29
v upinaci podloZce 22 je stanoven poZada-
vek, Ze maji byt uspofddédna také v bodové
siti druhého druhu.

V upinacim té&lese 20 jsou déle vytvofeny
otvory 53, kiteré mohou slouZit jak pro upev-
néni obrdb&ného predmétu 21 nebo jinych
soufésti na upinacim télese 20, jakoZ i pro
upevnéni upinaciho télesa 20 na jiném nos-
ném dflu. P¥i pouZiti otvor@i 33 prio upevné-
ni obrdbé&nych predméti 21 nebo jinych sou-
¢asti na dloZné ploSe 23 upinaciho t&lesa 20
je moZno vedle upevitovacich $roubdt zné-
zornénych na wobr. 3 pouZit upeviiovacich
Sroubtt priochdzejicich od dloZné plochy 23
do upinaciho t&lesa 20. K tomuto adelu mo-
hou byt otvaory 53 po celé délce nebo z8asti
opatfeny zdvity nebo je upevitovaci $roub
opatfen neznédzornénym dilem maticového
tvaru, napfiklad matici s vyfezem podle DIN
546, uspofddanym v rozsifené S4sti 34 otvo-
ru 53. Stiedy otvori 53 jsou s vihodou uspo-
Fadany v bodové siti tietiho druhu. Vzdéa-
lenioisti mezi body bodové sité tietiho druhu
pfitom s vyhodou pfedstavuji celistvy néso-
bek vzdalenosti mezi body bodové sité prv-
niho druhu. Body bodové sit& t¥etfho druhu
se s vyhodou kryji s body bodové sitd prv-
niho druhu,
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Upinaci t8leso 20 zndzornené na obr. 3:a
4: je opatfeno jen jednou tdloZmou plochou
23. U jinych priklad@ provedeni mohou mit
upinaci t&lesa i né&kolik tloZnych ploch.
Pfitom je moZno u hranolovitych upinacich
téles vytvofit aZ pét dloZnych ploch. V jed-
nom z t8chto piipadd se ¢tyfi tiloZné plochy
uspoiddané kolmo k dosedaci ploSe mohou
goutasné pouZit i jako plochy pro vyrovnég-
ni pomoc{ dorazil, jak je to moZné u upina-
ciho télesa. 20 p¥# pouZiti vztaZnych ploch
25, 26, 27, 28,

PF vice uloZnych plochach mohou byt
tyto plochy uspofddany v libovolnych pro-
storovych tdhlech vici sob&. Upinaci t&leso
20 zndzorn&né na obr. 3 a 4 je déle opatie-
no dosedaci plochou 24 pro ustaveni a upev-
némi upinaciho t8lesa 2@, kterd je rovnobé&z-
né s tdloZnou plochou 23. U dalsiho neznéa-
zornéného piikladu provedeni se dosedaci
plocha - miZe uspofadat pod libovolnym pro-
storovym thlem vG&i dloZné ploSe, napii-
klad: pod dhlem 90° u zalomeného upinaciho
t¢lesa. I v tomto pF¥ipad® mohou byt otvory,
obdobné otvortm 53 na obr. 4, usporddéany
kolmo k dosedaci ploSe. V dal3im pfikladu
provedeni miZe byt upinaci téleso 20 vytvo-
PFeno jako pevné upinaci Celist svérdku. V
tomto pPipad& odpadaji otvory 53, protoZe
obrdbény predmé&t 21 je upnut na uloZné
ploSe 23 tim, Ze pohybliva upinaci elist své-
rédku tladi p¥imo na plochu 36 cobrib&ného
pfedmétu 21.

V prikladu provedeni upinaciho t&lesa 20
podle obr. 3 a 4 jsou pro pozi¢ni vybrédni 28
a pro otviory 53 vytvotené v tloZné plode 23
definovany bodové sité, jejichZ body leZi na
p¥imkéach probihajicich rovnob&iné s pra-
vouihlou referentni soufadnicovou sousta-
vou upinaciho t&lesa 20. Namisto téchto bo-
dovych sitf se mohou pouZit jiné bodové si-
t8, které jsou. pfifazeny. k soustavé poldar-
nich scufadnic. Body sité-pritom leZi jednak
na: kruznicich, které maji stfed v po€éatku
poldrni soufadnicové soustavy, jednak na
pifmkédch vychézejicich radidlng ze stfedu
polérni soufadnicové soustavy, které navza-
jem -sviraji ur€ité shodné dhly.

Na obr. 3 a 4 nese upinaci téleso 20 ob-
rébdny predmét 21. Namisto tohoto obrégbé-
ného. pfedmétu 21 myZe byt na upinacim
t8lese 20 uloZena liboviolnd jind soulést, kte-
rd jakymkoli zpisobem plni Gkol pii vlastni
vyrobe pfedmétu a ktera mé's vyhodoun ur-
¢iton polohu vzhledem k upinaeimu t&lesu
20. Na upinacim télese 20 je moZno upmout
soulasng i vyrab&ny predmét a jiné soudésti
s pomocnou funkci. Ostatni upnuté soucésti
s pomoenymi funkcemi pfitom mohou opst
tvoFit- mala upinaci t&lesa se stejnymi vlast-
nostmi, Které jsou uvedeny u upinactho t&-
lesa 20 podle obr. 3 a 4.

Podobny piiklad provedeni je zn&zornén.

na-obr. 5. Na v8t§im hlavnim upinacim t8-
lese 55 jsou upnuta dvé mensi pomocna upi-
naci télesa 56, 57, kterd nesou vlastni. obra-
bény predmést 62. Dvé& daldi upmuté soudastl
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maji pomocné:funkce. Soudast 59 slouZi pro
upsevnéni upinky' 68, zatimco sou€éast 61 ne-
se vritaci pouzdro 63. Obrdb&ny predmét 62
je upnut jednak svornikem 58, jednak upin-
kou 83.

Ob& upnuté soucésti 59, 61 a pomocné
upinaci t8lesa 56, 37 mohou byt pomoci po-
lohiovacich zafizeni uvedeny do prfedem sta-
novené polohy vzhledem k hlavnimu upina-
cimu t8lesu 55. Pomocnd upinaci t&lesa 56,
57 jsou kromé toho na své strané& pfivrdcené
k obrdb8cimu pfedmé&tu 62 opatifena stiedi-
cimi vybranimi, jejichZ stfedni osy jsou v ur-
¢ité vzdalenosti od stfednich os stiedicich
vybrédni na spedni strané. PriotoZe obrdabény
predmé&ét 62 je pomoci pfislusnych poloho-
vacich zafizeni uveden do pfedem stanove-
né polohy vzhledem k pomocnym upinacim
télesim 56, 57, je tedy také v pFedem sta-
novené poloze vzhledem k hlavnimu upina-
cimu télesu 55.

Zplsobem znézornénym na obr. 5 je moZ-
no pomoci normalizovanych nebo individudl-
né upnutelnych soufdsti a pomocnymi funk-
cemi sestavit ve velmi krétkém &ase kom-
pletni vyrobni zalizeni, pfi€emZ pomoci po-
lohovacich zatizeni je moZno jak upnutel-
né soucdsti s pomocnymi funkcemi, tak i
vlaistni obrdbény predmét uvést do pFedem
stanovené polohy vzhledem ke spolefnému
hlavnimu upinacimu t&lesu. Spole&né hlavni
upinaci t&leso miiZe pFitom pfevzit funkci
vyménné palety, na kterou lze mimo obré-
b&ci stroj upnout souéésti, pripadn& obrabg-
né predméty, aby se b&hem této operace
nemusel zastavovat obréb&ci stroj.

Spoletné hlavni upinaci té€leso 55" miZe
byt: misto transportovatelnou paletou tvole-
no nepohyblivim stolem obrédb&ciho stroje,
ktery pritom mé vSechny vlastnosti upinaci-
ho télesa 20 podle obr. 3 a 4.

Zptisob upindni obrdh&ného pFedmdtu 21
znézorn&ny na obr. 3'a 4 neni vhodny pro
v3echny zplsoby obrdb&ni a pro vechny
druhy obrédbgnych predmstl. Napfiklad nex
ni pii tomto zplsobu moZné opracovéni. po-
stranni svislé plochy obrabéného pfedmétu
21, kterd je kolméa k dloZné ploSe 23. upi-
naciho t8lesa 20.

Pravé tak neni moZné opracovdni otvorl
37, 38, které maji byt priichozi, protoZe pro
vrtaci néstroj neni p¥i vystupu. ze styéné
plochy 33 Z&adhé misto. Kromé& toho se u po-
pisovaného zpiisobu upindni musi stiedici
vybrani 31 obrdb&ného pFedmétu 21 uspo-
radat v bodové siti prvniho druhu dloZné
plochy 23, coZ pii mnoha vyrobnich tko-
lech znamend piilis velké konstrukdni: ome-
zeni. Tyto nevyhody mohou byt odstran&ny
pouZitim dal$iho provedeni upinaciho téle-
sa; které je znazorndno na obr. 6, 7,.8, 9:a
10.

Na obr. 6 je dil¥i pohled na upinaci. t8le-
so 20 podle obr. 3, 4 s potatkem 64:referenc-
ni soufadnicové soustavy X, Y, Z. Na GloZne:
ploge 23 upinaciho t&lesa 20 jsou uspordda-
na dvé pomocné upinaci t€lesa 65; 66, na
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kterych je pak upnut obrib&ny predmét 1
zndzorndny na obr. 1 a 2. Na obr. 7 je zné-
zornén Fez E—F provedenim podle obr. 6,
V pomocném upinacim t&lese 65 jsou stejnd
jako jen v z €4sti zndzorndném pomocném
upinacim té&lese 68 vytvoFeny vztaZné otvo-
ry 67, 68, 69, 70, podle nichZ se mfZe vyrov-
nat napiiklad osa pracovniho vietene obra-
bé&ciho stroje.

Obrabény predm&t 1 se na pomocnych
upinacich télesech 65, 66 upne podle obr. 6
a 7 pomoci upinacich svornikdé 71, 72, které
jsou vedeny priichozimi otvory 73 v pomoc-
nych upinacich télesech 65, 66 a zasahuii do
matic 74. Stfedy 75, 76 priichozich otvor{i
73 pledstavuji pFi upnutém obrdbdném
pfedmétu 1 vztaZné body.

Jak je potrné z ptdorysu tloZné plochy 77
upinaciho télesa 65 na cobr. 10, jsou pro stie-
déni obrab&ného predmétu 1 stfedovs vzhle-
dem ke stfedu 75 uspofadédna pozitni vy-
brani 29. Stf¥edy vSech pozi¢nich vybrani 29
leZi spolu se stfedy 75 op&t v bodové siti
prvniho druhu, kterd byla definovdna pro
pozi¢ni vybrani 29 tdloZné plochy 23 upi-
naciho t&lesa 20. V tomto p¥ipad& viak mo-
hou byt men$i odstupy 79, 80 mezi rovno-
b&Zné probihajicimi ¢arami sit&. Tyto odstu-
py vSak rovnéZ pfedstavuji celistvy nasobek
zékladniho odstupu, napifiklad 1,25 mm. Ro-
zumi se, Ze stfedy pozi¢nich vybrani 29 vy-
tvofenych v obrdbéném predmétu 1 musi
leZet v bodové siti odpovidajici bodové siti
GloZzné plochy 77 pomocného upinaciho t&-
lesa 65. ‘

Pro spojovani dvou souédsti se v technic-
ké praxi nejéastgji pouZivd Sroubovy spoj.
Pro upevné&nou souddst se obvykle pouZivaji
nejméné& dva 3Srouby. PFi pouZiti polohova-
cich zaFizeni obdobnych nebo shodnych pro-
vedeni, jako jsou popséna ve star3im ¢s. pa-
tentovém spisu, se doporucuje, aby poziéni
vybrani byla uspofadédna vZdy v bezprostied-
ni blizkosti prichozich otvori, pfipadné zé-
vitovych otvort pro Srouby slouZici k upev-
néni. St¥ed pritchoziho otvoru nebo zavito-
vého otvoru pfitom s vyhodou pFedstavuje
vztaZzny bod pro tato pozifni vybrani. Je-li
to moZné, maji odstupy stfedld upevilova-
cich $roubi, vztaZeno na referenéni soufad-
nicovou soustavu obrdbéného piedmétu,
pFedstavovat celistvy ndsobek z&kladniho
odstupu spoleéného s bodovou siti prvniho
druhu, napfiklad 1,25 mm. Tak je tomu na-
pfiklad u odstupit 81, 82 u obréb&ného
pFfedmétu 1 na obr. 6.

Pomocnd upinaci t&lesa 63, 68 mohou byt
na upinacim t&lese 20 uloZena pomoci po-
zitnich vybrdni 28, vytvoFenych v pfedem
stanovené poloze ('obr. 8) v jejich dosedaci
plose 83. Pritom musi byt zaru€eno, aby tim
i stfedy 75, 76 prichozich otvort 73 byly
v pfedem stanovenych odstupech 81, 82. K
tomu je nutné, aby pomocné upinaci t&leso
65 bylo, alespoii ve sméru osy Y a pomocné
upinaci téleso 66 ve smé&ru osy X pfesunu-
telné do pFedem stanovenych poloh, které
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jsou od sebe vzdaleny o zdkladni odstup bo-
dové sité prvniho druhu, napfiklad o 1,25
milimetru. Toho se dosdhne zvla$tnim pro-
vedenim pozi¢nich vybréni 29 v upinacich
t8lesech 20, 65, 686.

Na obr. 8 je zndzornén ¥ez G—H provede-
nim podle obr. 6. V GloZné ploSe 23 upinaci-
ho télesa 28 jsou nejméné ve dvou pfimkéach
85, 86 — obr. 6, rovnob&Znych s osou Y re-
ferenéni souradnicové soustavy X, Y, Z vy-
tvorena pozitni vybrani 29, kterd maji od
sebe odstupy 88 — obr. 8. V dosedaci ploSe
83 pomocného upinaciho t&lesa 65 jsou ve
dvou piimkéach 89, 90 — obr. 10, které maji
od sebe stejnou vzdalenost jako p¥imky 835,
86, vytvofena pozitni vybrdni 29, kterd ma-
jI mezi sebou odstupy 81 — obr. 8.

Odstupy 88, 91 se od sebe li§i o velikost
zékladniho odstupu bodové sité prvniho
druhu, napfiklad o 1,25 mm.

PrisluSnou kombinaci pozitnich vybréni
29, 87 pomoci spoletného stfediciho €lenu
92 na pFimkéach 85, 86, 89, 90 se pomocné
upinaci téleso 85 miZe vzhledem k upina-
cimu t8lesu 20 uspavit v krocich odpovida-
jicich zékladnimu odstupu, napiiklad 1,25
milimetru. Stejnym zpsobem miZe byt usta-
veno ve sméru osy X pomocné upinaci t&-
leso 66.

Uvedené moZnosti ustaveni ve velmi jem-
né siti nejsou samozfejmé& omezeny jen na
pomocnd upinaci t€lesa 65, 66, ale jsou k
dispozici i pro libovolné jiné upinané sou-
Gésti, které p¥i pln&ni vyrobnich tkold musi
byt velmi pfesné ustaveny vzhledem k jiné
nosné soufdsti. To se tyka napriklad sou-
G4sti 59, 61, z obr. 5.

Obrabény piedmét 1 se vzhledem k ob&ma
pomocnym upinacim télesim 65, 66 ustavu-
je pomoci pozitnich vybrédni 29 v obrébg-
ném predmétu 1, pomoci pozitnich vybrani
29 v pomocnych upinacich t&lesech 85, 66
a pomeci st¥edicich &lend 94.

Pomocnd upinaci télesa 63, 66 se na upi-
nacim télese 20 upeviiuji pomoci svorniku
95 a matice 96 nebo pomoci svorniku, ktery
zasahuje do draZkového kamene 88 opatie-
ného vnitfnim zdvitem. PFi pouZiti drdZek
109, 110 — obr. 7, jejichZ pouZitelnd délka
je v&tsi neZ vzddlenost 99 prichozich otvori
53, je zajisténo upevnéni v kaZdé moZné po-
loze. Upnuti pomocného upinaciho té&lesa 63
na upinacim télese 20 vSak nemusi byt pro-
vedeno jen zndzorn&nymi svorniky 95, 97.

Zptisob urpevnéni obrdb&ného prfedmétu 1
mna uGloZzné plose 77 pomocného upinaciho
télesa 69, zndzornény na obr. 6 a 7, je jen
jednou z mnoha moZnosti.

Na obr. 9 je zngzornén rez K—L provede-
nim podle obr. 7 s obrdb&nym piedmétem
101, ktery je obmé&nou obrdb&ného predms-
tu 1 z obr. 7. V obrab&ném piedmétu 101 je
smérem od stytné plochy vytvoren slepy z4-
vitovy otvor 102, do kterého zasahuje upev-
fiovaci svornik 100. Zp@isob upevndni zné-
zornény na obr. 9 md vyhodu v tom, Ze
pfedstavuje jen malé omezeni pro vicestran-
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né obrgbéni obrib&ného predmétu 101 pii
jednom upnuti. Upevnéni obrdbéného pred-
métu 1 na pomocném télese 85 je moZné
provést také jinymi zndmymi prostrfedky, ja-
ko napiiklad pomoci upinky 60 — obr. 5.

Na obr. 1 aZ 10 se pfi zndzornéni poloho-
vacich za¥izeni nebo stfedicich vybrani sta-
le pfedpokladd, Ze se jako stfedici ¢leny po-
vZivaji pIné kulicky. Je vS8ak moZné pouZit
v8echna stiedici a polohovaci zafizeni po-
psand ve star$im ¢s. patentovém spisu. Ze-
jména vyhodnd jsou polohovaci zaFizeni, u
nichZ je stfedici prvek tvofen krouZkem,
pFipadné kulitkou se stfedovym otvorem.

Z obr. 11 a 12 je patrné, Ze na upinacich
t8lesech je tfeba provést jen nepatrné zmé-
ny.

Na obr. 11 je zndzornén fez K—L prove-
denim podle obr. 7 s cbrab&nym predmétem
103 upravenym vici obr. 7, s upravenym
pozitnim vybrdnim 104 a upravenym stiedi-
cim Glenem 105, Pozitni vybrdni 164 vytvo-
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fené v dloZné ploSe 77 pomocného upinaci-
ho t&lesa 63, je stejné jako protilehlé pozic-
ni vybrani v obrdbéném predmétu 103 tvo-
feno kruhovou drézkou s lichob&Znikovym
profilem, zatimco st¥edici ¢len 105 je tvoTfen
prstencem ‘s kruhovym priifezem.

Na obr. 12 je znazornén ¥fez K—L prove-
deni podle obr. 7 s obrdb&nym prfedmétem
106 upravenym ve srovndni s obr. 7, s upra-
venym pozitnim vybrdnim 107 a upravenym
stfedicim ©¢lenem 108. Pozi¢ni vybrdni 107
vytvofené v GloZné plose 77 pomocného upi-
naciho t8lesa 63 je stejné jako protilehlé
poziéni vybrdni v obréb&ném predmétu 106
tvofeno kuZelovym zdpichem, zatimco stie-
dici ¢len 108 je tvoren kulickou se stfedo-
vym prichozim otvorem.

U provedeni podle obr. 11 a 12 se stfedo-
vd osa polochovaciho zafizeni shoduje se
stfedovou osou prichozich otvordt 73 slou-
Zicich pro upevnéni.

PREDMET VYNALEZU

1. Upinaci téleso pro vyrobu a kontrolu
obrdabénych predmé&td, vyznacujici se tim,
Ye je na mdm vytvoPena nejméné jedna tloz-
né plocha (23), nejméné jedna dosedaci plo-
cha (24) a nejméné jedna vztaZnd plocha
(25), pritemZ v tloZné ploSe (23) jsou vy-
tvoFena nejmén& dvé poziéni vybrani (29),
ktera se smérem od tloZné plochy (23) zu-
¥uji a jejichZ stfedni osy (32} jsou kolmeé
na tlo¥nou plochu (23) a souasné rovno-
b&7né s nejméné& jednou pifmkou leZici ve
vztaZné plode (25) nebo kolmé na tuto piim-
ku.

2. Upinaci t&leso podle bodu 1, vyznatu-
jici se tim, Ze vztaZnd plocha (25) je ro-
vinn4. :

3. Upinaci t&leso podle bodu 1, vyznalu-
jici se tim, Ze vztaZnd plocha (25) je vdl-
COVa.

4. Upinaci téleso podle bodu 1, vyznatu-
jici se tim, Ze dosedaci plocha (24) soucas-
nd tvofi vztaZnou plochu, kterd obsahuje
nejménd jednu pfimku kolmou na stfedni
iosy (32) poziénich vybrdni (29]) nebo rov-
nob&Znou s témito stfednimi osami (32].

5. Upinaci t8leso podle bodu 1, vyznacu-

jici se tim, Ze nejméné jedna dosedaci plo-
cha (24) je rovnob&Zna s dloZnou plochou
(23) nebo kolmd na tuto dloZnou plochu
(23).

6. Upinaci téleso podle bodu 1, vyznatu-
jici se tim, Ze v dosedaci ploSe (24) jsou
vytvofena nejméné dvé pozicni vybrani (29},
kterda se ismérem od dosedaci plochy (24)
do upinaciho télesa (20) zuZujl.

7. Upinaci téleso podle bodu 1, vyznaduji-
cl se tim, Ze pozicni vybrani (29) jsou v
uloZné ploSe (23] vytvofena v nejméné dvou
Ffadach a jejich stredni osy (32) leZl na Fa-
dédch navzajem kolmych p¥imek (51, 52) se
shodnymi vzdjemnymi odstupy.

8. Upinaci téleso podle bodu 6, vyznacujici
se tim, Ze pozifni vybrani (29) v dosedaci
ploSe (24]) jsou vytvofena za sebou se shod-
nymi odstupy.

9. Upinaci téleso podle bodu 1 a 6, vyzna-
Sujici se tim, Ze pozi¢ni vybrani (29) jsou
tvofena rotatné symtetrickymi zdvrty, je-
jichZ st&ny se smérem do upinaciho télesa
(20) v celé ‘hloubce (111) pozi¢niho vybra-
ni (29) nebo v ¢asti (112]) této hloubky
(111) sbihaji.

5 list@l vykrest
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